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d Kopfumschalhmpulses zum Vertikalimpuls zu triebes erzeugten TachOS|gna|e die einem zweiten
realisioren. Es sind auch optische Generatoren fUr Steuereingang des Bandantriebs-Servosystems zu-
die Erzeugung von Kopfumschaltimpulsen bekannt, _gefiihrt werden, das Ist-Signal bilden. Eine Erzeu-
die ebenso wie die elekiromechanischen Generato- gung und Abspeicherung eines Korrektorsignals flr
ren justiert werden miissen. Es ist mbglich, eine 45 eine Zeitkorrektur der Kopfumschaltimpulse auf-
mechanische Justierung durch einstellbare elektri- grund einer Fehleinsteliung des Kopfumschaltim-
sche Schaltungen zu ersetzen, z.B. durch Veréinde- - pulsgebers ist dort jedoch ebenfalls nicht vorgese-
rung der Ablaufzeit von monostabilen Kippstufen. hen.

Die Einstellung fiir den Kopfumschaltimpuisge- Im Prinzip besteht die Erfindung darin, einen
nerator in der Fabrik oder im Servicefall erfordert s0  sich durch die Montage des Impulsgebers erge-
wegen der hohen erforderlichen Genauigkeit einen benden mechanischen ist-Stand nicht mehr zu ver-
grofien Mefgeriteaufwand und setzt qualifiziertes - &ndern. Dadurch werden Signale abgegeben, deren
Bedienungspersonal voraus. AuBerdem sind erfah- zeitlicher Ablauf sich nicht mit den von der joweili-
rungsgemif derartige mechanisch-elektrische Ein- gen Systemnorm vorgegebenen Zeiten deckt. In
stellungen mit einer gewissen Einstellunsicherheit 55  einer .Servicestellung, durch Schalter oder Brlicken
behaftet. wihrend eines Einstellvorganges realisiert, wird der

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, den jeweilige zeitliche Fehler der Impulslage mit Hilfe
Einstellvorgang so zu vereinfachen, da mit gerin- eines sich schrittweise oder kontinuierlich dndern-
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SW tc‘l‘lﬁ"ﬁ‘d‘ ptollt i ener at ed b L he uI §5e rrust in fact be generated
earlier “E l'fﬁ'?’i"sge ber 1 telﬁgen ar r| of the vertical pulses
fr@n ?' W‘H’ er%g 'e 8‘°ach| ev 8?‘? |on by del ayi ng of the
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pict u ommel angeordneten Magnetkdpfe als Refe- 40 band teilweise umschiungenen, Magnetkdpfe
renz dienen. Es ist z.B. nach der VHS-Norm fest- . tragenden rotierenden Kopftrommel, mit einem
gelegt, daB die Kopfumschaltung, d.h. die Abgabe durch die Rotation der Kopftrommel Signale
eines Impulses bei Wiedergabe 6,5 Zeilen vor Ein- erzeugenden Impulsgeber (1), bei dem durch
‘treffon eines aus der aufgezeichneten FM wieder- mechanische Fehleinstellung des Impulsge-
gewonnenen Vertikalsynchronimpulses mit einer 45 bers (1) gegenliber den vom jewsiligon Sy-
Toleranz von % 1,5 Zeilen erfolgen muB. Fiir die stem vorgeschriebenen Werten bedingte zeitli-
Ermittlung der Fehleinstellung des nicht einsteliba- che Signalabweichungen in einem Service-
ren Impuisgebers 1 werden z.B. die aus der FM Einstell-Vorgang durch Korrektursignale von ei-
des abgespielten Bezugsbandes wiedergewonne- . nem Generator (3) veriAnderbar sind, die in
nen Vertikalsynchronimpulse mit den aus dem Im-  s0 einem nicht fllichtigen Speicher (4) gespeichert
puisgeber 1 gelieferten Signalen am Ausgang A und nach Beendigung des Einstellvorganges
eines Phasenstellgliedes 5 in ihrer Phasenlage zu- als zeitliche Korrektur den vom Impulsgeber
einander auf einem Bildschirm verglichen. Wéh- (1) gelieferten Signalen hinzugefiigt werden.

rond des Einstelivorgangs wird im Rampengenera-

tor 3 ein sich in seiner GréBe zwischen zwei Ex- §5 2. Videorecorder nach Anspruch 1, dadurch ge-
tremwerten dnderndes, vom Frequenzumsetzer 6 kennzeichnet, daB der Generator (3) ein Ram-
gesteuertes Signal erzeugt, welches Uber Speicher pengenerator ist.

4 dom Phasenstelliglied 5 zugeflihrt wird. Am Aus-
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on which the vertical pulses comi ng fromthe reference tape are shown with
the head &W tchi ng pul ses. 3 The invention.will be explained in detail
froman exanple with reference to thepbdi2guaes BThe |atter shows in a block
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realize t heder dreieckférmig ansteigend und abfallend ator (3) is controlled by signals which are de-
\/ ist und nach Erreichen sines Maximalwertes rived by a frequency convertor (6) from the

auf seineu Minimalwert zurlickf&llt. 40 signals from the pulse generator (1)..

10. Videorecorder nach einem der Anspriiche 1 - 9. \Video recorder according to any one of claims
10, dadurch gekennzeichnet, da8 wihrend 1 to 8, characterised in that the ramp curve
einer Vollumdrehung der Kopftrommel der is step-shaped, or is rising and falling continu-
Rampenverlauf nicht gedndert wird. 45 ously or triangular-shaped, and drops back to

_ : its minimum value after attainment of a maxi-
"~ Claims ' mum value.

1. Video recorder with a rotating head drum part- 10. Video recorder according to any one of claims
ly wrapped around with a magnetic tape and  s0 1 - 10, characterised in that during a com-
bearing magnetic heads, with a pulse gener- plete rotation of the head drum the ramp curve
ator (1) generating signals due to the rotation is not modified.
of the head drum, in which signal differences
i time caused by wrong mechanical setting of Revendications
the pulse generator (1) compared with the val- 55 : .
ues prescribed by the particular system are 1. Magnétoscope avec un tambour des tétes rota-
modifiable in a service setting operation by tif, qui porte des tétes magnétiques et qui est
correction signals from a generator (3), which partiellement entouré par une bande magnéti-



sequences described in a setting routine with the aid of a mcroconputer or
m croprocessor and to integrate |arge sections of the structural elenents
in sueh a conmputer ;or processor gplgay g eOVeEr possibl g to automate the
seItl ng operation still further V\Ilt%‘l the aid of a sequence generator, by
e.g. several 4 conparison neasurenents taking place by continuous
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that t Bguerdighl &ifyeStltist.Ng operation takes place during play- back of a
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of cl apinstafischrwirkendes Bignaidn eing Eisglel-n ehats- t Wideonteeardsp pereeing g clgim 4. charac-

mi croc(ﬂ\'ﬁﬂﬂ@lﬂfa?%wlﬂ ought into the service %8894 Wghate MiGrepecEsEonoyiiFee or
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die von einem Frequenzumsetzer (6) aus den 7. Video recorder according to any one of claims
Signalen vom Impulsgeber (1) abgeleitet wer- 1 to 6, characterised in that the pulse gener-
den. ator (1) has no possibility of mechanical adjust-
ment.
9. Videorecorder nach einem der Anspriiche 1 - 35
8, dadurch gekennzeichnet, da der Ram- 8. Video recorder according to any one of claims
i penverlauf stufenfdrmig ist, oder kontinuierlich 1 - 7, chardcterised In that the ramp gener-
~/ oder dreieckformig ansteigend und abfallend ator (3) is controlied by signals which are de-
ist und nach Errsichen eines Maximalwertes rived by a frequency convertor (6) from the
_ auf seineu Minimalwert zurlickfélit. 40 signals from the pulse generator (1).
10. Videorecorder nach einem der Anspriiche 1 - 9. Video recorder according to any one of claims -
10, dadurch gekennzeichnet, daB wihrend 1 to 8, characterised in that the ramp curve
einer Vollumdrehung der Kopftrommel der is step-shaped, or is rising and falling continu-
Rampenverlauf nicht gedndert wird. 45 ously or triangular-shaped, and drops back to
its minimum value after attainment of a maxi-
Claims mum value.
1. Video recorder with a rotating head drum part- 10. Video recorder according to any one of claims
ly wrapped around with a magnetic tape and 50 1 - 10, characterised in that during a com-
-bearing magnetic heads, with a pulse gener- plete rotation of the head drum the ramp curve
ator (1) generating signals due to the rotation is not modified.
of the head drum, in which signal differences :
in time caused by wrong mechanical setting of Revendications
the pulse generator (1) compared with the val- 55
ues prescribed by the particular system are 1. Magnétoscope avec un tambour des tétes rota-
modifiable in a service setting operation by tif, qui porte des tétes magnétiques et qui est
correclion signals from a generator (3), which partiellement entouré par une bande magnéti-
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1., Video recorder with a rotating head drum partly w apped around with a
magneti c tape and bearing magnetic heads, with a pul se generator (1)
genefrating .signals due to the roEahmmwﬁ Bihe head drum gi n which signal
di.fferences in time caused by wong nechanical setting of the pulse gener-
af or (1) conmpared with the values prescribed by the respec- tive systemare
nodi f i aBfee ayes W esefrplewedigeuisipns(Topir at i on  bipnte 6 Féstoiskaste afi tanglet fotambe &
‘gengy at BPd ‘3‘)95 SightE 1 apee %et'ér"éﬂm'i‘ AU a non- volearleirenisimgle 2gi8s Aol raiteintane A3rd
after c ‘étdle%??teﬁfdaf‘ﬁ@q%"éf’?ﬁ %r atlon deriadimeey tine correc- tlon to

the si Vi d
acﬁofh? maa a@f ? raagg%auggguggg ety iva3t°§@ 0 b aenden

usno uel ured
gener at |rédef| ies arl ernee &Q&Qrdl ng toralﬁJJealjléQ %odﬁée e ]g t? %d in
that thgys @bk §d§n§ Jne'agérQBﬁ'a@ o t akes pl @i, teb)
ref er enge sl par des signdll89 cdrnBERh according to any one 0 cI a| m 1 to 3,
char act egnla,ﬁe,qmlg@ngdm% @ §& s&Rméinvessset I Ng operation is carried out in a
M Cr OPr @4 H& méMbird UL AdAGRIRMS bEGUI séht Vi deo recorder according to claim4,
char act gbdt&eebnintd doiradtioh lagnsnfb Géngeraagessor or mcroconputer is also used in
t he ser vignaax @mSepHd 8¢ Genéeaddiik [dohsulsidns Vi deo recorder according to any one
of cl ai (s agleadievsmeatirier i@pdration sledéglan t hat t he m croprocessor or
m crocoaputer is brought into the serwice setting operation by a pul se or
by a statically acting signal into a setting routine. 7. Vi deo recorder
accor?dl Magrétgseens selnnda tevendicationd. ceraco 6, characterised in that the pul se

r at BFIs¢ BP fRSun P préstant (P tspt 87 nechani cal adj ustment. 8. Vi deo
re ordePe”&@[?B ‘Hl'ﬁ@peto any one of cI ains 1 - 7, characterised in that the
ranp geper at or %J con roII s¥%gnal s which are derived by a :
freq erac nseets ?"IE 0 atlond rela gnals fromthe pul se generator (1). 5
. Vdgsgre'g egﬁ E ‘E QES( one of clains 1 to 8, characterised in
that th@anﬁé‘ﬂ@refé%m‘! ep shape or is rising and falling continuously
or in atrrangle ape and after attginnent of a maxi mum val ue drops back

to itgs %%Mé/@ékuﬁ}'una%es MveeRatomsor der accordi ng to any one of clains 1 -
10, chajacs, %ia&ﬁdsé 8n ldBajue Fupsrdlien e conpl ete rotation of the head drumthe
ranp Curégrgd 8e Bétice @l iefidcide dans un mi-
croprocessseur ou un micro-ordinateur.
30
5. Magnétoscope selon la revendication 4, carac-
térisé en ce que le microprocesseur ou le
micro-ordinateur est également utilisé dans les
servocommandes et les commandes de dérou-
lement. 35

., 6. Magnétoscope selon l'une des revendications

S 4 et 5, caractérisé en ce que le microproces-
seur ou le microordinateur est mis en opéra- ,
tion de réglage de service par une impulsion 40
ou un signal & effet statique dans une routine
de réglage.

7. Magnétoscope selon l'une des revendications
1 a 6, caractérisé en ce que le générateur 45
d'impulsions (1) ne présente pas de possibilité
mécanique d'ajustage.

8. Magnétoscope selon I'une des revendications
1 & 7, caractérisé en ce que le générateur 50
de rampe (3) est commandés par des signaux
qui sont dérivés par un convertisseur de fré-
quence (6) des signaux du générateur d'impul-
sions {1).
55
9. Magnétoscope selon I'une des revendications
1 & 8, caractérisé en ce que l'allure de la

rampe est en échelons ou continue ou crois- =
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