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(57) Abstract: The invention concerns a method for the control, by a
supervising server, of the movement of a fleet of autonomously guided

Figure 1

vehicles in a movement area equipped with a plurality of wireless Wi-
Fi access points each comprising at least one geolocation means and a
00 Wi-Fi communication module, said method comprising a step of record-
ing coordinates of these access points and steps of changing access point,
I which are executed by each of the autonomously guided vehicles, said

200 steps consisting of controlling the disconnection of the Wi-Fi communi-
cation module from the active access point and reconnection to the SSIDi
access point for which the coordinates recorded in the database are the
closest of the coordinates determined by the geolocation means.

(57) Abrégé : L'invention concerne un procédé pour la commande par un
serveur de supervision du déplacement d'une flotte de véhicules a guidage
autonome dans une zone de déplacement équipée d'une pluralité de points
d'acces sans fil Wifi comportant chacun au moins un moyen de géolo-
calisation et un module de communication Wifi, comportant une étape
d'enregistrement des coordonnées desdits points d'acces, et des étapes de
changement de point d'accés exécutées par chacun desdits véhicules a
guidage autonome consistant 8 commander la déconnection dudit module
de communication Wifi du point d'accés actif et de reconnexion au point
d'acces SSIDi dont les coordonnées enregistrées dans ladite base de don-

nées sont les plus proches des coordonnées déterminées par ledit moyen
de géolocalisation.
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