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genau in die zugehdrigen Photodetektoren abgebildet werden.

2. Optischer Abstandssensor nach Anspruch 1,
45 dadurch gekennzeichnet,
daB die Strahiteilungseinheit (154) durch eine Vielzahi von im MeRstrahl (19) hintereinander angeordne-
ten Teilerspiegeln (151a-n) dargestelit ist.

3. Optischer Abstandssensor nach Anspruch 1,
50 dadurch gekennzeichnet,
daB zur Teilung des MeRstrahles (19) ein einziges lichtbeugendes Element vorhanden ist, das den MeR-
strahl (19) in eine Vielzahl definierter Richtungen teilt, wobei die punktfSrmigen Photodetektoren zur Un-
terscheidung von H8henwerten innerhalb der Fokustiefe (T) des Beleuchtungsstrahles (18) in Richtung
der geteilten MeRstrahlen (19) versetzt angeordnet sind und die jeweilige Héhenstufe durch den Photo-
55 detektor mit der grdRten Lichtintensitét erkennbar ist.

4. Optischer Abstandssensor nach Anspruch 3,
dadurch gekennzelchnet,
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15. Optischer Abstandssensor nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzelchnet, daf
50 der Abstandssensor in bezug auf eine Normale zur Objektoberfl&che geneigtist, um dreidimensionale Ob-
Jekte auch schréig von oben betrachten zu kénnen.

Claims

1. Optical distance sensor according to the confocal optical imaging principle for the determination of height
values and for three-dimensional surface measurement, especially for the inspection of electronic printed
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7. Optical distance sensor according to one of the preceding clarms, characterized in that the point light
source Is represented by a laser (10).

8. Optical distance sensor according to one of the preceding claims, characterized in that the beam deflec-

50 tion unit is represented by a rotating polygonal mirror (5).

9. Optical distance sensor according to one of the preceding claims, characterized in that for the separation
of ilumination beam {18) and measurement beam (19) a coupling-out mirror (150) is employed, which ex-
hibits a central bore.
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10. Optical distance sensor according to one of the preceding claims, characterized in that the ratio between
the aperture angles of measurement beam (19) and illumination beam (18) at the measurement location
amounts to at least 2:1.
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2. Détecteur optique de distance suivant la revendication 1, caractérisé par le fait que I'unité de division de
faisceau (154) est formée par une multiplicité de miroirs diviseurs (151a-n), qui sont disposés les uns
50 derriére les autres dans le faisceau de mesure (19).

3. Détecteur optique de distance suivant la revendication 1, caractérisé par le fait que pour la division du
faisceau de mesure (19) il est prévu un seul élément de diffraction de la lumiére, qui divise le faisceau
de mesure (19) en une multiplicité de directions définies, les photodétecteurs de forme ponctuslle étant

55 disposés de maniére décalée dans la direction des faisceaux de mesure divisés (19) pour distinguer des
valeurs de hauteur dans les limites de la profondeur de foyer (T) du faisceau d’éclairement (18) et ’échelon
respectif de hauteur pouvant &tre Identifié par le photodétecteur présentant I'intensité lumineuse maxi-
male,

10
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40 be d’amplification caractéristique non linéaire, afin d'éviter des surmodulations.

15. Détecteur optique de distance suivant 'une des revendications précédentes, caractérisé par le fait que
le détecteur de distance est incliné par rapport & la normale a la surface de I'objet de manidre & permettre
I'observation d’objets tridmensionnels, obliquement & partir du haut.
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