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Um das Finden des richtigen Bestiickungsortes zu mit lediglich erforderhch das Positonierelement des
- erleichtern, ist es bei anderen bokannten Bestiickungs- 40 zweiten Trigers in Wirkkontakt mit dem Positionierteil zu
Q tischen schon bekannt, den richtigen Bestiickungsort bringen, wodurch der zweite Tréger zum Bestiickungsort
optisch anzuzeigen,, z.B. mittels eines von einem opti- gelangt, in dem das Bauteil auf die Leiterplatte abgesetzt
schen Anzeigesystem erzeugten Lichtstrahls, der auf werden kann. Bei der erfindungsgemaBen Ausgestal-
der Leiterplatte einen Lichtpunkt darstellt. Dabei kann tung I&Bt sich deshalb nicht nur der Bestlickungsort si-
das optische Anzeigesystem durch eine elektronische 46 cher und leicht finden, sondem es ergibt sich aufgrund
Steuerschaltung so gesteusrt sein, daB beim Bestiik- der Wirkverbindung zwischen den Positioniergliedem
kungsvorgang einander folgende Bestlickungsorte au- auch eine Zentrierung des zweiten Tragers filr das Bau-
tomatisch angezeigt werden. element im Positionierort, so daB unbeabsichtigte Ver-
Bei der manuellen Bestiickung hat die Bedienungs- stellungen des zweiten Tragers und somit Fehlbestilk-
person somit zwel Forderungen zu erfilllen, namlichzum 8¢ kungen vermieden sind.
einen die Lokalisierung des Bestiickungsortes auf der Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung, die aus
Leiterplatte und zum anderen die Zentrierung des Bau- Grlnden einfacher und kostengiinstig herstellbarer Bau-
elementes am Bestlickungsort. Hierzu wird der Bedie- weise, Funktionssicherheit und Bedienungsfreundlich-
nungsperson eine hohe Aufmerksamkeit abverlangt, keit von Vortsil sind, sind in den Unteranspriichen be-
woraus eine betrédchtliche Arbeitsbelastung der Bedie- 55 schrisben.
nungsperson resultiert. Dabei 148t sich auch bei groBer Einer besonderen Hervorhebung bedarf die Ausge-
Aufmerksamkeit die Gefahr einer Fehlbestilickung nicht staltung nach Anspruch 18, die sich auf eine vortsilhafte
ausschlieBen, und zwar insbesondere bei der Bestiik- MaBnahme zum Zeniriaren des jeweils vom zweiten Tra-
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deufungsweis argestel reu hrung in Form !Jg%efes igt, det an einer sich parallel zur Bedienungs-
ner angedeutsten Schieber- oder Rollenfiihrung 9,11 im seite 5 erstreckenden Fohrungsschiene 37 verschiebbar
wesentlichen rechtwinklig zur Bedienungsseite 5 und geflihrt und unterseitig mit der Leiste 33 verbunden ist.
i parallel zur Bedienungsseite 5 verschiebbar gelagertist, 40 Die Fiihrungsschiene 37 ist in der Néhe ihres in der
Aot ein sogenannter Bestlickungskopf 12, der am zur Bedie- Zsichnung rechten Endes an einem Fithrungsschilitten
nungsseite 5 weisenden Ende des Armes 8 angeordnet 41 befestigt, der quer zur Bedienungsseite 5 an einer
ist mit einem Grriff 13, den die Bedienungsperson zwecks weiteren Flhrungsschiene 42 horizontal verschiebbar
wahlweiser Verschiebung des Armes 8 parallel zur Ebe- ist, die sich zwischen einer vorderen und einer hinteren
ne der Leiterplatie 4 ergreift, und ein beim vorliegenden 45 Seitenwand 43,44 erstreckt und an diesen Seitenwan-
Ausfiihrungsbeispiel rundes Magazin 14 flr elektroni- den 43,44 befestigt ist. Die Seitenwande 43,44 kénnen
sche Bauelements, das unter dem FGhrungsteil 6 ange- auf einer auch fiir die Haltestege 21,22 gemeinsamen
ordnet und vorzugsweise drehbar gelagert ist. Tragplatte befestigt sein und somit ein gemeinsames
An der Frontseite des Holmes 7 sind die Funktion Traggestell fir die Leiterplatte 4 und die Positionierein-
des Gerétes bestimmende Steuerelemente angeordnet. 50 richtung 28 bilden. Das Positionierteil 31 ist somit in zwei
Der am Amn 8 vertikal verschiebbar (Doppelpfeil) rechtwinklig zueinander gerichteten Bewegungsrichtun-
" gefiihrte Bestlickungskopf 12 tragt ein von ihm nach un- gen A,B (Fig. 2) wahlweise verstellbar, so daB es auf je-
ten ragendes allgemein mit 16 bezeichnetes Bestiik- den wahlweisen Punkt der Leiterplatte 4 einstellbar ist.
kungs- bzw. Haltewerkzeug mit einer Saugnadel 17 und Jeder Bewegungsrichtung A,B ist ein sigener Antrieb mit
mit einer an ihrem unteren Ende angeordneten Saug- 55 einem Elektromotor 45,46 zugeordnet, der den zugehd-
spitze 18, die beim Auftreffen auf ein Hindernis in die rigen Fihrungsschieber 36 bzw. -schlitten 41 mittels ei-
Saugnadel 17 bzw. in den Bestiickungskopf 12 hinein- nes um Umlenkrollen 47,48 umlaufenden Zahnriemens
schiebbar ist. Beim Hineinschieben wird ein im Bestiik- 49,50 antreibt. Der Elektromotor 45 fiir den Antrieb des
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P rstell tes moglich ist.
the cr O%&errﬁg%}eﬁs sz’ﬁggﬁrlgeni {[tg ckungsortes |ndet Geman Fig. 3 und 4 ist dem Gerét 1 zusatzlich eine
sondern in sinem Abstand davon, der in der Wegsteue- Zentriervorrichtung 51 zum Zentrieren eines hier mit 52
rung beriicksichtigt ist. Da der Abstand a zwischen dem bezeichneten Bauelements gegeniliber dem Bestiik-
Possitionierelement 29 und der Saugnadel 17 dem vor- kungs - bzw. Haltewerkzeug 16 oder der Saugspitze 18.
C genannten Abstand entspricht, steht die Saugnadel 17 40 Die Zentriervorrichtung 51 kann vorteilhaft zwischen
o in jeder angesteuerten Positionierstellung des Positio- dem Magazin 14 und der Leiterplatte 4 oder in der Nahe
nierteils 31 oberhalb eines zugehorigen Bestiickungsor- der Leiterplatte 4 bzw. des Positionierteils 31 angeordnet
tes. Die gegeniiber dem zugehdrigen Bestlickungsort sein. Beimvorliegenden Ausfithrungsbeispiel umfaft die
seitlich versetzte Anordnung des Positionierelements 29 Zentriervorrichtung 51 ein plattenférmiges Zentrierstiick
und des Positionierteils 31 ist vorteilhaft, dadie Sichtauf 45 53 mit einem dem Positionierioch 34 entsprechenden
die Saugspitze 18 der Saugnadel 17 frei bleibt. Es ist im Positionierloch 54 und einem davon im Abstand a ange-
Rahmen der Erfindung jedoch auch mdglich, die Posi- ordneten Zentrierloch 55, dessen Querschnitt bzw.
tionierstelle des Positionierelements 29 oberhalb des zu- Lochwand abwérts konvergiert, und dessen grdBter
gehérigen Bestlickungsortes anzuordnen und die Saug- Durchmesser gréBer und dessen kleinster Durchmesser
nadel 18 oder ein Teil derselben als Positionierslement 0 kleiner bemessen ist, als die Lange 1 des vorhandenen
zu benutzen. Bauelements 52 oder der vorhandenen Bauelemente
Zur vertikalen Stabilisierung des weit auskragen- 52. Beim Absenken des durch den Unterdruck an der
den, die Leiterplatte 4 libergreifenden Endes der Filh- = Saugspitze 17 gehaltenen Bauelements 52 in das Zen-
rungsschiens 37, istdieser eine zusétzliche Flihrung am trierloch 55 gerét das betretiende Ende eines exzen-
Trager 3 zugeordnet. Diese Filhrung wird durch eineho- 85  trisch gehaltenen Bauelements 52 in Kontakt mit der ge-
rizontale Nut 20 in der AuBenseite der Wand 21 gebildet, neigtenLochwand 56, wobei das Bauelement 52 auto-
in die ein Flhrungsstuck 30 an einem Endstiick 40 der matisch in die zentrische Position verschoben wird. Die
Fahrungsschiene 34 krallenfrmig einfaBt. Anordnung ist dabei so getroffen, daf das untere Bewe-



determ ning the functioning of the device are arranged. The nounting head
12, guided to be vertically displaceable (double arrow) on the armS8,
carries a 50 downwar dl y projecting nounting or hol ding tool, indicat ed
generally by 16, having a suction needle 17 and having a suction tip 18
arranged at its |lower end that can be pushed inwards into the suction

needl e 17 or the mounti ng head 12 EwmeB44793®ELt s an obst asl e. Pushing it
in actuates a 55 proximty switch 19 situated in the nounting head 12 and
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t he no&iidnierierh [5¢ hdhed éngagrdhetalpdesiZemtiaripehg part 3 ltiohibeil (31 mitkigander S Wirkedpindung
par al | €% um@um pigeninefipitzgfioridpreF thiungssit 32pdar d 4 abridobac Fahrpresteiteisipdi ng 20

| ocat i ¥ervigdithezil@rnan iy 2tm andeeen gied Spitagn of t he associ at ed nounting point,

and caRicydeferianzugrangs ajsiglie Sapgspige i ve posit i 5'n|Gf‘F{ft1""lﬁEé‘EsPWﬂ‘4 I n t he present
exenpl ary enbodi nent the positioning el enent 2(? of t |ng head 12 is
agwd |n3 sxtendlngfromthe underygi de of IeI to

the suc |'(')tﬁns Te 17. "The positioni ng part é:’"'ereemo éiﬁ)lgﬁp ngs

28 is forgmg (H&uvﬁ Bbthickéh &@oﬁ@%ﬂ%@enaozwe”'ca' .‘81\1 1)?’ 1)'n{?ke aﬁ&ﬂb J?scﬂftt&etss
free end vehdben vonleRkibRishBP HAlllemettent A& fittiNg ﬁiﬂﬂm& fifth ggﬁ’deﬁgﬁteﬂFﬁhr@@ sldch be
i nt r oduc efdsdnBérd sbBaltit@ntdd ald Lolbrgiidety @ sal | @iagdnt  of play. The
strip 33 @s arranged higher than the ciscuit board 4 and the supporting

ri bs 21, ratkirem etsheaTrapdr (3p@rwapiasiensemetei-t he b.atdeest nachatspiuehd, arl y when | arge
circuit DepktiS4ykndpigenprve@rilraged®2, 18)fir - The strip 33 is fixed to the

under. si.dedadBauglembrit (58). Bebst deatweiteiTragse(18i spl aced dedureh ggkandesichrel.l 37 runni ng
paral | el 1Bbsagaribersiemearsian Tegerd3Pamiiel zirs connect 8 den Béivynestith (SRloan spinemt frejep
33. The ditneigerfelieplatier4) upd e gapu MuspioRt ¥ end  (ofdp RBisph Gt certkigelitmig it ng)

to a gui d® carriage 41 that can be 40 d|s | aced horizontally transverse
to thg opera or sg F%%e%tnachAnspruchSoders y

it einem Magazm (19)r}ur die Bauelemente,

wobei dem zweiten Trager (12) eine Positionier- . dadurch gekennzeichnet,

einrichtung (28) zugeordnet ist, mit einem Posi- 35 daB der zweite Trager (17,18) an einem vertikal
tionierteil (31), das sich in einer dem Bestik- . - verstellbaren Bestiickungskopf (12) angeord-
kungsort entsprechenden Position befindet, net ist,

und mit sinermn Positionierelement (29) am zwei- und daB auch der Fiilhrungsstift (32) am Bestiik-
ten Trager (12), das mit dem Positionierteil (31) . kungskopf (12) angeordnet ist, und sich paralle!
in Wirkverbindung bringbar ist zur Positionie- 40 zur Achse des zweiten Tragers (17, 18)
rung des zweiten Tragers (12) bez{glich seiner erstreckt.

Bewegung parallel zur Ebene der Leiterplatte

4, 8. Gerét nach einem der Anspriiche 5 bis 7,

dadurch gekennzeichnet, .

daB das Positionierteil (31) parallel zur Ebene 45 dadurch gekennzeichnet,

der Leiterplatte (4) in eine oder mehrere, zuge- daB der Fithrungsstift (32) in einem horizonta-
hérigen Bestilickungsorten  entsprechende len Abstand (a2) vom zwelten Trager (17,18)
Positionen verstellbar und in der jerweiligen angeordnet ist.

Verstellposition feststellbar ist.
50 9. Gerétnach Anspruch 7 oder 8,
2. Gerét nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,

dadurch gekennzeichnet, ’ daB der zweite Trager (17,18) eine Saugnadel
daB das Positionierelement (29) durch eine ist.

quer zur Ebene der Leiterplatte (4) gerichtete 55

Bewegung in Wirkverbindung mit dem Positio- 10. Gerat nach einem der Anspriiche 5 bis S,

nierteil (31) bringbar ist.
dadurch gekennzeichnet,
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a further guide rail 42 that extends between a front and a rear side wat
43, 44 and is fixed tozhese'side vgppassbapht. The si deg
be fixed to a supporting plate that is also common to the s ﬂz ul,
21 22, S@ngélnde daaBedtizkuingekopfi 12 erratRiwird(BerNt | N ToiatiGbhIArSpridhr, the crcr cur ]
4 and -t hverdaeBaublemenit sgnitheidendadéd@iie Lochivandposi t i oni ng part 31 can thus be
di spl ac €@ berdhrded$omit tbskiammendbzeidere@chalieri® A, B ( Fidgdurdh)gekennzechlat angl es t o one
anot her ,ausigsen kopnte. Felgliehkgnrisias Bayplersanti®nech any desida dvapignch teroWirkvéreinduing gwibdhen
boar d 5 (fieseryZentriersut an gineeZnischarpostionbsifiafre i A, B demPosiicsiersiamen G9be sera Boslior v e
Wi t h an '\éﬂg E“gﬁﬂﬂf‘bv wipger aﬂ%def"ﬁa‘ft”ﬂ?‘ihves t he Juesiglipipasdogfiepiaraloment 28) asgpnor
car N¢ ngfrpl {9;1 E"r‘ slﬂ?-ﬂ"*ﬂ 49, 50 ripreem Famrtal't')(guﬂlaézumherws
47, 28, he nd"e dlemm Pyl 'je}ifthe gui deIERHP () vergefoar jt. 55 |
di Fect| g ey oncarty gddf 0 b g BB hfl B b T
42. The vel"zed;r,s.gecaorrsmeereu orhxrd@&n slide = EP -
3) sitionisreinrichtung/28 Brhd bie NRerpiahd %ﬁ Gh 36 in didagfdnigednBetimed | Xed to the
under si dsbstef, hibhn dgriwade 22, %riuggﬂelse istdbBo-assocCi at agls kaFhRAIeRBnbnt o) UA8 dArSo8:-
runs i nssitcr@erlbdhes4(Bhetl Engobitidet sds’dastZedferioch | N t he fiiakisRed {31 AmiteiHahd@Win WitkverBiftiind1as
an el ongétumdumenadect Spitedtr-deeElhvagstitts2Each of  tdiggber €tHnnggeile®ihdr s 45, 46
has assoemittlicen vu kShnen undzup@sdeten dinserBpwdur i Ng devi ce (not shown) by which the
r espect inicht tigigrdnzuorinencils dietfiaugspitze 18.oni ng par§. Beratmach Aveprabider mi ned rel ati ve
to a starting position. Such a 10 starting position can be dependent
on the circuit board 4 (first noving to a speciPfuchgekentzeighne he circui t
board) drteineRrehe econd carrr er 3 (posr f oni ng 4% dasiiesitioniprelgment (28)ging-dlrungs-
rékative tg t h carErrer 3 t op edges m(s ﬁ B FastieniadpieCy) gin Fobh-

Lﬁl e

SS

zum Bestlic . | t gﬁter
CorputrReg B fﬁw oot e lid il ool

©
posi tioni ng part 1, e Starting p&srtron for the novenents
ie

A B and t er&ﬁf&dteﬁ&*a@ér(ﬂ?ﬁ%ig&%sgﬂéms Ong,! RGrafrabiCAHsfruda@ar d 4 are stored.
Anot her pogpiat (4) dnd einém kvditerOTrageC@NAGSEr the el ectric notors 45, 46 to a
manual  condas Bhue@midt (52), Wbbekddy Hds Thagep(12,hat , havidagurdhgeidhideitimetd he above-
ment i oned t8) gedeniner cpmsdrdlénmféga’f(s)tdamllmeﬁent S A daBder Eihfufgsftity(32) lah &eihdin HéiGeLr
manual | 'y tEbnp dérépitdebitterid)umt iqueg dezo verstalbaon ¢ he Ci rEnde konikobaeriingt oder kugetdaiig istas e
the positigning part 31 25 is displaced to a positioning |ocation
corresponding to a nounti n% poi nt and is h&l Geimagthnsprichéabdarén. A sinpl e
way of doi ng™itRipem Magagiy (1fikidiea EP?@“’@P brakr ng notors. In this position

control accolfifelIpeyetgRTragerdn °'B?P°P f act da‘?”r"f‘étgeker'ﬁe'c"l"ﬁ‘e present
exenpl ary S'Be? g% );:SQPI ‘é(‘e}lﬂ l% % ‘églé‘pggl ti onr"rj%}q‘}tr % i 5" ko;rﬁe{;eer:vemr:gr
posi tioning pat nsprechen . (oto) § ssoci at ed? ) AET e rSInaTe ageo
und mit einem Positionierelement (29) am zwei- und daB auch der Fiihrungsstift (32) am Bestiik-
ten Tréger (12), das mit dem Positionierteil (31) kungskopf (12) angeordnet ist, und sich parallel
L\(.- in Wirkverbindung bringbar ist zur Positionie- 40 zur Achse des zweiten Tragers (17, 18)
e rung des zweiten Tragers (12) beziliglich seiner erstreckt.
Bewegung parallel zur Ebene der Lelterplatte
(4), 8. Gerat nach einem der Anspriiche 5 bis 7,
dadurch gekennzeichnet, ﬁ
daB das Positionierteil (31) parallel zur Ebene 45 dadurch gekennzeichnet,
der Leiterplatte (4) in eine oder mehrere, zuge- dafB der Fiihrungsstift (32) in einem horizonta-
hérigen Bestiickungsorten entsprechende len Abstand (a) vom zweiten Tréager (17,18)
Positionen verstellbar und in der jerweiligen angeordnet ist.

Verstellposition feststellbar ist.

50 9. Gerat nach Anspruch 7 oder 8,
2. Gerét nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dadurch gekennzeichnet, daB der zweite Tréger (17,18) eine Saugnadel
daB das Positionierelement (29) durch eine ist.

quer zur Ebene der Leiterplatte (4) gerichtete 55

Bewegung in Wirkverbindung mit dem Positio- 10. Gerét nach einem der Anspriiche 5 bis 9,

nierteil (31) bringbar ist.
dadurch gekennzsichnet,



di stance therefromthat is taken into account in the position ﬂﬂ“l“ﬂ“\“l

Since the distance @& between tiEP®3479p®itioning ehenent I

the suction needle 17 corresponds to the above-nentioned di sttanée, * at"
each att ai nedafyiss Fihnppsteilgs1) meweireshiwinkip suct i on zngeedhet st dor vezugb@ise matals sines

~associ at ed neiemendagerinhieen BewRgenosrichiunserenent  of - tZanrigromirietisoT.#R) deh Snitiabbr @6)

and of the pHsPvpeloagstyarzrgsaaisesgrallel pyst er al | y diw gerndiibringsechiiten (48 aptesibt. he

associ at ed nBeAPMREFefIFkNd puer dgay ant ageous,  since the suction tip 18 of the

suction needle 17 remmins clearly visi bl%. 1& GW‘t’ﬁ?W"E'ﬁ%""S&'ﬂ dey fAnspffighe 1 bis

i nventi on TEa e ﬁB%’\‘/"éi’ "al so possible to arré-’zqeg)gf%%@ ,E'G%ei";f“?e H?1 ’4"_78'6:&'{%9%

of Mie posi t bRtk et 29 above the'as Wich PG P lﬁﬁ? ehjigst i§t Undnd

to use t_he SUéhtdanos_rﬂ _iﬂsgﬁftgiﬁ npgt.rhfeb her eof . a%aé&‘r’n ?Air;elzg enlErriﬁtglgzg trrii
For verti cal (a‘é)t@#%r{dbﬁ’-i@ﬂdePlQng_QtinérTai& | Yo Pr 0] €Ghnbh %omBrgiorofdd] ZShtridr Y ﬁte
rail 37 that zpwedidnyseitd @stictieniddh Furpgd-d 4 an adpli izeWid@bstidk! (58FzugSorAeSIRCapt €d
with it on tksieaa(B?)veschiBobardeiohrt gli de i s for med dbrygrébid @sts3miidal z&HirRA¥Rs @5) 1 N
the outer side of the wall 21 in which a gui de gpB&GRd 3 kRisté Buredhditt RloRér@is4 0
of the J&iGmatnahlAnPdictetigages | i ke a cl aw. 55 TdadBausiément (62)80 QiedaB dioSaligna-
shown) on the circuit board EP - O 348 793 del(18) in einer mit dem Bentrierloch (55) kon-
Appl n. No. gdayghaskepnzeichngle suction needl e zéngrischonBésitioh zeoigbar st
particul ar cgaRsas Porltimienist Gi)el venFahisbae 14 and brought down by pul |ing down
on the handl gs)l"grzfﬁﬁ’f’?'?e fiickspifedenfergipsy 18 19eBerd nachAsspsshitfit and t he source
of suction i )‘@{?ﬁ?{’@gf{dgfd‘\nﬁﬂ)&z(%a)m-act uatiOga of th%?s%tgé:h %Q.hp Thﬁ Irmugzli Bg
head 12.j S.t. Al i.n and is intfoduced PR kﬁ'g‘ %e ol e .

f NSt h(%?'%%%ﬁ%["“%ﬁ@%dﬂggg\}%rticaI nmovemnent of;j ;gmes'ﬁmmge " ) ¥ph der Say ;‘g‘il S

D . . . tionierel Went
position theda%HEﬁgeQéhnidicmeU with the conponent thel %g%g&@%&‘{ﬁ %en i tilk-
associ at ed ngyand FiliruRfschiene (38 an efbin FANVET | NG t hg, ADURT{S ﬁ oAt JRh SO
that the QuifgsRiniited 15lidhaitch e, (BEduel i Ozd NE QUIHS (B9 nbuiratn Abband (VBN D6 ilar
nmeets the ci B&ishingddeiter 8) dbs defkbS(1Pghéiner aCt Uat | NGt B ofn Phditlohieribéh (84) Yoranden ist,

di sconnect i ngeitblee Fohiarigssoliiene (42) versaiisbliath 19 i S desc@MIRRENAR deMbldaniihdas Posi-
function revesfibdst.each tinme it is 15 act uat edoniegeterriolitad andpastatict i on i s
alternately connected and di sconnected. It is al so possible, depending on

t he condtraset pashanseiuelySut , to position #h&0sGedtinah Ansedh t8 gy 18y neans of

t he 20 positioning device 28 exactly or approximately at the nmounting

poi nt. The {YYPReebANIREMes exact when the gui deadyehgekennpqicheetqui te cl osel y
in the guide oﬁ’;%..‘“gf’ rngeschiene (@20 am 5 \\hol e P dapEesirigdoch (5F) hoher angeordnelish
play. A sufSFaMe" P TRt gIraPIgl (hgehgiten og, the s@efPbHRBEtle 17 in the 25
regi on of the associated nounting point

15. Gerat nach Anspruch 14,

[T

r %?uégra% nlacq-u eltngn? der vorherigen Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

dadurch gekennzeichnst, ' daB das Positionierelement (29,32) an seinem
daf} die weitere Fllhrungsschiene (42) an zwei 40 freien Ende konisch konvergiert oder gerundet
Mot sich parallel zueinander erstreckenden vertika- ist und vorzugsweise das Positionierloch (54)
len Wanditeilen (43,44) befestigt ist, die auf héher angeordnet ist als das Zentrierloch (55).
einer Grundplatte des ersten Tragers (3) befe-
stigt sind.
45 Claims

16. Gerat nach einem der Anspriiche 11 bis 15,
1. Apparatus (1) for mounting and/or soldering or

dadurch gekennzeichnet, cementing electronic components, in particular
daB die Fhrungsschiene (37) sich mit einem SMD components, on circuit boards (4),
Ende (ber die Leiterplatte (4) hinaus erstreckt 50
und an diesem Ende horizontal in einer zusétz- having a first carrier (3) for at least one circuit
lichen Filhrung gefthrt ist. : board (4) and a second carrier (12, 18) for the
’ component (52), the second carrier (12, 18)
17. Gerat nach einem der Anspriiche 11 bis 16, being displaceable relative to the first carrier (3)
55 parallel to the plane of the circuit board (4) and
dadurch gekennzeichnet, transverse thereto,
daB dem Schieber (36} und dem Fiihrungs- having a magazine (14) for the components,
schiitten (41) jewsils ein Elektromotor (45,46) the second carrier (12) having associated there-



«

associ ated drive and/or the fit between the guide pin 32 andU!I,HiH!leummm
34 exhibits any markedifreedom of ppo@agpssBt |n the Aqoatt

pre-centering can be performed with which an individual manual

post - cent er iwitg a pexitidiing dedided2e) withia@bsitdhing he nount ficaly dapladesbld rBoupting Bédd|(2), ahdin

accor dance vpatt i81)F-wigjeh. is Bcaganidn 4 poditecaleyvi ce 1 al that theamidasis (82) iabledarkiged ewihe h a
cent eri ng desppnding ®ihefrepuntiogpdindr i ng a conponent , Mpusting helask{t8) andl ejsionds paralledd the | ve
to the 35  a¥@haMing@gposiionig plem (2?)099Ith916 or thea’@ﬁj’éft‘?wfldrcﬁ'"elg'7 18¥he
centering de*\??‘l'}%“g'flerdb?h“%%r?@ Fudts, He arran ed between the magazi ne 14
and the cir P’f‘“" ol rcut APBRITP AfeBTNolRY LSS ng par t

31~ In the( ’Q??%"F ‘ﬁr«%eégehavr he %‘en err devr ce 51 incl udes

a 40 pl at _
cor respondr eth % eri 5 sitioning hole 33 and a g'f )fm acgéftahﬁged

at a di stanqea Rsilidifb S (#% di racXQBIe‘eraﬂehe Cr oss- § ctron o
hol e converggfs,e ,tgdg, WhResitlord gest  di ameter S Iarger and whose

smal | est 45 corréibamag Q5 ché @rmﬂré Qbsobiftad) t he. | P&t sbeoriinglid ik BREONENt OF
conponent s Swoupting s, and@fixhis® bacA ghspdde conponent 52 hel d on the suction tip
17 by the vaweadspacatposiiohe cent ering hol ® 55 t henaragtbisedinthaend of an
eccentrically held conponent comes into cont acthewdctrd cartier (17n18) & B ewbtionareddles 6
of the #olAeparaB@ accomling tolelaim . he conponent 52 is automatically displaced into
the central position. The arrangement is f&diPraseiespeerling teang oidames et of
t he rroverrentchﬂﬁc“t"ﬁ%"’h’ﬁﬂntr ng head 12 is reached before both ends of the
conponent 52"YRSFR gf)caBBe'H?"gPt hBl e ‘f;:ﬁ?f"e nLor act uat e
tke switch B‘ngt“’ ‘:"’:me g eése ?“lg' %langéforrponent S?‘g&ﬁ"@@'ﬁqﬁp '?) t’w° re’°[the
centering h ntering s

7 q ec' g%\%‘of] No. 89109968.1 clingj, Elbs s nOth ri 0 erf I:%

an int eﬁnﬁgﬁa?&rﬁa%érlnpk&f&m?é‘d further trgnsported to t e cr curt boar :
In the present exenplary enbodi ment the cqpt%g,érgrggmt%,m\m ewed from

t he operat QharadidridfiintRat, 1S arranged behi the 5 positioning part 31,
and is pref eduady te asbyainst cdrettioh Bethednghd ON t he eHafatedsed iR thasipporti ng the

posi ti oni ng maeiikining eBerani2d) aivbthe ipbgitivhing boar d 4, thia esstioingeansh ) is 2fdched to a slide
Pref erably trag (Pdthe ppadionimpyeldnmhie2%4an Be afor anged(38) whibiis didabin gtided alowg s guide raf
hol e 55 in olidieeedgelativdte tampeostiennd pad (BEe abl e t o(3Flextending pashlietio the opersfapside. he
gui de pin SZTaH%IWGSEFthPHEB%thHe'rcu'h@ﬁ@(@o that this point is not |ower than
the suction tip EP - 0 344 793 12. Apparatus acgprding to claim 11, Appi n.
No. 891@)99‘8@?@”%@/&1"%‘%““&6‘5‘&??ft%s (1),for moynting and/or soldering or

charactertsed in that,

characterised in that, the positioning part (31) is an attachment (33)
the positioning element (29) and the positioning _ projecting from the slide (36) preferably towards
part (31) are guide parts that can be brought into the rear of the apparatus (1).

operative connection with one ancther.
40 13. Apparatus according to claim 11 or 12,
Nt 8. Apparatus according to claim 4,
characterised in that,

characterised in that, the guide rail (37) is held on a guide carriage
the positioning element (29) is a guide pin (32) (41) that is slidably guided transverse to the
and the positioning part (31) is a guide part (31) 45 operator side (5) of the apparatus (1) on a fur-
having a guide hole (34) adapted to the ther guide rail (42).

cross-section of the guide pin (32).
14. Apparatus according to claim 13,
6. Apparatus according to claim 5,

50 characterised in that,
characterised in that, - the further guide rail (42) is held on the first car-
the guide pin (32) is conically tapered or spher— rier (3) for the circuit board (4).

ically formed at its free end.
16. Apparatus according to claim 14,

7. Apparatus according to claim 5 or 6, 55
characterised in that,
characterised in that, the further guide rail (42) is fastened to two ver-
the second carrier (17, 18) is arranged onaver- tical wall parts (43, 44) that extend parallel to



cenenting electronic conponents, in particular SMD 5

circuit boards (4), haying a fi rstEﬁgrsuggsﬁﬁ) for at | emst 3mn’“m]lm”m||“"|
board (4) and a second carrier (12, 18) for. the conponent (52)" t‘he ‘selonl
carrier (12,ondéhothbraindige ditériet dadadslprieoe! at i ve t Martthecehtoringhole @by i er ( 3)

paral | el to thdviestg@dren@).of the circuit 10 board (4) and transverse thereto,
having a nagazine (14) for the conponents, the second carrier (12) having
associ atéederairtius @oding e apod cleime i tadh. devi ce Ré@ﬁélicﬂbnh a positioning part (31)
which is located in a position correspofiding to the nDuntln 15 point, and
hayi ng a posh#peaipedd Batenent (29) on the decmesttdsmongge ¢ 2 9%@99%9"%9%

br dught int dhﬁlg? g ?)@’“E’!S’ﬁﬂ@k?f‘?‘ﬂ’ﬁb%'f% t he ;f’@mwmsﬂgcf g&l icyligy de com-
position thd ar"f’@fse d i horiggnially respec"[os 8$SMP§“WB ?Pé‘?ﬁdeﬁ 5ﬁ(l4)e?°mfo
the plane of quey '"?ba F'rggﬂ?t board (4),, chdf¥eTerised in that, the

tio | e parall el It
Bgzl dI (ﬁi) RPpr?%gI s%%célé!} %‘8#@”%’?‘?‘%2‘3@% ngpt 0 one “'Fe‘gj’iéfkﬁ‘f‘gl"ﬁ%gﬂ:%“ E%Ed'ff:f:;g
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Appar at Us aGepbdiid@ectri® nﬁtb@'(m 4p) afeAsdogiCt eri sed ﬂdﬂxn&rﬁﬁ:ppoh%@ 1B Stnt dsgiiiabl8par
el ement (29)ateaaiith 16 silas @E)HAE the Glidd caRgjeat isve 30 rapRABNRSHibraibpot Bfpataitdement au
posi ti oni Nng (@ whick Spkdferibly by nvansai® Ribthéd ansVver S eplarndd ik @lafloadeeiraifts irpmdai (#)Catii t
board (4). 3eltdrikp (A48} ssvectioacatidedBB gndttize Cl ai m 2, trapbvarsalehant 4 @pthni n t hat, 35
during the cgudeedamage(dtionnection between the powirmagesii () pedr lsaeamposals,) and
the positioning part (31) the positioning el en#rrispsiitde pesiliennsmori(F)Asercidgu
rel ati v Aerafas a?ﬁ%’l"ﬂ gAY Pl glaipa 1 17:31) tﬁ”ansver%ﬂé‘x‘?'t‘ﬁst“m“ (12 eomprengri une par-
circuit board é%‘; 4. Apparatus accty '°E"E?m3?f 31 pui @p Upuygdans ¢
3, charact erJ'SEHe 1 g?;,{ p Q osi tioning el erﬂéﬂ‘? SorreaRereagBErMeBiP ng
part (31) ar ( "§ B i igmedvasuqien br ought 7F 8 mem Q os% '

font G8) el 4 Pie
wi th one angly E{meéﬁga hﬁ@&%&f G sl g teel& asf%rg
that, - the pQghibd (5?7 celta}- @ QUi de EH Iﬂls lve IOQII;H ng
part (31) i Shghold{HafifaBédiehingpar 53 ﬁ\ﬂaﬂga a gui de gy 3 Obrf v @tm'\ nl Qu
Cr0SS- SeCt i Qitgdaf crdsBSecithlofifie intdrigdaid (550 Apparaéuid&ne?éa &@hlzm cb Qui €6r@ént8 son
char act eri sagl idrger tahdithe Sfatiest class-@ttionl G p| n (32) mb@erﬁéhmat‘aaélémémtaapﬂﬁ édla ﬂﬁque

spheri cal | y shmaliefsh tiedcompaerit (GR)can@ nthatthe 30 de circuits imprimés (4),
suction needle (18) can be centered in a posi- caractérisé par le fait
tion concentric with the centering hole (55). que la partie de positionnement (31) est dépla-
: ¢able paralldlement au plan de la plaque de cir-
19. Apparatus according to claim 18, cuits imprimés (4) dans une ou plusieurs posi-
35 tions correspondant aux lieus de montage asso-
characterised in that, ciés, ot peut 8tre immobilisée dans la position
a pin-shaped positioning element (29, 32) is de déplacement respective.
arranged on the mounting head (12) carrying
the suction needle (18), at a spacing (a) from 2. Dispositif suivant la revendication 1,
(0 the suction needle (18), and a positioning hole 40
At (54) is present in the centering piece (53) at a caractérisé par le fait
spacing (a) from the centering hole (55), the que I'6lément de positionnement (29) peut &tre
cross-section of the positioning hole being amené en liaison active avec la partie de posi-
adapted to the cross-section of the positioning tionnement (31) par un mouvement transversa-
element. 45 lement au plan de la plaque de circuits imprimés

(4).
20. Apparatus according to claim 18 or 19,
: 3. Dispositif suivant la revendication 2,

characterised in that,

the centering hole (55) is arranged hlgher than 50 caractérisé par le fait
the circuit board (4). que pendant [a liaison active entre I'dlément de
positionnement (29) et la partie de positionne-
21. Apparatus according to any preceding claim, ment (31), I'élément de positionnement (29) est
. déplacable par rapport & la partie de position-
characterised in that, 55 nement (31) transversalement au plan de la pla-
at its free end the positioning slement (29, 32) que de circuits imprimés (4).
converges conically or is rounded and prefera- '
bly the positioning hole (54) is arranged higher 4. Dispositif suivant I'une des revendications 1 4 3,



»

T\IoC 891I(59968M1 7. > *A.Egar g?ﬁg gggorma4mthal m 5 or 6, 1&:h memﬂm’mnllll

that, the second carrier (17, 18) is arranged on a vertlcal y di spl acedbl &
nount i ng heachrgctB@sé paden@diti n t hat the guide pin Bun cQtlB@)aam(SS)ah@g gaidé daplaeatileon
t he nount i ngaueééiémentos posgiipnernent @Meidansdie al | el t o o0 Wanslalion dp lerfo diuh eail de guidage (37)
carrier (17, dergyitiongement (3y)epatdes pasiieadeayr di ng t o &Akpndent earadipleraent ap (#otg de com-
char act er i sef9p Rowans tre W“éesteﬁé'a'ﬁ’lﬂlaﬂé“’m n (:32)“‘5‘[“%e arranged spaced at a

hor| zont al d|“§?%§’ﬁ&@“‘(°a) fromthe second®’c Appar at us
or di rgg 5.0, &l 8 t? gd characterised i b g'si"éa"t]]aﬁeﬁeé'g'gaéﬁ'bﬂd carrier
3\/’ 18) PR suct areven '°n 10. Apparatus acgQr ];lgfﬁny of clains 5to
9’ char act erba?é?:@néérbattlg'ﬁﬁ the guide part (31) lgge p§ RbrfRerhddt Ea\f‘)oestu

directions Ofued@lsmertfBY SaRdbherket (2§)estd.1nﬁe€d ed at ggnd[d )'&B &% ad Ebuﬁé@@auq%i er,
preferably pebekblié boshiohnbhént GRES & @kie b de (5) aRmistohed VoM ®I o8 atibrd b@bispositk &1).
Appar at us acgpditichnérient (91)@heiafie déguiddde (31) Char act eri sed in that, the

posi ti oni ng g iin tloBde)guidaye taaf saadieita dottio S| | 13eDisEBIlf suivdi \& fovéngicaibri dabha, gui ded
al ong a gui dee la bio¢he @8guidagx@Zndi ng paral l el to the operator side. 30 _

12.  Apparatus according to claim1l, claract ercarsedqissparlekit , * t he

posi ti ofi rigjsrpetif puived 12 reyendiqgliont t achnent (33) pr apedeal dryguidagerts®) peb meihtenkesu( LB6)
preferably towards the rear of the appar at us (E';a"°t359“_1‘§9°(ﬂ\ﬁgﬂ|°§19’ﬂl§ém°'°"°°"
accordi ng t oc&ackyisprarlefs 1o aracterised in fion \ F“g )9 s
held on a guf‘ifela Raphe h; 2)f’ﬁa?fr'éF§°sl dabl y‘gﬂfl’%'lg‘bl( JugligRasi(Heurug agtigaal

o erator S|dﬁ§b°3"5t)°"'3[*° AP gl’tﬁs (1) on r guide rail (42).

Appar at us accordi ng to cI ai m 13 charaﬁgsﬁ%gﬁqz,%ﬁ“%mgmﬁe fi eqf Urther

gw de rgi Iol&g&}sd,@nt%\gn%ﬂgn@%ugl rst carrier rcw t board
(4). 15. Apparatus according to claim 14, char agh&dik&afiein t hat, the

further gui desrdcRtids pAethiti S fastened to £4O ver lghdiaitre degu\&eéd(masm&mérﬁ%m
44) that ext quede gsakisthd €bpdtQ170ME etdRpdIer and ar e greidr QUpPSH (B)Po 1alpRER dakirlie Of
the first casurumertété 39 monkige (18yBplscaAbIeIgrtRC COr di ng impgimasy. of clains 11 to 15,
char act er i sechlamanttehque la tadshe det dodagguidlestr ai | (37) extends with one end beyond
t he CI rcuit eagementdisgoséeigef leddte deimoptager(tl) i s Hér Dlgmtﬁahwaylt lg@vanhdichtions 14n

et s'étend paraliélement & l'axe du deuxidme 30

support (12). caractérisé par le fait
que l'autre rail de guidage (42) est fixé a deux
8. Dispositif suivant l'une des revendications 5 4 7, partiss de paroi (43, 44) verticales, s'étendant
paralidlement l'une & l'autre et fixées sur une
caractérisé par le fait ' 35 plaque de base du premier support (3).
que la broche de guidage (32) est disposée &
une distance horizontale (a) du deuxidme sup- 16. Dispositif suivant l'une des revendications 11 a 15,
port (17, 18). '
caractérisé par le fait
. 9. Dispositif suivant la revendication 7 ou 8, 40 que le rail de guidage (37) s'étend, avec une
L extrémité, au-dela de la plaque de circuits impri-
caractérisé par le fait " més (4) et est guidé & cette extrémité horizon-
que le deuxidme support (17, 18) est une talement dans un guide supplémentaire.

aiguille 2 ventouse.
45 17. Dispositif suivant I'une des revendications 11 & 16,
10. Dispositif suivant I'une des revendications 6 & 9,
caractérisé par le fait

caractérisé par le fait que deux moteurs électriques (45, 46) sont
que la partie de guidage (32) est déplacable associés l'un au coulisseau (36) et l'autre au
dans deux directions de mouvement (A, B) per- 50 chariot de guidage (41) pour entrainer le coulis-
pandiculaires I'une par rapport a l'autre, de pré- seau (36) et le chariot de guidage (41) de pré-
férence paralldlement au c8té de commande férence au moyen d'une transmission & cour-
(5) et transversalement & ce ctté. roie crantée (47, 48).

11. Dispositif suivant la revendication 10, 55 18. Dispositif suivant au moins l'une des revendications

1417,

caractérisé par le fait
que la partie de positionnement (31) est reliée caractérisé par le fait



59109568, addi t1onal gurde. -17. AnmostmaErOrding 1o asy ofHIIﬂll TR

16, characterised in that, 5 respective electric notors (45, *46f a

associ at ed V\nqtuhletiMIémésuclmrt((%)a)eahcbn*stm gui de carriage (41) which -

pr ef er abl y byarreeapiguillgfa vantouse (18l abjer! sys-dri ve (47, 48) - drive the slide (36)
and the gui démedp eanimpe (1/pyycunygudecentrage 18, Appar at us according to any of
claims 1 to 15 °‘29M°é$98b°laé? P%eeRﬂe"i"ﬂeP'H‘?ftde the second carrier (17, 18) is
formed by a SpRged ﬁs)ﬁ @%é dispositb, e lan  hat t he apparatus has associ at ed
with-it a ceRl2ePH t nou t'ag s‘vvlthaconverglng centering hole
(58~+in a cerﬁutsj °§r'§§ teset "té the | argest cross-section of the
centering hol‘,grm{u fée smal | est cross- section is snaller
than the conmpeyehds delge hQOSUCtI on needl e (18) can be
centered in a p05|t|on 20 concen I’IC with the centering hole (55). 19.
Appar at ug. isgoeififdiivigt i Rvénbicdtien 183, characterised in that, a pin-shaped
positioning element (29, 32) is arranged on 25 the mounti ng head (12)
carrying thecaodriséperatatdl e (18), at a spacing (a) fromthe suction needle
(18), and a pdYen élénmni degpobitidneem(ebtd(?9,i38) gpr @8ent in the centering piece (53) at
a spacing (ajornedsioqesilispesasuslaidtageimontege( 55) , the cross-section of the

posi ti oni ng K& rRergéiagyliahyapewsel(1B)aunpds-30  cross-section of the positioning

el ement. 20. )rdciﬂ%l%‘"'aé&ﬁ%?q{éa)tebq‘b{"al m 18 or 19, characterised in that,
the centeri n Pgs °t54 neftgher than the circuit 35  board (4).
21. Apparat gapl'f&

ﬁg claim characterised in that, at
29, 32) converges 40 conically or
oning hole (54) is arranged hi gher than

i s/ free end tezs;@' W ﬁbg

i's rounded an pre era
the c e‘_ntzﬁ.r bIEBls|hQL|€am(I§é)/end|catlon 18 ou 19,

25
caractérisé par le fait
que le trou de centrage (55) est disposé plus
haut que la plaque de circuits imprimés (4).

21. Dispositif suivant 'une des revendications précé- 30
dentes,

caractérisé par le fait

que ['élément de positionnement (29, 32) con-
verge en cBne ou est arrondi & son extrémité 35
libre et que de préférence le trou de positionne-
ment (54) est disposé plus haut que le trou de
centrage (55).

40
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