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VERFAHREN UND SCHLITZWANDFRASVORRICHTUNG ZUM ERSTELLEN EINES
FRASSCHLITZES IM BODEN

Die Erfindung betrifft ein Verfahren zum Erstellen eines Frasschlitzes im Boden mittels
einer Schlitzwandfrasvorrichtung, welche eine Schlitzwandfrése und eine Trageinrich-
tung aufweist, welche zum Heben und Absenken der Schlitzwandfrase ausgebildet ist,
wobei die Schlitzwandfrase an ihrem oberen Ende mit der Trageinrichtung verbunden
ist und an ihrem unteren Ende mindestens ein Frasrad aufweist, welches drehbar ge-
lagert und Uber einen Drehantrieb zum Abtragen von Bodenmaterial drehend antreib-
bar ist, wobei ein Sollwert fur eine Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrése beim
Abtragen von Bodenmaterial in einer Steuereinheit vorgebbar ist, durch welche ein
Absenken der Schlitzwandfrase durch die Trageinrichtung in den Boden gesteuert

wird, gemé&R dem Oberbegriff des Anspruches 1.

Die Erfindung betrifft weiterhin eine Schlitzwandfrasvorrichtung mit einer Schlitzwand-
frdse und einer Trageinrichtung, welche zum Heben und Absenken der Schlitzwand-
frase in den Boden ausgebildet ist, wobei die Schlitzwandfrase an ihrem oberen Ende
mit einer Trageinrichtung verbunden ist und an ihrem unteren Ende mindestens ein
Frasrad aufweist, welches drehbar gelagert und Uber einen Drehantrieb zum Abtragen
von Bodenmaterial drehend angetrieben ist, wobei weiterhin eine Steuereinheit vorge-
sehen ist, durch welche ein Absenken der Schlitzwandfrése durch die Trageinrichtung
in den Boden steuerbar ist, wobei ein Sollwert fur eine Vortriebsgeschwindigkeit der
Schlitzwandfrase beim Abtragen von Bodenmaterial in die Steuereinheit eingebbar ist,

gemafn dem Oberbegriff des Anspruches 10.
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Ein gattungsgemafes Verfahren geht aus der EP 0 790 356 B1 hervor. Bei dieser
bekannten Schlitzwandfrasvorrichtung wird eine Schlitzwandfrése mit einer Soll-Vor-
triebsgeschwindigkeit in den Boden abgesenkt. Die Soll-Vortriebsgeschwindigkeit wird
in eine Steuereinrichtung eingegeben. Dabei wird durch die Steuereinrichtung eine
Auflast der Schlitzwandfrase erfasst. Wird eine Auflast der Schlitzwandfrase und damit
eine bestimmte Andruckkraft auf die Frasréader Uberschritten, wird die Vortriebsge-
schwindigkeit der Schlitzwandfrase reduziert. So soll eine Uberlastung der Frasrader

im Frasbetrieb vermieden werden.

Die Erfassung einer Auflast auf einer Schlitzwandfrase beim Frasen ist relativ aufwéan-
dig und auch mit Ungenauigkeit verbunden. Aufgrund des relativ hohen Gewichtes
einer Schlitzwandfrase ist diese beim Absenken in den Boden und beim Abtragen von
Bodenmaterial stets mit einer gewissen Zugkraft zu beaufschlagen, mit welcher die
Frasréder von einem Teil der anstehenden Gewichtskraft der Schlitzwandfrase entlas-

tet werden.

Zur Bestimmung der Auflast wird daher Ublicherweise eine Kraft an der Frasenwinde
oder einem Tragseil der Schlitzwandfrase erfasst. Allerdings haben auf diesen Kraft-
wert auch weitere Faktoren, etwa die Reibung der Frase an den Schlitzwanden und
die Art der Befullung des Schlitzes mit einer Stutzflussigkeit, einen nicht unerheblichen
Einfluss. Zur Vermeidung einer Uberlastung der Frasrader, welche zu einem erhéhten
Verschleil oder zur Zerstérung der Frasz&hne fihren kénnen, ist bei dem gemesse-
nen Auflastwert ein entsprechender Sicherheitsfaktor zu berlcksichtigen. Hierdurch
wird es erschwert, die Schlitzwandfrasvorrichtung an einer oberen Leistungsgrenze zu
betreiben, bei welcher ein hoher Frasfortschritt bei einem gleichzeitig geringen Ver-

schleil® gewéhrleistet ist.

Der Erfindung liegt die A ufgab e zugrunde, ein Verfahren und eine Schlitzwand-
frasvorrichtung zum Erstellen eines Frasschlitzes im Boden anzugeben, mit welchen

eine Schlitzwandfrasvorrichtung besonders effizient betrieben werden kann.

Die Aufgabe wird zum einen mit einem Verfahren mit den Merkmalen des Anspru-
ches 1 und zum anderen mit einer Schlitzwandfrasvorrichtung mit den Merkmalen des
Anspruches 10 geldst. Bevorzugte Ausfuhrungsformen sind in den jeweils abhangigen

Anspruchen angegeben.
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Das erfindungsgemalie Verfahren ist dadurch gekennzeichnet, dass die Vortriebsge-
schwindigkeit abhangig von einer Drehzahl und/oder einem Drehmoment des mindes-
tens einen Frasrades mittels der Steuereinheit gesteuert wird, wobei bei Erreichen ei-
nes vorgegebenen Grenzwertes fur die Drehzahl und/oder fur das Drehmoment die
Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrédse gegenuber dem Sollwert fur die Vor-

triebsgeschwindigkeit geéndert, insbesondere reduziert wird.

Die Erfindung beruht auf der Erkenntnis, dass zur Steuerung oder Regelung der Vor-
triebsgeschwindigkeit die Drehbewegung des mindestens einen Frasrades herange-
zogen werden kann. Unter Drehbewegung des Frasrades kénnen insbesondere die
Drehzahl und/oder das Drenmoment des Frasrades erachtet werden. Ist die Vortriebs-
geschwindigkeit fur eine anstehende Bodenschicht zu hoch, so reduziert sich die Dreh-
zahl des Frasrades und ein an dem Frasrad anstehendes Drehmoment steigt an. Sinkt
die Drehzahl, liegen keine giinstigen Schnittbedingungen mehr fur eine hohe Abtrags-
leistung vor. Ebenso erhéht sich bei einer Steigerung des Drehmoments eine Belas-
tung des Frasradgetriebes und der Abtragszéhne und es besteht die Gefahr eines
Zahnbruchs. Damit lasst die Drehbewegung einen sehr guten Ruckschluss zu, ob eine
vorgewahlte Soll-Vortriebsgeschwindigkeit fir eine anstehende Bodenschicht zu hoch
oder gegebenenfalls auch zu gering ist. Neben einer Reduzierung der Vortriebsge-
schwindigkeit kann auch eine Erhéhung vorgesehen sein. Unter einem Grenzwert im
Sinne der Erfindung kann nicht nur ein bestimmter Einzelwert, sondern auch ein

Grenzbereich mit einem Wertebereich verstanden werden.

Dabei beruht die Erfindung weiterhin auf der Erkenntnis, dass sich eine Drehbewegung
und insbesondere eine Drehzahl und/oder ein Drehmoment des mindestens einen
Frasrades im Vergleich zu einer Auflast relativ einfach und prazise erfassen lasst. Dies
erméglicht eine sehr exakte und auch schnelle Steuerung oder auch Regelung einer
Schlitzwandfrase beim Abtragen von Bodenmaterial. Damit erméglicht die Erfindung
selbst einem ungeubten Geréatefahrer ein Arbeiten nahe an der Leistungsgrenze einer
Schlitzwandfrése, so dass sich ein effizientes Frasen mit einer hohen Tagesleistung

erreichen lasst.

Im Sinne der Erfindung muss ein Grenzwert kein fester Wert sein. Es kann sich auch
um einen dynamischen Grenzwert handeln, welcher von anderen Faktoren und/oder

Parametern abhéngt und sich veréndern kann, etwa von Bodenparametern etc. Bei
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den Grenzwerten kann es sich insbesondere um Grenzwert-Kennlinien handeln, wel-

che als Kennlinien oder Tabellen in der Steuerung gespeichert sind.

Eine bevorzugte Ausfuhrung der Erfindung besteht darin, dass bei Erreichung des
Grenzwertes fur die Drehzahl beziehungsweise des Drehmoments die Vortriebsge-
schwindigkeit der Schlitzwandfrase soweit reduziert wird, bis die Drehzahl wieder Uber
einem vorgegebenen Drehzahl-Grenzwert beziehungsweise das Drehmoment unter-
halb eines vorgegebenen Drehmoment-Grenzwertes liegt. Die Schlitzwandfrase kann
so mit einer relativ hohen Soll-Vortriebsgeschwindigkeit und mit einer relativ hohen
Auflast betrieben werden. Sinkt dabei die Drehzahl unter einen vorgegebenen Grenz-
wert ab oder steigt das Drehmoment Uber einen vorgegebenen Grenzwert an, so ist
die Steuereinheit so ausgelegt, dass die Vortriebsgeschwindigkeit gedndert, insbeson-
dere reduziert wird, bis die Drehzahl wieder Uber einen vorgegebenen Drehzahl-
Grenzwert beziehungsweise das Drehmoment unterhalb eines vorgegebenen Dreh-
moment-Grenzwertes liegt. Mit einer Reduzierung der Vortriebsgeschwindigkeit redu-
ziert sich auch Ublicherweise die Auflast auf die Schlitzwandfrase. Auf diese Weise
kann das mindestens eine Frasrad entlastet werden, so dass es zu einem Drehzahl-

anstieg beziehungsweise zu einem reduzierten Drehmomentbedarf kommt.

Dabei ist es besonders bevorzugt, dass die Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwand-
frase bis zum Sollwert fur die Vortriebsgeschwindigkeit erhéht wird, wenn die Drehzahl
Uber dem Drehzahl-Grenzwert beziehungsweise das Drehmoment unter dem Dreh-
moment-Grenzwert liegt. Es kann so eine Regelung der Vortriebsgeschwindigkeit ab-
hangig von der gemessenen Drehzahl beziehungsweise dem gemessenen Drehmo-
ment erfolgen. Der Grenzwert, bei dessen Erreichen die Vortriebsgeschwindigkeit re-
duziert wird, kann dabei gleich dem Drehzahl-Grenzwert beziehungsweise dem Dreh-
moment-Grenzwert sein, bei welchem wieder eine Erhéhung der Vortriebsgeschwin-
digkeit erfolgt. Vorzugsweise kénnen diese Grenzwerte jedoch auch unterschiedlich
sein und bilden einen Grenzbereich. Hierdurch wird der Gefahr entgegengewirkt, dass

die Regelung des Systems in Schwingung gerat.

Fur einen effizienten Frésbetrieb kann es weiter zweckmafig sein, dass die Vortriebs-

geschwindigkeit weiterhin abhangig von einer Auflast der Schlitzwandfrase gesteuert
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wird. Die Auflast kann dabei als ein zuséatzlicher Messwert erfasst werden, wobei eben-
falls ein Grenzwert fUr eine obere Auflast oder eine untere Auflast in die Steuereinheit

eingebbar sind, bei denen die Vortriebsgeschwindigkeit reduziert oder erhdht wird.

Eine besonders gute Steuerung oder Regelung der Schlitzwandfrase wird nach einer
Weiterbildung der Erfindung dadurch erzielt, dass die Drehzahl oder das Drehmoment

direkt erfasst und ein Messwert hierzu der Steuereinheit zugeleitet werden.

Besonders bevorzugt ist es dabei, dass die Drehzahl mittels eines Drehzahlaufneh-
mers beziehungsweise das Drenmoment mittels eines Drehmomentaufnehmers er-
fasst wird. Drehzahlaufnehmer sind hinlénglich bekannt und kénnen insbesondere be-
rihrungsfrei eine Drehzahl etwa an einer Antriebswelle erfassen. Eine Erfassung kann
optisch, induktiv, magnetisch oder in einer sonstigen bekannten Weise erfolgen. In
entsprechender Weise kdnnen bekannte Drehmomentaufnehmer etwa an einer An-
triebswelle des Frasrades vorgesehen sein. Bekannte Drenmomentaufnehmer kénnen
beispielsweise elektronisch mit einem oder mehreren Dehnungsmessstreifen an einer

Welle arbeiten.

Alternativ oder ergadnzend kann es nach einer Weiterbildung des erfindungsgemafien
Verfahrens vorgesehen sein, dass die Drehzahl und/oder das Drehmoment indirekt
erfasst werden. Hierdurch kénnen insbesondere Messeinrichtungen unmittelbar am

Frasrad oder Frasradgetriebe vermieden werden.

Besonders bevorzugt ist es dabei, dass zum Erfassen der Drehzahl und/oder des
Drehmoments eine Leistungsaufnahme des Drehantriebes gemessen wird. Trifft bei-
spielsweise das Frasrad bei einer vorgegebenen Vortriebsgeschwindigkeit auf eine
festere Bodenschicht, so kann dies an einer Erhéhung der Leistungsaufnahme des
Drehantriebs erfasst werden. Dies ist grundsatzlich bei allen Antriebsarten mdglich, so

etwa auch bei einem elektrischen Drehantrieb.

Eine bevorzugte Ausfuhrungsvariante der Erfindung besteht darin, dass der Drehan-
trieb hydraulisch mit einem Hydraulikkreislauf betrieben wird, wobei ein Druck oder
eine Druckanderung in dem Hydraulikkreislauf erfasst wird. Bei Schlitzwandfrasen mit
hydraulischem Antrieb kann der Druck, welcher an Hydraulikpumpen des Hydraulik-

kreislaufes ansteht, fur eine Steuerung beziehungsweise Regelung der Vortriebsge-
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schwindigkeit herangezogen werden. Steigt etwa das Drehmoment Uber einen defi-
nierten Grenzwert und damit der an den Hydraulikpumpen anstehende Druck, so kann
die Vortriebsgeschwindigkeit zurickgenommen werden. Ein Grenzwert kann dabei
vorzugsweise ca. 10% unter dem Druck fur eine maximale Drehzahl oder ein maxima-
les Drehmoment liegen, um noch ausreichend Reserve beim Betrieb der Fréasrader zu

haben.

Weiterhin kann die Steuereinheit so ausgelegt sein, dass bei einem vollstadndigen Blo-
ckieren des mindestens einen Frasrades die Schlitzwandfrase durch die Steuereinheit
mittels der Trageinrichtung leicht angehoben wird. Hierdurch verringert sich die Auf-
standskraft und damit das erforderliche Drenmoment. Die Frasrader kénnen so wieder

anfangen, sich zu drehen.

Hinsichtlich der Schlitzwandfrasvorrichtung ist die Erfindung dadurch gekennzeichnet,
dass die Steuereinheit zum Steuern der Vortriebsgeschwindigkeit abhangig von einer
Drehzahl und/oder einem Drehmoment des mindestens einen Frésrades und zum Vor-
geben eines Grenzwertes fur die Drehzahl und/oder das Drehmoment ausgebildet ist,
wobei bei Erreichen des vorgegebenen Grenzwertes fur die Drehzahl beziehungs-
weise fur das Drehmoment die Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase gegen-
Uber dem Sollwert fur die Vortriebsgeschwindigkeit reduzierbar ist. Der Begriff des
Steuerns im Sinne der Erfindung ist breit zu verstehen und kann auch ein Regeln um-

fassen.

Mit der erfindungsgemafen Schlitzwandfrase kann insbesondere das zuvor beschrie-
bene Verfahren durchgefuhrt werden. Es sind dabei die zuvor beschriebenen Vorteile

erzielbar.

Eine bevorzugte AusfUhrungsform der erfindungsgeméaRen Schlitzwandfrasvorrich-
tung kann darin gesehen werden, dass die Trageinrichtung ein Tragergerat mit einem
Tragseil oder einer Tragstange ist, wobei die Schlitzwandfrase an dem Tragseil bezie-
hungsweise der Tragstange vertikal verstellbar aufgehangt ist. Das Tragseil bezie-
hungsweise die Tragstange bilden ein Tragelement, mit welchem die Schlitzwandfrase
vertikal in den Boden abgeteuft werden kann. Die Trageinrichtung kann hierzu eine

Winde fur das Tragseil oder einen Linearantrieb, insbesondere eine Hydraulikzylinder-
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einrichtung, fur die Tragstange aufweisen. Eine Auflast kann dabei durch einen Kraft-
aufnehmer an der Winde oder einen Drucksensor im hydraulischen System des Hy-

draulikzylinders erfolgen.

Grundsatzlich kann die Schlitzwandfrasvorrichtung nur mit einem Frasrad oder mit ei-
nem Paar von zwei Frasréadern ausgebildet sein. Ein zweckmaRiger Betrieb der
Schlitzwandfrasvorrichtung ergibt sich dadurch, dass insgesamt vier Frasrader vorge-
sehen sind, welche paarweise nebeneinander angeordnet sind. Die Achse des min-
destens einen Frasrades ist dabei quer zur Vortriebsrichtung, insbesondere horizontal
gerichtet. Bei jeweils zwei Paaren von Frasradern drehen die zwei Frasrader eines
Frasradpaares um die gleiche Frasradachse. Die Frasradachsen der beiden Fras-

radpaare sind dabei parallel und voneinander beabstandet angeordnet.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines bevorzugten Ausfihrungsbeispiels na-
her beschrieben, welches schematisch in der beigefugten Figur dargestellt ist. Die ein-
zige beigeflgte Figur zeigt eine perspektivische Ansicht einer erfindungsgemalfen

Schlitzwandfrasvorrichtung 10.

Die Schlitzwandfrasvorrichtung 10 geman der Figur weist eine Trageinrichtung 20 mit
einem Tragergerat 22 auf, welches mit einem Raupenfahrwerk versehen ist. An dem
Tragergerat 22 ist ein Mast 24 etwa vertikal gerichtet gelagert, Uber dessen Mastkopf

ein Tragseil 26 gefuhrt ist.

An dem freien Ende des Tragseiles 26 ist eine grundséatzlich bekannte Schlitzwand-
frase 30 mit einem gerUstartigen Frasrahnmen 32 aufgehangt. Das Tragseil 26 ist an
einem oberen Ende der Schlitzwandfrase 30 mit dieser verbunden. Das andere Ende
des Tragseiles 26 ist zu einer nur angedeuteten Winde 28 am Tragergerat 22 gefuhrt.
Mittels der Winde 28 kann die Schlitzwandfrase 30 vertikal angehoben und abgesenkt

werden.

An einem unteren Ende des Frasrahmens 32 der Schlitzwandfrase 30 sind insgesamt
vier Frasrader 34 jeweils paarweise angeordnet, wie nur schematisch in der Figur dar-
gestellt ist. Uber einen in der Figur schematisch angedeuteten Drehantrieb 36 am Fra-
senrahmen 32, welcher hydraulisch angetrieben wird, kénnen die Frésrader 34 in
Drehbewegung versetzt werden. Beim Ablassen der Schlitzwandfrase 30 in den Boden

kann durch die drehenden Frasrader 34 Bodenmaterial abgetragen werden.
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Eine Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase 30 kann beispielsweise an der
Winde 28 durch Messung der Windendrehung Uber die Zeit ermittelt werden. In einer
Steuereinheit am Tragergerat 22 kann ein Sollwert fur die Vortriebsgeschwindigkeit
eingegeben werden, wodurch beispielsweise die Winde 28 entsprechend angesteuert

wird.

Uber die Steuereinheit kann weiter eine Drehzahl und/oder ein Drehmoment der Frés-
rader 34 direkt oder indirekt Uber den Druck an den Hydraulikaggregaten, welche
ebenfalls am Tragergerat 22 angeordnet sind, erfasst werden. Sinkt bei einer vorge-
gebenen Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase 30 die Drehzahl an den Fras-
radern 34 unter einen vorgegebenen Grenzwert ab, so kann durch die Steuereinheit
ein Antrieb der Winde 28 angesteuert werden, um die Vortriebsgeschwindigkeit der
Schlitzwandfrése 30 herabzusetzen. Dieses Reduzieren der Vortriebsgeschwindigkeit
der Schlitzwandfrase 30 erfolgt solange, bis die Drehzahl der Fréasrader 34 wieder ei-
nen Drehzahl-Grenzwert Ubersteigt. AnschlieRend kann durch die Steuereinheit die
Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase 30 durch entsprechendes Ansteuern
der Winde 28 wieder solange erhéht werden, bis die vorgegebene Vortriebsgeschwin-
digkeit der Schlitzwandfrase 30 erreicht ist. Eine Steuerung beziehungsweise Rege-
lung kann auch alternativ oder ergénzend unter Bericksichtigung des Drehmomentes

an den Frasradern 34 erfolgen.
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PATENTANSPRUCHE

1. Verfahren zum Erstellen eines Frasschlitzes im Boden mittels einer Schlitzwand-
frasvorrichtung (10), welche eine Schlitzwandfrase (30) und eine Trageinrichtung
(20) aufweist, welche zum Heben und Absenken der Schlitzwandfrase (30) ausge-
bildet ist,
wobei die Schlitzwandfrase (30) an ihrem oberen Ende mit der Trageinrichtung
(20) verbunden ist und an ihrem unteren Ende mindestens ein Frasrad (34) auf-
weist, welches drehbar gelagert und Uber einen Drehantrieb (36) zum Abtragen
von Bodenmaterial drehend antreibbar ist,
wobei ein Sollwert fur eine Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase (30)
beim Abtragen von Bodenmaterial in einer Steuereinheit vorgebbar ist, durch wel-
che ein Absenken der Schlitzwandfrase (30) durch die Trageinrichtung (20) in den
Boden gesteuert wird,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Vortriebsgeschwindigkeit abhangig von einer Drehzahl und/oder einem
Drehmoment des mindestens einen Frasrades (34) mittels der Steuereinheit ge-
steuert wird, wobei bei Erreichen eines vorgegebenen Grenzwertes fur die Dreh-
zahl und/oder fur das Drehmoment die Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwand-
frase (30) gegenlber dem Sollwert fur die Vortriebsgeschwindigkeit geandert, ins-

besondere reduziert wird.



WO 2021/089603 10 PCT/EP2020/080928

Verfahren nach Anspruch 1,

dadurch geke nnzeichnet,

dass bei Erreichen des Grenzwertes fur die Drehzahl beziehungsweise das Dreh-
moment die Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrése (30) soweit reduziert
wird, bis die Drehzahl wieder Uber einem vorgegebenen Drehzahl-Grenzwert be-
ziehungsweise das Drehmoment unterhalb eines vorgegebenen Drehmoment-

Grenzwertes liegt.

Verfahren nach Anspruch 2,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase (30) bis zum Sollwert fur
die Vortriebsgeschwindigkeit erhéht wird, wenn die Drehzahl Uber dem Drehzahl-
Grenzwert beziehungsweise das Drehmoment unter dem Drehmoment-Grenzwert
liegt.

Verfahren nach einem der Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Vortriebsgeschwindigkeit weiterhin abhangig von einer Auflast der

Schlitzwandfrase (30) gesteuert wird.

Verfahren nach einem der Anspriiche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Drehzahl oder das Drehmoment direkt erfasst und ein Messwert hierzu

der Steuereinheit zugeleitet wird.

Verfahren nach Anspruch 5,
dadurch gekennzeichnet,
dass die Drehzahl mittels eines Drehzahlaufnehmers beziehungsweise das Dreh-

moment mittels eines Drehmomentaufnenmers erfasst wird.

Verfahren nach einem der Anspruche 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Drehzahl und/oder das Drehmoment indirekt erfasst werden.
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Verfahren nach Anspruch 7,
dadurch gekennzeichnet,
dass zum Erfassen der Drehzahl und/oder des Drehmoments eine Leistungsauf-

nahme des Drehantriebs (36) gemessen wird.

Verfahren nach Anspruch 8,
dadurch gekennzeichnet,
dass der Drehantrieb (36) hydraulisch mit einem Hydraulikkreislauf betrieben wird,

wobei ein Druck oder eine Druck&nderung in dem Hydraulikkreislauf erfasst wird.

Schlitzwandfrasvorrichtung, insbesondere zum Durchfuhren eines Verfahrens nach
einem der Ansprlche 1 bis 9, mit einer Schlitzwandfrése (30) und einer Trageinrich-
tung (20), welche zum Heben und Absenken der Schlitzwandfrase (30) in den Bo-
den ausgebildet ist,

wobei die Schlitzwandfrase (30) an ihrem oberen Ende mit einer Trageinrichtung
(20) verbunden ist und an ihrem unteren Ende mindestens ein Frasrad (34) auf-
weist, welches drehbar gelagert und Uber einen Drehantrieb (36) zum Abtragen
von Bodenmaterial drehend angetrieben ist,

wobei weiterhin eine Steuereinheit vorgesehen ist, durch welche ein Absenken der
Schlitzwandfrase (30) durch die Trageinrichtung (20) in den Boden steuerbar ist,
wobei ein Sollwert fur eine Vortriebsgeschwindigkeit der Schlitzwandfrase (30)
beim Abtragen von Bodenmaterial in die Steuereinheit eingebbar ist,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Steuereinheit zum Steuern der Vortriebsgeschwindigkeit abhangig von
einer Drehzahl und/oder einem Drehmoment des mindestens einen Frasrades (34)
und zum Vorgeben eines Grenzwertes fur die Drehzahl und/oder das Drehmoment
ausgebildet ist, wobei bei Erreichen des vorgegebenen Grenzwertes fur die Dreh-
zahl beziehungsweise fUr das Drehmoment die Vortriebsgeschwindigkeit der
Schlitzwandfrase (30) gegentber dem Sollwert fur die Vortriebsgeschwindigkeit

reduzierbar ist.
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Schlitzwandfrasvorrichtung nach Anspruch 10,

dadurch gekennzeichnet,

dass die Trageinrichtung (20) ein Tragergerat (22) mit einem Tragseil (26) oder
einer Tragstange ist, wobei die Schlitzwandfrase (30) an dem Tragseil (26) bezie-

hungsweise der Tragstange vertikal verstellbar aufgehéngt ist.

Schlitzwandfrasvorrichtung nach Anspruch 10 oder 11,
dadurch gekennzeichnet,
dass insgesamt vier Frasrader (34) vorgesehen sind, welche paarweise nebenei-

nander angeordnet sind.



