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24a, 24, S 27 are all aligned in the horizontal [|anding zones they will
pass gasj| Aégeé%at&rh&..tg%gmastebmof%we%hﬁtd b33 céHstaht} u%n&;ﬂhs Qt.xetdhe
escal ator. sQfelv&d in n'tt%e@iﬂﬂrﬁéu&?ﬁblﬁn hialenls IEI%"@ eb%n e?rﬂ&ﬁ?-e
atone of thg t:ElgpeE'zBﬁ’eS aif enir]£hd@%itahaidRzonel Bf‘%rlltx'n daSly

ﬁﬁﬁdp@tn hdingt he
escal at or Isﬁe Ehutametap&muemﬁ ihe Baty 470 Bl 1AddMmG Z6Has WaSIcRieR, d4 seﬁwro&n;mh@ of

the steps |i @gindeesRalisr e (ZreBs EN@BiHg Botwdey sai@laffiigoned B tBRLENGKE tradsBion 4nd
formed with ecorseursiops snks fadsugponingdeembnt ofididps (10,a2)alosq thephtB 6f travie! i the esdalator;
receive and eadry the spherical joints of the step chains. The canmnm ng
| evers 43 and) & pldaity sf stebs (WA2h ash havingziat hper tesiad ortidn wtinh rempaigcdubgtart8ly heri-t he
chai n and st epsal theopghomba frebrié ranpror g ofrtion aiithe path pfitraveil of thelpecaigtqurastep axle(dd.0§1at
there will betitnepandevier siden of espl irAcianes andyyter slep axteabliews i1, 20(36) latably mabnigden,
but &hly one saif stahdxes. spid stepigale goligf Pejrg apgiable lodtavef Reer eaidjarer apd ok BaCkGyY | | be
formed as showrhpasterizpq by ianer 31 oyier sigp GhaiPe(R4adHra§ oot 3%?’61‘!"9@"@!"&%"%&?'&6% t he
chai n but disagetwetn sgidisipa ayigs (1415) whereby pif of zaig Fteﬂférer@&’tfl‘"leglmeﬂaﬁ'r%t'ﬁé PENE t he
step chain %WHQWF%W’%@%WMY"BWthﬁie§°aaﬁ\re ows the escal ator path
of “Eravel "t o beroERIARRMEY™ S5 ST Pl LR RIS LD 5 GO 7 PRt
center point. This in turn allows forrgreater control of step-to-step, and
step-to-skirt gaps in the escalator. Balustrades, tracks and skirts can be
nore easily formed and accurately installed. Additionally, the step
pivoting feature of the invention assures a relatively sinple nechanical
i"form V\hl ch eli m nat es the corrpl ex step connect | ons descrl bed | n the -

Y ”~



35 around sprockets wi thout drastically altering the the
chai n"adj ustmént of this invention to change the posi “ umu@u mﬂ
conpact envel ope is established f &P a3a8I4R! the dri v

escal ator. Since many changes and variations of the dr scl osed enbodi nents

of the i nvenéndomtenssp chainsiandi@tatitg nisany ope@plafolcam thefphiddTadjtitabiellive (25|26 0 epythe pt |,

It IS not i nextantietdveriap bfisaid bdjistebleilitks @5 the Gtepsrhdve thrdugl edch afsaid sranstiquizanessolzg t he
40 ¢l ai ns ato Mope the putertends df yhet step axless(d4.16) of afacanhslepir(H0i2hgward Sideaway frahbeach .

An \e&cél at or Otherinisaig ransitienzonesivehetebitthe s Bregentituouiifduidedidng said asapls pathef revelii us
(Rs1l , Rs2) d#di ved froma fixed center (O as viewed in plan, the escal ator

i ncl udi ng hor i z A secaiater having fan aroynd spragkats (3) steaeheof saidiandingezenes §Ar reversieg the

const ant sl o‘ﬂ@“‘%?fé’a"eéﬁdhee’r‘ﬂ"f"?es.fﬁ'ﬂ“’b‘i?m'tel“ansr tion zones of continuously

exil Pﬁnztggﬁ%ﬁ%&?gﬁﬁgﬂﬁmﬁﬁ % S pa B gl dable bl Bk’

o ach d d of

out er trackSpgiefeaida ,uéi‘asieﬁtml'éaﬁfi Fdnlls nmé } eéa%&fi mgﬁﬂ
transition agdmabhs (7, 9,15) interedhnadiny YaidF %s@%@ﬁe n@@hmp&&&h &Qalmﬁgﬁﬂﬁle
steps (10, 12heanb Riled ddRcuRdrt Potdbn df b SlcorRlroththtie rcaR#rdiablb to AR daiPadjudtalll i@l i T Y
of stegs ( 10towatd aiaGdy KokVdadothétn upper. &Lread portion which remains
substantially hori- zontal throughout a people transporting portion of the

path of t BavBle eghlalohe cleiniirtiensomprisingtiever rapehss(43) banne@ad tasaid finsh evtatablecheanstand
si des of eacwegt"eyhe"inimg#tomeeﬂﬁfﬂtf@vwla%l"e roll ers (18 20, 36) rot at abl y
nount ed o ep aXSIes

oper abbe |ator, %ﬁ"ﬁgﬁr “ @"rs?‘{z édlev(?hrg. {42)? & nner
aﬁd out er Stsg&; %{é& %F o o s rglle ggjns zsanﬁi%k thats ztlsgarJ%\:E

ti ogsbet ween, p axl es eps

connect ed toge er by the step char ns throughout the entr re path of travel
of the ess.al b edcalatofist &1y bf dafins2dd witRMSail dR)cofREING Mbdnd Goripaies & setbf nshinggbabd| e

| i nks #25, 26).9), tneahoun®a i saidfrstabtatablé thearid(43) ard anotheFmbuntbd 3n 8k sdddnd rotatable L
M S * andnaad(@). step chains and rotating neans operable to camthe pair
of adjustable Iinks (25,626) to var?/ t he extent of overlap of said

adj ust abl & | ThaRacalgter ¢ficaimg a9 &f $aid PRsHA gearsts BiingasardS)iandhe ctheha pigiaes so
as to i&mve 195 (Bihish oditpbor theicanter of sajd ring peas (9) when the)latisr is stgtedeent st eps

\(Migr é by t Lgm?g;gﬁngﬁ@igél mgmmr Jﬁs:?ﬂ g;#tfp ror? Qre(gé) oﬁﬁéﬁn%ardﬁggzé hﬂ(%?or?r%&?

and said escalator having turn aroun roc ets ( §) at each of said

| andi Ng z&INEThe éshlatbN sy Hiebading BIBIMAhERR bai®Ecceitrickérimedns (F5) ik berabo ¥d 43¢ mdstah at or
- conpongnt s. lihér alignment bicsaid adjadtabledinksqs, 26)ak tite naxidharh @hd misimiud effectv@néngihs olthen
means i ncl udsban.first rotatable neans (43) nounted on one of each pairof

sai d adJ ustabl e |inks and second rotat abl e neans é nount ed on t he ot her of
each pai rdf ”s%?pd’h%lﬁllf"uﬁ 95657 ator| gopppding ‘%ﬂ?ycPrqch*@tdaa‘hd’ i Ei?ﬁ‘émrrfé%{ﬁ%a'%rari’g"’ed

. rotatabl e aH’G[?t“fWE Y'%"&‘l‘?@ F’rs 9 mmafrfugne ans

i nt er @@nnect i g'-ea g"egﬁgﬁgffrlrtgmtev ’ﬂéus T?gﬂg;@gé %ﬁu d fi rst

rotas glbl e nmea ca in 3 con élg adjac di
operable to s la r Nrgfgﬂn ‘5;1 extentofiv fin E;%
Cother. 3. Thr;ve s i J AR lsirr.ﬁgr kb
connect ed to oa % it mrsa@mm@n. OGS eorfa {0 rotate

said Mrst rotatable neans. 4. The escal ator of aim3 further conpri si ng

rol | er metnsrhé stép chain obdeingl9 wigsreh eanieafisaid fokfable eeaedmceufmtnrgamlaﬂs doinftisbsl 3 béating

control | i ng in{t noeritéd indn end efaeinnep bnefieagh ofshill ijustablalinks, i@ headngpins bdiratrotatabiel

|l ever means i ssiddenentinis ahqut alinst rotedtignatiaxis} rotary agiyatons {433 mpuhted oh e outereaef egch®) by
sai d gam t r @8R gdjentabledipisradispant eagh prid\ah said biadnd ring 1), saislactyators beingnintatable ombaid or of

any of cl ai rgteniinksiabpileseedng roatipnal axjs vyl dmereentric frgm said fisst ©tgHgnAli axiscand carerpingy f

meshi ng gear@gansyonnecting sgid bparing pis (T and paid dotasy acdusfoss (#9)rsgid carping 'a?ﬂ"éb‘t‘ﬂ%’ﬁ?s" ( 43)

and anot her 3 iHEBFa{gkearing pinsdlabast spig) pecoadpiationsl axjs resaopsiveso rotatipn.of said eotasy

~of claim5b \ﬂ“i’@?“é’? f‘f:’b'ﬁé“'fbﬂ’a'dé Ef"ﬁﬁ%’ﬁr"f’fﬁ' %7 Q ofck oter whitFLYRE PReCY Y leasth °‘t'%
other sis a pIERCEI §ELFees P G e %r bi ts about the center of said ring gear

(9) when fshernb abg GhinioPoidi b 8 RUheral sdid rotahy SenBR ARl firstQbtatabiGdddt Redndifel, 3R

conprising agidlcatfihg Médhk BSnpa&Adecdnd PotatdBRLGEa AReah (75 Mbdhing WE sEHPRE rétRlabld §¥ar
orbital novewsamd therein which mrrors orbital novenent of said pinion gear

(7). 8. The escalator of any preceding claimwherein said eccentric cam

means (35) is operable so as to maintg n 35 | i near alignnment of said.
~adjustable links (25, 26) at the maxi mum and m ni nrum effective | engths of

t he chain.
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%. A step chain for an escalator according to any pre I ch

scafatoer noves along a curved path of travel when vi emurm @EHH

5t ep chain conprising: 40 a)EPP4IREIEBT t y of serially oconme i nks
24a, 24, 25,26, 27) having overl appi ng ends; b) neans for connecting

pscal at or ke hestépthaif drtlaikDN Where BAE A6k ratxabIé gsaPMBan® fs a5 Gbat (9N said Bedor)ro-

ot at abl e ecc eitdblel gaar@BiE intlidé8RAion(gedr (7) GolMEITbr oftaiasbyétanithindhid ikgpgehigg)l | nk's

- [25,26) internediate said spaced apart ones of said |inks for varying the
extent of d9elhesgenshaimefrieimidpheseivssidseqondiettaplg geas meqns furtherénclpdesgp jdiegpigiongael-

decrease the &) Beyniedin saidiipe aean(9) LepreftabmeyerentHeran Whish FIEIrherHE! mpve@et of said

al i gnment of Rigiongear(?). gaid adjustable |inks at the maxi num and mi ni mum

effective lengths of the chain. 10. The step chain of claim9 wherein each

. of said rota agm‘g e,cgentri c canmming neans conprises: a bearing pin (1)
nount ed™ n aren %n innerone of each of said adjustable |inks, said

bearing pinps %z; ré%%é k?-n#rﬂe g@in&'ﬂ% ig{v%ﬁo%% cRel ﬁ{"ﬁ e.ﬁe‘?.tk staRidR
hepde

axis; rotary Besth peeme
IQ us§iﬁlb @ én

:adj ustabl e Ii

bei ng rotatab ﬁzQﬁlak%ﬁd tepué.arng .tra erzefwemm& e?a@énmma ineS

eccent “ c f r ORshiRdbbrdahdssdne mts.amo&ma;brn@sh&rn&nah.@ﬁgmm Uﬁﬁ%ﬁen@i@ P&HPEppd -
said bearing peigs (1) and said rotary actuators (43), said camm ng neans

bei ng oper- abl & eh@inferéing diné alReRBaR2H38),ie(sich z@ibehdh dendbribiesoneutd durer @é Dieral
axi s responsi Vegahgszénah did darth difZosekotkstantk Reigung erstheaked| z8m Aldtzen derBewégungiar Siu-

. i nner apd outerfe'dq'm,imemﬂaﬁgadeiaavebmgmmeosdieu'epvéaemeby the effective length

- of the step chah)rine Metsrabivor Sitbn (10,1R)cjadx ik risem otisten TTitteraidhadsr ipldem Rerséneatiefdr-m 9
or 110 wher ei n sierusgsbereiah der Seweagaitgshabn derdehrtieppf im wesentinhert liitoptabjeleivt; einendlufer-9)
and sai d canmi raghsedti§) andeninnerseundderdinteranSietia jedsr Slulgisqwie pipesipgereryynd mineryferen
with said firstStfenaghsensole (1§23f). digenfion Stufengehsen dephbar grgebresit sind, wobei sich die Stufen-«

C L M Schsenrplien fipRs dig fnpgre e'rﬂaqbrr deﬁauﬁ?faP?h"fiwm%Mm said first '
rotat abl e gear %%5"?’%’“&'"!“5’:{;;? n sai.d_second ro- tat 9b| e gear

| udes 2o Pk dig e n
s e (5 i %ur? ; dgjﬁfmg‘afg@mﬁ%@-ggg@mme
t at abl
o iRy wﬁ? %P‘* ket ot it
2 &l ki Vit

movenent of Sa'ISLa om/egﬁellgﬁ .;f 6) vi T Bde%@lhi‘l 6p

ei ner gekr Omt es@ell ﬁ!slch\éﬁ @J&Fbﬂ n sz&“éﬁ&gve nnﬁﬁ'm
konstant en, Vorheﬁbﬂﬁﬁgn &Teﬁale &Pﬁﬁ%&ﬁrﬁ@na&éﬁ @% I3&'“2)4352)
besti mi, i st, Vm%erﬂl .ﬁ.dE&Bran% Aibbee fgblp%m St &fﬂédgfﬁbrgewﬁdmﬁnmﬁwe-
hori zontal e Ausdur, sbé KURG gertirtdmdyTi t T 1 ere Zone konstanter Nei gung sow e,
15 die Zo ﬂﬁd?ﬂ@m&@-l’dhﬁfepmmwﬁhrﬁddd ©3) 4ni jeder ddfLardzatnenumtUnikehréndbeBoNe
ver bi ndend, ei neeghrigsdchtulgder sichtbeweégamieA\Batirfdppdnkiisiogentepdastate Mt - Sich
kontinuierlich Andernder Neigung aufweist, und wobei die Fahrtreegpe auf -
wei st: @) & nEalirimpes rachingprachilebeldesdip @asa?rrﬁt'{uzwé%yemreh@ggwem karetrinrigsn
LakRdezonen untng{dpksie & eenewefr Jed A }‘Réﬁe“ﬂ?fﬁ" ITF?!H a@e@a%b'ﬁte“'lgﬁﬁg FUgite gt

Nei gung er st rE?fRE'ﬂ"cmfﬂH‘H) ist, fgéﬁ degg tell nGhedernan cht
(Eo71af ol e e e émﬁ
Stufen (10, 12 ,Js aren'émng l"‘]:hzel;tl elt htung mdu2|ert
Per soneffbef or was im Betri bd| vers 'F?P A kann.
Fahrtreppe i mwesen or| zonta el bt e| ner Stu en- ac se (14, 16)
an der inngr epamlm,p@lﬁaeh msaeemd@mweﬁp.ﬁdﬁé H&buheqhm@w)eumeneme b e @ten triaie

- einer i uver enpbdéndiiRGIaFEInGed if uidii BeridbGyenn eib gesaliwedia mirdtia érete dehise: Eirfickiing ar
angebra&ht Si a@ht. wobei sich die Stufen- 25 achsenrol |l en uber die

i nnere und uber die au~ere Bahn bewegen konnen, gekennzei chnet durch ein

i nner e und 4%ei Fehrzapperash Aysprueh i die ?‘@9'(-’?&%!“52%"“%'" ‘H‘%E de’ iprighiung (43) nd”
dur chgehende SeHaPaATERIEP. S Fum Seusin der Reyedungsbany H%"ﬁ %% )xﬂ“f"ifl?h“‘;@'}&\ﬁrch
all e Stufen difReeingshungyeripgay 'l"“é‘h H'% Bqugé?'ﬂeé' " LiERng 43
Fahrtregpe m PECRUFBAIPeR s HRARERIGHLTG fgrwegkpn konnen

Exzent er - SleeUpLd Qe RIE bildnt i A ﬂﬁﬁb 4 §53 belePdiE0biRuRinBLAd ShdnldAlzEEinan-

G iedern (25, d&irektnbd 8inRBS (7.9) dlfifeisi, PRI MEEEN dd ed@h drbkbafhn Ehrichning ekt e
ver bi nden, undin Bhdahe iafdr editek\@erbares] ERrichiihd@) hénB&rt @S Paar von verstel | baren
- diedern (25,26) verl agern kénnen, um das AusnmaB der Qverl appung der ver-
stel I baren Gieder zu variieren, wenn sjch die Stufen durch jede der

Qber gangszonen bewegen, umin den Obergangszonen di e AuBeren Enden der

St uf enachsen (14, 16) benachbarter Stufen (10,12) auf- 35 ei nander zu
ggd vonei nander weg zu bewegen, wodurch die Stufen entlang der gekriinmten
‘ we- gungsbahn durchgehend gefuhrt sind; und wobei die Fahrtreppe
Undrehkettenrader (53) an Jeder der Landezonen zun1Unkehren der Be-
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‘-'l'.’-l—‘

tung (43), die an einemvon jedem Paar von verstell baren“ mﬁmnu'
angebracht ist, und eine zweite dFEh bare Einrichtung ( , ",’””'b
dem anderen von jedem Paar von ve PA138%8Pn Qi edern angebr@cht iMst s

die erste und die zweite Einrichtung umihrejeweilige exzentrische Achse
dr ehbar s§- ndrahntreripe aaghenBlirughi S bei derginés/ded ingByndergnaifepdentFiahraidder eleZahinisang (9) wndl
der zwei t en Eepwidemeln REzeh(1) inkedasum damMitielpynkiglesZabnisanasnd 2)4Bilauft, wengider letztert gen
drehbar en Eldfﬁhf‘t'!"i‘tung ei ne gl eichzeitige Drehung der zvvel ten drehbaren

ZEltﬂTJ Ing‘h;[/% g | iJ p e Eac"n Ans| éugg‘g r&e%ﬁ&gﬁ:g ie?l t\Jlfeenr S tlﬁizzj %& égwel gs ;réég»géﬁ:s él v;an : € r |

di e aul erder&s h erAr h’? vvel S

baren Einric ng verbunden istund im Betr| eb, Wenn SI e geschwenkt wi-rd,

di e er st es. drrahdiappe nichidinbr BérvBlegéhenden Anspiithd, beider diefExtEntel-SRER IR AMBINABRY uch
3, di e auBer(sh}in Btrieb diindapabrithtumy det vatstefikign Gliede@5,28)6& abranarimaR indAgr rhid3)
und St euerbaﬂiamrﬁffél&ﬁér@é)ierzemtﬁtbehmn der Bewegungsbahn der

Rol | enei nrichtung (42) aufweist. so daB die Hebel einricht ung verl agert w rd
und wodur®h Stigniteid B‘"‘AE@‘F'@H?('EFH‘@@PF"U@FVWW%%PM’F’E’HF’E g’ *@5’ dig fhahetreree ©

St euerpahne rY°Ei?bé" P@B@'I‘%T 9ftiang Ht"ﬁ'r?@kfg'ﬂ'ﬂﬁﬂé Rrsqungghahebpweggndiwobpi f?rs[“ifeéfﬂSte a¥fach

ei nem der A der d| e Ver bji ndun seJ nr| chtu ei nen Satz

i nei nan- derg "'%};’ﬂ 6&‘% f;g%v,t zvg’g %,

Er stenhflr ehbal) h ] i el(ﬂ % ne, > vers eder Eggiére”
I nricntung (j-l Zn ean nde nGhed nh e

% Va ueren S AusmaBes der,Ober-
te

lcll! x4 Pid ahl efdft ind 36 Le
i nei nandergre e “ %\{t zel
(Rist, das tﬁae,am %‘ M b gtezm hna M““ el

| et ztere ge- dreht wrd . Fahrtreppe nach Anspruch 6 d| e aul erdem sin

| eer | aufwnmmrﬂcmlnaﬂﬂﬁ:)spram‘Mn ddr jedeléer diehbacbn ExzéatenstewniEceddindchtongsen B -

um aufende RBelseguamg agamgaitioizentt). dertin eineen Exldeeintisdnensh ennfiesian derSerstetiareg Gilater

Rit zel s (7) angebrachtjst mioksj dietl-agetuhgsbSizen if-dén innergnRedeacim eingemte deghachse drehbar

vor her gehend@iag: Deghbesitioprd#3), dieanieingm Buligren J@R&@meate"&rwwer pahisdedenn Rede dertlang
(35) i m Bet @prahgsbrizen pagsbraeht sind, wotietdip Retitjoad ar dea Aufieeen Clindewym@ine aweite Diehachses)
bei der maxidfpabaEpinds Hig 24 der exstan; Drehaelise preeniisel it ynd f'a@&enwmt@gye f”ﬂé’f%ﬂ'ec 9.
St uf enket t e'-fqa‘“"s-’rbﬁ'ée'!i?a)m"k@? Prehbetatiger @) yerbindery wepst TimSRe,
wobei 51 ch_ P "11)1’5‘%'““" au efgegad pebgte «é{) e
gekri | mmt ep 'g %g\fgg ?ﬁ"ﬁ?WR Y verGpievefhuogdyreh,
sine Mehr zafll R e, Bk ?"’8’ W24, 25, 26,27) mt

uber | wpqad%&feﬁmg Rach AhspMich o @bier 4 81 Bki er dd ﬂdlﬁ:@taﬁb%l‘ eiferthiid drEHBRR ZankiBRRADRE N
(14,16) mt (gjamaBisdrend st Sﬁd&h&ﬂer@nh&@gg&uemh' RWkits Mreftiaf MaRfirdeinrichtung (7? aufwei-
Exzent br - St ema*éh,ae&%mnmrdhsmdmmeﬁ, ngﬁhnem_benachbarte verstell bare

G i eder (25,26), die‘zw schen den beabstandeten G iedern |iegen, verbinden
zum Vari i1ér éwfed&eyemmthérbe@sedvemtapvme Zabiradeindchvng bin Zahnkrelzi(@dst pnd um
di e EFF ekt i dlezweie didbhapedahnsedeintichingein Bitze\( B agweist| das @rpingyrilayiendeSewegingin deey n,
wabf end di eZpfinffens (@ anebractlitung der verstellbaren Gieder bei der maxi mal en

i 2%} VS itk sy 10 1 B I ot {4 GaPROA t e
wird. 10.°Dj é}j.«i ‘E‘hfffe.sﬁ '219?. o .w.% ﬂsﬁfénﬁﬁslﬁéang e Biaetk GLwer

- Exzenter- StEHeeJ E‘ﬂ; éWeb lde geIL
Lagerungsbol zen der 1 n e| nem En e sines 1 nneren von jedem der

verstel |l baren Qi eder angebracht ist, wobei die Lagerungsbol zen in den

I nneren Rev&niftcatiols N sine erste Drehachse drehbar sind; Drehbetatiger (43),
die an einem Aul |l eren jedes der verstell baren dieder nahe jedem Ends der
La- ges ungs baksaier @aige Byaatnk trajédidite covle @bfini par un@dyan dogeéint (R31,0R32) isduld @ defitre

d i eder n unfigs(Cy gars\wee tue ebpleh dedeslier rouian Emiprebant des ztihed di palie horebBdies’entrée

Dr ehachse extdersbtie,3ipé1zans intermérithir&s genter dohstanitecat desrzones ldé tamgition dentrbedt de sbrtie 230
Lager ungsbolpemero(itinseliement vidriabl@quirdliert eespegtivem¢nt @ ponedipbriteebesianteavh zanestie@aliers

St euer f | Achdinetiéa ef delsprtiededit esogiieResulant coredserdite Lager ungsbol zen (1) in Reaktion
auf dbse Dr ehudl gesduils taseus et dxiéliepe(2p.A8)quisrétendrntenirglesdites zpnesiqdn paliseet subla foagrepm
konnen, urn dfe829nATAS@ASIoR at A perte FNtanke. BeYF BYPPREteEe mpwpRent de masendh d@e iong

ver schi eben, %d%l'iﬁ"iﬂ?"ﬂ‘?"e‘eﬁal"’ék‘l”lavtl ﬂnge der Stufenkette verkOr zt odbge

ver| Angert wi} b) gjne F’d dejrjarchg ‘ H%ﬁ’mﬂf?g "%(?W"?“B‘?‘]‘é s“’cf e e
Dr ehbet i t i ger EfoREIdgpeipyte 8?%'%%? @"?&'ﬁﬁ’zgasé‘?% BiRECIRSF " ﬁé?" Eh “UAE die
St euerflicheneinrichtungen sine zweit4 drehbare Zahnradeinrichtung (7) .
aufwei - sen, die mt der ersten drehbaren Zahnradeinrichtung kamt. 12.

St uf enkette nach Anspruch 11, bei der die erste drehbare Zahnradeinrichtung
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