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t he rece| ver conprises nmeans for establishing (40, 45, 46) .
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50 obtient une zone agrandie pour des valeurs moyennes admissibles du signal d'erreur.

4, Un récepteur selon I'une des revendications 1 & 3, caractérisé en ce gue des moyens sont incorporés
pour Iimiter les valeurs de créte du signal d'erreur.

55 B. Un récepteur selon la revendication 2, caractérisé en ce que des moyens sont incorporés pour
déterminer les frontidres de la zone précitée, lorsque les moyens de commande de phase sont
blogués, conformément & une seconde fraction donnée du niveau du signal conditionné A I'instant de
détection de symbole, cette seconde fraction étant supérieure 4 la premidre fraction, gréce & quoi on
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1, car@ct Nrsamthiteon 06 iitPosHREISBMYIGES Jorsne icotteN@lBtrYBdyeithe 1D Lsignal el strburi esesitudec’s
fronti bres reaérlear dodnmnpegrandie~e, | or sque | es noyens de conmmande do phase
sont bl oquds, conform-nment & une seconde fraction donnee du niveau du
signal conditionné & |I'instant de detection de synbole, cette seconde
fraction 6tant sup~rieure A la prem bre fraction, grace a quo! on 50

obti e une zone agrandi e pour des val eurs noyennes adm ssi bl es du signal
d' e~eur. 4. Un récepteur selon |'une des revendications 1 & 3, caractdrls6
en ce que des noyons sont incorpores pour limter |les valours de crate du
signal d erreur. 5 5. Un r6cepteur selon la revendication 2, caract~riswW
en ce guo des. noyens sont incorpords pour dé6ternmner les frontibres de |la
zone prdcit~e, lorsque | es noyens de commande de phase sont bl oqu-s,
confornenent & une seconde fraction donn~e du niveau du signal conditionn6
a l'instant de d6tection de synbole, cette seconde fraction dtant
sup6rieure A la prembre fraction, grAce a quol on 14 obt fent une zone
agrangpe pour |es val eurs noyennes adm ssibles du signal d' erreur. 6. Un
r~cepteur selon la revendications 1, 2, 3 ou 5, caractsriss en outre en ce
gue des nobyens de conptage sont incorpor6s pour conpter |e nonbrs de fois
gque le signal d erreur noyen est situs dans s | a zone precitee ou dans
| a zone agrandie prdcit6e. 7. Un rscepteur selon |a revendi cation 6,
caractslri s6 en co que | es noyens de conptage sont restaurds dbs que | a

val eur noyenne du signal d erreur n'est pas situse, une soule fois, dans |la
zone agrandle. io a Un recepteur selon |a revendication 7, caract6ris6 en
ce que les frontibres de |a zone pr6citde sont d~places vers les frontibres
de | a zone agrandi e |lorsque | es noyens de conptage ont atteint une val eur
de Pt age préd~term nde. 9. Un rscepteur selon |a revendication 3,
caracteriss en ce quo |la val eur noyenne du signal d' erreur 15 satisfait
‘un des crithres pr~d6term n~s | orsque cette val our noyenne du signal

d erreur est situse a |'exteriour de |a zone agrandie. 20 25 30 35 45 50 55
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