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(57) Abstract

Irnage sensors (1, 2) which are rotated through
90° relative to one another and have sclective pixel 10 8
+ccess are used for rapid image recording. In this
¥y, a short pixel access time is attained for the row
and column directions. In order to recognize the po- . 4.3
sition of objects with orthogonal edges, the individual Wl
light-sensitive elements are arranged in a rectangular 1 : j
configuration and/or the spacings between the individ- 1 , |
ual rows are mutually offset. This reduces the num- 7
ber of pixels required and improves the recogaition kS
of edges. As a whole, the method drastically reduces {5
the recognition time when determining the position .
of technical objects with orthogonal edges and, at the 4 ‘r,-a
same time, improves the degree of accuracy which - \%___
can be attaiped.

(57) Zusammenfassung S 16

Zgr schnellen Bildaufnahme werden um
90° gegeneinander gedrehte Bildsensoren (1, 7
2) mit wehlweisem Bildpunktzugriff eingesetzt, 6
Dadurch wird fiir Zeilen- und Spaltenrichtung
eine kurze Bildpunktzugriffszeit erreicht. Fiir die
Lageerkennung von Objekten mit orthogonalen
Kanten erfolgt eine rechteckfnmige Ausbildung der
einzelnen photoempfindlichen Elemente und/oder ein
Versatz der Tmiung der einzelnen Reihen zueinader,
Hieraus resultiert eine Reduzierung der benbtigten Bildpunktanzahl, sowie eitie verbesserte Kantenerkennung. Insgesamt wird durch das
Verfahren bei einer Positionsbestimmung von technischen Objekten mit orthogonalen Kanten die Ekamgsmt drastisch reduziert und
gleichzeitig die erreichbare Genanigkeit deutlich verbessert.
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