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au et coopére avec un ressort ancré dans le pla- masse oscillante 5.
teau au moyen d'un tenon spécialement prevu pour L’axe 2 forme un mobile avec une premiére roue &

\ cet ancrage. C rochet 6 et une roue de transmission 7 engrénant
s Linvention a pour but de fournir un mécanisme in- avec un mobile 8 d'un train réducteur menant au ba-
verseur du type général évoqué ci-dessus, ayant 45 rillet (non représenté) du ressort moteur de la pidce
une construction S|mpI|f|ée. de maniére & en rendre d’horlogerie, conformément & un agencement qui est

le montage aussi aisé que possible. bien connu des spécialistes.

L'invention a donc pour objet un mécanisme inver- Une deuxiéme roue & rochet 9, disposée contre la
seur pour dispositif de remontage automatique par . facedela planche 1a de la roue d’armage 1 opposee
masse oscillante d'une piéce d'horlogerie, compor- 50 2 la premiére roue & rochet 6, est calée sur un pi-
tant une roue d'armage montée coaxialement & deux gnon de transmission 10 monté & rotation libre
roues a rochet disposées de part et d’autre de cette autour du canon 1b de la roue d'armage 1.
roue qui porte sur chacune de ses faces au moins Le pignon 10 est en prise avéc une roue intérmé-

- un cliquet chargé par un ressort et coopérant res- - diaire 11 engrénant également avec le mobile 8 du
pectwement avec I'une des roues & rochet, 'ensem- 55  frain réducteur. Il est & noter que la vue en coupe
ble ainsi formé étant inséré entre la chaine cinémati- - - de la figure 1 correspond & la ligne de coupe brisée
que interposée entre la masse oscillante et le ba- apparaissant sur la figure 7.
rillet du ressort moteur de la piéce d'horlogerie, les La figure 6 montre que la planche 1a de la roue
cliquets affectés a la transmission de la rotation de d'armage 1 est percée de trous 12 situés respective-
ladite masse étant montés articulés respectivement 60 ment & 3, 6, 9 et 12 heures (figure 3), chaque trou
sur des organes de pivotement solidaires de ladite étant délimité par deux portions de bord opposées
roue d’armage, caractérisé en ce que l'organe de pi- rectilignes 12a réunies par deux portions de bord
votement portant le cliquet affecté & I'un des sens courbes 12b. _
de rotation de la masse sert en méme temps d'orga- - Chacun de ces trous 12 recoit un rivet 13 servant

ne d'ancrage pour le ressort qui charge le cliquet 65 au montage sur la roue d'armage 1 d’'un ensemble
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¢ a55|gned' to'transmt the other direction of rota- tion of said
rrass.;“l'here is thus obtained a reversing mechanismin which each pawl is
iy mounted with a spring which'lodds the other pawl on a single and

) pivot nenber. There results therefromnot only a reduction in size
l¥ kewi se a consi deralyl e sinplificapo27ed3sEie assenbly. Fhe invention
w | {\_be better understood fromreading the description to follow given
solely by way of exanple and having reference to the attached draw ngs.
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be noted t c%x{gé e Hamb rdia€ 1 CORdvesdRaislizs t 0 the broken Iine
shown pn f Ir@ﬂét&l'u?le deml-dent ce qm rédunt de moitié la
course minimale de la masse oscillante requise pour 35 1. Mécanisme inverseur pour dispositif de remon-
obtenir une action d'armage, par rapport au cas ol " tage automatique par masse oscillante d'une piéce
un seul cliquet par roue & rochet est prévu. d'horlogerie, comportant une roue d’armage (1) mon-
Cependant, quelle que soit la solution adoptée, tée coaxialement & deux roues a rochet (6 9) dispo-
grice au fait que chaque rivet regoit & la fois un cli- - sées de part et d'autre de cette roue qui porte sur
quet et un ressort, non seulement le mécanisme est 40  chacune de ses faces au moins un cliquet (14a a
plus simple, prend moins de place et requiert unnom- 14d) chargé par un ressort (15a a 15d) et coopérant
5 bre d'usinages et de pidces réduits, mais on simpli- respectivement avec Fune des roues & rochet (6,
. fie également le montage du mécanisme. g), 'ensemble ainsi formé étant inséré entre la chai-
' \4 La découpe pratiquée sur la collerette 17 de cha-. . ne cinématique interposée entre la masse oscillante
que rivet 13 pour former le bord 18 facilite 'engage- 45 = (5) et le barillet du ressort moteur de la pidce d'hor-
ment de la lame élastique 25 en dessous de cette.col- logerie, les cliquets (14a 4 14d) affectés 4 la trans-
lerette et en évite une trop grande déformatlon pen- mission de la rotation de ladite masse (5) étant mon-
dant cette opération. tés articulés respectivement sur des organes de pi-
Le fonctionnement du mécanisme inverseur appa- votement (13) solidaires de ladite roue d'armage (1),
rait sur la figure 7. 50 caractérisé en ce que lorgane de pivotement (13)
La masse oscillante 5 étant entrainée dans les ~ portant le cliquet (14a ou 14b) affecté & I'un des
deux sens, la roue d’armage 1 la suit dans ces mou- sens de rotation de la masse sert en méme temps
vements en déplacant les cliquets 14a a 14d. d'organe d'ancrage pour le ressort (15a ou 15b) qui
Si le sens correspond & la flache F1 de la figure charge le cliquet (14c ou 14d) affecté a la transmis-
7, les cliquets 14a et 14b s’engagent dans la denture 55  sion de l'autre sens de rotation de ladite masse.
de la roue & rochet 6, tandis que les cliquets 14c et 2. Mécanisme inverseur suivant la revendication
14d se dérobent par rapport & la roue a rochet 9. La - 1, caractérisé en ce que ledit organe de pivotement
roue 6 étant couplée 2 la roue 7, la roue 8 est entrai- (1 3) se présente sous la forme d'un rivet dont la tige
née dans le sens des flaches F3. (1 6) traverse ladite roue d’armage (1), qui comprend
Si, au contraire, la roue d'armage 1 tournedansle 60 & Fune de ses extrémités une collerette (17) mainte-
‘sens de la fléche F2, ce sont les cliquets 14c et nant axialement le cliquet (14a & 14d) contre la face
14d qui s'engagent dans la denture de la roue & correspondante de la roue d'armage (1), et qui main-
rochet 9, tandis que les cliquets 14a et 14b se " tient le ressort (15a & 15d) & son autre extrémité, I'en-
dérobent par rapport & la roue & rochet 6. La roue 9 semble étant solidaire de la roue d’armage par dé-

est-calée sur le pignon 10 qui entraine alorslaroue 8 65  formation permanente dudit rivet (13).
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R0 «SNOWS that 't he pl ate la of w 'ndi ng wheel 1 is pierced with hol es
'l'tuat eéd respectively at 3, 6, 9 and 12 o' clock (figure 3), each hole
ng bounded hy two opposed rectilinear edge portions 12a joined by two
‘urved edge portionss 12b. Each of EpPher@3dgBES 12 receivgs a rivet 13

i erving for the nounting on the wi nding wheel 1 of an assenbly forned
regp/ectlvely by pawls 14a to 14d and springs 15a to 15d. Each rivet
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rever ﬂéﬂSpe?fﬁ‘d‘ehE(Gll SIMyrége, pﬁs'kEhS barrel of the timepiece, the pawls (14a to 14d) as-
Baugruppe zwischen die kinematische Kette emge- * signed to the transmission of the rotation of said
fogt ist, die zwischen die Schwingmasse (S) unddas 40 mass (5) being articulately mounted respectively on
Federhaus der Antriebsfeder des Uhrwerks gelegt pivot members (13) fixed to said winding wheel (1),
ist, wobei die fiir die Ubertragung der Rotation der . characterized in that the pivot member (13) bearing
Masse (5) bestimmten Klinken (14a bis 14d) jeweils the pawl (14a or 14b) assigned to one of the direc-
auf mit dem Spannungrad (1) verbundenen Lageror- . tions of rotation of the mass serves at the same
. \4 ganen (13) schwenkbeweglich sind, dadurch gekenn- 45  time as anchoring member for the spring (15a or 15b)
*= zeichnet, dass das die einer Drehrichtung der Mas- - - which loads the pawl (14c or 14d) assigned to trans-
se zugeordnete Klinke (14a oder 14b) tragende La- " mit the other direction of rotation of said mass.
gerorgan (13) zugleich als Verankerungsorgan fir 2. A reversing mechanism as set forth in claim 1,
die Feder (15a oder 15b) dient, welche die der Uber- characterized in that said pivot member (13) takes
tragung der anderen Drehrichtung der Masse die- 50 the form of a rivet the stem (16) of which passes
nende Klinke (14c oder 14d) vorspannt. through said winding wheel (1) and which comprises
2. Umkehrmechanismus nach Anspruch 1, da- at one of its ends a flange (17) which axailly main-
durch gekennzeichnet, dass das Lagerorgan (13) tains the pawl (14a to 14d) against the correspond-
die Form eines Niets aufweist, dessen Schaft (16) _ ing face of the winding wheel (1) and which holds the
das Spannungrad (1) durchsetzt, der an einem sei- 55 spring (15a to 15d) at its other end, the assembly be-
. ner Enden einen die Klinke (14a bis 14d) gegen die ing fixed to the winding wheel by permanent deforma-
entsprechende Seite des Spannungrades (1) axial tion of said rivet (13).
haltenden Kragen (17) aufweist und an seinem an- 3. A reversing mechanism as set forth in claim 2,
demn Ende die Feder (15a bis 15d) hélt, wobei die characterized in that said stem (16) of the rivet (13)
Baugruppe mit dem Spannungrad durch dauerhafte 60 - includes a first cylindrical portion (19) proximate
Deformation des Niets (13) verbunden ist. said flange (17) for the pivoting of the pawl (14a to
3. Umkehrmechanismus nach Anspruch 2, da- 14d) as well as a second portion having at least one
durch gekennzeichnet, dass der Schaft (16) des flat (20), in that said winding wheel (1) exhibits, for
Niets {13) einen ersten zylindrischen Abschnitt (19) each rivet (13), a hole (12) adapted to the cross-sec-

nahe dem Kragen (17) fur die Lagerung der Klinke 65 tion of said second portion of the stem (16}, and in
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il g mass 5°'being noved i'n both directions the w nding wheel
s it in these novenents by di spllac- ing pawms 14a to 14d. If the
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rel ati‘ve to ratchet wheel 9. Wheel 6 being coupled to wheel 7, wheel 8 is
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wi ndi ng wh&geréageri (8.18) be@& digses Rades angeordnet and cooperating respecttvely W|th one of the ratch-
sind, das auf jeder seiner Seiten mindestens eine 35 et wheels (6, 9), the assembly thus formed being in-
von einer Feder (15a bis 15d) vorgespannte Klinke serted between the kinematic chain interposed be-
(14a bis 14d), jeweils in Wirkverbindung mit einem tween the oscillating mass (5) and the mainspring
der Sperrader (6, 9), tragt, welche so gebildete barrel of the timepiece, the pawls (14a to 14d) as-
Baugruppe zwischen die kinematische Kette einge- signed to the transmission of the rotation of said
fugt ist, die zwischen die Schwingmasse (5) unddas 40  mass (5) being articulately mounted respectively on
Federhaus der Antriebsfeder des Uhrwerks gelegt pivot members (13) fixed to said winding wheel (1),
ist, wobei die fiir die Ubertragung der Rotation der characterized in that the pivot member (13) bearing
Masse (5) bestimmten Klinken (14a bis 14d) jeweils : the pawl {14a or 14b) assigned to one of the direc-
auf mit dem Spannungrad (1) verbundenen Lageror- tions of rotation of the mass serves at the same
{ ganen (13) schwenkbeweghch sind, dadurch gekenn- 45  time as anchoring member for the spring (15a or 15b)
zeichnet, dass das die einer Drehrichtung der Mas- which loads the pawl (14¢ or 14d) assigned to trans-

se zugeordnete Klinke (14a oder 14b) tragende La- mit the other direction of rotation of said mass.
gerorgan (13) zugleich als Verankerungsorgan flr 2. A reversing mechanism as set forth in claim 1,
die Feder (15a oder 15b) dient, welche die der Uber- characterized in that said pivot member (13) takes
fragung der anderen Drehrichtung der Masse die- 50 the form of a rivet the stem (18) of which passes
nende Klinke (14c oder 14d) vorspannt. through said winding wheel (1) and which comprises
2. Umkehrmechanismus nach Anspruch 1, da- at one of its ends a flange (17) which axailly main-
durch gekennzelchnet dass das Lagerorgan (13) tains the pawl (14a to 14d) against the correspond-
die Form eines Niets aufweist, dessen Schaft (1 6) ing face of the winding wheel (1) and which holds the
das Spannungrad (1) durchsetzt, der an einem sei- &5 spring (15a to 15d) at its other end, the assembly be-
ner Enden einen die Klinke (14a bis 14d) gegen die ing fixed to the winding wheel by permanent deforma-

entsprechende Seite des Spannungrades (1) axial tion of said rivet (13).
haltenden Kragen (17) aufweist und an seinem an- 3. A reversing mechanism as set forth in claim 2,
dern Ende die Feder (15a bis 15d) halt, wobei die characterized in that said stem (16) of the rivet (13)
Baugruppe mit dem Spannungrad durch dauerhafte 60 includes a first cylindrical portion (19) proximate
Deformation des Niets (13) verbunden ist. said flange (17) for the pivoting of the pawl (14a to
3. Umkehrmechanismus nach Anspruch 2, da- 14d) as well as a second portion having at least one
durch gekennzeichnet, dass der Schaft (16) des flat {20), in that said winding wheel (1) exhibits, for
Niets (13) einen ersten zylindrischen Abschnitt (19) each rivet (13), a hole (12) adapted to the cross-sec-
nahe -dem Kragen (17) fir die Lagerung der Klinke 65  tion of said second portion of the stem (16), and in
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ch of its faces at |east one pawl (l4a to 14d) | oaded by a spring (15a to
5d) antl cooper ati ng respectlvely w th one of the ratchet wheels (6, 9),

#e assenbly thus formed being inserted between the kinematic chain

it er posed between the oscillatingp gBfPadgPt1 and the mainspring barrel of
the tinepiece, the pawls (14a to 14d) assigned to the transm ssion of the
rptation of said mass (5) being articu- lately nounted respectively on

pWot ndi ng wheel (1), characterized in that
e phi*pﬁm%g%héiﬁggdﬁéﬁﬁ%wpaw (14a or 14b) assigned to one of the -

i r ecsaidergssaéetionot at| on of the mass serves at the sane tinme as anchoring

m?nber - frreve l? inge 2Wn| ch | oads the pawl (14c or 14d)
assi 9§y ﬁ:@lu e@ 8 IﬁCtI on of rotation of said mass. 2. A
rever spd&gtorm@ ranggge.s.gﬁ 0 @g; pﬂn@ claim1, characterized in that said

pi vot (ﬁmub‘éﬁ) %lmajeqoaése@dhmeavﬂmrmea‘- arivet the stem (16) of which passes
throu ’(hllgfa o‘}',eW“' ch conprises at one of its ends a
flanggf 3"*’(&'%2&5; &jj,ﬁ?th g t he pawl (14a to 14d) against the
corres,pan 4hg o) BCRsdolted Mth mnﬂseﬁxgneaheel (1) and which holds the spring (15a
gl by jat pawid# 4ecte 1@i)|dndit$ven9a($@etnbl be| ng fixed to the wi ndi ng wheel by
permaﬁ an ﬁ‘gﬁ.‘l’ "%gai;ﬁsg%e . 3. A reversing mechani smas set
fortht,g,ng‘,ﬁ, ;,,e awid nothat sai d stem (16) of the rivet (13)
inclu aaaae ﬁffsats:tela Iamtﬂﬂer pprthabn (19) proximate said flange (17) for
t he pl"g L o'fPO“E"FQe%m 8{3&@%@#@"0&&1@ as wel|l as a second portion having at
| east "BfeCPI At (20), in that said w ngjyng wheel (1) exhibits, for each
rivet (13), a hole (12) adapted to the cross-section of sai d second
portjon of the stem (16), and in that said spring (15a to 15d) includes a
f ast’eni ng portion (24) pierced by a hole (27) likew se adapted to said
cross-section. 4. A reversing nechaniggmas set forth in claim2 or 3,
characterized in that the flange (17) of said rivet (13) includes a
peri pheral rectilinear portion . (18) in order to facilitate the engagenent
of said spring (15a to 15d) with the correspondi ng paw during assenbly of
the mechanism 5. A reversing nechanigmas set forth in any one of clains 1
to 4, characterized in that each ratchet wheel (6 and 9) is associated with
two assenblies fornmed by a paw (14a to 14d) and a spring (15a to 15d), and
in that said assenblies are nounted on said w nding wheel (1) at angu-
larly displaced positions whereby theshieels (23) of the pawls (14a to 14d)
are offset relative to one another by a half tooth of the toothing of the
associ ated ratchet wheel (6 or 9).
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