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The present invention relates to a solution to
problens linked with the TOA node (Tinme OF Arrival) or
TDOA node (Tinme Difference O Arrival) passive
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(57) Abstract: The present invention relates to a solution to prob-

AA @ lems linked with the TOA mode (Time Of Arrival) or TDOA mode
(Time Difference Of Arrival) passive location of targets. The TOA

or TODA mode passive location of a target involves a meshing (di-

|nitia|isation: |~ 71 vision) into volumes of the space in which the location target is sit-
1= %] [v,] uated. The set of volumes defining this mesh is analysed in an itera-
A°b’ @AY tive manner. At each iteration, each volume of interest is divided into
sub-volumes of identical dimensions. According to the invention, a

= ol Xl el volume of interest is a volume including at least one point belong-

ing to the searched location area whose shape has to be determined.

The iterative process stops when the dimensions of the sub-volumes

7o obtained a the current iteration corresponds to the desired resolution.

73 /V The invention can particularly be used in 2D or 3D location systems
including means for implementing TOA, TDOA or mixed modes.

Itération:
Décomposition de [Xn]

Détermination de Lw([Xni])|'—L—’74

Mise & jour de Ly avec Ly | EE

(57) Abrégé : La présente invention concerne la résolution des pro-
blemes liés a localisation passive de cibles en modes TOA (Time
Of Arrival) ou TDOA (Time Différence Of Arrival). Le procédé
de localisation passive d'une cible en mode TOA ou TDOA mettant
en oeuvre un maillage (découpage) en pavés de l'espace dans lequel
se situe la zone de localisation. L'ensemble des pavés formant ce
Non CC maillage est analysé de maniére itérative. A chaque itération chaque
pavé d'intérét est découpé en sous-pavés identiques de taille infé-
rieure. Un pavé d'intérét est, selon l'invention, un pavé comportant au

Test d'Arrét:

Détermination de AL0
Alo < A% 9

RN moins un point appartenant a la zone de localisation recherchée dont

on veut déterminer la forme. Le processus itératif s'arréte lorsque la

AA . Start 73 ... Iteration: Decomposition offXn] taille des sous-pavés obtenus a l'itération en cours correspond a la

BB ... Yes EE ...Update LO with L1 résolution souhaitée. L'invention s'applique en particulier aux sys-

CC ... No 74 ... Determination of L1([Xni]) temes de localisation 2D ou 3D, comportant des moyens pour mettre
DD ... End 75 ... Stop Test: Determination of ... en ceuvre des modes TOA, TDOA, ou des modes mixtes.

71 ... Initialization
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