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(57) Abstract: The invention relates to a transport system (1) for transporting a load comprising a support (10) comprising at least two
tensioned cables (12) extending between at least two pylons (14) so as to form a track on which a vehicle (20) travels. The vehicle
(20) comprises a floor (22) cooperating with rollers (24) via a set of suspensions (26) controlled by at least one force setpoint, and a
control and command system (28) configured to control the set of suspensions (26) by a control method. The invention also relates
to such a control method comprising the following steps: a. collecting (Col3) a floor pitch parameter representative of the rotational
pitch acceleration of the floor; b. determining (Detl) a longitudinal correction command for modifying the at least one force setpoint;
c. applying (Apll) the longitudinal correction command to the set of suspensions (26).
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(57) Abrégé : L'invention concerne une installation de transport (1) d'une charge comprenant un support (10) comprenant au moins
deux cébles (12) tendus s'étendant entre au moins deux pylones (14) de sorte a former une piste sur laquelle un véhicule (20) circule. Le
véhicule (20) comprend un plancher (22) coopérant avec des galets (24) par l'intermédiaire d'un ensemble de suspensions (26) contrdlé
par au moins une consigne de force, et un systéme de controle commande (28) configuré pour piloter I'ensemble de suspensions (26) par
un procédé de commande. L'invention concerne également un tel procédé de commande comprenant les étapes suivantes : a. collecte
(Col3) d'un parametre de tangage du plancher, représentatif de 1'accélération en rotation de tangage du plancher; b. détermination (Det1)
d'une commande longitudinale de correction destinée a modifier 'au moins une consigne de force; c. application (Apl1) de la commande
longitudinale de correction a l'ensemble de suspensions (26).



