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;courant A jun enroul enment du nmoteur pas-3- raccordée 3 un dISpOSItIf de
LG | 13) _ -pas dans chaque.~dur he d' 6I6nent d"inpulsion, de . .
jlec. un dlsp05|t|f d' entral nenent & . - -sorts.quo |la gr andeur. de
n de courant disque, -|les nDyens de nmenpire programmble i - .
- Je sur toute | a dur6e de I inpulsion. (11) contenant un progranne ¥
fde connando du. . ~13. Appareil suivant la revendication 12, carac-
LnDuvenent du-'mot eur pas-3-pas; - caracteri seseen 10 t6ris6 en co quo: | es
;nnyens (10) .de traitenent de ce que, en utlllsation | ea noyens (10) -de
‘'traj.te- signal et les mayens de nbnoire - progrannables ment de S|gnal
élelsent la dernure - i npul'si on (19) (11) sont conbi nes dans un- S
znlcroprocessour. appli-quée  au noteur pas-g pas, lorsqu'il se’ 15.° ~+~f{
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