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1 The invention relates to a scanning device including two holding
devi ces which are attached -at ‘one end to two opposite sides of the
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end parts to the internediate parts, are perpendicular to the parallel
axes of rotation of the two inper h e_neans link the central part

in Whi
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connect ed 18095 RanthlattfS425 the intermediate parts via a hinge neans.
Scanni ng devices of this type are enployed in e.g. CD players for reading
the ite@h Apeltkalibmernog@iradspact disc by neans of a light beam The
construction and net hod of operation of an optical scanning device, a

so-cal | @AQREI&&%EFQ_},&&- up, are described in "Electronic Conponents &

Appl i catrons . 6, No 4, 1984 on pages 209 - 215.

2 The light beamemtted by a | aser diode is focused by neans of an
obj ecti ﬂg@ggﬁﬁ@%’"ﬁ*‘ﬂ’é‘“@@ﬂpact disc and reflected fromthere onto a
phot odet ector. e Itens of data stored on
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t he conpact disc and the instantaneous values for the focusing and for the
tracki ng control | oop are obtained fro&n t he output signal of the
phot o-detector. In the said docmrﬂ” B deviation of the instantaneous
value fromthe reference value for the focusing control loop is referred
to .as tBeschrddbww ng error” while the expression "radial tracking error”
Is selected for the deviation of the instantaneous value fromthe
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Platte in radialer Richtung verschiebbar. Dadurch kann der Lichtstrahl den spiralférmigen Datenspuren der CD-
Platte folgen.

Bei einigen Geriiten ist der Radialantrieb aus einem sogenannten Grob- und einem sogenannten Feinan-

25  trieb aufgebaut. Der Grobantrieb ist beispielsweise als Spindel ausgefiihrt, mittels der die gesamte optische
Abtastvomchtung aus der Laserdiode, den Linsen, dem Prismenstrahiteiler und dem Photodetektor radial ver-
schiebbar ist. Mit dem Feinantrieb, fiir den ebenfalls Spulen als Stellglieder vorgesehen sind, ist der Lichtstrahl
zusétlich in radialer Richtung verschiebbar. Mittels des Feinantriebs kann daher der Lichtstrahl ein kleines
Stiick - etwa 1 mm - entlang einem Radius der CD-Platte gefahren werden.

30 Um eine einwandfreie Wiedergabe der Daten, seien es nun z.B. Bild und Ton bei einem Videoplattenspieler
oder bloR der Ton bei einem CD-Spieler oder die Daten einer magneto-optischen Lichtstrahls auf die Platte
eine prézise Fiihrung entlang den Datenspuren der Platte erforderlich.

Die Objektivlinse oder die gesamte optische Abtastvorrichtung muR daher sowohl senkrecht zur Platten-
oberflache als auch in radialer Richtung bewegbar sein, damit die als Stellglieder dienenden Spulen die Ob-

35 jektivlinse oder die optische Abtastvorrichtung in beide Richtungen verschieben kénnen. Die Bewegung ent-
lang der optischen Achse dient der Fokussierung, wéhrend die Bewegung parallel zur Plattenoberflache der
Spurnachfiihrung dient.

Die Befestigung der Objektiviinse oder der optischen Abtastvorrichtung sollte einerseits leichtgangig sein,
damit geringe Krifte bereits geniigen, um das Objektiv bzw. die optische Abtastvorrichtung zu bewegen. An-

40  dererseits darf die Anordnung nicht zu Schwingungen neigen. AuRerdem sollte die Objektiviinse bzw. die op-
tische Abtastvorrichtung méglichst genau parallel zur Senkrechten und moglichst genau parallel zur Platten-
ebene filhrbar sein.

Aus der EP-A 0 296 458 ist eine Abtastvorrichtung bekannt, bei der zwel parallel verlaufende lange Arme
mit inrem einen Ende an einem Halteblock befestigt sind. Am anderen Ende der beiden lange Arme sind an

45 jedem langen Arm zwei kurze Arme befestigt. Die kurzen Arme verlaufen gegen die Mittelebene der beiden
langen Arme. In der Mitte zwischen den beiden langen Armen wird ein Linsenhalter von den insgesamt vier
kurzen Armen gehalten.

Figur 7 der EP-A 0 178 077 zeigt eine optische Abtastvorrichtung, deren Objektiviinse mittels vier paralleler
Blattfedern an einem Rahmen befestigt ist, die in Richtung der optischen Achse - senkrecht zur Plattenaober-

850 flache - auslenkbar und als Fokusfedern bezeichnet sind. Dieser Rahmen ist liber vier weitere parallele Blatt-
federn, deren Schwingungsebene aber senkrecht zur Schwingungsebene der vier Fokusfedern steht, mit ei-
nem festen Gehauseteil verbunden. Die Schwingungsebene dieser Blattfedern, die als Spurfedern bezeichnet
sind, liegt parallef zur Plattenoberfléche.

Die in Figur 7 der genannten EP-A 0 178 077 dargestelite optische Abtastvorrichtung weist jedoch einige

85  Nachteile auf.

Weil die Objektiviinse mittels Blattfedern am Gehause befestigt ist, neigt die Anordnurig leicht zu Schwin-
gungen. AuBerdem gewahrleisten die Blattfedern keine genaue parallele Filhrung der Objektiviinse.
Ein wesentlicher Nachteil besteht darin, daR die gesamte Anordnung aus vielen Teilen unterschiediichen
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In addition to the need to precisely focus the Iight beam onto the disc, a
preci se gui dance along the data tracks of  the disc is also required in
order to achieve a perfect repr&ﬂaéﬁ?% B3 the data, be this now e. g.
picture and sound in a video disc player or nerely the sound froma CD
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r et ai ni ngeile fagtiein 2wischenBING, auf dad Bwdi paralielie Mitteleid Mbold&iBan da\sichoriaiet eirmZwischented
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s ext andér tethwadetls t he central plane of the two long arnms. A | ens hol der
i s hel d ceriie bdidey Eryitsile/E gind iblrde mg(ﬁdlqgkﬁjﬂammn kejden Zwischenteilen Z verbunden. Zwischen

den beiden Zwischenteilen Z sind die zwei parallel verlaufenden Mittelteile M vorgesehen, die mittels je eines
Gelenkes K2 mit den Zwischenteilen Z verbunden sind. Die Drehachse der parallelen Gelenke K1 steht senk-
25 rechtzur Drehachse der parallelen Gelenke K2. Die Haltevorrichtung ist aus einem Stiick aus Kunststoff ge-
fertigt. An den Gelenkpunkten sind Einkerbungen vorgesehen, so da8 Knickstellen gebildet werden, die als
Gelenke K1 und K2 dienen. In den Endteilen E sind Bohrungen B vorgesehen, um auf der einen Seite die ge-
samte optische Abtastvorrichtung oder eines ihrer Teile, z.B. die Objektiviinse, und auf der anderen Seite die
gesamte Anordnung an einem Halter H zu befestigen.
30 In der Figur 2 ist die Haltevorrichtung in Draufsicht dargestelit.
In Figur 3 ist ein Ausfiihrungsbeispiel der Erfindung abgebildet, bei dem auf zwei gegeniiberliegenden Sei-
ten der Halterung L fiir eine Objektiviinse 0 zwei Haltervorrichtungen mit ihren einen Endteilen E befestigt sind.
Die anderen Endteile E der beiden Haltevorrichtungen sind an einem festen Halter H befestigt.
Die Befestigung kann z.B. mittels Schrauben oder Stiften, die durch die Bohrungen B gesteckt werden,
35  erfolgen. Durch den Doppelpfeil ist angedeutet, wie die Objektiviinse genau parallel zur Plattenoberflache ver-
schoben werden kann. Wie sich die Gelenke K1 an den Knickstellen ausbilden ist aus Figur 3 ebenfalls er-
sichtlich.

Figur 4 zeigt das Ausfiihrungsbeispiel aus Figur 3 in Seitenansicht. Der Doppelpfeil deutet an, daB die Ob-
jektiviinse genau parallel zur ihrer optischen Achse fiihrbar ist. In Figur 4 ist ferner zu erkennen, wie sich die
Gelenke K2 ausbilden, wenn die Objektiviinse parallel zur ihrer optischen Achse bewegt wird.

Die Objektiviinse 0 kann z.B. mittels Magneten und Spulen parallel zur optischen Achse und parallel zur
Plattenoberfldche bewegt werden. Die Magnete kdnnen z.B. auf oder in der Linsenhalterung L angeordnet
sein, wihrend die Spulen rechts und links oder vor und hinter der Linsenhalterung L vorgesehen sind. Der Ober-
sichtlichkeit wegen sind die Spulen und die Magnete nicht in den Figuren 3 und 4 eingezeichnet.

45 Ein wesentlicher Vorteil der Erfindung liegt nun darin, daR® die Haltevorrichtung aus einem Stiick aus
Kunststoff gefertigt werden kann, denn dadurch fallen die Produktionskosten niedriger aus als bei der Halte-
vorrichtung fiir die optische Abtastvorrichtung aus der eingangs genannten EP-A0 178 077, die aus mehreren
Federn und starren Teilen unterschiedlichen Materials zusammengesetzt ist. Weil bei der Haltevorrichtung der
Erfindung nicht wie bei der bekannten Haltevorrichtung Federn als Verbindungsglieder vorgesehen sind, wird

50  bei der Erfindung eine bessere paraliele Flihrung der Objektiviinse oder der gesamten optischen Abtastvor-
richtung erzielt. Die erfindungsgemé&Re optische Abtastvorrichtung neigt nicht in dem MaR wie eine optische
Abtastvorrichtung, die mit Federn ausgeristet ist, zu Schwingungen. Die Resonanzfrequenz und die Beweg-
lichkeit lassen sich leicht durch Andern der Abmessungen der Endteile, der Zwischenteile, der Mittelteile sowie
der Gelenke variieren. Die Resonanzfrequenz kann daher ohne zusétzliche MaBnahmen in einen unkritischen

55  Bereich verlegt werden. Durch Andern der Lange der Zwischenteile und der Mittelteile lassen sich auch die
Hebellangen fiir beide Richtungen variieren.

Die Art der Abtastung - mechanisch oder berihrungslos - spielt bei der erfindungsgem&Ren Abtastvor-
richtung keine Rolle. Sie ist insbesondere fiir optische Abtastvorrichtungen geeignet, wie sie z.B. in CD-Spie-
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the total of four short arns. Figure 7 of the EP-A 0 178 077 shows an
opti cal scanning device whose o#ectrve | ens is nounted on a frane by
means of four parallel |eaf spri can be deflected in the
direction of the optical axis - perpendr cular to the surface of the disc -
and whi clerm¥ideaplaftenspielern DRAWSDi§ccRpister muglersymag netayeptisch@inAuinahmer mad Wigdergahegeditend t o
a fixed pouutrefiensiod. t he housi ng by neans of four further parallel |eaf
springs whose oscillatory plane is, however, perpendicular to the plane of
oscillation of the four focusing springs. The oscillatory plane of these

| eaf §pr|Pﬂ!3§t°"W“E¥P are referred to as tracking springs, is parallel to
ihe surface of th er, the o tical scanning device illustrated
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only cost tine but also increase the production costs. Anot her opti cal
scanni ng adexptagtvoraMutthabif Vhshrth 10WddlEEn goRUnREdIohRét] IR dieEnttBiRE) und BB ZRiShef=P- A 0
326 246 whi gelle (zpzuehnder parilé Véralfen, dafye s EAMBICE) iittblB miNdéstenb dicéh Gélerk (B mitFR,
GB, | T anddévhzwischertell (4) 9érblindéh isl and dal swed paralializugitnasl vartauferie Mittedeile (M)tanihren
Qp"posbot e Enden Gber je ein Gelenk (K2) mit den Zwischenteilen (Z) verbunden sind.

3. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dal die Haltevorrichtungen aus
einem Stiick aus Kunststoff gefertigt sind, dal an den Gelenkstellen eine Einkerbung (K1, K2) im Kunst-
stoff vorgesehen ist, so da eine Knickstelle gebildet wird, und daB die Einkerbungen zwischen den End-

.25 teilen (E) und den Zwischenteilen (Z) senkrecht zu den Einkerbungen zwischen den Mittelteilen (M) und
den Zwischenteilen (Z) stehen.

Claims
30

Claims for the following Contracting States : AT, BE, ES, SE

1. Scanning device with two holding devices which are affixed at one end to two opposing sides of the scan-
ning device or a part of the scanning device the other ends of which are attached to a firm holder {H),
35 characterised in that each holding device is constructed from two end parts (E), two intermediate parts
(Z) and at least one central part (M) which are connected to each other by joints (K1, K2), wherein the
parallel axes of rotation of the two outer joints (K1), linking the end parts (E) to the intermediate parts
(2), are perpendicular to the parallel axes of rotation of the two inner joints (K2) which link the central part
(M) to the intermediate parts (Z).

2. Scanning device according to claim 1, characterised In that the end parts (E) and the intermediate parts
(2) lie parallel with each other, wherein end part (E) is connected with the intermediate part (Z) by means
of at least one joint (K1), and wherein the ends of two central parts (M), lying paralle! with each other, are
each connected with the intermediate parts (Z) via a joint (K2).

3. Scanning device according to claim 1 or 2, characterised in that the holding devices are fabricated from
one piece of plastic material, wherein a one sided notch (K1, K2) is provided in the plastic material at the
hinge points so that a kink position is formed, and that the notches between the end parts (E) and the
intermdiate parts (Z) are arranged perpendicular to the notches between the central parts (M) and the

50 intermediate parts (Z).

Revendications

&5 Revendications pour les Etats contractants suivants : AT, BE, ES, SE

1. Dispositif de balayage comportant deux dispositifs de support dont une des extrémités est respectivement
fixée sur les deux cbtSs opposés du dispositif de balayage ou d'une partie du dispositif de balayage et
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si des of the scanning device or of a part of the scanning device; their
other end is attached to a fixegpydedipsflgs Means. Each hol ding device is
constructed fromtwo end parts, two internediate parts and at | east one

central part which are _connected to each other b i.nge n T
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di recti on wexhaldlecndteie (Ejveit dgptZwischenteiters(Zpverbindem senkieght@u dén paralielef) Brehaghagnwhi ch
i S et pr odeebdiden inmsren Bblerke 02} stehen Tdié dasdMiiteditsil (M)anitden Zwisehgntpjlen (2) verbipdpant | on
in that the scanning device or a part of the scanning device and the
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* 20 Enden {iber je ein Gelenk (K2) mit den Zwischenteilen (Z) verbunden sind.

3. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, daR die Haltevorrichtungen aus
einem Stiick aus Kunststoff gefertigt sind, daR an den Gelenkstellen eine Einkerbung (K1, K2) im Kunst-
stoff vorgesehen ist, so daR eine Knickstelle gebildet wird, und daB die Einkerbungen zwischen den End-

25 teilen {E) und den Zwischenteilen (Z) senkrecht zu den Einkerbungen zwischen den Mittelteilen (M) und
den Zwischenteilen (Z) stehen.

Claims
Claims for the following Contracting States : AT, BE, ES, SE

1. Scanning device with two holding devices which are affixed at one end to two opposing sides of the scan-
ning device or a part of the scanning device the other ends of which are attached to a firm holder (H),
35 characterised in that each holding device is constructed from two end parts (E), two intermediate parts
(2) and at least one central part (M) which are connected to each other by joints (K1, K2), wherein the
~ parallel axes of rotation of the two outer joints (K1), linking the end parts (E) to the intermediate parts
(2), are perpendicular to the parallel axes of rotation of the two inner joints (KK2) which link the central part
(M) to the intermediate parts (Z).

2. Scanning device according to claim 1, characterised in that the end parts (E) and the intermediate parts
(2) lie parallel with each other, wherein end part (E) is connected with the intermediate part (Z) by means
of atleast one joint (K1), and wherein the ends of two central parts (M), lying parallel with each other, are
each connected with the intermediate parts (Z) via a joint (K2).

3. Scanning device according to claim 1 or 2, characterised in that the holding devices are fabricated from
one piece of plastic material, wherein a one sided notch (K1, K2) is provided in the plastic material at the
hinge points so that a kink position is formed, and that the notches between the end parts (E) and the
intermdiate parts (Z) are arranged perpendicular to the notches between the central parts (M) and the

50 intermediate parts (Z).

Revendications

55 Revendications pour les Etats contractants sulvants : AT, BE, ES, SE

1. Dispositif de balayage comportant deux dispositifs de support dont une des extrémités estrespectivement
fixée sur les deux cotés opposés du dispositif de balayage ou d’'une partie du dispositif de balayage et
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Figure 3 an enbodi nent of the invention froma top view Figure 4 the
enbodi nent in side view 7 Figure 4
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, 20 Beschreibung fiir folgende Vertragsstaaten : DE, FR, GB, IT, NL

Die Erfindung betrifft eine Abtastvorrichtung mit zwei Haltevorrichtungen, die mit einem Ende auf zwei
gegeniiberliegenden Seiten der Abtastvorrichtung oder eines Teils der Abtastvorrichtung befestigt sind und
deren anderes Ende an einem festen Halter befestigt ist,wobei jede Haltevorrichtung aus zwei Endteilen, zwei

25  Zwischenteilen und mindestens einem Mittelteil aufgebaut ist, die durch Gelenke miteinander verbunden sind,
wobei die parallelen Drehachsen der beiden &uReren Gelenke, welche die Endteile mit den Zwischenteilen ver-
binden, senkrecht zu den parallelen Drehachsen der beiden inneren Gelenke stehen, die das Mitteilteil mit den
Zwischenteilen verbinden, wobei die Endteile und die Zwischenteile zueinander parallel verlaufen, wobei jedes
Endteil mittels mindestens einem Gelenk mit dem Zwischenteil verbunden ist, wobei zwei parallel zueinander

30 verlaufende Mittelteile an ihren Enden {iber je ein Gelenk mit den Zwischenteilen verbunden sind.

Derartige Abtastvorrichtungen werden z.B. in CD-Spielern eingesetzt, um mittels eines Lichtstrahls die
Daten einer CD-Platte zu lesen.

Aufbau und Funktion einer optischen Abtastvorrichtung, eines sogenannten optical pick-ups, sind in Elec-
tronic Components & Applications, Vol. 6, No. 4, 1984 auf Seite 209 - 215 beschrieben.

35 Der von einer Laserdiode ausgesendete Lichtstrahl wird mittels einer Objektivlinse auf die CD-Platte fo-
kussiert und von dort auf einen Photodetektor reflektiert. Aus dem Ausgangssignal des Photodetektors werden
die auf der CD-Platte gespeicherten Daten und der Istwert fiir den Fokus- und fiir den Spurregelkreis gewon-
nen. In der genannten Literaturstelle wird die Abweichung des Istwerts vom Sollwert fiir den Fokusregelkreis
als focusing error bezeichnet, wihrend fiir die Abweichung des Istwerts vom Sollwert des Spurregelkreises

40  der Ausdruck radial tracking error gewéhit ist.

Als Stellglied fir den Fokusregelkreis dienen Spulen, {iber deren Magnetfelder eine Objektiviinse entlang
der optischen Achse bewegbar ist. Der Fokusregelkreis bewirkt nun durch Verschieben der Objektivlinse, da
der von der Laserdiode ausgesendete Lichtstrahl stets auf die CD-Platte fokussiert wird. Mittels des Spurre-
gelkreises, der oft auch als Radialantrieb bezeichnet wird, ist die optische Abtastvorrichtung beziiglich der CD-

45  Platte in radialer Richtung verschiebbar. Dadurch kann der Lichtstrahl den spiralfSrmigen Datenspuren der CD-
Platte folgen.

Bei einigen Gerdten ist der Radialantrieb aus einem sogenannten Grob- und einem sogenannten Feinan-
trieb aufgebaut. Der Grobantrieb ist beispielsweise als Spindel ausgefiihrt, mittels der die gesamte optische
Abtastvorrichtung aus der Laserdiode, den Linsen, dem Prismenstrahlteiler und dem Photodetektor radial ver-

s0  schiebbarist. Mit dem Feinantrieb, fiir den ebenfalls Spulen als Stellglieder vorgesehen sind, ist der Lichtstrahl
zusitzlich in radialer Richtung verschiebbar. Mittels des Feinantriebs kann daher der Lichtstrahl ein kleines
Stiick - etwa 1 mm - entlang einem Radius der CD-Platte gefahren werden.

Um eine einwandfreie Wiedergabe der Daten, seien es nun z.B. Bild und Ton bei einem Videoplattenspieler
oder bloB der Ton bei einem CD-Spieler oder die Daten einer magneto-optischen Platte, zu erzielen, ist neben

&5  einer genauen Fokussierung des Lichtstrahls auf die Platte eine prazise Filhrung entlang den Datenspuren
der Platte erforderlich. '

Die Objektiviinse oder die gesamte optische Abtastvorrichtung muR daher sowohl senkrecht zur Platte-
noberfliche als auch in radialer Richtung bewegbar sein, damit die als Steliglieder dienenden Spulen die Ob-
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The holding device is illustrated as a top viewin Figure 2. An

enbodi nent of the invention is d%gi rc?hggsdlgq Figure 3, in which two hol ding
devices are attached by their on & ts Eto two oppositely |ocated
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Fi gur es demfesteriGehiuseteil verbunden, Die Schwingungsebene dieser Blattfedern, 8ie als Sp\éfedetnt@zeichnet
subst ant isiad, liegt pasielzgePiafendbediachevent i on is that the hol ding device can be

f abr i mat ed Oie io FiganTelepjeeanpten EP-APTH 57 idergestalite@plisalie ABtastvordchtung whistiddech einige

foduct | dachiedleaw. t urn out to be
Weil die Objektiviinse mittels Blattfedern am Gehause befestigt ist neigt die Anordnung leicht zu Schwin-
gungen. AuBerdem gewahrleisten die Blattfedern keine genaue parallele Fiihrung der Objektiviinse.
Ein wesentlicher Nachtsil besteht darin, da8 die gesamte Anordnung aus vielen Teilen unterschiedlichen

25  Materials zusammengebaut ist. Die Befestigung der Objektiviinse mittels der Blattfedern erfordert bei der Pro-
duktion sorgféltige mechanische Feinarbeiten, die nicht nur Zeit kosten, sondern auch die Produktionskosten
erhdhen.

Aus der EP-A 0 326 246, die nur nach Art. 54(3) fiir DE, FR, GB, IT und NL relevant ist, ist eine weitere
optische Abtastvorrichtung folgenden Aufhaus bekannt.

30 Zwei Haltevorrichtungen sind mit einem Ende auf zwei gegeniiberliegenden Seiten der Abtastvorrichtung
oder eines Teils der Abtastvorrichtung befestigt; deren anderes Ende ist an einem festen Halter befestigt. Jede
Haltevorrichtung ist aus zwei Endteilen, zwel Zwischenteilen und mindestens einem Mittelteil aufgebaut, die
durch Gelenke miteinander verbunden sind, Die parallelen Drehachsen der beiden dueren Gelenke, welche
die Endteile mit den Zwischenteilen verbinden, stehen senkrecht zu den parallelen Drehachsen der beiden in-

35 neren Gelenke, die das Mittelteil mit den Zwischenteilen verbinden. Die Endteile und die Zwischenteile verlau-

fen zueinander parallel. Jedes Endteil ist mittels mindestens einem Gelenk mit dem Zwischenteil verbunden.

Zwei parallel zueinander verlaufende Mittelteile sind an ihren Enden {iber je ein Gelenk mit den Zwischenteilen

verbunden.

Entsprechendes gilt fiir die EP-A-03 76 5§31, die nur nach Art. §4(3) fiir DE, FR und GB relevant ist.

Es daher Aufgabe der Erfindung, eine Abtastvorrichtung anzugeben, die trotz einfachen Aufbaus und nie-
derer Produktionskosten sehr genau parallel zur optischen Achse und zur Plattenebene flihrbar ist und die nicht
2u Schwingungen neigt.

Die Erfindung 13st diese Aufgabe dadurch, daR die Abtastvorrichtung oder ein Teil der Abtastvorrichtung
und der feste Halter an den Innenseiten der Haltevorrichtung befestigt sind.

45 Es zeigen
Figur1 eine Ausfithrungsbeispiel einer Haltevorrichtung in Draufs:cht
Figur2 die Haltevorrichtung in Seitenansicht
Figur3 ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung in Draufsicht
Figur4 das Ausfiihrungsbeispiel in Seitenansicht.

50 Anhand der Figuren 1 und 2 wird zuné&chst die Haltevorrichtung beschrieben und anschlieRend erl&utert.

In Figur 2 ist eine Haltevorrichtung in Seitenansicht dargestellt, die symmetrisch aufgebaut ist. Auf ein End-
teil E folgt ein Zwischenteil Z, auf das zwei parallele Mittelteile M folgen, an die sich wieder ein Zwischenteil
Z und das andere Endteil E anschlieBen. Die einzelnen Teile sind auf folgende Weise durch Gelenke mitei-
nander verbunden.

] Die beiden Endteile E sind iber je zwei Gelenke K1 mit den beiden Zwischenteilen Z verbunden. Zwischen
den beiden Zwischenteilen Z sind die zwei parallel verlaufenden Mittelteile M vorgesehen, die mittels je eines
Gelenkes K2 mit den Zwischenteilen Z verbunden sind. Die Drehachse der parallelen Gelenke K1 steht sen-
krecht zur Drehachse der parallelen Gelenke K2. Die Haltevorrichtung ist aus einem Stiick aus Kunststoff ge-
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| ower than in the case of the holding device for the optical scanning
device fromEP-A 0 178 077 nenti |,nabove which is conposed of a
plurality of springs and rigid p%}%slgg#%&i fferent materials. In the case
of the invention, there is achieved an inproved parallel guidance of the
obj ect i vértigt & demPelenkpynigen irroFFiekerspnger yorgesehan,sp def Kigkptelien gehilday warden, dieglse
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| nt er medieRivinsBYbried paHaId) ZuPiBreF&pRschél Achst tlifftbar ist. INFiduPPisCrerd& 2@ bricrdhn, Heh didY
devi ce | GeRMEK2Ea¢bIdRN Wehhdib DEjeitiAMES Yatél zurlilié optéBRn Abhss Béwegiwid, Used -
mechapi cal mé OB)éMtivinseRhPREB. nilftdid Me@neterl uhd Bpuléhpatalldh Qr btiREHRN AbtHse Likd pakdlidiall € I n
parti cul rattéraberfijthé benlegtmpden. DigMaEdte kBithess 2B aufodet IR@BICLinsbiftaltening € angsdAMét er ed
i n CD pl agiewahrendididSpuleh réatsiphdiitiesodler vidkdAd hirdér d€r Linsenhalterung L vorgesehen sind. Der Uber-
10 pl sigigiichkeltwegengind tiio Spylén und die MegratemiphtcdimdbniFigores d uad 4 engezbithnetes f or
exanpl e.  EinwesentlichegVerteitder Erfihdungtienhmin deginchas die Baltevariichtungays binen $tockausiuns-
-d eVI c¥s Vitaffgafertigtwerden kann, denn dadurch fallen die Produktionskosten niedriger aus als bei der Haltevorrich-
tung fir die optische Abtastvorrichtung aus der eingangs genannten EP-A0 178 077, die aus mehreren Federn
und starren Teilen unterschiedlichen Materials zusammengesetzt ist. Weil bei der Haltevorrichtung der Erfin-
dung nicht wie bei der bekannten Haltevorrichtung Federn als Verbindungsglieder vorgesehen sind, wird bei
der Erfindung eine bessere parallele Filhrung der Objektiviinse oder der gesamten optischen Abtastvorrich-
25  tung erzielt. Die erfindungsgeméfe optische Abtastvorrichtung neigt nicht in dem MaR wie eine optische Ab-
tastvorrichtung, die mit Federn ausgeriistet ist, zu Schwingungen. Die Resonanzfrequenz und die Bewe-
glichkeit lassen sich leicht durch Andern der Abmessungen der Endteile, der Zwischenteile, der Mittelteile so-
wie der Gelenke variieren. Die Resonanzfrequenz kann daher ohne zusétzliche MaRnahmen in einen unkri-
tischen Bereich verlegt werden. Durch Andern der L&nge der Zwischenteile und der Mittelteile lassen sich auch
30 die Hebelldngen fir beide Richtungen variieren.
Die Art der Abtastung - mechanisch oder berihrungslos - spielt bei der erfindungsgeméBen Abtastvorrich-
tung keine Rolle. Sie ist insbesondere fiir optische Abtastvorrichtungen geeignet, wie sie z.B. in CD-Spielern,
Videoplattenspielern, DRAW-Disc-Spielern oder magneto-optischen Aufnahme- und Wiedergabegeréten an-

zutreffen sind.
35
Patentanspriiche
Patentanspriiche fiir folgende Vertragsstaaten : DE, FR, GB, IT, NL
g 40

1. Abtastvorrichtung mit zwei Haltevorrichtungen, die mit einem Ende auf zwei gegeniiberliegenden Seiten
der Abtastvorrichtung oder eines Teils der Abtastvorrichtung befestigt sind und deren anderes Ende an
einem festen Halter (H) befestigt ist, dadurch gekennzeichnet, daB jede Haltevorrichtung aus zwei End-
teilen (E), zwei Zwischenteilen (Z) und mindestens einem Mittelteil (M) aufgebaut ist, die durch Gelenke

45 (K1, K2) miteinander verbunden sind, wobei die parallelen Drehachsen der beiden #uReren Gelenke (K1),
welche die Endteile (E) mit den Zwischenteilen (Z) verbinden, senkrecht zu den parallelen Drehachsen
der beiden inneren Gelenke (K2) stehen, die das Mitteilteil (M) mit den Zwischenteilen (Z) verbinden, wo-
bei die Endteile (E) und die Zwischenteile (Z) zueinander parallel verlaufen, wobei jedes Endteil (E) mittels
mindestens einem Gelenk (K1) mit dem Zwischenteil (Z) verbunden ist, wobei zwei parallel zueinander

50 verlaufende Mittelteile (M) an ihren Enden iiber je ein Gelenk (K2) mit den Zwischenteilen (Z) verbunden
sind, und die Abtastvorrichtung oder ein Teil der Abtastvorrichtung und der feste Halter (H) an einander
gegeniiberliegenden Innenseiten der Haltevorrichtungen befestigt sind.

2. Abtastvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB an den Gelenkstellen eine einseitige
&5 Einkerbung (K1, K2) vorgesehen ist, so daR eine Knickstelle gebildet wird, und daR die Einkerbungen zwi-
schen den Endteilen (E) und den Zwischenteilen (Z) senkrecht zu den Einkerbungen zwischen den Mit-

telteilen (M) und den Zwischenteilen (Z) stehen.
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attached at one end to two opposite sides of the scanning device or of a
part of the scanning device and ?gi g%%ea end of which is attached to a

fi xed hol ding nmeans (H), charac i it that, each hol ding device is
constructed fromtwo end parts (E), two |nterrredi ate parts (Z) and at
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‘En nge®me&M$ K2) which |ink the central part (M to the internmediate parts
KZ), Wwherein the nd diate parts (Z) extend in
paral | el cf‘ﬂ“%fﬁéth mB‘f'ﬁEF”%ﬁfg%ge?‘ﬂt’%%%gh%ﬁ E‘ggﬁ (E) is connected to the
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areas so t hgdch 8th&aitdie@nd Rt (E)ls dofindcRdvitithe inéifledidi@fart(@y mesiis o it adbi biej@@n t he
end parts ({&h), anéleih the ehdslobrwarRetitral part® )] ifing parallel with each other, are each connected with

12 (2) ate intfrheaiiagpapdrtoE) Veajdintqkd) int whdrein this ecanririgaiedc db @ partthereds arel thecfiemt r al
parts (M andiet e fikedtcinmeesidestobthebniding déviges whictdlie opakerinagnatievi ce i n
accorgance with Claim1 or 2, characterised in that, the hol ding devices
%“F e f abr 2c aSexdning degia aspading te deimdf chemcterised in thahaxene sided notch (K1, K2) is provided in the

plastic material at the hinge points so that a kink position is formed, and that the nofches between the
end parts (E) and the intermediate parts (Z) are arranged perpendicular to the notches between the cen-
tral parts (M) and the intermediate parts (Z).
25
3. Scanning device according to claim 1 or 2, characterised in that the holding devices are fabricated from
one piece of plastic material. :

30 Revendications
Revendications pour les Etats contractants suivants : DE, FR, GB, IT, NL

1. Dispositif de balayage comportant deux dispositifs de support dont une des extrémités estrespectivement
35 fixée sur les deux cotés opposés du dispositif de balayage ou d’'une partie du dispositif de balayage et
dont I'autre extrémité est montée sur un support fixe (H), chaque dispositif de support étant constitué de
deux piéces terminales (E), deux piéces intermédiaires (Z) et au moins une piéce centrale (M) reliées entre
elles par des assemblages articulés (K1, K2), les axes de rotation paralléles des deux assemblages ar-
o ticulés extérieurs (K1) reliant les parties terminales (E) aux parties intermédiaires (Z) étant perpendicu-
il 40 laires aux axes de rotation paralléles des deux assemblages articulés intérieurs (K2) reliant la partie cen-
trale (M) aux parties intermédiaires (Z), les parties terminales (E) et les parties intermédiaires (Z) étant
disposées en paralléle et chaque partie terminale (E) étant relie & la partie intermédiaire par au moins
un assemblage articulé (K1), deux parties centrales (M) disposées en paralléle étant reliées & leurs ex-
trémités ou parties intermédiaires (Z) par un assemblage articulé respectivement (K2), caractérisé en ce
45 que le dispositif de balayage ou une partie du dispositif de balayage et le support fixe sont montés sur
les faces intérieures opposées des dispositifs de support.

2. Dispositif de balayage selon la revendication 1, caractérisé en ce qu'une entaille unilatérale (K1, K2) est

prévue au niveau des assemblages articulés, de sorte qu'il se forme un point de flexion et que les entailles

50 se trouvant entre les parties terminales (E) et les parties intermédiaires (Z) soient perpendiculaires aux
entailles entre les parties centrales (M) et les parties intermédiaires (Z).

3. Dispositif de balayage selon la revendication 1 ou 2, caractérisée en ce que les dispositifs de support
sont réalisés en une seule pidce de matiére synthétique.
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