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(54) Title: METHOD AND DEVICE FOR DETERMINING AND REPRESENTING POSSIBLE TARGET PARAMETERS 

(54) Bezeichnung : VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUM BESTIMMEN UND DARSTELLEN VON MOGLICHEN 
ZTF.T ,P A R A METER N 

(57) Abstract: The invention relates to a method for 
determining and representing possible target parameters, in 
particular of a target distance R, a target course C and/or a 
target speed V of a target. For this purpose, a plurality of 
different target tracks Z(i, j) having associated quality 
information are determined from the possible solutions 
during each processing cycle of an optimization method that 
is applied. Future target positions (25), which together with 
the quality information form a future expectation area (42), 
are determined for said target tracks Z(i, j). In addition, a 
distance solution space (34) and a vector indicating the best 
solution Zbest is determined from the possible solutions. The 
future expectation area (42), the distance solution space (34) 
and/or the best solution Zbest can then be represented in a 
single solution space in the form of a position representation 
on a display device (27). 

(57) Zusammenfassung: Die Erfmdung betrifft ein 
Verfahren zum Bestimmen 
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Veroffentlicht: 
— mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz 

V 

und Darstellen von moglichen Zielparametern, insbesondere einer Zielentfernung R, eines Zielkurses C und/oder einer 
Zielgeschwindigkeit V, eines Zieles. Dazu werden wahrend jedem Verarbeitungszyklus eines angewandten 
Optimierungsverfahrens aus den moglichen Losungen eine Vielzahl von unterschiedlichen Zielbahnen Z(i, j) mit einer 
zugehorigen Qualitatsangabe ermittelt. Zu diesen Zielbahnen Z(i, j) werden zukiinftige Zielpositionen (25) ermittelt, welche 
zusammen mit den Qualitatsangaben ein zukiinftiges Erwartungsgebiet (42) bilden. Ferner wird aus den moglichen Losungen ein 
Entfernungslosungsraum (34) ermittelt sowie ein die beste Losung Zbestangebender Vektor. Das zukiinftige Erwartungsgebiet (42), 
der Entfernungslosungsraum (34) und/oder die beste Losung Zbest lassen sich dann in einem einzigen Losungsraum in Form einer 
Lage-Darstellung auf einer Anzeigevorrichtung (27) darstellen. 


