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VERFAHREN UND VORRICHTUNG ZUR GEOREFERENZIERTEN ORTSBESTIMMUNG VON

(57) Abstract: The invention relates to a method for
the georeferenced determination of the location of
containers, in particular in the loading range of
container  cranes, Wwherein a  satellite-based
determination of the location of the container crane
and of the transport vehicle which picks up the
containers and puts them down, characterised in that

for detecting the absolute position co-ordinates of the
containers located in the satellite reception shadow in
a first method step a distance measurement is carried
out between at least one measurement point on the
transport vehicle and one or more measurement
6 points on the container crane, that in a second

method step the position co-ordinates obtained by
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29 1 of the transport vehicle obtained by the distance
27ab || | T/ measurement are set, and that in a third method step
I 1 2 the absolute position of the transport vehicle and/or

the container located below the transport vehicle are

determined from the absolute crane co-ordinates and
the relative position co-ordinates of the transport
vehicle.
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(57) Zusammenfassung:
[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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Verfahren zur georeferenzierten Ortsbestimmung von Containern, insbesondere im Ladebereich von Container-Krénen, wobei
eine satellitengestiitzte Ortsbestimmung des Container-Kranes und des die Container aufhehmenden und absetzenden Transport-
Fahrzeuges erfolgt, dadurch gekennzeichnet, dass zur Erfassung der absoluten Lagekoordinaten der im Satelliten-
Emptangsschatten befindlichen Container in einem ersten Verfahrensschritt eine Entfernungsmessung zwischen mindestens einem
Messpunkt an dem Transport-Fahrzeug und einem oder mehreren Messpunkten am Container-Kran stattfindet, dass in einem
zweiten Verfahrensschritt die durch satellitengestiitzte Ortsbestimmung gewonnenen Lagekoordinaten des Container-Kranes in
Bezug zu den durch die Entfernungsmessung gewonnen, relativen Koordinaten des Transport-Fahrzeuges gesetzt werden, und
dass in einem dritten Verfahrensschritt aus den absoluten Kran-Koordinaten und den relativen Lagekoordinaten des Transport-
Fahrzeuges die absolute Lageposition des Transport-Fahrzeuges und/oder die des unter dem Transport-Fahrzeug befindlichen
Containers ermittelt werden.



