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(57) Abstract: The method involves: recovering the distribution of the warp threads (1), weft threads (2) and nodes (3) where
threads intersect; describing each thread-intersection node (3) in terms of a 3D position coordinate (x) and two movement
coordinates, the warp movement coordinate (u) and the weft movement coordinate (v), which represent the movement of the warp
threads (1) and wett threads (2); measuring the forces at each thread-intersection node (3) on the basis of a force model, the forces
being measured both at the 3D position coordinate (x) and at the movement coordinates (u, v); and calculating the movement of each
thread-intersection node (3) using derived movement equations which use Lagrange-Euler equations, and integrated digitally with
the time, the movement equations representing the mass density distributed uniformly along the threads, as well as the forces
measured and limit conditions.

(57) Resumen: El método comprende: - recuperar la distribucion de los hilos (1) de urdimbre, los hilos (2) de trama y los nudos (3)
de cruce de hilos; - describir cada nudo (3) de cruce de hilos por una coordenada (x) de posicion 3D y dos coordenadas de
deslizamiento, la coordenada (u) de deslizamiento de urdimbre y la coordenada (v) de deslizamiento de trama, que representan el
deslizamiento de los hilos de urdimbre (1) y de trama (2); - medir las fuerzas en cada nudo (3) de cruce de hilos en base a un modelo
de fuerza, midiéndose las fuerzas tanto en la coordenada (x) de posicién 3D como en las coordenadas (u, v) de deslizamiento; -
calcular el movimiento de cada nudo (3) de cruce de hilos usando unas ecuaciones de movimiento derivadas que usan las ecuaciones
de Lagrange-Euler, e integradas de forma numérica con el tiempo, en que las ecuaciones de movimiento representan la densidad de
masa distribuida de manera uniforme a lo largo de los hilos, asi como las fuerzas medidas y las condiciones limite.



