WO 2015/082669 PCT/EP2014/076677
1/5
l “Komplexitat des betrachteten Objekts >
(Intelligentes) Maschine, Prozessabschnitt Anlage
Feldgerat Apparat Teilanlage Standort

il

il
=~

Feldgerate Condition Process Unit

Uberwachung Monitoring Monitoring

Plant Site
Monitoring

Asset Monitoring

Anzahl Gesamt-QFehler Ereignisse

l Performance Monitoring ]

Fig. 1

N=1 N=2 N=3N=4N=5  N=.. N=48 N=49N=50

N

—

\

NI

ERSATZBLATT (REGEL 26)




WO 2015/082669 PCT/EP2014/076677
2/5
A
Q@
T Jratnensrerecinaracnsenssannasasnnansasentaaraaannnsasuessnsncansarasvarncnnranssancnnsncessananssannsarasefuioanadosnsaniaa
= Rotschwelle (Assetstatus: Fehler)
E 3
So [Ty
%5 Gelbschwelle (Assetstatus: Achtung)
g
T 3
D3
D
QA
@ E
< <
t=0 =0 t>0

Fig. 3

Verdichtung von Eingangsparametern zu Statusinfos

Process Unit

Sensoren

Aktoren

Stellgréofien

etc.

PUMor® Monitoring

. System
Eingangs- _
informationen ] ] Konfiguration
> - <
5 —
»| (D
— g—, — Statusubersicht
= c ] Anlagen-
» | H (Y * fahrer
3 — *@" Fehlzustand
> ! *@‘ Achtung
4@— Gutzustand

Fig. 4

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP2014/076677

WO 2015/082669

3/5

G b4

usIoPyY uaJosuasg

auagop|o

(S1d) walsAsiv|ssozold

q

uoljeisualpag |
-Sd

SNid

JUBLIO}SIH

0
®0DO

Wo)sAS
-Bunoyuopy UoNd

A

awlyeulagnusie(

10S/0d0O

|10S/0d0

Q
(leuondo) sqebsny-siugebig S

ERSATZBLATT (REGEL 26)



PCT/EP2014/076677

WO 2015/082669

4/5

9 b4

ueﬁunuo!emqe|ézug3

00:0000°L'c ZCL6L00°11 vevl 00V} 9¢:6000°L7L 8 ¥000°LL 00:0000°L}
0
..... S A} S 7SS . N PRI 2 Vi Vi Ve NSRS SURS AL O
..... e & A ooy w1
, AT
L 80
!
m,o, all L m_o
..V.O ................................................................... .V.O
9'0 s 4 9'0
8'0 mm»o
2 - l
oM | T 8 WAWAWAVAVAV VAVVATITiY Y Sy 0
v ‘ THINN AN V V 4y NV VIV N
9 o 1 \ N\ $ e S B v
BN = N — | L
S N X | 18
2o T NN - T N AN b
: IRAREIRAL
O I L N N e I e e
wo NN \ Uo0Y Nz JAUNDOI | Wil %oniQ Lm._m”o

Jauyoo.] adwnd Jo|yajwesa)

Jnjesadwa]

Jaudoou |

yonuq

yonuq

ERSATZBLATT (REGEL 26)



WO 2015/082669

5/5
Alle N Lern- : SO'i\_/I‘—. ‘
vektoren —_— -~ Algorith’
mus .

Iterative Vergleiche

PCT/EP2014/076677

Y Modell-
vektoren =
Neuronen der
SOM-Karte

mitdenY — o
Modellvektoren ———> | Apweichung . f—— Fiir jeder Lernvektor
'-—IMBMU- : Gesamtabweichungsfehler
N o =3 M Abweichung (Q.-
Jeder Lernvektor ————» Lernvektor| _ Eehler)
Training :
Uberwachung
Iterative Vergleiche mit 7 B : )
den Y Modellvektoren Abweichung = Gesamtabweichungsfehler
————> [DWEICUNBT S =5 M Abweichung(Q.-
. |BMU*-Uber-
Ein Uber- hungs. Fehler)
hungsvektor 5 Wachungs-
weak vektor| .- .

Fig. 7

ERSATZBLATT (REGEL 26)



