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Obtain relevant object data of at least one object to be recognized
S110

Predict, for each object to be recognized, a first label of the object by an object recognition 
model on the basis of the relevant object data of the object, the first label of one object 

representing an object type, to which the object belongs , among a plurality of object types

S120

Obtain a reference data set, the reference training data set including the relevant object data 
and second labels of the plurality of first sample objects with the annotation labels

S130

Determine first association relationships between the at least one object to be recognized and 
various objects in the plurality of first sample objects according to the relevant object data of 

each object to be recognized and the relevant object data of each first sample object

S140

Determine a second label of each object to be recognized according to the first label of each 
object to be recognized, the annotation label and second label of each first sample object, and 

the first association relationship

S150

Determine, for each object to be recognized, a recognition result of the object to be 
recognized according to the second label of the object to be recognized

S160
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