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(57) Abstract: An underwater cleaning robot (20) contains a movement device (23) for moving the underwater cleaning robot (20)
under water, a cleaning device (24) for cleaning an object (2, 3) located under water, a control device (25) for controlling the movement
device (23) and/or the cleaning device (24) and a communication device (26, 27) for receiving and/or transmitting signals from outside
the underwater cleaning robot (20) and vice versa. The communication device contains a first ultrasonic transducer (27) for receiving
ultrasonic signals transmitted under water and is designed to transmit electrical signals, corresponding to the ultrasonic signals (39)
received, to the control device (25).

(57) Zusammenfassung: Ein Unterwasserreinigungsroboter (20) enthélt eine Fortbewegungseinrichtung (23) zum Fortbewegen des
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Veritfentlicht:
—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz
3)

Unterwasserreinigungsroboters (20) unter Wasser, eine Reinigungseinrichtung (24) zum Reinigen eines unter Wasser befindlichen
Objekts (2, 3), eine Steuereinrichtung (25) zum Steuern der Fortbewegungseinrichtung (23) und/oder der Reinigungseinrichtung (24)
und eine Kommunikationseinrichtung (26, 27) zum Empfangen und/oder senden von Signalen von ausserhalb des Unterwasserreini-
gungsroboters (20) und umgekehrt. Die Kommunikationseinrichtung enthilt einen ersten Ultraschalltransducer (27) zum Empfangen
von unter Wasser iibertragenen Ultraschallsignalen und ist dazu ausgebildet, den empfangenen Ultraschallsignalen (39) entsprechende
elektrische Signale an die Steuereinrichtung (25) weiterzuleiten.




