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In Figur 2 ist mit 1 ein Inkrementalgeber gekennzelchnet an dessen Ausgéngen A und B die Signale a und
b nach Figur 1 liegen. Der Signalveriauf nach Figur 1 entsteht nur bei Betdtigen des Inkrementalgebers mit
50 Hilfe der Handhabe 7', d.h. wenn der Inkrementaigeber 1 verstelit wird. Sonst fliegen an den Ausgéngen A und
B beliebige Kombinationen 0 und 1 statisch an. Ein inkrementalgeber gibt je nach Drehrichtung R bzw. L auf
die Ausgdnge A und B folgende Kombinationen aus: z.B. in der einen Betétigungsrichtung die Folge:
00:01:11:10:00... und in der anderen Betétigungsrichtung die Foige: 00:10:11:01:00... . Man erkennt in diesem
Beispiel, daR unabh&ngig von der Betatigungsrichtung stets die Folge der Ausgangssignale a und b nach fol-
55 gendem Schemaentsteht: a=b=0,a=b, a=b=1,a=b, a=b=0.. Wird diese Folge nicht eingehalten, ist
das ein Zeichen dafiir, daB der Signalveriauf an einem oder an beiden Ausgéingen A, B gestdrt ist. Dieses Kri-

terium wird bei dem nachfoigend beschriebenen Verfahren ausgewertet. |
Die an den Ausgdngen A und B liegenden Signalzusténde a und b dndern sich mit einer Frequenz, die von

2

(Pl

i
i"
t
:
i
L
¥
i
i
H



"| g 1 there is represented a puI se di agram whi ch shows the signals at

f' ou'; puts Arand B of the increnental transducer Si nce, according to the
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the i ncr ementiabiedehrBAHCREroRAG deeMKkrem@ialgeBer[ioh Stdtans IGOT=AEBYI Ock 24btdn0 IGD ist definiert
counter 7, Whistd= 0634 b3S Wi dRsé ZudtSHdNGE Aichtifebtgesteiit, bptihgtldas Arograinm 3n dénciintang zuriick.
counter 7 actwiiabefestydstelit, wikd datrizphsteZustindZ=Z33 einfedtelitutip driatsgalessheayyert 6, b invden Spei-
has t he f wnctchera Gbérnemmenund dasProdismm begindirbiteiner neein Al ge Diemew Abfrage stelitfest/ob Z =
“condi tions a,1 dingésteitistt h diesenciabwisiabgdfragt, ob der Zustand IG1 voriiegt. IG1 bedeutet, daB die Ausgénge a,
b verschieden sind. Ist dies nicht der fall, wird der Zustand Z = 0 eingestellt und das Programm springt an den

Anfang zuriick. Wird IG1 festgestelit, dann wird der Zustand Z = Z+1 eingestelit,und die Werte fiir a, b werden

wiederum in den Speicher 4 eingeschrieben,und das Programm springt an den Anfang zuriick. Bei erneutem

50  Abfragen wird der Zustand Z = 2 abgefragt, bejahendenfalls wird festgestelit, ob der Zustang 162 erreicht ist.
IG2 bedeutet, daB beide Ausgénge a, b gleich 1 sind. Wird 1G2 verneint, wird wieder der Zustand Z =0 einge-

stellt und auf den Anfang des Programms zuriickgesprungen. Wird der Zustand Z = 2 verneint, bedeutet dies,

daR der Zustand Z = 3 abgefragt wird und daraufhin wird festgestelit, ob wiederum IG1 vorliegt, d.h. beide Aus-

génge a, b miissen verschieden sein. Ist dies der fall, wird ein Impuls IMP ausgegeben und das Programm

§5  springt an den Anfang zurdick und die Auswertung beginnt neu. Man erkennt, da ein
Impuls IMP nur dann erzeugt wird, wenn die folge der Signale a, b nach dem Schema 00:01(10):11: 19(01)

vorliegt. '
Derartige inkrementaigeber duenen z.B. zur Steuerung von Steligliedern fiir Lautstarke, Hohen, Tiefen
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transducer 1. |If the sequence conplies with the rules, a signal reaches the
out put-, OK. Said signal emts a strobe pulse to the input T of the storage
mgans 4, so that the current signaleroatBsséi® i s made avail abl e toget her
wtth the next follow ng one for the corrparlson in the conparison stage 5.
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vari ation of the |ncrenent al transducer 1, is triggered via the input T.

The directppgheafapr&ifer 8 consists e.g. of a D-type flip-flop. After that

t he conparison stage 6 checks the condition a = b = 1. During the
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Fig. 3, byabhingiget signabige (k568 00f 0,1:1e1; modewod,0.0peh,aid gn of the conparison
stage 6 i rdalhirgh gekenikelefifdtjdae circuit layout. The signal conditions a, b
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AND gat es rirtianrildin Nulfimpuls 2m AUsgaeg(Aoder 8L desilnkrentehtalge e 1,1 10 gbrehmparish wendie legische
ful fill edBedingungrerfiiliiste- det er m ned by the out puts of the counter, a signal
reaches the % Veqfaen@dctoAnspiveh t.iadurch gekengreiejmet dah die SigealXSagih) an 4@ Ausgangen
Ot he} vios e (A.Bldes Inmemeatalgebars (1)iperiagiseahgefragt wid in pigere ensien Sbeicher €) 2wischengasnsichert|
via the i Weeden. dessergnhatt el Elpbaltyngderidefiniprien Rignaiclan as mioen Jwsiterdineicest (4) Bhertragen wer-
appears offffeach occasion at the output OK a signal and the output 2 enits a
Eoe TN Fivariaoren aash Aosorysh &R ssh Oeharamionsai Gk i prasuecs ir Afaberise reien Spei |
sequence F*?’srﬂm'ﬁ‘!?ﬂfﬂﬁ‘éﬁ! Maksp '\P%'F‘ "f"! d'P Bchipte yom frktsaentgioeber grevugtafitpauens. o pe
obt ai rf8d at 4 YgsfaBien paan Aosprych 2,dad pen'meas dje pus demerstenSpgicher (3) ausggle-
descri pt i $f7en Sigrale Gawh S ¢ 'Qf"ﬁ'é?i“"‘\!ﬂep &1 gyt den,pys dem zueitep SRRFIE(4haHPagesenen

" i npl ement ¥4 € ﬂéq'éP(ﬁﬂBf" o YIBPSHTuTE b vesgisheMeri§™sequence of which will
be expl ai ned with reference to Fig. 4. 4 At the start of the program
routi nge t.ggeng&aﬁgent al transducer is read out and in a followng step the
si gnal condi L oNs ar e conpared with a preV| ously stored value. If equality

is estab- | BJ?:‘P &9&5 g%Ed‘xF%ﬁx H]ﬁui?ﬁﬂé&ﬂ] ménfnen'({“%‘iln@sk Xux' S
est abl i Shgihom &,ff' de Phds8Lls “ §a ba%hgoe&.fv GlerlcD G4 $R4HBN dafinie
transducegépeﬁ ntldas a_gg 4n|upu,sd xu erent conditions

conf orgn tQrdiftis B E€Gle, sequence In a |rst corrparlson it is enquired .
whet her  tgagr distiglePles inpulSiohd dtied ded MBuISOMardséy, Bs Sighdk [Sa(n)) Sb(d)labikt cEmMed rbs-i S
checked vgagtvemént aBEsignaea @t préd¥abritldars!ia\ipl (8d(n-1)s SRR, lek BignduR Quicsa Rikéce dénb étant
[ert] . Thwufieddid dofditioh 8é febt idgfyus!fdur Voit@ 18 Eorrespondent il sbquende de bignauit tistinfe@egli'dne ON

| S inplisi®Aitienk peub&ird préidvee PRBGEIG(RA dilf) PGirdndmkttelfindréifeniié ¢1, Nguiice rdmensiar |

i S eswmbliorsdueds cohditibniagigue et regtiptie.on Z = Z+1 is set, and the-read-out val ue

a, b transf 2/Praeédé selbniatevendichtiunal (parattinisé erice que (b sighaux|is~oSh) aont périgdiqemantintergo-
new enquigéy auxisadies (A\Bpduiransmetiegtimninestiat §1) whsohtreémarisés témposairement dans unipremidrese
it is enduémoirel(Qyicnt legontena@stirgnatiis 3 une se@hde mémeirgtiiersque @iséwrnrasde signeux détinie
out puts ®strespagtée.different. If this is not the case, the condition Z =0 is

set affd t he3- f?e ariPRIR rayendisglidn 2; earactisisi ey Fwer'ajréqwm Ropr ijitergagatignde ?w&m'ém
t hen (2) est au moins quatre fois la plus haute fréquor:ce produite par fe transmetteur incrémentiel

4 Procédé selon la revendication 2, caractérisé en ce que les signaux (Sa(n), Sb(n) du transmetteur incré-
mentiel (1) extraits de la premiére mémoire (2) sont comparés dans un étage comparateur (5) aux signaux
(Sa(n-1), Sb(n-1)) extraits de la seconde mémoire (4).

Claims

1. Method for the evaluation of signais at the outputs (A, B) of an incremental transmitter (1, 1°), in which
55  the signals consist of two phase-displaced pulses (Sa,Sb = 0 or 1) with a defined, direction-dependent signal
sequence (Sa,Sb = 0;0; 0,1; 1,1; 1,0; or 0,0; 1,0; 1,1; 0,1,
characterised in that
in order to distinguish between mains puises and disturbing pulses the signals (Sa(n),Sb(n)) are comparedre-
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the condition Z = Z+1 is set, and the values for a, b are in turn witten
into the storage neans 4, and t he program ski ps-back to the begi nning. On
tene‘wed enquiry the condition Z =EPO3864tBA red about, it being established
in the case of an affirmative answer whether the condition |G is reached.

| G meanggl/iain R |§dei"‘fre Ren2VeRuté Rbttdertz0r Flequérzeihdi@iuhgin SR Rr@fink- Bad Ne
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est ablsi slgadeniina §Richting8&liveRmeriEBfhieugdn affer ARQUInWeHdBaH S @, b nust be
different. If t |s |s the case, a pulse IMP is emtted and the program

ski ps back to the beginning and the evaluation starts afresh. It will seen
that a pplatentdn¥prichegenerated only if the sequence of the signals a, b
confornms to the pattern 00:01(10):11:10(01). Increnental transducers of
this ki nd af.vertihrd zém Quswbidén volSigran b ddn Ankgapgeni(A, Baines inkreementalgebers{H 1), wobei
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| ow- f r eqabiEnyigengignatfdigenSa, 8ty = 0,010, % 1,.60L&: bew. 09e1,6:i119g0.1)n a radi o or tel evision
recei ver dadureh gdkenmzpiehrt,ido®) of a search run or for tracking skips during

t he scanminiytectheiduogawiszbean Nilzinpulsen und SiSrimbuisen die Rigoale (Sa(n)Pb(n)hieweilamitden zeitiich

t r anstuc verangegangeren Signaten{8g(n-), W-bevme@ﬂwemﬂ aghei die aufeingnderfalgendes Signalpeir un
or for saeriagisghen Reifungshedingung unterragerverdanyebiieder defipierten Sigasifolge entspreshenynd dald
successf n-rrldynmeurtzmnnylsaanesganqtﬁmen%weemﬁ'pw@'seaysﬁ %ewmaﬂ@t wennis lpgische

"sensor | Bedirgyngerfilitigls 31| kinds. O ains for the eval uat i on of
si gnal s at 4"@*&5@0@6?“3“"69!“%3 dﬂ“'%lh’?*ﬁﬂ?‘éﬁﬂ?ﬁ%ﬂ‘“f’ﬁﬁ'@ﬁ'ﬁé%ﬁ' %g

whi chot hiAWB)des iakremenisigabers (1) ‘;ﬂ enggsnsichey
with a dW?f&ﬂ"“ﬂﬁ'?'@EPﬁ' H"’éﬂé'}? e m?r&ma? olge g1 AlNg T‘gés éf “W"’i"“

100r0?5" 1,0: 1 ‘) ct rlse n or UISh
| . between maih ch2, ’%«"’ &P"‘B F%%F ﬁﬁ{‘?'? e‘":j‘n

'bntcr erren%péfs% 4¥ %ﬂl : o enn chn auii 5o IZEh%( gaégele-

ign S nk?e r‘% sgd n p |c é(leéeﬁen
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Claims

1. Method for the evaluation of signals at the outputs (A, B) of an incremental transmitter (1, 1), in which
55 the signals consist of two phase-displaced pulses (Sa,Sb = 0 or 1) with a defined, direction-dependent signal
sequence (Sa,Sb = 0;0; 0,1; 1,1; 1,0; or 0,0; 1,0; 1,1; 0,1,
characterised in that
in order to distinguish between mains puises and disturbing puises the signals (Sa(n),s_b(n)) are compared re-
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. rgcorder. The TW%W“&FQB"E suceess u'i? ed, to take a further
exanpl e, as a speed and direction sensor in vehlcles of all kinds. Cains
1 Met hod for the evaluation of signals at the outputs (A B) of an
i pcr ement transducer (1, 1'), in which the signals consist of two
phase-di spl aced pulses (Sa,Sb = 0 or 1) with a defined, direction-dependent
sfgnal sequence (Sa,Sbh = 0,0; 0,1; 1,1; 1,0 or 0,0; 1,0; 1,1; 0,1),
characterised in that in order to distinguish between nmains pulses and * C
Ly Mm S * 5 di sturbing pul ses the signals (Sa(n), Sb(n)) are conpared
respectively with the signals (Sa(n-1), Sb(n-1)) which have cone before in
t| e, the successive signals being subjected to a logical test condition
whet her they conformto the defined signal sequence, and that a mains pul se
ip deriv- able at the output (A or B) of the increnental transducer (1, 1')
oply if the logical condition is fulfilled. 2. Met hod according to claim
1} characgserised in that the signals (Sa, Sb) are periodically scanned at
the outputs (A, B) of the increnental transducer (1) and stored tenporarily
ih a first storage neans (2) whose contents are transferred to a second
sforage neans (4) if the defined signal sequence is adhered to. 3. Met hod
cording to claim?2, characterised in that the frequency for the scanning
of the fifst storage neans (2) is at least four tinmes as high as the
hif ghest frequency generated by the increnental transducer. 4. Met hod
according to claim2, characterised in that the signals (Sa(n), Sb(n)) of
tthe i ncrenental transducer (1) read out fromthe first storage neans (2)
are conpaged with the signals (Sa(n-1), Sb(n-1)) read out fromthe second

storage means (4) in a conparison stage (5). * C. L M S *
) .
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