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(54) Titre : PROCEDE DE CONTROLE DU FONCTIONNEMENT D'UN SYSTEME DE POSITIONNEMENT D'UN TRAIN

(57) Abstract : The invention concerns a method for controlling the ope-
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ration of a positioning system (10) of a train, the system (10) comprising:
- a toothed tone wheel (12), - three sensors (18, 20, 22) for detecting the
presence of a tooth arranged spatially such that six possible and difterent
positions of the wheel (12) can be represented by six possible logic states
of the three sensors (18, 20, 22), the six states being different, the method
comprising a step of: - detecting states corresponding to the signals deli-
vered by the three sensors (18, 20, 22), - comparing the detected states
with the values of the six logic states, - determining the state of operation
of the system (10) on the basis of the comparison.

(57) Abrégé : L'invention concerne un procédé de contrdle du fonctionne-
ment d'un systéme (10) de positionnement d'un train, le systéme (10)
comportant: - une roue (12) phonique dentée, - trois capteurs (18, 20, 22)
de détection de la présence d'une dent agencés spatialement de maniére a
ce que six positions possibles et diftérentes de la roue (12) soient repré-
sentables par six états logiques possibles des trois capteurs (18, 20, 22),
les six états étant différents, le procédé comportant une étape de: - détec-
tion d'états correspondants aux signaux délivrés par les trois capteurs (18,
20, 22), - comparaison des états détectés avec les valeurs des six états lo-
3 giques, - détermination de I'état de fonctionnement du systeme (10) en
fonction de la comparaison.
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