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THE OPERATION OF A POSITIONING SYSTEM OF A TRAIN 

FONCTIONNEMENT D'UN SYSTEME DE POSITIONNEMENT D'UN TRAIN 

(57) Abstract : The invention concerns a method for controlling the ope-
ration of a positioning system (10) of a train, the system (10) comprising: 
- a toothed tone wheel (12), - three sensors (18, 20, 22) for detecting the 
presence of a tooth arranged spatially such that six possible and different 
positions of the wheel (12) can be represented by six possible logic states 
of the three sensors (18, 20, 22), the six states being different, the method 
comprising a step of: - detecting states corresponding to the signals deli - 
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	vered by the three sensors (18, 20, 22), - comparing the detected states 
with the values of the six logic states, - determining the state of operation 
of the system (10) on the basis of the comparison. 

(57) Abrege : L'invention concerne un procede de controle du fonctionne-
ment d'un systeme (10) de positionnement d'un train, le systeme (10) 
comportant: - une roue (12) phonique dentee, - trois capteurs (18, 20, 22) 
de detection de la presence dune dent agences spatialement de maniere a 
ce que six positions possibles et differentes de la roue (12) soient repre- 
sentables par six etats logiques possibles des trois capteurs (18, 20, 22), 30 

_ les six etats etant differents, le procede comportant une &tape de: - detec- 
— 
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40 	42 tion d'etats correspondants aux signaux delivres par les trois capteurs (18, 
= 32 .---,____ . 20, 22), - comparaison des etats detectes avec les valeurs des six etats lo - 

43 gigues, - determination de l'etat de fonctionnement du systeme (10) en 
1-1 fonction de la comparaison. 
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(54) Title : METHOD FOR CONTROLLING THE OPERATION OF A POSITIONING SYSTEM OF A TRAIN 

(54) Titre : PROCEDE DE CONTROLE DU FONCTIONNEMENT D'UN SYSTEME DE POSITIONNEMENT D'UN TRAIN 

(57) Abstract : The invention concerns a method for controlling the ope­
ration of a positioning system (10) of a train, the system (10) comprising: 
- a toothed tone wheel (12), - three sensors (18, 20, 22) for detecting the 
presence of a tooth arranged spatially such that six possible and different 
positions of the wheel (12) can be represented by six possible logic states 
of the three sensors (18, 20, 22), the six states being different, the method 
comprising a step of: - detecting states corresponding to the signals deli­
vered by the three sensors (18, 20, 22), - comparing the detected states 
with the values of the six logic states, - determining the state of operation 
of the system (10) on the basis of the comparison. 

(57) Abrege : L'invention concerne un precede de controle du fonctionne-
ment d'un systeme (10) de positionnement d'un train, le systeme (10) 
comportant: - une roue (12) phonique dentee, - trois capteurs (18, 20, 22) 
de detection de la presence d'une dent agences spatialement de maniere a 
ce que six positions possibles et differentes de la roue (12) soient repre-
sentables par six etats logiques possibles des trois capteurs (18, 20, 22), 
les six etats etant differents, le precede comportant une etape de: - detec­
tion d'etats correspondants aux signaux delivres par les trois capteurs (18, 
20, 22), - comparaison des etats detectes avec les valeurs des six etats lo -
giques, - determination de l'etat de fonctionnement du systeme (10) en 
fonction de la comparaison. 
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