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Es ist die Aufgabe der vorliegenden Erfindung, ausgehend vom Stand der Technik, wie er z.B. im Aufsatz
"Fiexible Drehzelle mit automatisiestem Palettierzystem"” (VDI - Zeitschrift Band 125 Nr.3, Februar 1983, Seiten
71-73) beschrieben und im Oberbegriff des Patentanspruchs 1 definiert ist, eine Verbesserung zu schaffen,
s0 die die vorstehend genannten Forderungen zu erfiillen in der Lage ist, namentlich bei kompaktem Aufbau und
kurzer Zugriffszeit bei nahezu beliebigen Bearbeitungseinrichtungen sowchl Werkzeuge mit horizontaler oder
vertikaler Bezugsachse als auch Werkstiicke, die in horizontaler oder vertikaler Richtung eingespannt werden,

zu wechseln,

Diese Aufgabe wird durch die im Kennzeichen des Patentanspruchs 1 angegebenen Massnahmen gelst.

55 Weiterbildungen des Erfindungsgegenstands sind in den abhfingigen Anspriichen 2 und 3 angegeben.
Durch die erfindungsgemdss vorgesehene Gestaitung des Tragarms ergibt sich auf iberraschend einfache
Weise eine Freiheit in der Bewegung des Greiforgans, die bei solchen Vorrichtungen bisher unbekannt war.
Damit ist die yniverselle Einsetzbarkeit der Magazin-Wechsler-Einheit gewahrieistet, da das Greiforgan Zugriff
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verschiebbaren Armteil 22 und einen zweiten teleskopartig verschiebbaren Amteil 23, Die gegenseitige Ver-
schiebung der Armteile 22 und 23 mit Bezug auf den Armteil 21 kann durch einen im Armteil 22 untergebrachten

45  Pneumatikzylinder erfolgen, von dem in Fig. 3 nur die Kolbenstange 24 zu sehen ist.

Am freien Ende des zweiten, teleskopartig verschiebbaren Arm teiles 23 ist ein Drehgelenk 25 angebracht,
an dem ein Tragammelement 26 befestigt ist. Im Beispielsfall umfasst das Tragammelement 26 zwei Schenkel
27 und 28, die rechtwinklig zueinander angeordnet sind, wobei der nicht mit dem Drehgelenk 25 verbundene
Schenkel 28 an seinem freien Ende ein Greiforgan 29 zur Erfassung eines Werkzeuges oder Werkstiickes tragt.
50 Das Drehgelenk besitzt eine Gelenkachse X, die in einem Winke! von 45° zur Langenausdehnung der Tra-
garmteile 22 und 23 verlduft. Um diese Achse X Idsst sich der Schenkel 27 und somit das gesamte Tragarme-
lement 26 samt Greiforgan 29 verdrehen. Wie es in Fig. 1 gestrichelt angedeutet ist (der Schiitten 19 ist dabei
etwas abgesenkt), verlduft in einer ersten Drehposition der Schenkel 27 vertikal und der Schenkel 28 horizontal,
wiahrend nach einer Verdrehung des Drehgelenkes 25 um 180°, in einer zweiten Drehposition, der Schenkel
§5 27 horizontal und der Schenkel 28 vertikal veriduft. Die Lénge der Schenkel 27 und 28 ist vorzugsweise derart
bemessen, dass die verldngerte Drehachse X durch einen Mittelpunkt des Greiforgans 29 veriduft; in diesem
Mittelpunkt liegt die Mittelachse eines von Greiforgan 29 getragenen Werkzeuges oder Werkstiickes. Damit
ist erreicht, dass jener Mittelpunkt, wie aus Fig. 1 in der gestricheiten Darsteliung deutlich zu sehen ist, sowahl
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support heeiehtimuss vorckdlizi Falksdgepasstwerdage 19, which is able to nove along the
colum 17, for exanple by neans of a pneumatic cylinder  20. The act ual _
transporta- tion arm 18 conprises three armparts: a fixed arm part - 6-
21, whi ctaterdanaprachteed to the carriage 19, a first teles- copically
slidéable armpart 22 and a second tel escopically slideable arm part
The , nut uaf- W@ #Wﬁghmwremﬁweﬂ%ﬁuemwh%ﬁmtemm gazifzpnEnng ftes{l@ﬂ?ﬂ@s arm
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ei rmigen

drehbaren, im wesentlichen sch rkzeug- oder Werkstiicktrdgern (16) aufweist, entlang deren
Peripherie die Werkzeuge (10) oder Werkstiicke (12) aufgenommen sind, wobei ein im Abstand von der ersten
Achse (15) um eine zweite Achse (17) schwenkbar gelagerter, entlang der zweiten Achse héhenverstellbarer,
in der L&nge verstellbarer und mit einem Greiforgan (29) versehener Transportarm (18) vorgesehen ist, und
. wobeider Transportarm (18) mit einem Drehgelenk (25) versehen ist, dessen Drehachse (X) sich in einem Win--
45 kel von 45° zyr Lingsverstellrichtung des Transportarmes (18) erstreckt, dadurch gekennzeichnet, dass ein
abgewinkeltes oder bogenformiges Tragarmelement (26) vorgesehen ist, das einerends am Drehgelenk (25)
angeschlossen ist und andernends das Greiforgan (29) tragt, wobei die Dimensionen sowie die Abwinklung
bzw. Krimmung des Tragarmelementes (26) derart bemessen sind, dass eine durch die Drehachse (X) des
Drehgelenkes (25) gelegte Gerade durch einen Mittelpunkt des Greiforganes (29) veri&uft, in welchem die Mit-
s0 telachse eines vom Greiforgan (29) aufgenommenen Werkzeuges (10) oder Werkstiickes (12) liegt.
2. Wechselvorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Tragarmelement (26)
L-fdrmig ausgebildet ist.
3. Wechselvorrichtung nach Patentanspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die beiden Schenkel (27,
28) des L-férmigen Tragarmelementes (26) einen rechten Winkel einschliessen.
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di mensi onede Sschiwekstickiang ¥4 @fotdenith <kin, idse daGrafoghn 29Dica bhephenddenvor det Seitetheough
t he af or anyesift. Dies d3dstosiohidueh pidfaclie Rdtatibi desgbriigelenigs 26 mip dB0°2Preichenewehek¢inasytits
ef fect vgewabriestes blebdasegicroder Mittelpuhkities Greifdfbans RUnieht yanyshight, unthanddeeqseitse dass wienown
per se: demn inglierWanna Sthineingetauckt wesen kdnhust rated in broken line in Figure 3,
t he suppor Diegrinde@spemasss Yartchtungiist ajse th@wage&#metzm 4nq #ezablpiohp Bearbeiyngsy
nov eds al DerghinéneangesisbarPigs7stinpbesonderedagn periFglh weanize Werkgeugmagas r’Hgd %H‘Sé?eusg i s
at the hWpghselvagichungbaweddsMiatkstisiynacazipyng die %S%\é’ﬁchﬁﬂ@"éﬂ‘wgfg qramen mitaing
somewhat 249eqidnetes Steugmorriahtuga pippkampakia 8 Yaﬁs?hefg‘“?'%b"‘l?ﬂ% R" %%wawqa gezp g‘

then ti | fiRfachinaben erfﬁ@eﬁegr'ﬂssaﬁ"th%gﬂsfe&&“@a’erFF 'rgfrﬁsrf é"(‘;‘ iy
order, diamepungies Iy 1%5?{‘ FFé‘FB dgy Magzain 'B’F emg‘g)"c?g{ufdrﬁg

the tHolSEG0gedr T 'ﬁ‘EH?TEF’“sz ?1 earbe' it
Acgord?nlﬁz‘?ggamvgygﬂ'éugﬁ' &Rfs 'br a wor k- p| ece pOSgI bly engaged i s

to be introduced, the vertlcal position of the carriage 19 is vari ed.
I'n any c,aﬁgm%# essentlal that the’ support arm nenber 26 has a shape
varyrspg rom t Hat ? a straight lTine, nanely an angul ar or curved shape.

As wCan beg Wébﬁ?eﬂroﬁ'l die errIe VRRzedgidbihfie (1} mit eihdeMSIABR A EntRdHiReSMEDWErZRgBY
t h g be 18)\88 wanstackdd 12 Rssl b Mahelind zun rrahshdri debselbb@({16,28) in didOWerdeaBmasshian

“f ul | (1) BzWN&2} EntnaHihe deééé%n (10Y12)'RR A6r VdrikdeliginagétiiRRi)ud EoiTharspotidesietbeh (9L t
a t 00l 1) indad Magaih whbePddaiMdghan Sheotfzall von kdaxiEahg&pdneteh, um gne drieAshse (15| SO
POSSikd| airetibren,iim wessiticiRn sErRibgiifbrinijen Wekedugadde Merkstickirdghre (16) afigtist. entlang deren
(i 11 ust rRetiptfie tis Werakse (10) odz) Weiksticke (i) aufgenaheynsint, webeisin im Aistapd vantierersterh e
wor k- pi eAchse(ob)dar eirkzweifecAnhsel(1 T)gchvieokbat deiagensn rektiang derayeiten Achsqhghen\{yestellbarer,
necessariy dért Zibget viesstelbareruind gnitreinetin @reifQam (20 vefsebarerranseortamm (1Blveraepehen ist, und

wobei der Transportarm (18) mit einem Drehgelenk (25) versehen ist, dessen Drehachse (X) sich in einem Win-

45 kel von 45° zur Lingsverstelirichtung des Transportarmes (18) erstreckt, dadurch gekennzeichnet, dass ein
abgewinkeltes oder bogenformiges Tragarmelement (26) vorgesehen ist, das einerends am Drehgelenk (25)
angeschlossen ist und andernends das Greiforgan (29) tragt, wobei die Dimensionen sowie die Abwinklung
bzw. Krimmung des Tragarmelementes (26) derart bemessen sind, dass eine durch die Drehachse (X) des
Drehgelenkes (25) gelegte Gerade durch einen Mittelpunkt des Greiforganes (29) veri@uft, in welchem die Mit-

s0 telachse eines vom Greiforgan (29) aufgenommenen Werkzeuges (10) oder Werkstickes (12) liegt.

2. Wechseivorrichtung nach Patentanspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass das Tragarmelement (26)
L-férmig ausgebildet ist.

3. Wechselvorrichtung nach Patentanspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass die beiden Schenkel (27,
28) des L-fdrmigen Tragarmelementes (26) einen rechten Winkel einschliessen.
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- 8- 'de. This can be achieved by sinple rotation t he sw vel
] Oign 25 thrqugh [err], on the one hand it being ensured mﬂu“ml“““lll"l“l
centre point of the gripping member 29 does not shift, and on t

han hat one can once nore dip into thePe2393Bb. The devi ce according to
thezl'nvention can thus be used very universally and can be adapted to

nun®rous nachi Blaih§9 Machines. This is particularly the case if the tool
“magazi ne and the tool changi ng device or the work-piece nagazine and t he

wor k- pi ece changingh4aging Eick RESHhARIRe Woll(l) witla magaSindTor ravhdvilg a ©OI{10) ol workeriace (1@) from
form a conpagle magiiiéhé fok trahSpdrtationtitiefdof (16 92)Sitota miathireltanl (1) anortipsemayvalrthepesf (10,

| ocat ed si nmpl y 12)lrera thdenactiine totl(@ ) anthiortganspdeatiotthereof (16, 12)T6tp the magazing, the inagazine comprising
control, nanel ¥ plutsity ohsubsiantially disc-sHaged toah nowot-giece isupporter (h6) a@anged qohxially afdablefeotate

to the nagazabueta firstehati (), alang tieqeripbely ofbick bypporisdite tooky (10)of warkipieqes (2} ase received,
whi ch rel at es tubarshartatiamasmti8} being ptokided; wizichdsynounted lodilt abgute segondjshaf (TQF'érd@F?E?m
‘to the machi ni the fisbshiats ¢15), inretticalip adivitgblecalpng the secondehaft.ds adjusiable in its fength gad ig provided
Changi ng devi with a grippingimernleen (28)> andg3hg tran p e 181 ejag prendded With 4 swivelipin 25& whereof
tool (10) or wieRxignfetation (Xpaxtengsatan angle afdE with Frspeste wgl!'?%ah 'i"tgat"? °“"°‘"’"*

thereof (10, 1portatiopagm {18k chamelerised in thaf|a berk pr qypved $ppqrifsm mempes s one
12) from t he ngRdigqepnecigdio thesyiveljoint @yand ﬁ'ﬁg ?Tre{' PQS’HS'Pﬁ g ?:ii’ smg “me p:g:::

the magazine, &MH&heRagd % ‘?‘fé’a@'ﬁr?é{‘ﬁ‘fpﬁ %Tl";l . 5?3)? e"z DS U

di sc- shaped®t ofjfough th andre '19"‘3"’""’

5rot ate about 'a(zﬂ ?'g"t"“&w % 5 rgrnzeo £a,l£: '§‘,’§,|Lg gsex.ngﬁtm&'é}i I-HPB (25)1

ols (10) or nsportation ar
| b.e'\'ﬁg pr ovi ded? g del t9P£térlt &laﬁrtk%ﬁa @te%%ﬁﬂ%ttﬁ&% fegs((i? )ZS)%fthé\_-shaped
di st ance fr%gm @g% mg ,@an@rtlcafy adj ust abl e al ong the
‘second shaf UStabl e Tnits ength and is provided with a gripping
.menber (29), and the transportation arm (18) being provided with a sw vel
joint (25), whaphmbichfiénsaxi s of rotation (X) extends at an angle of [err]
W th respect to the longi- tudinal adjusting direction of the
transportat json  1apiBposiihangelt pbur Gherhachineloutin(1} domporaintammiagasin pouny\peiievenup ol (10) ou
@ar m nenber ( 26)ned pRcd (12)dt (el la (M)i12) tradépomet @ lamathins outibi)) o érecte baur telog laid, wlprélever
j 0i Nt (25) anddais Id rehiné-Bar (1pstde Gill (107 125 trankyrigyau ppigasi, lepmsgesin frésgitant upgspluralité de
«»i nensi ons andpdre@utiesubone-pidass (18) sensiblerfent dndorme perigteauzacencée erguiplenent pangples fig tour-
Propor - ti onedne outouneun gremieraxe (15 lelongde lpaés'Bhéngdqsmeéﬁhjl?"!'ﬂémaki%P'Eﬁa {12k sonfregys.
I1X) of the ®wi webrag dsi transpo@ §18) ént erévisaui Bt HEHh 2 distapgerdu remiar Axe (49 ¢ 'FFg" t
nmenber (29), apivasneptautoredyndgwside axs(12). #yec gostibiie d ffeizgeé}f' hwﬁ"k'e e ax 2;)
recei ved by thg;gwsp'bi'tﬁgefﬁé%""("g ur,jcg brpg,de ragsport 18) eta "r’:‘m
according to B jetnt d'arficyiatign toprnant (45) dogt” axet"éf‘i‘?‘&%l"‘? ?\é'gL p 1 éﬁﬁ i % P

menber (26) i s?siiettion,da daiasemepd "2 o0 nggame lt:xﬁe%'l f\‘!’gé Lgiﬁe ,%

Lo Pat ent %C &fment %;b:s pastgyrA£E), coud LA e ou,
f h{_zl‘ S haped S “ﬁ?ﬁ! o é}a coumt nta bras po ?(2%) értén E‘G&L droite passant par ['axe de rotation

ant

° (X) du joint d’articulation tournant (25) passe par un centre de I'organe de préhension (29), l'axe central d'une
5) piéce (12) ou d'un outil (10) regu par I'organe de préhension (29) se trouvant audit centre.
3N R 2. Dispositif changeur selon revendication 1, caractérisé par le fait que I'élément & bras porteur (26) est
2n réalisé en forme de L.
2, 3. Dispositif changeur selon revendication 2, caractérisé par le fait que les deux branches (27, 28) de I" élé-
nd ment & bras porteur en forme de L (26) forment un angle droit.
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