Abstract: According to the invention, a digital processor (DSP) is provi
in a measuring and operating circuit for a Coriolis type mass flowneter
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(57) Abstract: According to the invention, a digital processor {DSP) is provided in a measuring and operating circuit for a Coriolis-
type mass flowmeter From the vibration sensor signals, said digital processor evaluates only the differential signal (D) and the one
¢r) sensor signal (S1). The in-phase component (1) and the quadrature components (Q) are determined for the differential signal (D),
w={ and the amplification of the second sensor signal (82) 1s controlled 1n such a manner that the in-phase component (I) vanishes The

g mass flow rate (m) is determined from the quadrature component (Q).
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= (57) Zusammenfassung: Bei einer Mess-und Betriebsschaltung fiir einen Coriolis-MassedurchfluBmesser ist ein Digitalprozessor

(DSP) vorgesehen, der von den Schwingungssensorsignalen nur das Differenzsignal (D) und das eine Sensorsignal (S1) auswertet
Fiir das Difterenzsignal (D) wird die In-Phase-Komponente (I) und die Quadraturkomponenten (Q) bestimmt und die Verstirkung
des zweiten Sensorsignals (S2) so geregelt, daB die In-Phase-Komponente (I) verschwindet Aus der Quadraturkomponente (Q) wird

der MassedurchfluB (m) bestimmt




