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【書類名】要約書 

【要約】 

【課題】横方向側に存在する対象物への干渉を抑制する。 

【解決手段】移動体の管理方法は、自動で移動する移動体の移動条件を取得するステップ

と、移動条件に基づき、対象物が位置すべきでない移動体の進行方向側の領域である安全

領域を設定するステップと、を含み、安全領域を設定するステップにおいては、移動体の

速度が高いほど、進行方向に交差する横方向に安全領域が広がるように、安全領域を設定

する。 

【選択図】図１ 

 


