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r et ai 8&d denfufteiginyngstrapers enSibrungglanBedeisignabdes Fokus- und/oder Spurregelikreises im Speicher
gespeichert wird und daB eine Stérung angenommen wird, wenn ein Schocksensor eine mechanische Erschiit-
terung des Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerates detektiert.

Es zeigen
Figur 1 ein erstes Ausfihrungsbeispiel
4 Figur2 ein zweites Ausfiihrungsbeispiel
Figur 3 ein drittes Ausfiihrungsbeilspiel der Erfindung
o Figur4 den zeitlichen Verlauf des Datensignals
i%«f' Figur 5 den zeitlichen Verlauf des Fokus- und des Spurfehlersignals.
Es wird nun das in Figur 3 gezeigte Ausflihrungsbeispiel beschrieben und anhand der Figur 3 erl&utert.
45 Das Fokusfehlersignal FE oder das Spurfehlersignal TE, das mittels eines Photodetektors PD erzeugt

wird, gelangt an den Eingang eines Reglers RG und eines Analog-Digital-Wandlers AD. Der Ausgang des Reg-
lers RG ist iber einen steuerbaren Schalter S1 mit dem ersten Eingang siner Summationsstelle SU verbunden,
deren Ausgang mit dem Stellglied SG des Servokreises verbunden ist. Der Ausgang des Analog-Digital-Wand-
lers AD ist mit dem Eingang eines Speichers SP verbunden, dessen Ausgang iiber sinen steusrbaren Schalter
&0 82 dber einen Digital-Analog-Wandler DA an den zweiten Eingang der Summationsstelle SU angeschlossen
ist. Der Ausgang eines Schocksensors S, der mechanische Erschiltterungen des Aufzeichnungs- und/oder
Wiedergabegerites detektiert, ist mit den Steuereing@ngen der beiden steuerbaren Schalter S1 und S2 ver-
bunden.
Wenn der Schocksensor einen mechanischen Sto auf das Aufzeichnungs- und Wiedergabegerit detek-
86 tiert, bewirkt sein Ausgangssignal, daB der steuerbare Schalter 81 gedffnet, der steuerbare Schalter S2 da-
gegen geschlossen wird. Wenn die Wirkung der mechanischen Erschiitterung nachl&it, bewirkt das Aus-
gangssignal des Schocksensors, daf der steuerbare Schalter S1 geschiossen und gleichzeitig der steuerbare
Schalter 82 gedffnet wird.
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Datensignals HF wieder zu; die untere Hilllkurve nimmt wieder die Form einer Geraden an. Wenn der Pegel
der unteren Hiilkurve wieder unter den Referenzwert RE sinkt, schlieBt der Vergleicher VL den steuerbaren

35  Schalter S1, wéhrend er gleichzeitig den steuerbaren Schalter 82 &ffnet. Dem Steliglied SG wird jetzt wieder
das vom Regler RG gelieferte augenblickliche Regelsignal zugefiihrt. Der Regelkrels arbeitet nun wieder in
Echtzeit.

Es wird nun das in Figur 2 abgebildete zweite Ausfiihrungsbeispiel beschrieben und mit Hilfe der Figur 5
erlfutert. Zusétzlich zu dem Signal des Schocksensors S wird der Pegel des Spur- und/oder Fokusfehlersi-

40  gnales ausgewertet, um eine Stérung zu detektieren.

Das Fokusfehlersignal FE oder das Spurfehlersignal TE wird dem Eingang eines Reglers RG sowie dem

ersten Eingang eines Vergleichers VL1 und eines Vergleichers VL2 zugefihrt, deren Ausgénge mit den Ein-

\.4‘ géngen eines ODER-Gatters 0 verbunden sind. Am zweiten Eingang des Vergleichers VL1 liegt eine untere
ReferenzgrdRe RU, wihrend am zweiten Eingang des Vergleichers VL2 eine obere ReferenzgroRe RO liegt.

45 Der Ausgang des Reglers RG ist mit dem Eingang eines Analog-Digital-Wandlers AD und {iber einen steuer-
baren Schalter S1 mit dem ersten Eingang einer Summationsstelle SU verbunden. Der Ausgang des Analog-
Digital-Wandlers AD ist mit dem Eingang eines Speichers SP verbunden, dessen Ausgang {iber einen steuer-
baren Schalter S2 mit dem Eingang eines Digital-Analog-Wandlers DA verbunden ist. Der Ausgang des Digital-
Analog-Wandlers DA ist mit dem zweiten Eingang der Summationsstelle SU verbunden. Der Ausgang der Sum-

80  mationsstelle SU ist mit dem Eingang des Stellgliedes SG verbunden. Der Ausgang des ODER-Gatters ist mit
dem Steuereingang des steuerbaren Schalters S1 und S2 verbunden.

Im stérungsfreien Betrieb erhilt das Stellglied SG vom Regler RG das Regelsignal. Das Fokusfehlersignal
FE und das Spurfehlersignal TE haben einen sinusformigen Verlauf, wie in Figur 5 dargestellt ist. Wenn das
Fokusfehlersignal FE bzw. das Spurfehlersignal TE den oberen Referenzwert RO Gberschreitet, gibt der Ver-

85  gleicher VL2 ein Signal an das ODER-Gatter 0 ab. Sinkt dagegen das Fokusfehlersignal FE oder das Spur-
fehlersignal TE unter den unteren Referenzwert RU, so gibtder Vergleicher VL1 ein Signal an das ODER-Gatter
0 ab. In beiden Féllen liegt am Ausgang des ODER-Gatters 0 eine logische Eins, die bewirkt, daB der steuer-
bare Schalter S1 gedffnet, der steuerbare Schalter S2 dagegen geschlossen wird. Wie beim ersten Ausfiih-
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contrast, chbaren zeflichéreAbsamt autinandef felgeni t ch. The regul ating signal from
regulator RGis now no |longer fed to the adjusting nenber SG but rather the

regul atirfy @gﬁqgﬂs Aufzejchapngs-jund/pder H@Hﬁgﬂbegﬁt pgﬁh Aﬁpgxcp 3 gqler 2, dadurch gekennzsich-

. net, daB eine Stérung angenommen wird, wenn der Pegel des Datensignals (HF) unter einen vorgebbaren
35 Schwellwert (RE) sinkt.

4. Optisches Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerét nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich-
net, daB eine Stérung angenommen wird, wenn das Regelsignal (FE, TE) des Fokus- undfoder Spurre-
gelkreises einen vorgebbaren oberen Schwellwert (RO} Giberschreitet oder einen vorgebbaren unteren
Schwellwert (RU) unterschreitet.

5. Optisches Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerat nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, da
o zum Detsktieren einer Stérung das Regelsignal (FE, TE) des Fokus- und/oder Spurregelkreises dber ein
N Filter einem Vergleicher zugefiihrt wird.

4 6. Optische Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabeger&t nach Anspruch 3 und 4, dadurch gekennzeichnet,
daB eine Stdrung erst angenommen wird, wenn sowoh! der Pegel des Datensignals (HF), als auch des
Regelsignals (FE, TE) des Fokus- und/oder Spurregelkreises von den vorgegebenen Schwellwerten ab-
weichen. .

5 7. Optisches Aufzeichnungs- undfoder Wiedergabegerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzelchnet, dail
das Fokusfehlersignal (FE) oder das Spurfehlersignal (TE) dem Eingang eines Reglers (RG) und dem
Eingang eines Analog-Digital-Wandlers (AD) zugefiihrt wird, daR der Ausgang des Reglers (RG) Gber ei-
nen ersten steuerbaren Schalter (S1) mit dem ersten Eingang einer Summationsstelle (SU) verbunden
ist, deren Ausgang miteinem Stellglied (SG) verbunden ist, daB der Ausgang des Analog-Digital-Wandlers
55 (AD) mit dem Eingang eines Speichers (SP} verbunden ist, dessen Ausgang Gber einen zwsiten steuer-
baren Schalter (S2) mit dem Eingang eines Digital-Analog-Wandlers (DA) verbunden ist, dessen Ausgang
mit dem zweiten Eingang der Summationsstelle (SU) verbunden ist, und da® der Ausgang des
Schocksenors (S) mit dem Steuereingang des ersten und des zweiten steuerbaren Umschalters (S1, S2)
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4. Optisches Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich-
net, daR eine Stérung angenommen wird, wenn das Regelsignal (FE, TE) des Fokus- und/oder Spurre-
gelkreises einen vorgebbaren oberen Schwellwert (RO) Uberschreitet oder einen vorgebbaren unteren
Schwellwert (RU) unterschreitet.

5. Optisches Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegert nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, daf
zum Detektieren einer Stérung das Regelsignal (FE, TE) des Fokus- und/oder Spurregelkreises iiber ein
Filter einem Vergleicher zugefiihrt wird.

45 6. Optische Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerét nach Anspruch 3 und 4, dadurch gekennzeichnet, |
daR eine Stdrung erst angenommen wird, wenn sowohl der Pegel des Datensignals (HF), als auch des
Regelsignals (FE, TE) des Fokus- und/oder Spurregelkreises von den vorgegebenen Schwellwerten ab-
weichen.

50 7. Optisches Aufzeichnungs- und/oder Wiedergabegerit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf
das Fokusfehlersignal (FE) oder das Spurfehlersignal (TE) dem Eingang eines Reglers (RG) und dem
Eingang eines Analog-Digital-Wandlers (AD) zugefiihrt wird, daR der Ausgang des Reglers {RG) {iber ei-
nen ersten steuerbaren Schalter (S1) mit dem ersten Eingang einer Summationsstelle (SU) verbunden
ist, deren Ausgang mit einem Stellglied (SG) verbunden ist, daR der Ausgang des Analog-Digital-Wandlers
55 (AD) mit dem Eingang eines Speichers (SP) verbunden ist, dessen Ausgang liber einen zweiten steuer-
baren Schalter (S2) mit dem Eingang eines Digital-Analog-Wandlers (DA) verbunden ist, dessen Ausgang
mit dem zweiten Eingang der Summationsstelle (SU) verbunden ist, und daR der Ausgang des
Schocksenors (S) mit dem Steuereingang des ersten und des zweiten steuerbaren Umschalters (S1, $2)
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Claims

1. An optical recording and/or reproduction device in which a light beam is focused onto a rotating recording
medium by means of a focusing regulation circuit and guided along the data tracks of the recording me-
dium by means of a tracking regulation circuit, in which the regulating signal (FE, TE) of the focusing and/or
tracking regulation circuit is stored in a memory (SP) and in which instead of the momentary signal, the
regulating signal present in the memory (SP) is fed to the adjusting member (SG) of the focusing and/or
tracking regulation circuit for the duration of a disturbance, characterised in that the regulation signal

40 (FE, TE) for the focusing and/or tracking regulation circuit Is stored in the memory (SP) for at least the

last respective rotation of the rotating recording medium prior to the disturbance, and that a disturbance
is assumed when a shock sensor (S) detects a mechanical shock to the recording and/or reproduction
device.

2. Anoptical recording and/or reproduction device according to claim 1, characterised In that only individual
values of the regulating signal (FE, TE) are stored in the memory (SP), which follow each other at a pre-
determinable temporal separation.

3. An optical recording and/or repraduction device according to claim 1 or 2, characterised in that a dis-
50 turbance is assumed when the level of the data signal (HF) drops below a predeterminable threshold value
(RE).

4. An optical recording and/or reproduction device according to claim 1 or 2, characterised in that a dis-
turbance is assumed when the regulating signal (FE, TE) of the focusing and/or tracking regulation circuit
exceeds a predeterminable upper threshold value (RO) or drops below a predeterminable lower threshold

55 value (RU).

5. An optical recording and/or reproduction device according to claim 4, characterised in that, in order to
detect a disturbance, the regulating signal (FE, TE) of the focusing and/or tracking regulation circuit is
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signal (FE) Qs r&@v&l&é”tﬁ ii@ﬂ:p@amﬁe sebdhld Fiput of the first comparator (VL1), while a predeterminable

upper reference value (RO) is applied to the second input of the second comparator (VL2), that the output

35 of the regulator (RG) is connected to the input of an analog-to-digital converter (AD) and, via a first con-
trollable switch (S1), to the first input of a summation point (SU), that the output of the analog-to-digital
converter (AD) is connected to the input of a memory (SP), the output of which is connected via a second
controllable switch (S2) to the input of a digital-to-analog converter (DA), the output which Is connected
to the second input of the summation point (SU), that the output of the summation point (SU) is connected

d to the input of an adjusting member (SG), and that the output of the OR gate (O) is connected to the control
input of the first and the second controllable switch (81, S2).

Revendications

1. Appareil d’enregistrement et/ou de lecture optique dans lequel un faisceau lumineux est focalisé par un
circuit de réglage de focalisation sur un support d'enregistrement en rotation et guidé le long des pistes
de données du support d’enregistrement par un circuit de suivi de piste, le signal de réglage (FE, TE) du
circuit de réglage de la focalisation et/ou du sulvi de piste étant mémorisé dans une mémoire (SP) et I'or-

50 gane de commande (SG) du circuit de réglage de focalisation et/ou du suivi de piste ne recevant pas,
pendant la durée d’'une perturbation, le signal de réglage instantané, mais celui qui est mémorisé dans
la mémoire (SP), caractérisé en ce que le signal de réglage (FE, TE) du circuit de focalisation et/ou de
suivi de piste est mémorisé dans la mémoire (SP) au moins pendant la derniére rotation respective du

s support d'enregistrement en rotation avant le défaut et en ce qu'un défaut est admis lorsqu’un capteur

de chocs (S) détecte une secousse mécanique de I'appareil d’enregistrement et/ou de lecture.

2. Appareil d’'enregistrement et/ou de lecture optique selon larevendication 1, caractérisé en ce que seules
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first and t hgnabéematdecodalisatinl (Fe)lot lesindl @larréubds piste JTE) généré par un photodétecteur (PD)-
est transmis & I'entrée d'un régulateur (RG) et d’un convertisseur analogique-numérique (AD), en ce que
la sortie du régulateur (RG) est connectée via un commutateur régiable (S1) & la premiére entrée d’'un
additionneur (SU) dont la sortie est raccordée 2 I'organe de commande (SG) du servocircuit, en ce que
35 la sortie du convertisseur analogique-numérique (AD) est raccordée & I'entrée d’'une mémoire (SP) dont
la sortie est connectée 4 la seconde entrée de "additionneur (SU) via un second commutateur réglable
(S2), en ce que le signal de données (HF) généré par le photodétecteur (PD) est transmis & I'entrée d’'un
aménagement de circuit (HK) qui génére la courbe enveloppe inférieure du signal de données (HK), en
ce que la sortie de cet aménagement de circuit (HF) est connectée & la premidre entrée d’un comparateur
40 (VL) & la seconde entrée duquel est appliquée une grandeur de référence variable (RE) et en ce que la
sortie du comparateur (VL) est raccordée aux entrées de commande des commutateurs réglables ($1,
S2).
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9. Appareil d'enregistrement et/ou de lecture optique selon la revendication 4, caractérisé en ce que le si-
45 gnal d’erreur de focalisation (FE) ou le signal d’erreur de piste (TE) généré par un photodétecteur (PD)
est transmis & I'entrée d'un régulateur (RG) ainsi qu'a la premiére entrée d'un premier comparateur (VL1)
et d'un second comparateur (VL.2), dont les sorties sont connectées aux entrées d'une porte OU (0), en
ce qu'une grandeur de référence inférieure (RU) prédéfinissable est appliquée & la seconde entrée du
premier comparateur (VL1), alors qu'une grandeur de référence supérieure {(RO) prédéfinissable est ap-
50 pliquée & la seconde entrée du second comparateur (VL2), en ce que la sortie du régulateur (RG) est rac-
_cordée a I'entrée d’un convertisseur analogique-numérique (AD) et via un premier commutateur réglable
{81), a la premidre entrée d'un additionneur (SU), en ce que la sortie du convertisseur analogique-nu-
mérique (AD) est connectée & I'entrée d’'une mémoire (SP) dont la sortie est connectée via un second
commutateur réglable (S2) & I'entrée d’un convertisseur numérique-analogique (DA) dont la sortie estrac-
55 cordée &la seconde entrée de I'additionneur (SU), en ce que la sortie de I'additionneur (SU) est raccordée
a I'entrée d'un organe de commande (SG) et en ce que la sortie de la porte OU (0) est connectée & I'entrée

de commande du premier et du second commutateur réglable (S1, S2).



