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- une tension fonction de I'image thermique. rique programmable.
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d‘une coupure de tension peut étre slmpllflée par 65 sions a fréquence rapide, cette sortie étant reliée &
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- Au micropracesseur sont par ailleurs rattachés
un chien de garde et des lignes de réarmement
local et & distance. Une capacité C2 est contenue
dans V'alimentation 16 afin dassurer une bréve
autonomie du microprocesseur 11.

Le fonctionnement du dispositif va a présent
atre décrit en regard des figures 2 abE.
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rgpl ment. Le nombre kN2 quence de I'horloge (CK1) étant déterminée de
d’'impulsions est compté par le microprocesseur maniére 3 ce que Iimage thermique approchée
jusqu'd ce que 8 passe & I'état logique 0 & évolue selon un segment de droite qui épouse
I'instant t', (figures 5B et 5E). L.e nombre d'impul- sensiblement la partie & forte décroissance de la
sions étant significatif de I'état thermique 50 courbe de refroidissement dudit appareil ou de
approché au rétablissement de la tension, il est ladite charge, le processeur (11) comprenant des
pris par le microprocesseur comme état thermi- moyens de lecture de I'état du compteur aprés le
que approché a l'instant t,. rétablissement de la tension.

La capacité C2 comprise dans I'alimentation 16 2. Dispositif numérique selon 1a revendication
est destinée a assurer une bréve autonomie du:- 55 1, caractérisé par le fait que 'organe de comptage
microprocesseur et nécessite un certain temps de numérique programmable présente une sortie
charge lors du rétablissement de la tension; il logique (Q) changeant d'état en fin de comptage
convient de noter que le microprocesseur ne et reliée par une ligne d’état (LE) & une entrée du
commence a reprendre I'état thermique du comp- processeur (11), tandis que le processeur com-
teur programmabile que s'il dispose d'une réserve 60 . prend une sortie apte 3 générer un signal (CK2)
d'énergie suffisante pour subir une nouvelle constitué d’impulsions a fréquence rapide et
panne d'alimentation. reliée par une ligne de forgage (LF} & I'crgane de

L'interrupteur 22 n’est fermé par la sortie 23 du comptage numeérique pour substituer ledit signal
microprocesseur au rétablissement de la tension rapide au signal d’horloge lente (CK1) de celui-ci

que si Q est & I'état logique 1, pour éviter le 65 consécutivement 3 un changement d’'état d’un
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I'horloge (CK1) est
destinée 3 faire varler I'état de comptage du
compteur pendant la durée du manque de ten-
sion, de maniére 2 obtenir ainsi pendant cette
durée, une image thermique approchée, la fré-
quence de {'horloge (CK1) étant déterminée de
maniére & ce que limage thermique approchée B

" évolue selon un segment de droite qui épouse

sensiblement la partie & forte décroissance de la -
courbe de refroidissement dudit appareil ou de
ladite charge, le processeur {11) comprenant des
moyens de lecture de I"état du compteur aprés le

" rétablissement de la tension.

2. Dispositif numérique selon la revendlcation
1, caractérisé par le fait que I'organe de comptage
numérique programmable: présente une sortie
logigue (Q) changeant d’état en fin de comptage
et reliée par une ligne d'état (LE) & une entrée du
processeur (11), tandis que le processeur com-

. prend une sortie apte & générer un signal (CK2)

constitué¢ d’'impulsions a fréquence rapide et
reliée par une ligne de forgage (LF) a l'organe de
comptage numérique pour substituer ledit signal
rapide au signal d’horloge lente (CK1) de celui-ci
consécutivement 3 un changement d'état d'un-
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2u speisen, dass besagtes Zahlor an estens diaital counting member (20) con-
einen mit einer Uhr (%Kﬂ versehenen Zéhler (21) programmable igital c 1) ar? d 1o a capacity (C1)
~aufweist, dass der Zahler von der Recheneinheit ::t‘:;::‘ ::;gi‘:"gncesssur::"g the power supply of said
' f Ausfallsignal (S)- hin mit einem L
(a1r;‘f)§nag‘;|cheel: Zéhlstatusg aufgeladen wird, dervon 45 member during the des:;db;la:lar:llaf:‘ ,2:;?2’:3
dem momentanen thermischen Abbild abhéngig in that the counting m lock (CK1), in that
ist, welches beim Spannungsausfall im Lebend- counter (21) equPPeddWl';‘h 3' : o‘r:ooessor' (11) in
speicher (12) enthalten ist und dass die Uhr (CK1) the counter is charged by I F()S) o a initial
dr;zu bestimmt ist, den Zihistand des Zihlers response to the cut-off snfgna  ion ;: the instan-
wihrend der Spannungsausfallperiode abzuén- 50 counting state which is a fun 4 in the random
dern, um auf diese Weise wahrend der besagten taneous thermal |magett':‘on;acl‘;‘:’er relr?oe of the lack :
Periode ein angenahertes thermisches Abbild zu access memory (12) on the k (CK1) is intended
erhalten, wobei die Frequenz der Uhr (CK1) so of voltage, and in that the cloiate of the counter
bestimmt wird, dass das angensherte thermische : for modifying the counting T‘ the voltage is
Abbild geméss dem Abschnitt einer Geraden 65  during the time interval when id tapse of time
verlduft, die im wesentlichen die Form des Teils absent, so as to obtain, :ju"ngesatlhe frequencv o%
mit starker Abnahme der Abkiihikurve des besag-- an approximate thermal’image, % 5o that the
ten Apparates oder der besagten Last annimmt, the clock (CK1) be||ng de;e;r\\,':::’ees according to
und die Recheneinheit (11) Mittel zur Ablesung aPPs';Or’a‘:"':‘atteJ::"';:g'::ngt which _ substantially
i des. Zahlstanfcxs tnao::h Wiederherstellung der 60 . ?ollowsgthe rapidly decreasing part of the ;:oollr:)g-
Poo aufweis the pr
’.' sza nl;:?tglvornchtung nach Anspruch 1, dadurch curve of said apparatus ,:;aizldﬂ:l?ar:a ding pth o
ekennzeichnet, dass das programmierbare digi- cessar (11) comprising toration of the volt-
?ale Zahlorgan einen logischen Ausgang (Q) auf- state of the counter after res
weist, der am Ende der Zahlung seinen Status 65 age.
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apable of form ng a dr grtal i mge of -the thermal state of an apparatus

:15) or of a load, a random access nenory (12) associated with the
rocessor (13) and contai ning the thermal image formed by the processor and
l safeguard devi ce' f'or producing a cut- off signal (S) and nenorizing the
nst ant.aneous t'hernmal | mage shoul ack of voltage, -
rg?:'t/err zed by the fRct that thEPs Bmaﬁivr ce conpri%es a
ogram’_raBJ 'B‘ed‘F' jtai a#vmcngMalmgi imeadieet,( 20)  comn®et digital ae\ﬁ&aeaspdlmasmﬂan(nlﬂ,)
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f:he vol tteff isignah {S)cmpreseptativesoft the ok af N, dur kepopemasiongrys it poiverisupgly in@epend- -
pproxr ® hermal inage, the fre- quency #rfce phtbe proesesor (SORNgchipesidng
flet erm ned so that the approxi mate thernml inmage evol ves according to a
Birai ght |ine segment whi ch substanti al fy follows the rapidly decreasing.
art of the cooling curve of said apparatus or said |oad, the processor
11) conpri sing neans for reading the state of the counter after
gestoration of the voltage. 2. The digital device as clained in clai-ml,
e hai,acterr zed in that the programmuable #i gital count- ing nmenber has a“
rogr c output [err] changing state at the end of counting and connected
by a status line (LE) to an input of the processor (11), whereas the _
processor has an output capable of generatr ng a signal (CK2) forned of '
it api d frequency pul ses and connect ed by#a forcing line (LF) to the digital
gounting nember for substituting said rapid signal for said slow clock
gignal (CK1) thereof, follow ng the change of state of a cut-off si gnal (9)
epresentat ive-of the | ack of voltage. 3. The digital device as clained in
aim 2, characterized in that'the stat®s line (LE) connecting the output
“r] of the digital tounting nmenber to the input of the processor (11)
rrprrses a sw tch (25)- controlled by the power-cut signal (S). 4. The
tal ‘devi ce as:cl ai med tn.one of claine 1 to 3, characterized in that

'capacr ty (Cl) ‘i'nsuring the povver supply of the digital counting nenber
f__,t h__e_ \_/_o_l tage fault i S connect ed to the voltage source vi a’

ndependence of the processor IS not achi eved.
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