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N an dem Greiferzylinder gehalten wird, um auf diese Weise Mikro-Bewegungen zu verhindern, die die Entste-
hung von Passrost beglinstigen.
Bei-einer bevorzugten Ausfiihrungsform des Ertindungsgedankens an einer Klemmvorrichtung mit einem
Zwischenglied aus einem zweiarmigen Druckhebsl, der in dem Greiferzylinder um einen quer zu dessen
45  Langsachse angeordneten Lagerbolzen beweglich gelagert ist, dessen einer Arm ein Widerlager fiir die
Druckstangs bildet und dessen anderer Arm ein radial in dem Greiferzylinder bewegliches Auflager fiir Klemm-

* stficke aufweist, die auf der Antriebsseite in dem Verstellglied radial zur Langsachse des Greiferzylinders be-
wegiich sind, ist entsprechend Patentanspruch 2 vorgesehen, daB der Lagerbolzen des Druckhebels als Roll-
bolzen ausgefilhrt und in dem Greliferzylinder axial zu dessen Langsachse beweglich Ist und drehbeweglich

5  mit einem axial in dem Grelferzylinder verschiebbaren Druckglied gekoppelt ist, welches auf einen weiteren
Druckhebel einwirkt, der auf der Bedienungsseite im Greiferzylinder um eine feste Querachse beweglich ge-
lagert ist, ein Widerlager fiir das Druckglied und dazi im Winkel versetzt ein Auflager fir Kiemmstiicke auf-
weist, die auf der Bedienungsseite radial zur L&ngsachse des Greiferzylinders in dem Verstellglied gefiihrtsind.

Bei elner solchen Ausbildung wird die Reaktionskraft der die Klemmung zwischen dem Festzahnrad und

85  dem Verstellzahnrad bewirkenden Feder gleichzeitig auf mehrere Klemmstiicke ilbertragen, dle in Richtung
der Langsachse des Greiferzylinders mit einem Abstand voneinander angeordnet sind, so daf die Klemmung
des axial beweglich angeordneten Versteligliedes mit dem Greiferzylinder an mehreren Stellen gleichzeitig mit
der Klemmung der Antriebszahnréder erfolgt.
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adj ust ¥ongeip@n Gewindeirder Druckstange: 12 versdhrabhare Gewindehfilsenth hewnglittpiet die diirch bim Betti-i ng
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u er e nen e ?
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the driviggs nde rSsEHd au d&% aiteld 24 Uiy Due§ @E ‘”es
for t h e c Qﬂ Schér it Q§ Urfd'din Fet! Qe O FeQbH26 Qrgtlid? Sind R%ﬁ&&llhm“ Doppelhebels
23 in die Anschlaglage, in der der Schalter 21 den Stromkreis der Maschine bei erfolgter Klemmung der Zahn-
réder 4 und 5 freigibt. Bei einer Verschraubung der Gewindehiilse 18 nach rechts im Bereich des Spiels 20
A\t wird demnach zun#chst der Schalter 21 zur Unterbrechung des Stromkreises fiir den Antrieb der Maschine be-
thtigt, bevor der Druckring 16 zur Minderung der Reaktionskraftwirkung der Feder 14 auf die Enden der Druck-
hebel 8 gegen die Scheibe 10 axial verschoben wird. Zur Begrenzung dieser Bewegung ist der Druckring 16
45  auf einer Stufe der Druckstange 12 angeordnet, die gegeniiber dem die Feder 14 durchsetzenden Teil einen
geringeren Durchmesser aufweist, so da fiir die Bewegung des Druckringes 16 ein stufenfdrmiger Anschiag
Gebildet wird.
" Das andere Ende der Druckstange wirkt gegen einen winkelfdrmig ausgebildeten Druckhebel 27, der in
dem Grefiferzylinder im Bereich des gegenilber diesem axial beweglichen Versteligliedes 28 um einen quer zur
60  L&ngsachse des Greiferzylinders angeordneten Lagerbolzen 29 beweglich ist. Mit dem anderen Arm unter-
greift dieser Druckhebel 27 einen Klemmbiigel 30, dessen Enden durch je einen Zugbolzen 31 und 32 mit in
Ausnehmungen des Versteligliedes 28 angeordneten Klemmstiicken 54 und 55 verbunden sind, die Gber Un-
terlegscheiben 33 und 34 gegen die Enden des Klemmbiigels 30 wirken. Die Zugbolzen 31 und 32 hintergreifen
mit einem Bundkopf den Klemmbiige! 30 und sind durch Bohrungen des Kiemmbiigels 30 und des Versteli-
§6  glisdes 28 gefiihrt. Die Druckstange 12 fibertrégt die Reaktionskraft der Feder 14 {iber den Druckhebel 27
auf die Klemmbilgel 30, so daB die Reaktionskraft iiber die Zugbolzen 31 und 32 als Klemmkraft auf die Klemm-
stiicke 54 und 55 wirkt und das Versteliglied 28 gegen Sitzfiichen pre@t, die am Umfang des Greiferzylinders
2 ausgebildet sind. Durch eine ballige Ausbildung der Beriihrungsfiichen des Druckhebels 27 und des Klemm-
biigels 30 werden gleichmaBige Klemmkrifte an beiden Klemmstiicken 54 und 55 erzielt, wobei die Beriih-
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The drawi ng shows exenplary enbodi nents of the 35 i nvention, specifically
Figure 1 shows a secti-on in an- amg‘;o%g 1through a gripper cylinder of a
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section alon the line II1-11 of - 4 - Figure 1, Figure 3 shows a
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suppor t ed hepdB7¢Aweiss unlg tPl r?ﬁeié?\ henﬁéfgnaenqg?ééﬁl ind fui eLa nfaspER! e
shows & SRér dég Réhole&Ha2b aﬁde&&eebien&ﬁ&rﬁktﬁpéém&ﬁ;ﬁ% su&n% nig M der Fig

di rect i ong, zunkisiteudy dds REIbAELHE 2 3dibBIdSILE AéeR din BrISknbEREST irf def GNIBSFINGE 2 aver s
8 at the prime5andics ARGinbINWSrtiRent i ksiiiChefabtigt, A6r deRBAGiel RNBAIzeR Bich indHidkBin

pi n 15 dr héingsachsefdegGrolferdylimieg2@®mllanikadn. i t S ends in bores, on the one si1and

on the radi dhe di¢ HergeungJesaxiiien Yerstbligiedes 20chewik@ndbn Heﬂcﬁbdsmfgrdepmér 1@ yeideridh 2,
such t¥#at deripeudstangs einarseitopaiif deP Druwkimbel AT wd vergtidsers buf die hiader Antiebseelte vorgesefjariens t

t he di sc Kommeticke 54 urid §Bunggisishaeitip dber denRollbolaen 29 ynd daggabd!ftrmig auspebideta Dreckgliedg 16
with an iaf ?%PWM'F#WS%WW@N%M%HHW aufidenBedienungsselte fibpptragem
pressure MORFT4BR EQ@'%%@’"EW&"!&@'&'P wegeautdep Rejiigtten;$ sedAminine ebrellt 18 | s

mvabl g FAxe %ﬂstﬂ'ﬁ‘fedes}’méfe PWF%&HSWWP%%&"%@?WWP%""smsand
C an b e S ¢ \th }eﬁg r % eaggetmbe atgﬁegel;m?aq 19.
Play 20 b & }[I\é;lﬁl ne chal véslle f 'E(ﬁe i§ det% Greiferzy nder bar gelagert ist. Das &uBere Ende

der Schaltwelle ist durch die Stiitzplatte 7 nach auBen gefihrt und weist ein Betiitigungsorgan, zum Beispiel
einen Sechskantkopf 45, fiir einen Steckschliissel 46 auf. Die Bet#tigung dieses Sechskantkopfes 45 kann in
40  die elektrische Absicherung in an sich bekannter Weise einbezogen sein.

In Abweichung von dem zuvor erlduterten Ausfithrungsbeispliel ist in der Figur 5 eine Variante dargestellt,
bei der ein oder mehrere radial zur Lingsachse des Greiferzylinders 2 bewegliche Klemmstiicke 60,61 auf der
Bedienungsseite iiber Zugbolzen 62,63 mit einem Klemmbilgel 69 verbunden sind, welcher eine winklig zur

. Bewegungsrichtung des Druckgliedes 57 liegende Kellfliche 67 aufweist, die mit einer Keilflache 68 zusam-
4  menwirkt, die unmittelbar am Druckglied 57 ausgebildet ist.
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ring 16 allows the clanping coupling between the fixed gear 4 and the
adjusting gear 5 to be released only when 10 an electric fuse protection
has been actuated, such that only gpede28sovenent of the threaded sl eeve
18, can forces beconme active on the pressure ring 16 to reduce the reaction
force exerted by the prestress of the 'spring 14 on the pressure |evers 8.
Wthin the cl egJan: éﬂgﬁﬁﬁ%ﬁﬁﬁgyeaded sl eeve actuates a switch 21 via a
doubl e | ever 2?%&%& ‘fi xedl'y on the machine at 22 and engages
wi th odhe end i rr-ad+-edvHH-ed--g-00ve- on the circum ference of the threaded

sl eeve 18, and whgse gy end acts on the %‘%t“%fdﬂég:lf%méi gy of the
and a

swtch 21. This 20 |"ever end extends between a stop | spring 26.
The spring 26 ens# eSusiderzydindee t he douldde Uakerlegsahedhbehe stop

posi t{,‘ﬁn in which 3 hgdidalube 21 rel eases thgscurgpgdriy circuit of the machine
when e cl anmpi ng of .i1h ars 4 and 5 has ke | ace. When the threaded
sl eeve 25 18 is4scflcﬁﬁg5%?'5\ﬁgpds the right t3|%n %ﬁ’Z’rla Se of play 20,
consequently the sw Velrstelilgahnrad vy act uat3dd Sehiramudye rupt the current

circuit for drivigg e amea ne before the @@esgﬁmguhggqeggtgs di spl aced
axi al |gy against the disc %gﬁggereduce the effect of the reaction force of

the 30 spring 14 oftHZ of the pressdre FEREMDISIEESLR it this
novenent, the pres8subDruckhgebeld i s arranged @0 aExzeptefirbolleepr essure rod 12
which has a smal | g i el ative to thgqpakit L s through the
spring 14, such t%at é g?%g%?% stop is fornga f%%zt gggﬁe %%ﬁt of 35 t he
press@re ring 1610ThE<BERBE end of the presddreXeg8ladds against a pressure
l.ever 27 of anguhar eeexlruction which is nmagabkegabead a bearing bolt 29,
arranged transvegsel | ongi t udi nal - axi,s Qf Lpper cylinder, in
t he - 6- grippé? c?F%%&%?gPﬁgthe region o 4th§°§%?§¥%ﬁ%§ menber 28 which
is axially novablé r Bediprk&lapsche | atter. W5t hSekpbskahskogfm this
pressire lever 214engadgs bel ow a clanp- ingghbagrdBxuhaiassnds are
connected in eacq case bg a 5 tension bolt 31 ang 32 to clanping pieces 54
and 55 which are'drr8%§&8% in cutouts in the>4dj ELERA§EREKber 28 and act via
washers 33 and 346agbrnskrihg ends of the cb&npKlemgyshiick30. The tension
bol t$,31 and 32 ghpga h col l ar head bgRin cl anpi ng bar 30 and
are guided 10 tzroggﬁ%%%ng in the clanpi§B bg?&gg and the adjusting
nmenber 28. The pl8ss@ewipdghiidseransnits th87r eREVFkELIAGACe of the spring

14 via-the pressype ge¢Rkxahtk8pEhe cl anpi nggbaprgexngpel that the reaction
force acts via t§§ tﬁniign bolts 31 and 32 g a ckagggﬁg force on the 15

cl anpé ng pi eces aflB*8% and presses the a ?us?? 1§ &P%28 agai nst seat
surfaces which ak& f8cheliten the circunferefte Blemhstickpper cylinder 2.

Due to a rounded,gon tion of the contacg.fa - pressure | ever 27
and the clanpingzgarﬁégggeven cl anpi ng forcé% aggéﬁﬁgtﬁgghieved on both

cl ampi ng pi eces 33 aRaPBslhebeleing possi bl 82f oFughelgeht act faces to be
form® froma weag- RefgAtaNt material, if epprgpgbaieely pressure discs.

The cl anpi ng piesgsd§§§gﬂgﬁ§ﬁ can be scremeggonkfeéggﬁééfe ends of the

tension bolts 317an that an adj us
Feder 65 Rollplatte
45 27 Druckhebel _ 66 Rollplatte
28 Verstellglied ' 67 Keilfliche
29 Lagerbolzen ' 68 Keilfliche
30 Klemmbiigel 69 Klemmbiigel

31 Zugbolzen
32 Zugbolzen
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1. Klemmvorrichtung fir ein axial verschiebbares Stellglied zur Greiferumsteuerung an einem Greiferzylin- -
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25 ment of the clanping forces and of a play 35 between the pressure rod
12 and the transm ssi on nenbers isEpﬁaﬂ'zt&gg,'and t he adj usting nenber 28 can
be adjusted axially when the spring i'STconpressed to reduce the reaction
forces fromthe prestress of the spring“acting on the pressure 30 | evers
8, the pressure rod 12 being displaced towards the left in the draw ng
until the press®EZUGSIGICHENDASAELS t he-stop shoul der of the pressure rod
changeover is constructed as a slide which 35 xéen S _ove ig%e wi dt h of
‘the machine and is 1guiG@s§eild a cutout in the ﬁri@b FreSIITter 2 on guide
strips 38 and 39, whi gredferadiiiffabl e by scBéwsUntenbeig®iheir h on t he
drive side and on the operating side, clanpi gg o%p%gf adj usti ng nenber 28
is alsqgyintended t3t TAR€e at -7- leaSt at"two places, preferably on
the drive side and 4on Fesezaparadi ng si de. To3@chPeR®2¥PRs aim the bearing

bolt 29 of the angy ar\fe?!s%ﬁ%?!&ﬁhthﬁr 27 is gesigerea@sea roller bolt and
is nounted so as to be novable In the i

5 grippeL.cylin . xially
relative to its | ofyi Setrasbeaxis. Additi ona#?y,ﬁ\‘ﬁéu?%gfée:%g%%lt 29 is
goup: eds Wlblt h rot aLy] n@\t@m&@uateeadpr essurg ni&beFﬁBﬂuzmﬁﬂazm%e axially I
i splaceable int gry i nder 2 and agps &rbdese®r essure | ever
58 which is nounte or‘#’ﬁ%z{hg%éb'at- 10 i ng g?deﬁ?ﬁé? e gri per cylinder 2
so”as to be novabl @ aldmgfddcheed transver sethxi EXgan eﬁ?ﬁjﬁ Bin 59. This
pressure lever 58 @ sgdiaipan abutnent for the fRegaebradd of the pressure
menber 257 and, offset at .an angle thereto, a&eagggg §£95 clanping pieces
60, 61 which is 151 [’%ch‘]e gui ded so as to be“radi f'z novabl e on t he
operat- ing side riali diduckseageve to the | ofdi t Sahakfwekl® of the gripper
cylinder 2 in the ] Ustd ' 28 and, i gsacgecHarantkbph t he
constrygtion on thﬁydﬁ\#&%gifgg?@igg [ sic] connect by t fsjsgglbolts 62 and
63 to a clanmping 20¢ Bedexs4 which is suppor?gd ggefﬁgcﬁegrl ng of the
pressure | ever 58 gy rangad of fset at an angl 64 TKiepmetiigke nenber 57 is
constructed in a fork shape .on the drive-sidgeen gbRat it partially
surrounds the pres"s{Jré)S"i %7 with this foFe’E cgﬁgﬁgg?%gn. Arranged in
the free ends of 267 Walelagess of the fork &Fe BB9PFng | ugs for bearing
the ends of the rojgd erchifldaentilsthe construckizonpruekglgedenerges fromthe
illustration in Figure 2. To suppart the rol ggr goltkég eS.Ol | er plates 65
and 66 of a har dentdl SephskantkoRfs attachedo8n BEPRXEPEEE next to the
pgessure 30 | evezo 27gpiel he gripper cylinds@ ZGeABDKQOMPEh roller plates
the roffer bolt C;'P ror#el ik d1e direction of ghheghgpaistueknal axis of the
gri pper cylinder 1 1 C}}%]acﬁl on forces of the "5|E)<rie{r:‘gl 145—?” ngi ng about the
clanpi ng of the ax22l Imfersting nenber 28 ar 8135K1ePRrSEURK ted by the
pressure rod, on tye qﬁ% bbdl0 the pressuse | @ugbolzeand by the latter
to the el anpi ng pieces and 55 provided on ?heﬁr bbSzahde and, at the
same time, via the2$olRH9MBHt 29 and the prg sufs Ivenber 57 of forked
construction to thespraesseklad ever 58 and 64 Klemmbiigel

26 Feder 65 Rollplatte
45 27 Druckhebel - _ 66 < Rollplatte
28 Verstellglied 67 Keilfliche
29 Lagerbolzen 68 Keilfldche
30 Klemmbiigel 69 Klemmbiigel
® 31 2Zugbolzen
32 2Zugbolzen
55

Patentanspriiche

1. Klemmvorrichtung fiir ein axial verschiebbares Stellglied zur Greiferumsteuerung an einem Greiferzylin-
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-8- thus also to the clanping pieces 60 and 61 on the operat- ing side, the
rol'ler bolt rolling along'the roll Eg %aztsg&% and 66 to a m ni num extent
in anal ogy to the adjust- nent pat Serving for the axi al

adj ust ment of the adjusting nember 28 for the gripper changeover control is
the eccentri c’ermh\é(mdsmremu'rsqlneng'gaﬁmtethesde@mmecbeb@r eineyigreh dig Regktionskraft
eccentric pi ﬁ"&ﬂv%?@w%fgﬁgw?m’&h%éﬁ % i degt Greifpezylindpr asiel bawedtighaotiiprte 3

The adj ust me Ebeé ‘E%‘H?'PV"IS“%P’“’“SB'HP!W °F‘&R’E§"'ab1"&@@ ’?Y"'!qﬁ'é"’@%?b?f@‘ vi a

an angul ar é '9' 9 hrt slog: '%b ey Fedas adial 44

whi Ch I S rmu dfrun nnun uls Dl::e wi In gezlcrl %ngt er
end of the E]J f li ef e|t| \g@z

out5| de and h,@ d HPJr ge 45,

for a sgcket %ﬁ:ﬂ@én ﬁbe g,act uatlon o exagon can

I nt egrated |n t he eIec ric ruse protectlon |n a manner mhlch |s knomn per

se. Di ff era nglemmnmriching padh\Anspredhyi naibeiremi Zuistheagliedplsaingm2 @eiarmiyah Delickiebdl, del
vari ant is i litdegtGraifestilinder uRi einen ques zu dessentiingsachsecangeordimies Lagbrhoizzin bgwqglichges
60, 61 whi ch lagessistydassdnl einerArotieln| Wigerlngsrr fiit die/@ruchstapdecbildebungidesseh anddreraii sin ediat he
gri ppens cyl i riftrem Creifgrzylindey hewagiiohgs Aflagentr ¢ #ﬂ*ﬂg’fmﬁﬂdw\am&i@tmm#wmm
62, 63 to a cPEislaierradislzurdgngrpchegdeg Sreiforzylinders hawaglish sind, daduech ggkeppzeiotinet, dafs at
an angle to t"ﬁ’g‘a r "(@ﬁdahnrﬁfkh?m% #is Rejpolzen gusgetihstund ip derp Gsliarzylider (@) pxial
i nteracts wi € d@ﬂ”ﬂ"@'%?‘ﬁé‘ﬂ“"ﬁi?’?"é@t"l’ G&'fe"tz lpder (2h vasy 1 o

iebba el en welt er auf
mam.)er é’?’S 7. der edierlr‘un sekﬁ r 2 um er eIe |t racuy %%gw;
Cyl i nd 3 ‘g é@’g Wide Ia er und csé in ger r Klem
Support pl at tilcke (60, 5 enun se t ngpr rzlgli

CaL12 I eghivied fuht
Pressure ring 17 “I%o |ngr bear| ng 18 Threaded sl eeve 20 19 Hexagon

head 2Q, %I as;enﬁﬂ:omclﬁmg hach dé@i?AnsprBehan il gl 2 dadurch)gakbrin@eidhastodal ds Druckdlied (53)dnul ar
groove 25 8em pntriebsseitigen Ende gabelfdrmig ausgebildet ist, den zweiarmigen Druckhebel (27) mit der Gabel-
ausbildung teilweise umgreift und Lageraugen fiir die Enden des Rollbolzens (29) aufweist.

4. Klemmvorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB der Rollbolzen (29) in dem Greifer-
zylinder (2) auf am Grefferzylinder (2) befestigten Rollpiatten (65,66) abgestiitzt ist.

30
5. Klemmvorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, daB die radial zur LA&ngsachse des Grei-
ferzylinders (2) beweglichen Klemmstiicke (60,61) auf der Bedienungsseite liber Zugbolzen (62,63) mit
einem Klemmbilgel (69) verbunden sind, welcher eine winklig zur Bewegungsrichtung des Druckgliedes
o - (67) tiegende Kaeilfliche (67) aufweist, die mit einér Keilfl&iche (68) am Druckglied (57) zusammenwirkt.
Claims
© 1. Clamping device for an axially displaceable actuator for gripper changeover control on a gripper cylinder

of a turning apparatus in a sheet-fed rotary printing machine, in which device a pressure rod, which is
&# loaded by the reaction force of a prestressed spring in the clamping direction and is guided axially movably
in the gripper cylinder, fixedly braces clamping pieces, which are movably guided in the actuator, which
is axially dispiaceable on the gripper cylinder, radially relative to the gripper cylinder, radially against the
gripper cylinder via intermediate members with the reaction force of the spring, and the pressure rod in-
teracts with an electrically secured adjusting mechanism to reduce the spring tension, characterised in
that the pressure rod (12) transmits the reaction force of the spring (14) via further intermediate members
onto clamping pieces (54, 55 and 60, 61) which are arranged on both sides in the vicinity of the ends of
the adjusting member (28) and are movable radially relative to the gripper cylinder (2).

50 2. Clamping device according to Claim 1, having an intermediate member consisting of a two-armed pres-
sure lever which is mounted in the gripper cylinder so as to be movable about a bearing bolt, arranged
transversely to its longitudinal axis, one arm of which pressure lever forms an abutment for the pressure
rod and the other arm of which pressure lever has a bearing which is movable radially in the gripper cy-
linder, for clamping pieces which are movable on the drive side in the adjusting member radially relative

55 to the longitudinal axis of the gripper cylinder, characterised in that the bearing bolt (29) of the pressure
lever {27) is designed as a roller bolt and is movable in the gripper cylinder (2) axially relative to its long-
itudinal axis and is coupled with rotary movement to a pressure member (57) which is axially displaceable
in the gripper cylinder (2) and acts on a further pressure lever (58) which is mounted on the operating
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26 Spring 27 Pressure | ever Adj usti ng nmenber 30 29 Beari ng
bol't 30 Cl anpi ng bar_ 31, TenS| o %56?@1 Tension bolt 33 Washer 35
34  \Washer 35 Pl ay 36 Screw 37 crew - 10 - 38 Guide strip 39
Quide-strip 40 Eccentric bolt 41  Eccentric pin 5 42 Bevel gear 43
Bevel gear 4&""’ '“@Prﬂ"PEﬁ’ cylipder {2) 29533 t°P1e‘32 ﬁa‘??é’eﬁf"% pin (39) withea fixe Eﬁ?ﬂi‘éﬁ'seﬂ's 54
Cl anpi ng pi e 3‘2; z%?fﬁ (57 % t gangle theseto, 3 baaring fo, clamping
Pressure | evé’P 0, 61 < ch %‘9 lgﬁ °€frﬁ°%?5"t'"9 e g5l 'a'ﬁfg’é'?'%'ﬂm’d'"mﬁ?ﬂhﬁﬁ"pﬁ?ece
62 Ténsi on B8 ?(265 i 5.t 20 64 Canping bar 65 Roller
plate 66 3 Rihdniping Mvidh fcoliding to WBHES avi¥ dnafaBediBd in thARAHResS I théthtier (8B is cofsfuct-

d anpi ng bar ed in aforit-shape on the drive-side end, partisilyddrfatd@hth SoRthedprediurdlevbr (27) with the

d anpi ng devufamcon&ﬁkuonmda«dbahdnynugdfosuala ae altherolz batkayr for gri pper
changegyer control on a gripper cylinder. of a turning apparatus in a

sheet - f ed 4 otCiampingdevise aqgpringto Glainn2, pharacteriseq ffitbdtthe eafiprdelt (29) s suppottedin the drippethi ch
i s | oaded by °¥'ﬂ’é‘?"ﬁ%%ﬂ%ﬂaw&@)mh'caaﬁﬂé@!‘?"és%G"@BT?YHQG"(?? the cl anpi ng

i S S
10 ax a CvId \Zﬁaé

. 20&&? Gradlp iﬁ
gripper cyli ﬁ&dire&fa b thd $de bb
menbers W t h ollgird dahibld §7). T Or Ce o t e spr|ng, and the pressure ro

i nteracts mnth an electrlcally protected adjusting necha- 15 nismto
reduce the spring tension, characterized in that
2 . Revendications

. 1. Dispositif de serrage pour un élément de positionnement déplagable axialement et servant & la conversion
. de la commande des pinces sur un cylindre porte-pinces d’un dispositif de retournement des feuilles dans
une rotative & feuilles, dans lequel une bdrre de poussée, disposée axialement mobile et guidée dans le
cylindre porte-pinces, barre qui est chargée dans le sens du serrage par la force de réaction d'un ressort
précontraint, produit, par des éléments intermédiaires, le serrage avec force, radialement contre le cylin-
dre porte-pinces, par la force de réaction du ressort, de pidces de serrage disposées mobiles et guidées
radialement par rapport au cylindre porte-pinces dans 'élément de positionnement axialement déplagable
sur ce cylindre, et dans lequel la barre de poussée coopére avec un organe de réglage verroulllé électri-
quement pour diminuer la tension du ressort, caractérisé en ce que la barre de poussée (12) transmet la
force de réaction du ressort (14), & I'aide d'autres éléments intermédiaires, & des piéces de serrage (54,
55 et 60, 61) disposées des deux cotés, prés des extrémités de I'élément de positionnement (28), et dé-
plagables radialement par rapport au cylindre porte-pinces (2).

25

(N B 9 Dispositif de serrage selon la revendication 1 avec un élément intermédiaire sous la forme d’un levier pres-
seur & deux bras, monté mobile dans le cylindre porte-pinces autour d’un pivot orienté transversalement
& I'axe de ce cylindre, levier dont un bras forme un contre-appui pour fa barre de poussée et dont 'autre
bras présente un appui radialement mobile dans le cylindre porte-pinces pour des pidces de serrage, el-
les-mémes radialement mobiles par rapport & I'axe du cylindre porte-pinces dans I'élément de position-
nement c6té entrainement, caractérisé en ce que le pivot (29) du levier presseur (27) est un pivot roulant
. disposé mobile en rotation et axialement dans le cylindre porte-pinces (2), dans le sens de I'axe de celui-
\ord' ci, qui est couplé en rotation & un élément de poussée (57) déplagable axialement dans le cylindre porte-
pinces (2) et agissant [ui-méme sur un levier presseur supplémentaire (58) monté mobile autour d’'une
tige d'articulation {59) & axe transversal fixe dans ce cylindre, coté conduite, levier supplémentaire qui
présente un contre-appui pour I'élément de poussée {(57) et, avec un décalage angulaire par rapport a ce
contre-appui, un apput pour des pléoes de serrage (60, 61) guidées radialement par rapport & l'axe du
cylindre porte-pinces (2) dans I'élément de positionnement du ¢6té de la conduite.

3. Dispositif de serrage selon les revendications 1 ot 2, caractérisé.en ce que 'élément de poussée (57) est
50 réalisé, & I'extrémité du cbté entrainement, sous la forme d'une fourche qui entoure partiellement le levier
presseur (27) & deux bras et présente des trous pour le montage rotatif des extrémités du pivot roulant

(29).

4. Dispositif de serrage selon la revendication 2, caractérisé en ce que le pivot roulant (29) est supporté par
55 le cylindre porte-pinces (2) sur-des plaques de roulement (65, 66) fixées & ce cylindre (2).

5. Dispositif de serrage selon la revendication 2, caractérisé en ce que les pidces de serrage (60, 61) sur
le cdté conduite, mobiles radialement par rapport 4 I'axe du cylindre porte-pinces (2), sont reliées par des
vis d'assemblage (62, 63) a un élrier de serrage (69) qui présente une face de coin (67) orleni_:ée oblique-

AR

7




the pressure rod (12) transmts the reaction force of the spring (14) via
further internedi ate menbers onto ghghdraesBY Pi €eces (54, 55 and 60, 61)
which are arranged on both sides in the vicinity of the ends of the

adj usti ng nenbey .20 8). and .are movable radially relative to the gripper
cylinder (2).q: ‘r;’a'G’:)Ppg:@jgﬁ@%#ﬂ@“@g%%’&%’%%ﬁ%?%ﬂd" poyre s 7§?‘f‘,’°°ﬁ'§0‘iaﬁ§°"3 fac
i nternedi ate nen%gr'ﬁonsﬂg i g"o PEYSERA2 Ar med pressure | ever which is
mounted; in the gripper cylinder so as to 25 be novabl e about a bearing
bolt, arranged transversely to its longitudinal axis, one arm of which
pressure | ever forns an abutnent for the pressure rod and the other arm of
whi ch pressure | ever has a bearing, which is novable radially in the
gripper cylinder, for clanping pieces 30 which are novable on the drive
side inethe adjusting nenber radially relative to the |ongitudinal axis of
the gripper cylinder, characterized in that the bearing bolt (29) of the
pressure lever (27) is designed as a roller bolt and is novable in the
gripper cylinder (2) axially 35 relative to its longitudinal axis and is
coupled with rotary novenent to a pressure nenber (57) which is axially

di spl adkable in the gripper cylinder (2) and acts on a further pressure

| ever (58) which is nounted on the operating side in the gripper cylinder
(2) so as to be - 12 - 0442265 novabl e about a hinge
piv (59) with a fixed transverse axis, has an abutnent for the pressure
menber (57) and, offset at an angle thereto, a bearing for clanping pieces
(60, 6 which are guided on the operating side radially 5 relative to the
| ongi tudi nal axis of the gripper cylinder (2) in the adjusting nenber. 3.
Cl appi ng device according to Clainms 1 and 2, characterized in that the
pressure nenber (57) is con- structed in a fork shape on the drive-side
end, pastially 10 surrounds the two-arned pressure lever (27) with the
fork construction, and has bearing lugs for the ends of the roller bolt
(29). 4. C anpi ng device according to Claim2, character- ized in that
the roller bolt (29) is supported in the 15 gripper cylinder (2) on
roller plates (65, 66) which are attached to the gripper cylinder (2). 5.
Cl anpi 8 device according to Claim2, character- ized in that the clanping
pi eces (60, 61), which are novable radially relative to the |ongitudina
axis of the 20 gripper cylinder (2), are connected on the operating side
via tension bolts (62, 63) to a clanping bar (69) which has a wedge surface
(D) ich Ties at an angle to the direction of novenent of the pressure
menber “(57) and interacts with a wedge surface (68) on the pressure 25
menber (57).
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