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sat etustatdeiiroier add divse Argfprung mit einer dy- zuvor Ubertragen werden. Die Anzahi der zur Verfli-
namischen Zustandsé@nderung verwechseit werden gung stehenden Bit reicht jedoch nicht aus, um im
kann. Umgekehrt verhalten sich die dynamischen Zusatzinformations-Rahmen flir alle Kandie Pro-
Zustandsénderungen wie kurze statische, so daB gramminformationen tUbertragen zu k&nnen. Ledig-
auch in dieser Richtung eine Verwechselungsge- 35 lich bei Stereo-Programmen, bei denen die Pro-
fahr besteht. Bei der erfindungsgem&Ben Schaltung gramminformationen flir beide Kandle gemeinsam
werden die statischen Zustédnde zun#chst gespei- .sind, ist es mdglich, vollstindige Programminfor-
~hert und der Ausgang des Speichers dann als mationen in einem Zusatzinformations-Rahmen un-
_teuersignal verwendet. Dadurch wird erreicht, daf terzubringen. Werden dagegen die Kanile einzein,
eine dynamische Zustandséinderung keinen EinfluB 40  also flir Mono-Darbietungen genutzt, so werden die
auf die aus den statischen Steuersignalen gewon- Programminformationen wechselweise flir die
nenen Steuersignale austiben kann. Die dynami- Mono-Kanéle (bertragen, wobsi die Zuordnung so
schen Steuersignale werden zur Synchronisation definiert ist, daB mit dem Beginn sines
eines Flip-Flop benutzt, so daB auch bei einer Sonderdienst-Uberrahmens die Programminforma-
Fehlsynchronisation durch Anderung statischer 45 tion flir den linken Mono-Kanal von Programm 1
Steuersignale dieser Fehler anschliefend ausgegli- {ibertragen wird. Je nach dem welcher Mono-Kanal
chen wird. gewdhit ist, muB8 also nach dem Beginn des
Eine Wsiterbildung sieht vor, eine Synchronisa- Sonderdienst-Uberrahmens jeder folgende
tion nur innerhalb eines Zeitfensters zuzulassen, in Zusatzinformations-Rahmen ungeradzahliger Ord-
welchem die dynamischen Steuersignale auitreten 50 nungszahl oder jeder folgende Zusatzinformations-
kénnen, und vermeidet so eine Fehisynchronisa- Rahmen geradzahliger Ordnungszahl ausgewertet

tion. Zusitzliche Weiterbildungen und vorteilhafte werden.
AusfUhrungsformen der Erfindung ergebsen sich aus In Fig. 1 ist ein Datenprozessor 13 dargestellt,
den Ansprlichen, der Beschreibung und der Zeich- an dessen einem Steuerausgang Steuersignale M1
nung, die ein Ausflihrungsbeispiel veranschaulicht. 556 und an dessem anderen Steuerausgang Steuersi-
In der Zeichnung zeigen: gnale M2 auftreten. Durch den Zustand der stati-
Fig.1: Ein die Erfindung verkdrperndes schen Steuersignale M1S und M2S wird angezeigt,
Schaltbild als Bestandteil eines Emp- welche Betriebsart vorliegt. Die Codierung ist so
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k8nnen. Bei dem darunter dargesteilten Betriebszu- fuhrt durch Verknlipfung seines Ausgangssignals

stand "Stereo-Betrieb™ in Fig. 2c werden die mit dem des NOR-Gliedes 3 zu seiner Sperrung des

Programmbegleit-Informationen flir die Stereo-Pro- 35  NAND-Gliedes 8 und somit auch zu einer Sperrung

gramme in jedem Zusatzinformations-Rahmen des Fenstersignals FE. Erst wenn beim dritten

Ubermittelt. Es ist daher zuldssig, in jedem - Zusatzinformations-Rahmen wieder das Flip-Fiop 9
_ Zusatzinformations-Rahmen die wihrend der Dauer in die urspriingliche Lage schaitet, wird das AND-
“~— des Signals FE auftretenden PI-Bit auszuwerten. In Gatter 8 freigegeben, sodaB das Signal FE durch-

diesem Falle liegen die Steuersignale M1, M2 auf 40  geschaltet und als Signal PIF weiterverarbeitet wer-

logisch L, wodurch beide Flip-Flops 1,2 Uber ihre den kann.

Ausgédnge und die nachgeschalteten NOR-Ver- ot

knilpfungsglieder 3,4 logisch L an deren Ausgén- Patentanspriiche

gen hervorrufen. Dementsprechend sind die
NAND-Gatter 6,7 gesperrt und erzeugen an dem 45 1. Schaltungsanordnung zur Auswertung von aus

AND-Gatter 8 logisch H. Das an einem dritten einem Datenprozessor ausgegebenen Steuer-
Eingang anliegende Signal FE wird nun wihrend signalen, die aus statischen Steuersignalen
jedes Zusatzinformations-Rahmens durchgeschal- und den statischen Steuersignalen Uberlager-
tet. ten dynamischen Steuersignalen bestehen, da-
Unterhalb der Darstellung fiir den Stereo-Be- 50 durch gekennzeichnet, daB wenigstens ein
trieb ist in Fig. 2d die Betriebsart "Mono-links" Speicher (1,2) vorgesehen ist, dem die stati-
veranschaulicht. Die statischen Steuersignale sind schen Steuersignale (M1S,M2S) zugefilhrt sind
entsprechend bei M1 auf logisch H und M2 auf und daB ein weiterer Speicher (9) vorgesehen
logisch L. Nach der Erkennung des Synchron-Wor- ist, welcher durch das dynamische Steuersi-
tes des Sonderdienst-Uberrahmens SAU invertiert 56 gnal (M1D) synchronisiert wird.
der Datenprozessor kurzzeitig die Steuersignale
und gibt auf diese Weise ein dynamisches Steuer- 2. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, wobei
signal M1D ab, das zur Auswahl des Fensters die statischen Steuersignale (M1S,M2S) zur
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ist ein Fenster-Signal FE dargestellt, durch das die definierten Zustand versetzte Flip-Flop 9 wird nim-
die Programmbegleit-Informationen enthaltenen Da- lich im n#chsten Zusatzinformations-Rahmen durch
ten aus dem Datenstrom ausgekoppelt werden T32N in dem Zeitintervall G9 umgeschaltet und
k&nnen. Bei dem darunter dargesteliten Betriebszu- fuhrt durch Verknilpfung seines Ausgangssignals
stand "Stereo-Betrieb™ in Fig. 2c¢ werden die - mit dem des NOR-Gliedes 3 zu einer Sperrung des
Programmbegleit-Informationen flir die Stereo-Pro- 35 NAND-Gliedes 8 und somit auch zu einer Sperrung
gramme in jedem Zusatzinformations-Rahmen des Fenstersignals FE. Erst wenn beim dritten
Ubermitielt. Es ist daher zuldssig, in jedem Zusatzinformations-Rahmen wieder das Flip-Flop 9
Zusatzinformations-Rahmen die wihrend der Dauer in die urspriingliche Lage schaitet, wird das AND-
des Signals FE auftretenden PI-Bit auszuwerten. In Gatter 8 freigegeben, sodaB das Signal FE durch-
diesem Falle liegen die Steuersignale M1, M2 auf 4  geschaitet und als Signal PIF weiterverarbeitet wer-
logisch L, wodurch beide Flip-Flops 1,2 Uber ihre den kann.

Ausginge und die nachgeschalteten NOR-Ver- _

kniUpfungsglieder 3,4 logisch L an deren Ausgén- Patentanspriiche

gen hervorrufen. Dementsprechend sind die
NAND-Gatter 8,7 gesperrt und erzeugen an dem 45 1. Schaltungsanordnung zur Auswertung von aus

AND-Gatter 8 logisch H. Das an einem dritten einem Datenprozessor ausgegebenen Steuer-
Eingang anliegende Signal FE wird nun wihrend signalen, die aus statischen Steuersignalen
jedes Zusatzinformations-Rahmens durchgeschal- und den statischen Steuersignalen Uberlager-
tet. ten dynamischen Steuersignalen bestehen, da-
Unterhalb der Darstellung fiir den Stereo-Be- 50 durch gekennzeichnet, daB wenigstens ein
trieb ist in Fig. 2d die Betriebsart "Mono-links" Speicher (1,2) vorgesehen ist, dem die stati-
veranschaulicht. Die statischen Steuersignale sind schen Steuersignale (M1S,M28S) zugefiihrt sind
entsprechend bei M1 auf logisch H und M2 auf und daB ein weiterer Speicher (9) vorgesehen
logisch L. Nach der Erkennung des Synchron-Wor- ist, welcher durch das dynamische Steuersi-
tes des Sonderdienst-Uberranmens SAU invertiert 55 gnal (M1D) synchronisiert wird.
der Datenprozessor kurzzeitig die Steuersignale
und gibt auf diese Weise ein dynamisches Steuer- 2. Schaltungsanordnung nach Anspruch 1, wobei
signal M1D ab, das zur Auswahl des Fensters die statischen Steuersignale (M1S,M2S) zur
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Pl F.

A circuit arrangement for the analysis of con-
trol signals which are output from a data pro-
cessor and which consist of static control sig-
nals and dynamic control signals superimpos-
ed upon the static control signals, characteris-
ed in that at least one store (1, 2) is provided
which is supplied with the static control signals
(M1S, M2S), and that a further store (9) is
provided which is synchronized by the dy-
namic control signal (M1D).

A circuit arrangement as claimed in Claim 1,
wherein the static control signals (M1S, M2S)
serve to identify an operating mode and the
dynamic control signals (M1D) serve to syn-
chronize a selector circuit for data items char-
acteristic of operating modes from a serial data
stream, in particular for the analysis of items of
programme information in digital satellite
broadcasting, characterised in that a first and a
second static control signal (M1S, M2S) are
fed to two flip-flops (1, 2) which store the
states of the control signals at predstermined
times, that an edge detector (10, 11) for the
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FE can be swi tsigneldierchnpangn dgnaaviape (MiBer

Dispositif de circuit selon la revendication 1,
les signaux de commande statiqguss (M1S,
M28) servent & I'identification d'un mode et les
signaux de commande dynamiques (M1D) ser-
vent & la synchronisation d'un circuit d'exploi-
tation pour des données spécifiques du mode
4 partir d'un flux de données série, en parti-
culler pour l'exploitation d'informations de pro-
gramme pour la radiodiffusion numérique par
sattelits, caractérisé en ce qu'un premier et
un second signal de commande statique (M1S,
M2S) sont amenés a deux flip-flops (1, 2) qui
mettent en mémoire les états des signaux de
commande 2 des moments prédéterminés,
qu'il est prévu un détecteur de flancs (10, 11)
pour les signaux de commande dynamiques
(M1D) dont le signa! de sortie est amené 2 une
entrée de mise & un (R) d'un flip-flop (9)
commuté comme diviseur de fréquence (9) qui
est rythmé avec le m8me cycle (T32N) que les
deux autres flip-flops (1, 2) et que les sorties
des flip-flops (1, 2) sont enchaihées par un
circuit combinatoire (3, 4, 6, 7, 8) avec un
signal de fenétre (FE).



7 d al ms 1. A circuit arrangenent for the analysis of control signals ——
whi ch” are output froma data processor and which consist of sta |

signal s and dynam c 7control signEP#® 3848¢3 Biposed upon theé stmlw“ iiﬁul.lﬂ““'
signals, characterised in that at |east one store (1, 2) is _ *
IS sg&)plled with the static control signals (MS, MS), and that a further

st or jspesitit dp irpuiteiloni? Eﬂ’ferldé’ fehr oni zed by the dynanic control signal
(MLD) . a’““"*‘%%l"?@ﬂ? fe %YF'F ¥ as clainmed in aim1, wherein the
static EnlRioes ] 5? st S0f ¥ 23erve to identify an operating node and
the dynd¥ g"g’g ’gé 'g erve to synchronize a selector circuit

f or datg' r? (ot a‘?:? kAo zer dting nodes froma serial data stream

vec deuxié nal au ifiah

in partl gmp &tems of programme information in digital
satel | | fs ,&c §.|§I|§ed inthat a first and a second static
cOAtro ,@,Jpa are edtotwofllpflops(l 2), which store the

st at es o the con roI S|gnals at predgterm ned tines, that an edge detector
(10, 11) for the dynam c control signals (MD) is provi ded, the output
signal of which is fed to a setting input (R) of a flip-flop (9) which is
connected as frequency divider and which is clocked with the sane cl ock
signal (T32N) as the two other flip-flops (1, 2), and that the outputs of
the flip-flops (1, 2) are linked to amsw ndow signal (FE) via a |inking
circuit (3, 4, 6, 7, 8). 3. A circuit arrangenent as clainmed in Caim
2, characterised in that the clock signal (T32N) for the flip-flops (1, 2,
9) is linked with an auxiliary signal (&) occurring in a first tine
interval, and the dynam c control signal (MD) is linked with a second
auxliary signal (G39), 8 and that®t+he first auxiliary signal (&) and
the second auxiliary signal (G89) are offset in tine in relation to one
anot her.
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