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DISPOSITIF DE MISE A L'EAU ET DE RECUPERATION D'UN 

SONAR REMORQUE 

DOMAINE DE L'INVENTION 

5 La presente invention concerne les sonars actifs a immersion variable, 

tractes par un batiment de surface. Elle concerne plus particulierement les 

sonars 	actifs remorques se presentant comme des dispositifs bistatiques 

dans lesquels l'antenne d'emission est volumique et est integree dans un 

objet submersible volumique et l'antenne de reception est constituee d'une 

10 	antenne lineaire (flute) remorquee derriere l'antenne d'emission. Ces sonars 

sont remorques au moyen d'une ligne de remorquage qui est, par exemple, 

formee en partie de l'antenne lineaire et a laquelle est arrimee l'antenne 

d'emission. 

15 	CONTEXTE DE L'INVENTION - ART ANTERIEUR 

La 	mise 	en 	oeuvre 	d'un 	tel 	sonar 	comporte 	deux 	etapes 	de 

manutention consistant pour Tune a la mise a la mer du sonar depuis le 

batiment de surface et pour l'autre a la recuperation du sonar et a son 

stockage sur le batiment tracteur. 

20 Sur les batiments de surface, les antennes lineaires de reception sont 

traditionnellement 	stockees 	sur 	un 	treuil, 	pour 	des 	raisons 	evidentes 

d'encombrement. 

Classiquement, la mise a la mer d'un sonar comportant a la fois une 

antenne d'emission montee dans un engin submersible tracte, encore appele 

25 	"poisson", 	et une antenne lineaire de reception 	consiste tout d'abord a 

derouler l'antenne lineaire en actionnant le treuil et a laisser l'antenne lineaire 

s'immerger au 	bout du 	cable de 	remorquage. 	Elle 	consiste ensuite a 

accoupler 	mecaniquement 	et 	electriquement 	le 	poisson 	a 	la 	ligne 	de 

remorquage puis a mettre le poisson a la mer. 

30 Inversement, la remontee d'un tel sonar a bord du batiment de surface 

consiste d'abord a haler la ligne de remorquage, puis a sortir le poisson de 

l'eau 	puis 	a desaccoupler 	le 	poisson 	de 	la 	ligne. 	Lorsque 	celui-ci 	est 

desaccouple, l'antenne lineaire qui suit est tractee a bord et enroulee sur le 

treuil. 

WO 2014/026817 1 PCT/EP2013/064872 
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La mise a la mer et la recuperation d'un tel sonar comporte donc un 

certain nombre d'operations d'arrimage et de desarrimage, pouvant etre 

realisees manuellement, qui selon le poids de l'emetteur peuvent necessiter 

la mobilisation d'un nombre plus ou moins important d'operateurs. Or lorsque 

5 l'etat 	de 	la 	mer 	est 	difficile, 	par 	gros 	temps, 	de 	telles 	operations, 

generalement effectuees par des hommes d'equipage depuis la plateforme 

arriere du batiment, peuvent s'averer pour ces hommes Yes delicates, 

eprouvantes, 	voire 	perilleuses, 	de 	sorte 	que 	la 	mise 	a 	l'eau 	ou 	la 

recuperation du sonar peut etre rendue impossible pour des raisons de 

10 securite. 

Pour contourner ces difficultes, une solution connue consiste a stocker 

sur deux tourets separes le cable electrotracteur qui reste arrime au poisson 

et l'antenne lineaire de reception. 	De la sorte, la mise a l'eau du sonar 

s'effectue en deroulant completement l'antenne lineaire de reception (i.e. la 

15 "flute") dans la mer et en raccordant mecaniquement et electriquement, 

l'extremite emergee de la flute au poisson, en fin de deroulage et avant 

immersion complete. Une fois le raccordement effectue le poisson, attaché a 

la flute, est largue a la mer en deroulant le cable electrotracteur. Toutefois, 

les operations d'arrimage et de desarrimage sont remplacees par des 

20 operations de raccordement et de deconnexion (electrique et mecanique) de 

l'antenne lineaire et de la partie de la ligne comprenant le poisson. Ces 

operations 	sont 	plus 	simples 	que 	les 	operations 	d'arrimage 	et 	de 

desarrimage mais elles necessitent toujours l'intervention d'operateurs. 

Une autre solution connue pour eviter l'intervention d'operateurs et 

25 decrite dans la demande de brevet FR0608998. Elle consiste a prevoir un 

dispositif d'arrimage et de connexion automatique 	d'un poisson sur la ligne 

de connexion. 

Cette 	solution 	presente 	toutefois 	('inconvenient 	de 	necessiter 

('installation, sur le batiment flottant, d'un appareillage lourd et volumineux 

30 apte 	a 	soulever, 	abaisser 	et 	stocker 	le 	poisson. 	Par 	ailleurs, 	tout 

disfonctionnement de ('appareillage permettant de soulever, 	abaisser et 

stocker le poisson rend le dispositif inutilisable ce qui le rend peu fiable. 

Le document GB 1 522 264 decrit un dispositif de mise a l'eau et de 

recuperation d'un poisson comprenant un treuil autour duquel un cable de 
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Cette solution presente toutefois I'inconvenient de necessiter 
I'installation, sur le batiment flottant, d'un appareillage lourd et volumineux 

30 apte a soulever, abaisser et stocker le poisson. Par ailleurs, tout 
disfonctionnement de I'appareillage permettant de soulever, abaisser et 
stocker le poisson rend le dispositif inutilisable ce qui le rend peu fiable. 

Le document GB 1 522 264 decrit un dispositif de mise a I'eau et de 
recuperation d'un poisson comprenant un treuil autour duquel un cable de 
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remorquage est apte a s'entourer et un bras apte a assurer la recuperation 

du Poisson. 

5 

RESUME DE L'INVENTION 

Le but de la presente invention est de remedier a au moins un des 

inconvenients precites. 

A cet effet, ('invention a pour objet un dispositif de mise a ('eau et de 

10 recuperation d'un sonar comprenant une antenne de reception lineaire et une 

antenne d'emission volumique integree dans un corps volumique appele 

poisson, ledit sonar etant remorque par un batiment de surface au moyen 

d'une ligne de remorquage comprenant un cable de remorquage auquel est 

suspendu le poisson, ('antenne lineaire etant arrimee derriere le cable par 

15 rapport au batiment, ledit dispositif comprenant 	un treuil de remorquage 

comprenant un chassis solidaire du 	batiment de surface et permettant 

d'enrouler et de derouler la ligne de remorquage autour d'un touret. Le touret 

comprend deux parties mobiles en rotation autour d'un axe de rotation, des 

moyens d'accouplement des deux parties, la premiere partie presentant une 

20 forme 	cylindrique 	sur 	laquelle 	la 	ligne 	de 	remorquage 	est destinee 	a 

s'enrouler, la deuxieme partie comprenant une premiere butee destinee a 

accueillir le poisson. 

Avantageusement, 	le 	dispositif 	comprend 	des 	moyens 

d'immobilisation, aptes a immobiliser la deuxieme partie du touret par rapport 

25 au chassis. 

Avantageusement, la deuxieme partie du touret comprend une coque 

rigide globalement cylindrique dont ('axe est ('axe de rotation et delimitant un 

logement 	apte 	a 	recevoir au 	moins 	radialement 	le 	poisson, 	la coque 

permettant I'enroulement du cable sur sa surface externe. 

30 Avantageusement, le diametre de Ia coque est superieur au diametre 

de Ia premiere partie du touret. 

Avantageusement, 	Ia 	deuxieme 	partie 	du 	touret 	comprend 	des 

moyens d'appui et eventuellement de coulissement contre lesquels le cable 

de remorquage est apte a glisser, et eventuellement etre guide. 
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suspendu le poisson, I'antenne lineaire etant arrimee derriere le cable par 

15 rapport au batiment, ledit dispositif comprenant un treuil de remorquage 
comprenant un chassis solidaire du batiment de surface et permettant 
d'enrouler et de derouler la ligne de remorquage autour d'un touret. Le touret 
comprend deux parties mobiles en rotation autour d'un axe de rotation, des 
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accueillir le poisson. 

Avantageusement, le dispositif comprend des moyens 
d'immobilisation, aptes a immobiliser la deuxieme partie du touret par rapport 

25 au chassis. 
Avantageusement, la deuxieme partie du touret comprend une coque 

rigide globalement cylindrique dont I'axe est I'axe de rotation et delimitant un 
logement apte a recevoir au moins radialement le poisson, la coque 
permettant I'enroulement du cable sur sa surface externe. 

30 Avantageusement, le diametre de la coque est superieur au diametre 
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Avantageusement, 	les 	moyens d'appui 	comprennent une 	rainure 

menagee sur la face externe de la coque. 

Avantageusement, la rainure est configuree de fagon a etre apte a 

recevoir le cable de remorquage de fagon qu'il ne fasse pas saillie sur la face 

5 externe de la coque. 

Avantageusement, 	la 	deuxieme 	partie 	du 	touret 	comprend 	des 

premiers moyens de guidage pour guider la ligne de remorquage selon un 

plan perpendiculaire a I'axe de rotation, sur la deuxieme partie du touret a sa 

sortie de Ia tete de trancannage, en phase de recuperation, et avant son 

10 entrée dans Ia tete de trancannage, en phase de mise a Ia mer. 

Avantageusement, le dispositif comprend des moyens de trancannage 

comprenant une tete de trancannage, permettant de guider Ia ligne de 

remorquage, 	des moyens d'entrainement 	de Ia tete de trancannage, 

permettant de deplacer Ia tete de trancannage parallelement a I'axe de 

15 rotation et 	des moyens d'entrainement du touret, aptes a faire pivoter Ia 

premiere partie du touret autour de I'axe de rotation. 

Avantageusement, 	les 	moyens 	d'entrainement 	de 	Ia 	tete 	de 

trancannage et du touret sont configures de fagon a enrouler le cable de 

remorquage sur la premiere partie du touret lorsque la recuperation du sonar 

20 est declenchee et tant que Ia premiere partie du touret a realise, autour de 

I'axe de rotation et dans le sens de I'enroulement, un nombre de tours, dits 

de touret, inferieur a un premier nombre de tours N1 	predetermine, par 

rapport a une position initiale predeterminee de Ia premiere partie du touret. 

Avantageusement, 	les 	moyens 	d'entrainement 	de 	Ia 	tete 	de 

25 trancannage sont configures de fagon a immobiliser Ia tete de trancannage 

dans une position de transfert de Ia tete de trancannage et les moyens 

d'entrainement du touret sont configures de fagon a positionner Ia deuxieme 

partie du touret dans une position de transfert de Ia deuxieme partie du 

touret, 	lesdites 	positions 	respectives 	permettant le transfert du 	poisson 

30 depuis 	Ia 	tete 	de 	trancannage 	jusqu'a 	Ia 	premiere 	butee, 	lorsque 	Ia 

recuperation du sonar est declenchee et lorsque le nombre de tours de touret 

est egal a un troisieme nombre de tours N3 au moins egal au premier 

nombre de tours N1. 

Avantageusement, les moyens d'accouplement sont configures de 

35 fagon a accoupler Ia premiere partie du touret et Ia deuxieme partie du touret, 
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premiers moyens de guidage pour guider la ligne de remorquage selon un 
plan perpendiculaire a I'axe de rotation, sur la deuxieme partie du touret a sa 
sortie de la tete de trancannage, en phase de recuperation, et avant son 

10 entree dans la tete de trancannage, en phase de mise a la mer. 
Avantageusement, le dispositif comprend des moyens de trancannage 

comprenant une tete de trancannage, permettant de guider la ligne de 
remorquage, des moyens d'entraTnement de la tete de trancannage, 
permettant de deplacer la tete de trancannage parallelement a I'axe de 

15 rotation et des moyens d'entraTnement du touret, aptes a faire pivoter la 
premiere partie du touret autour de I'axe de rotation. 

Avantageusement, les moyens d'entraTnement de la tete de 
trancannage et du touret sont configures de fagon a enrouler le cable de 
remorquage sur la premiere partie du touret lorsque la recuperation du sonar 

20 est declenchee et tant que la premiere partie du touret a realise, autour de 
I'axe de rotation et dans le sens de I'enroulement, un nombre de tours, dits 
de touret, inferieur a un premier nombre de tours N1 predetermine, par 
rapport a une position initiale predeterminee de la premiere partie du touret. 

Avantageusement, les moyens d'entraTnement de la tete de 
25 trancannage sont configures de fagon a immobiliser la tete de trancannage 

dans une position de transfert de la tete de trancannage et les moyens 
d'entraTnement du touret sont configures de fagon a positionner la deuxieme 
partie du touret dans une position de transfert de la deuxieme partie du 
touret, lesdites positions respectives permettant le transfert du poisson 

30 depuis la tete de trancannage jusqu'a la premiere butee, lorsque la 
recuperation du sonar est declenchee et lorsque le nombre de tours de touret 
est egal a un troisieme nombre de tours N3 au moins egal au premier 
nombre de tours N1. 

Avantageusement, les moyens d'accouplement sont configures de 
35 fagon a accoupler la premiere partie du touret et la deuxieme partie du touret, 
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les moyens d'entrainement de la tete de trancannage et du touret sont 

configures de fagon 	a enrouler le cable de remorquage autour de la 

deuxieme partie du touret sur les moyens d'appui lorsque la phase de 

recuperation est declenchee, une fois que le nombre de tours de touret a 

5 atteint un nombre de tours de tourets egal a un deuxieme nombre de tours 

N2 au moins egal au premier nombre de tours de touret N1 et avant qu'il 

n'atteigne le troisieme nombre de tours de tourets N3. 

Avantageusement, 	les 	moyens 	d'entrainement 	de 	la 	tete 	de 

trancannage et du touret sont configures de fagon a venir positionner le cable 

10 de remorquage de fagon a etre guide par les premiers moyens de guidage 

avant que le nombre de tours de tourets n'atteigne le troisieme nombre de 

tours N3. 

Avantageusement, lorsque la phase de recuperation est declenchee 

et quand le nombre de tours de tourets a atteint le troisieme nombre de tours 

15 N3 et jusqu'a ce que 	le poisson vienne en butee contre la premiere butee, 

les moyens d'accouplement sont configures de fagon a desaccoupler la 

premiere partie du touret et la deuxieme partie du touret et les moyens 

d'entrainement du touret sont configures de fagon a entrainer la premiere 

partie du touret en rotation de maniere a enrouler le cable de remorquage 

20 autour du touret. 

Avantageusement, les moyens d'immobilisation de la deuxieme partie 

du touret sont configures de fagon a immobiliser la deuxieme partie du touret 

dans sa position de transfert, lorsque le nombre de tours de touret a atteint le 

troisieme nombre de tours N3 et jusqu'a ce que le poisson vienne en butee 

25 contre la premiere butee 

Avantageusement, le dispositif comprend des moyens de verrouillage 

aptes a maintenir le poisson en appui sur la premiere butee, et lorsque la 

phase de recuperation est declenchee et le poisson est en butee contre la 

premiere butee, les moyens de verrouillage sont configures de fagon a 

30 maintenir 	le 	poisson 	en 	appui 	sur 	la 	premiere 	butee, 	les 	moyens 

d'accouplement sont configures de fagon a accoupler la premiere partie et la 

deuxieme partie du touret et les moyens d'entrainement de la tete de 

trancannage et du touret sont configures de fagon a realiser un enroulement 

de la ligne de remorquage autour de ('ensemble forme par les premiere et 

35 deuxieme parties du touret. 
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les moyens d'entraTnement de la tete de trancannage et du touret sont 
configures de fagon a enrouler le cable de remorquage autour de la 
deuxieme partie du touret sur les moyens d'appui lorsque la phase de 
recuperation est declenchee, une fois que le nombre de tours de touret a 

5 atteint un nombre de tours de tourets egal a un deuxieme nombre de tours 
N2 au moins egal au premier nombre de tours de touret N1 et avant qu'il 
n'atteigne le troisieme nombre de tours de tourets N3. 

Avantageusement, les moyens d'entraTnement de la tete de 
trancannage et du touret sont configures de fagon a venir positionner le cable 

10 de remorquage de fagon a etre guide par les premiers moyens de guidage 
avant que le nombre de tours de tourets n'atteigne le troisieme nombre de 
tours N3. 

Avantageusement, lorsque la phase de recuperation est declenchee 
et quand le nombre de tours de tourets a atteint le troisieme nombre de tours 

15 N3 et jusqu'a ce que le poisson vienne en butee contre la premiere butee, 
les moyens d'accouplement sont configures de fagon a desaccoupler la 
premiere partie du touret et la deuxieme partie du touret et les moyens 
d'entraTnement du touret sont configures de fagon a entraTner la premiere 
partie du touret en rotation de maniere a enrouler le cable de remorquage 

20 autour du touret. 
Avantageusement, les moyens d'immobilisation de la deuxieme partie 

du touret sont configures de fagon a immobiliser la deuxieme partie du touret 
dans sa position de transfert, lorsque le nombre de tours de touret a atteint le 
troisieme nombre de tours N3 et jusqu'a ce que le poisson vienne en butee 

25 contre la premiere butee 
Avantageusement, le dispositif comprend des moyens de verrouillage 

aptes a maintenir le poisson en appui sur la premiere butee, et lorsque la 
phase de recuperation est declenchee et le poisson est en butee contre la 
premiere butee, les moyens de verrouillage sont configures de fagon a 

30 maintenir le poisson en appui sur la premiere butee, les moyens 
d'accouplement sont configures de fagon a accoupler la premiere partie et la 
deuxieme partie du touret et les moyens d'entraTnement de la tete de 
trancannage et du touret sont configures de fagon a realiser un enroulement 
de la ligne de remorquage autour de I'ensemble forme par les premiere et 

35 deuxieme parties du touret. 
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Avantageusement, le dispositif comprend des deuxiemes moyens de 

guidage permettant de maintenir une inclinaison du Poisson fixe par rapport a 

un plan perpendiculaire a l'axe de rotation lorsque les moyens d'accrochage 

traversent la tete de trancannage. 

5 Avantageusement, le dispositif comprend des troisiemes moyens de 

guidage permettant de guider et maintenir le poisson dans le logement selon 

une direction predeterminee perpendiculaire a l'axe de rotation. 

L'invention 	a egalement pour objet un 	systeme de 	remorquage 

comprenant un dispositif de deploiement et de mise a la mer selon l'invention 

10 et comprenant en outre une antenne de reception lineaire et une antenne 

d'emission volumique integree dans un corps appele poisson, et une ligne de 

remorquage comprenant un cable de remorquage 	auquel le poisson est 

suspendu et auquel 	('antenne lineaire est arrimee derriere le cable par 

rapport au batiment, le cable de remorquage etant attaché audit dispositif. 

15 

DESCRIPTION DES FIGURES 

D'autres caracteristiques et avantages de l'invention apparaitront a la 

lecture de la description detainee qui suit, faite a titre d'exemple non limitatif 

20 et en reference aux dessins annexes dans lesquels : 

- la figure 1 represente un systeme de remorquage selon l'invention, 

- les figures 2a, 2b et 2c representent schematiquement un dispositif 

de mise a l'eau et de recuperation d'un sonar selon l'invention en perspective 

(figures 2a et 2b) et en vue de cote, perpendiculairement a l'axe de rotation 

25 (figure 2c) du touret du dispositif, 

- les figures 3a a 3f representent schematiquement en perspective et 

en vue de cote un dispositif de mise a l'eau et de recuperation d'un sonar 

selon l'invention lors d'une phase de recuperation avant l'arrivee du poisson 

dans la tete de trancannage (figures 3a et 3b), lors du passage du poisson 

30 suspendu a la ligne de remorquage dans la tete de trancannage (figures 3c 

et 3d) et a son arrivee contre la premiere butee (figures 3e et 3f), 

- les figures 4a et 4b representent schematiquement en perspective et 

en vue de dessus, le dispositif selon l'invention lorsque la deuxieme partie du 

touret est en position d'attente, 

WO 2014/026817 6 PCT/EP2013/064872 

Avantageusement, le dispositif comprend des deuxiemes moyens de 
guidage permettant de maintenir une inclinaison du poisson fixe par rapport a 
un plan perpendiculaire a I'axe de rotation lorsque les moyens d'accrochage 
traversent la tete de trancannage. 

5 Avantageusement, le dispositif comprend des troisiemes moyens de 
guidage permettant de guider et maintenir le poisson dans le logement selon 
une direction predeterminee perpendiculaire a I'axe de rotation. 

L'invention a egalement pour objet un systeme de remorquage 
comprenant un dispositif de deploiement et de mise a la mer selon l'invention 

10 et comprenant en outre une antenne de reception lineaire et une antenne 
d'emission volumique integree dans un corps appele poisson, et une ligne de 
remorquage comprenant un cable de remorquage auquel le poisson est 
suspendu et auquel I'antenne lineaire est arrimee derriere le cable par 
rapport au batiment, le cable de remorquage etant attache audit dispositif. 

15 

DESCRIPTION DES FIGURES 

D'autres caracteristiques et avantages de l'invention apparaTtront a la 
lecture de la description detaillee qui suit, faite a titre d'exemple non limitatif 

20 et en reference aux dessins annexes dans lesquels : 
- la figure 1 represente un systeme de remorquage selon l'invention, 
- les figures 2a, 2b et 2c represented schematiquement un dispositif 

de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon l'invention en perspective 
(figures 2a et 2b) et en vue de cote, perpendiculairement a I'axe de rotation 

25 (figure 2c) du touret du dispositif, 
- les figures 3a a 3f represented schematiquement en perspective et 

en vue de cote un dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar 
selon l'invention lors d'une phase de recuperation avant I'arrivee du poisson 
dans la tete de trancannage (figures 3a et 3b), lors du passage du poisson 

30 suspendu a la ligne de remorquage dans la tete de trancannage (figures 3c 
et 3d) et a son arrivee contre la premiere butee (figures 3e et 3f), 

- les figures 4a et 4b represented schematiquement en perspective et 
en vue de dessus, le dispositif selon l'invention lorsque la deuxieme partie du 
touret est en position d'attente, 
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- la figure 5 represente schematiquement en vue de dessus, le 

dispositif selon l'invention lorsque la partie du cable situee devant le poisson 

est entouree autour de la premiere partie du touret, 

- la figure 6 represente schematiquement differents elements du 

5 dispositif 	selon 	l'invention, 	non 	visibles, 	pour 	la 	plupart, 	sur 	les 	figures 

precedentes. 

D'une figure a l'autre, 	les memes elements sont reperes par les 

memes references. 

Les termes vertical, horizontal, avant, arriere sont determinees par 

10 rapport a un repere lie au navire. 

DESCRIPTION DETAILLEE DE L'INVENTION 

La figure 1 represente de fawn schematique un batiment de surface 

15 10 qui est ici un navire tractant un sonar actif au moyen d'une ligne de 

remorquage 11. Le niveau de la mer est represente en traits mixtes. 

Le sonar comprend une antenne de reception lineaire 13 qui est une 

antenne de reception a flottabilite neutre. II comprend egalement un corps 

volumique d'emission 12 appele poisson integrant une antenne d'emission 

20 acoustique volumique montee dans un objet submersible, qui est lui aussi 

volumique. 

Le poisson 12 est suspendu a la ligne de remorquage 11 au moyen de 

moyens d'accrochage 12a alors que l'antenne de reception lineaire est 

integree a la ligne de remorquage 11. 

25 La ligne de remorquage 11 	comprend un cable de remorquage 

electrotracteur 	14, 	l'antenne 	lineaire 	13 	et 	un 	cable 	d'extremite 	15. 	Le 

poisson 	12 	et 	l'antenne 	lineaire 	13 	sont 	mecaniquement 	arrimes 	et 

connectees electriquement et/ou optiquement au cable de remorquage 14. 

Le poisson 12 est suspendu au cable electrotracteur 14. L'antenne lineaire 

30 13 est quant a elle fixee en extremite du cable electrotracteur 14. Elle s'etend 

lineairement entre le cable electrotracteur 14 et un cable d'extremite 15 

formant l'extremite libre de la ligne de remorquage 11. 

Le 	cable 	14 	assure 	egalement 	l'acheminement 	de 	signaux 	et 

d'alimentation entre le navire 10 et les antennes 12 et 13. 
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- la figure 5 represente schematiquement en vue de dessus, le 
dispositif selon l'invention lorsque la partie du cable situee devant le poisson 
est entouree autour de la premiere partie du touret, 

- la figure 6 represente schematiquement differents elements du 
5 dispositif selon l'invention, non visibles, pour la plupart, sur les figures 

precedentes. 
D'une figure a I'autre, les memes elements sont reperes par les 

memes references. 
Les termes vertical, horizontal, avant, arriere sont determinees par 

10 rapport a un repere lie au navire. 

DESCRIPTION DETAILLEE DE L'INVENTION 

La figure 1 represente de fagon schematique un batiment de surface 
15 10 qui est ici un navire tractant un sonar actif au moyen d'une ligne de 

remorquage 11. Le niveau de la mer est represente en traits mixtes. 
Le sonar comprend une antenne de reception lineaire 13 qui est une 

antenne de reception a flottabilite neutre. II comprend egalement un corps 
volumique d'emission 12 appele poisson integrant une antenne d'emission 

20 acoustique volumique montee dans un objet submersible, qui est lui aussi 
volumique. 

Le poisson 12 est suspendu a la ligne de remorquage 11 au moyen de 
moyens d'accrochage 12a alors que I'antenne de reception lineaire est 
integree a la ligne de remorquage 11. 

25 La ligne de remorquage 11 comprend un cable de remorquage 
electrotracteur 14, I'antenne lineaire 13 et un cable d'extremite 15. Le 
poisson 12 et I'antenne lineaire 13 sont mecaniquement arrimes et 
connectees electriquement et/ou optiquement au cable de remorquage 14. 
Le poisson 12 est suspendu au cable electrotracteur 14. L'antenne lineaire 

30 13 est quant a elle fixee en extremite du cable electrotracteur 14. Elle s'etend 
lineairement entre le cable electrotracteur 14 et un cable d'extremite 15 
formant I'extremite libre de la ligne de remorquage 11. 

Le cable 14 assure egalement I'acheminement de signaux et 
d'alimentation entre le navire 10 et les antennes 12 et 13. 
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Sur la realisation de la figure 1, le cable de remorquage 14 comprend 

une premiere extremite attachee au navire et une deuxieme extremite fixee a 

I'antenne lineaire 13. 	Autrement dit, I'antenne lineaire de reception 13 est 

remorquee 	derriere 	le 	poisson, 	par 	rapport 	au 	navire 	10. 	Le 	cable 

5 electrotracteur 14 comprend un cable lourd 14a attaché au navire a une de 

ses extremites et a un cable leger 14b a son autre extremite, le poisson 12 et 

l'antenne 	lineaire 	13 	etant 	arrimes 	au 	cable 	leger 	(qui 	a 	une 	densite 

inferieure a la densite du cable lourd). 

Durant une mission d'acoustique sous-marine, I'antenne du poisson 

10 12 emet des ondes sonores dans l'eau et l'antenne de reception 13 capte 

d'eventuels echos provenant de cibles sur lesquelles se refletent les ondes 

sonores issues du poisson 12. 

Le dispositif de mise a l'eau et de recuperation du sonar selon 

('invention comprend 	un treuil de remorquage 20 dispose sur le pont du 

15 navire 10 et etant solidaire de ce dernier. 

Sur les figures 2a a 2c, on a represents differentes vues du treuil 20. 

Le treuil 	20 	comprend un chassis 27 	solidaire du navire 10 et un tambour 

ou touret 21 	apte a pivoter par rapport au chassis autour 	d'un axe de 

rotation x. Le treuil comprend avantageusement des moyens d'entrainement 

20 ENT1, 100 du touret 21, representes sur Ia figure 6, permettant d'entrainer 

une premiere partie du touret 22 en rotation autour de l'axe x par rapport au 

chassis 27 pour enrouler et derouler Ia ligne de remorquage autour du touret 

21. 

Le touret 21 comprend Ia premiere partie 22 et une deuxieme partie 

25 23. Ces parties sont adjacentes selon l'axe de rotation x. Elles occupent des 

positions axiales respectives predeterminees selon l'axe x, par rapport au 

chassis 27. 

Les premiere et deuxieme parties 22, 23 sont toutes les deux mobiles 

en rotation autour de l'axe x par rapport au chassis 27. La premiere partie 22 

30 presente une forme cylindrique d'axe x sur laquelle Ia ligne de remorquage 

11 est destinee a s'enrouler. La deuxieme partie 23 comprend une premiere 

butee 28, visible sur Ia figure 2a, destinee a accueillir le poisson 12, c'est-a-

dire sur laquelle le poisson est destine a venir en butee, c'est-a-dire en 

appui. Le dispositif comprend en outre avantageusement des moyens de 

35 verrouillage 29 permettant de verrouiller Ia position du poisson 12 par rapport 
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Sur la realisation de la figure 1, le cable de remorquage 14 comprend 
une premiere extremite attachee au navire et une deuxieme extremite fixee a 
I'antenne lineaire 13. Autrement dit, I'antenne lineaire de reception 13 est 
remorquee derriere le poisson, par rapport au navire 10. Le cable 

5 electrotracteur 14 comprend un cable lourd 14a attache au navire a une de 
ses extremites et a un cable leger 14b a son autre extremite, le poisson 12 et 
I'antenne lineaire 13 etant arrimes au cable leger (qui a une densite 
inferieure a la densite du cable lourd). 

Durant une mission d'acoustique sous-marine, I'antenne du poisson 
10 12 emet des ondes sonores dans I'eau et I'antenne de reception 13 capte 

d'eventuels echos provenant de cibles sur lesquelles se refletent les ondes 
sonores issues du poisson 12. 

Le dispositif de mise a I'eau et de recuperation du sonar selon 
l'invention comprend un treuil de remorquage 20 dispose sur le pont du 

15 navire 10 et etant solidaire de ce dernier. 
Sur les figures 2a a 2c, on a represente differentes vues du treuil 20. 

Le treuil 20 comprend un chassis 27 solidaire du navire 10 et un tambour 
ou touret 21 apte a pivoter par rapport au chassis autour d'un axe de 
rotation x. Le treuil comprend avantageusement des moyens d'entraTnement 

20 ENT1, 100 du touret 21, represents sur la figure 6, permettant d'entraTner 
une premiere partie du touret 22 en rotation autour de I'axe x par rapport au 
chassis 27 pour enrouler et derouler la ligne de remorquage autour du touret 
21. 

Le touret 21 comprend la premiere partie 22 et une deuxieme partie 
25 23. Ces parties sont adjacentes selon I'axe de rotation x. Elles occupent des 

positions axiales respectives predetermines selon I'axe x, par rapport au 
chassis 27. 

Les premiere et deuxieme parties 22, 23 sont toutes les deux mobiles 
en rotation autour de I'axe x par rapport au chassis 27. La premiere partie 22 

30 presente une forme cylindrique d'axe x sur laquelle la ligne de remorquage 
11 est destinee a s'enrouler. La deuxieme partie 23 comprend une premiere 
butee 28, visible sur la figure 2a, destinee a accueillir le poisson 12, c'est-a-
dire sur laquelle le poisson est destine a venir en butee, c'est-a-dire en 
appui. Le dispositif comprend en outre avantageusement des moyens de 

35 verrouillage 29 permettant de verrouiller la position du poisson 12 par rapport 
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a la premiere butee 28 lorsque celui-ci est en butee contre la premiere butee 

28. 

Dans le mode particulier de realisation des figures, comme visible sur 

la figure 2b, la deuxieme partie 23 du touret 21 	comprend avantageusement 

5 une coque rigide 23a globalement cylindrique d'axe x delimitant un logement 

30 apte a recevoir (au moins radialement, c'est-a-dire perpendiculairement a 

l'axe x, le poisson 12 (comme cela est represents sur les figures 3e et 3f). 

Autrement dit la coque rigide 23a est configuree a recevoir le poisson 12 

dans son diametre. La coque est agencee de fagon que lorsque le poisson 

10 vient en butee contre la premiere butee 28, le poisson 12 est loge au moins 

radialement dans le logement 30. 

La 	coque 23a presente une 	ouverture 23c visible sur la figure 2a 

permettant le passage du poisson entre le logement 30 et l'exterieur du 

logement 30 par un mouvement dans un plan perpendiculaire a l'axe x. 

15 L'ouverture est, sur le mode de realisation des figures realisee sous forme 

d'une echancrure. La coque 23a pourrait aussi etre percee d'un trou formant 

('ouverture 23a. 

Le logement 30 est avantageusement apte a recevoir le poisson selon 

la direction radiale et selon la direction axiale comme cela est represents sur 

20 les figures 3e et 3f. Autrement dit, le logement est configure pour recevoir 

completement le poisson 12 dans le logement 30. 

Dans ce 	mode de realisation, le poisson 12, une fois qu'il est loge 

dans le logement 	30, c'est-a-dire range dans la coque rigide 23a, comme 

cela est represents sur les figures 3e et 3f, ne fait pas saillie, par rapport a la 

25 coque rigide 23a selon la direction axiale, ce qui favorise la compacite du 

dispositif. 

Avantageusement, la coque 23a permet l'enroulement de la ligne de 

remorquage sur sa surface externe. 

La deuxieme partie du touret 23 comprend avantageusement des 

30 moyens d'appui 31, visibles sur la figure 2b, contre lesquels le cable de 

remorquage 14 est apte a glisser entre une tete de trancannage 25 et la 

premiere partie du touret 22. Avantageusement, les moyens d'appui 31 sont 

pourvus 	d'un 	revetement 	favorisant 	le 	glissement 	par 	exemple 	en 

polyethylene haute densite (P EH D). 
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a la premiere butee 28 lorsque celui-ci est en butee contre la premiere butee 
28. 

Dans le mode particulier de realisation des figures, comme visible sur 
la figure 2b, la deuxieme partie 23 du touret 21 comprend avantageusement 

5 une coque rigide 23a globalement cylindrique d'axe x delimitant un logement 
30 apte a recevoir (au moins radialement, c'est-a-dire perpendiculairement a 
I'axe x, le poisson 12 (comme cela est represente sur les figures 3e et 3f). 
Autrement dit la coque rigide 23a est configuree a recevoir le poisson 12 
dans son diametre. La coque est agencee de fagon que lorsque le poisson 

10 vient en butee contre la premiere butee 28, le poisson 12 est loge au moins 
radialement dans le logement 30. 

La coque 23a presente une ouverture 23c visible sur la figure 2a 
permettant le passage du poisson entre le logement 30 et I'exterieur du 
logement 30 par un mouvement dans un plan perpendiculaire a I'axe x. 

15 L'ouverture est, sur le mode de realisation des figures realisee sous forme 
d'une echancrure. La coque 23a pourrait aussi etre percee d'un trou formant 
l'ouverture 23a. 

Le logement 30 est avantageusement apte a recevoir le poisson selon 
la direction radiale et selon la direction axiale comme cela est represente sur 

20 les figures 3e et 3f. Autrement dit, le logement est configure pour recevoir 
completement le poisson 12 dans le logement 30. 

Dans ce mode de realisation, le poisson 12, une fois qu'il est loge 
dans le logement 30, c'est-a-dire range dans la coque rigide 23a, comme 
cela est represente sur les figures 3e et 3f, ne fait pas saillie, par rapport a la 

25 coque rigide 23a selon la direction axiale, ce qui favorise la compacite du 
dispositif. 

Avantageusement, la coque 23a permet I'enroulement de la ligne de 
remorquage sur sa surface externe. 

La deuxieme partie du touret 23 comprend avantageusement des 
30 moyens d'appui 31, visibles sur la figure 2b, contre lesquels le cable de 

remorquage 14 est apte a glisser entre une tete de trancannage 25 et la 
premiere partie du touret 22. Avantageusement, les moyens d'appui 31 sont 
pourvus d'un revetement favorisant le glissement par exemple en 
polyethylene haute densite (PEHD). 
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Sur la realisation des figures, ces moyens d'appui 31 	sont realises 

sous forme d'une rainure 31 menagee sur la face externe 23b de la coque 

23a. 	La face externe 23b est la face de la coque 23a qui est tournee vers 

l'exterieur du cylindre. Comme visible sur la figure 4b, la rainure 31 debouche 

5 en regard de la premiere partie du touret 22. Sur les figures 4a et 4b, on a 

represents la deuxieme partie du touret 23 dans une position d'attente dans 

laquelle la rainure 31 debouche au niveau du plan de decollement P qui est 

le plan vertical dans lequel le cable de remorquage se decolle du touret 21 

pour rejoindre la tete de trancannage 25. 	Dans cette position l'ouverture 23c 

10 est tournee vers le bas du treuil. 

La rainure 31 et de maniere plus generale, les moyens d'appui 31 sont 

avantageusement agences de maniere a permettre au cable 14 de s'enrouler 

autour de 	la deuxieme partie 23 en 	s'eloignant d'une extremite de la 

deuxieme partie 23 situee au contact de la premiere partie 22. 	Comme 

15 visible sur la figure 2b, la rainure 31 presente une forme d'holice. 

En variante la coque 23 est depourvue de rainure et les moyens 

d'appui comprennent la face externe 23b de la coque 23a. La coque est dans 

ce cas avantageusement lisse et eventuellement revetue d'un revetement 

favorisant le glissement. 

20 Dans le cas ou les moyens d'appui sont realises sous forme d'une 

rainure 31, ils ont egalement une fonction de moyens de coulissement dans 

lequel le cable de remorquage 14 est apte a coulisser. Cela permet d'eviter 

un deport du cable 14 	vers la premiere partie du touret 22 	lors du 

glissement. 	Les moyens pourraient etre realises differemment, par exemple 

25 au moyen de poulies. Dans ce cas, les moyens d'appui sont egalement des 

moyens de coulissement. 

Sur la realisation des figures, la rainure 31 est agencee de fagon a 

etre apte a recevoir le cable de remorquage 14 et eventuellement les 

moyens d'accrochage 12a de fagon qu'ils ne fassent pas saillie sur la face 

30 externe 23b de la coque 23a. Autrement dit, les dimensions de la rainure 

sont definies en fonction de celles du cable. 

Le touret 21 est muni de flasques 50 ayant pour fonction d'empecher 

la ligne de remorquage de sortir du touret lorsqu'elle est enroulee autour du 

touret. 
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Sur la realisation des figures, ces moyens d'appui 31 sont realises 
sous forme d'une rainure 31 menagee sur la face externe 23b de la coque 
23a. La face externe 23b est la face de la coque 23a qui est tournee vers 
I'exterieur du cylindre. Comme visible sur la figure 4b, la rainure 31 debouche 

5 en regard de la premiere partie du touret 22. Sur les figures 4a et 4b, on a 
represente la deuxieme partie du touret 23 dans une position d'attente dans 
laquelle la rainure 31 debouche au niveau du plan de decollement P qui est 
le plan vertical dans lequel le cable de remorquage se decolle du touret 21 
pour rejoindre la tete de trancannage 25. Dans cette position l'ouverture 23c 

10 est tournee vers le bas du treuil. 
La rainure 31 et de maniere plus generale, les moyens d'appui 31 sont 

avantageusement agences de maniere a permettre au cable 14 de s'enrouler 
autour de la deuxieme partie 23 en s'eloignant d'une extremite de la 
deuxieme partie 23 situee au contact de la premiere partie 22. Comme 

15 visible sur la figure 2b, la rainure 31 presente une forme d'helice. 
En variante la coque 23 est depourvue de rainure et les moyens 

d'appui comprennent la face externe 23b de la coque 23a. La coque est dans 
ce cas avantageusement lisse et eventuellement revetue d'un revetement 
favorisant le glissement. 

20 Dans le cas ou les moyens d'appui sont realises sous forme d'une 
rainure 31, ils ont egalement une fonction de moyens de coulissement dans 
lequel le cable de remorquage 14 est apte a coulisser. Cela permet d'eviter 
un deport du cable 14 vers la premiere partie du touret 22 lors du 
glissement. Les moyens pourraient etre realises differemment, par exemple 

25 au moyen de poulies. Dans ce cas, les moyens d'appui sont egalement des 
moyens de coulissement. 

Sur la realisation des figures, la rainure 31 est agencee de fagon a 
etre apte a recevoir le cable de remorquage 14 et eventuellement les 
moyens d'accrochage 12a de fagon qu'ils ne fassent pas saillie sur la face 

30 externe 23b de la coque 23a. Autrement dit, les dimensions de la rainure 
sont definies en fonction de celles du cable. 

Le touret 21 est muni de flasques 50 ayant pour fonction d'empecher 
la ligne de remorquage de sortir du touret lorsqu'elle est enroulee autour du 
touret. 
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Le 	dispositif 	selon 	l'invention 	comprend 	en 	outre 	des 	moyens 

d'accouplement 	ACC, 	101, 	representes 	sur 	la 	figure 	6, 	permettant 

d'accoupler et de desaccoupler les deux parties 22, 23 du touret 21. Lorsque 

les deux parties 22, 23 sont accouplees elles sont solidaires en rotation 

5 autour de l'axe x par rapport au chassis 27 mais pas lorsqu'elles sont 

desaccouplees. 	Les 	moyens 	d'accouplement 	101 	sont 	des 	moyens 

classiques pour I'homme du métier qui sont, par exemple, realises sous 

forme d'un embrayage ou bien bases sur de frein couple a une machoire 

solidaire d'une des parties ou bien sur un moteur couple a une couronne 

10 dentee. 

Les moyens d'entrainement du touret 100 sont dimensionnes de fagon 

a pouvoir entrainer ensemble en rotation les deux parties du touret 22, 23. 

Le dispositif selon l'invention permet de mettre a l'eau et de recuperer 

un sonar comprenant une antenne lineaire et un poisson 	sans necessiter 

15 d'operation d'arrimage ou de desarrimage du poisson mais seulement grace 

a une commande ou une configuration intelligente des differents moyens du 

dispositif. II presente ainsi l'avantage d'être fiable. II est par ailleurs compact 

et leger puisqu'il 	ne necessite pas d'installation, 	sur 	le batiment flottant, 

d'equipements autres qu'un treuil, notamment pour le stockage du poisson. 

20 Dans un mode de realisation avantageux, le treuil 20 comprend des 

moyens de trancannage comprenant une tete de trancannage 25 dans 

laquelle la ligne de remorquage 11 et les moyens d'accrochage 12a sont 

aptes a coulisser. 

Les 	moyens 	de 	trancannage 	24 	permettent 	de 	positionner 

25 correctement la ligne de remorquage sur le touret afin que les spires 

generees lors de l'enroulement soient agencees de maniere ordonnee, c'est-

a-dire spire par spire de fagon que deux spires adjacentes soient contigOes 

et couche par couche. 

La fonction de la tete de trancannage 25 est de guider la ligne de 

30 remorquage de fagon a s'assurer que la portion de la ligne de remorquage 

11 	presentee au touret 21 	est orientee perpendiculairement a l'axe de 

rotation x pour permettre un arrangement correct des spires. La tete de 

trancannage 25 comprend avantageusement un chaumard 25b articule 

suspendu a des guides 26 par l'intermediaire d'un ensemble de coulissement 

35 25a apte a coulisser le long de guides 26 s'etendant parallelement a l'axe x. 
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Le dispositif selon l'invention comprend en outre des moyens 
d'accouplement ACC, 101, represents sur la figure 6, permettant 
d'accoupler et de desaccoupler les deux parties 22, 23 du touret 21. Lorsque 
les deux parties 22, 23 sont accouplees elles sont solidaires en rotation 

5 autour de I'axe x par rapport au chassis 27 mais pas lorsqu'elles sont 
desaccouplees. Les moyens d'accouplement 101 sont des moyens 
classiques pour I'homme du metier qui sont, par exemple, realises sous 
forme d'un embrayage ou bien bases sur de frein couple a une machoire 
solidaire d'une des parties ou bien sur un moteur couple a une couronne 

10 dentee. 
Les moyens d'entraTnement du touret 100 sont dimensionnes de fagon 

a pouvoir entraTner ensemble en rotation les deux parties du touret 22, 23. 
Le dispositif selon l'invention permet de mettre a I'eau et de recuperer 

un sonar comprenant une antenne lineaire et un poisson sans necessiter 
15 d'operation d'arrimage ou de desarrimage du poisson mais seulement grace 

a une commande ou une configuration intelligente des differents moyens du 
dispositif. II presente ainsi I'avantage d'etre fiable. II est par ailleurs compact 
et leger puisqu'il ne necessite pas d'installation, sur le batiment flottant, 
d'equipements autres qu'un treuil, notamment pour le stockage du poisson. 

20 Dans un mode de realisation avantageux, le treuil 20 comprend des 
moyens de trancannage comprenant une tete de trancannage 25 dans 
laquelle la ligne de remorquage 11 et les moyens d'accrochage 12a sont 
aptes a coulisser. 

Les moyens de trancannage 24 permettent de positionner 
25 correctement la ligne de remorquage sur le touret afin que les spires 

generees lors de I'enroulement soient agencees de maniere ordonnee, c'est-
a-dire spire par spire de fagon que deux spires adjacentes soient contigues 
et couche par couche. 

La fonction de la tete de trancannage 25 est de guider la ligne de 
30 remorquage de fagon a s'assurer que la portion de la ligne de remorquage 

11 presentee au touret 21 est orientee perpendiculairement a I'axe de 
rotation x pour permettre un arrangement correct des spires. La tete de 
trancannage 25 comprend avantageusement un chaumard 25b articule 
suspendu a des guides 26 par I'intermediaire d'un ensemble de coulissement 

35 25a apte a coulisser le long de guides 26 s'etendant parallelement a I'axe x. 
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Les 	moyens 	de 	trancannage 	24 	comprennent 	des 	moyens 

d'entrainement de la tete de trancannage ENT2, 	103 permettant de la 

&placer, le long des guides 26, selon un axe parallele a l'axe de rotation x le 

long du touret 21 dans les deux sens. La tete de trancannage est guidee au 

5 moyen des guides 26. 

Plus particulierement ici, les moyens d'entrainement de la tete de 

trancannage 103 permettent de &placer la tete de trancannage 25 le long 

des premiere et deuxieme parties du touret 22, 23, selon l'axe x dans les 

deux sens. 

10 

Le dispositif comprend avantageusement des premiers moyens REC, 

102a, representes sur la figure 6, permettant a un operateur de declencher la 

recuperation 	du 	sonar 	et 	des 	deuxiemes 	moyens 	MISE, 	102b, 	non 

representes, permettant a un operateur de declencher la mise a la mer du 

15 sonar. II s'agit par exemple de boutons de declenchement de ces deux 

phases. 

Les moyens d'accouplement 101, 	les moyens d'entrainement du 

touret 	100 et de la tete de trancannage 	103 ainsi que les moyens de 

verrouillage 	29 	et 	d'immobilisation 	IMM, 	104, 	qui 	seront 	decrits 

20 ulterieurement comprennent avantageusement des moyens de commande 

automatiques qui sont aptes a etre configures selon des configurations 

predeterminees. Lorsqu'un operateur declenche la recuperation ou la mise a 

la mer, ils fonctionnent alors en fonctions de leurs configurations respectives. 

25 

En variante, 	le dispositif comprend des 	moyens de commande, 

permettant a un operateur de commander, les moyens cites au paragraphe 

precedent. 

Nous 	allons 	maintenant 	decrire 	un 	exemple 	de 	mode 	de 

fonctionnement 	du 	dispositif 	selon 	l'invention 	et 	presenter 	des 

30 caracteristiques additionnelles du dispositif selon l'invention. 

Nous presentons plus precisement ici, 	un exemple de mode de 

fonctionnement du dispositif lors de la phase de recuperation du sonar 12, 13 

qui est immerge et remorque au moyen de la ligne de remorquage 11. 

Tout d'abord un operateur declenche la recuperation du sonar au 

35 moyen des premiers moyens decrits precedemment. 
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Les moyens de trancannage 24 comprennent des moyens 
d'entraTnement de la tete de trancannage ENT2, 103 permettant de la 
deplacer, le long des guides 26, selon un axe parallele a I'axe de rotation x le 
long du touret 21 dans les deux sens. La tete de trancannage est guidee au 

5 moyen des guides 26. 
Plus particulierement ici, les moyens d'entraTnement de la tete de 

trancannage 103 permettent de deplacer la tete de trancannage 25 le long 
des premiere et deuxieme parties du touret 22, 23, selon I'axe x dans les 
deux sens. 

10 

Le dispositif comprend avantageusement des premiers moyens REC, 
102a, represents sur la figure 6, permettant a un operateur de declencher la 
recuperation du sonar et des deuxiemes moyens MISE, 102b, non 
represents, permettant a un operateur de declencher la mise a la mer du 

15 sonar. II s'agit par exemple de boutons de declenchement de ces deux 
phases. 

Les moyens d'accouplement 101, les moyens d'entraTnement du 
touret 100 et de la tete de trancannage 103 ainsi que les moyens de 
verrouillage 29 et d'immobilisation IMM, 104, qui seront decrits 

20 ulterieurement comprennent avantageusement des moyens de commande 
automatiques qui sont aptes a etre configures selon des configurations 
predetermines. Lorsqu'un operateur declenche la recuperation ou la mise a 
la mer, ils fonctionnent alors en fonctions de leurs configurations respectives. 

En variant, le dispositif comprend des moyens de commande, 
25 permettant a un operateur de commander, les moyens cits au paragraphe 

precedent. 

Nous allons maintenant decrire un exemple de mode de 
fonctionnement du dispositif selon l'invention et presenter des 

30 caracteristiques additionnelles du dispositif selon l'invention. 
Nous presentons plus precisement ici, un exemple de mode de 

fonctionnement du dispositif lors de la phase de recuperation du sonar 12, 13 
qui est immerge et remorque au moyen de la ligne de remorquage 11. 

Tout d'abord un operateur declenche la recuperation du sonar au 
35 moyen des premiers moyens decrits precedemment. 
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Pour realiser la phase de recuperation, il faut commencer par enrouler 

le cable de remorquage 14a sur le touret 21. Cette phase doit etre realisee 

de maniere a ne pas bloquer l'acces ulterieur du Poisson 12 a la butee 28. 

Les moyens d'entrainement de la tete de trancannage et du touret 

5 sont 	avantageusement 	configures 	de 	fagon 	a 	enrouler 	le 	cable 	de 

remorquage 14 sur la premiere partie du touret 22, et plus particulierement la 

partie du cable 14a situee devant le poisson 12, tant que la premiere partie 

du touret a realise, autour de l'axe x et dans le sens de l'enroulement, un 

nombre de tours, dits de touret, inferieur a un premier nombre de tours N1 

10 predetermine, 	par 	rapport 	a 	une 	position 	initiale 	predeterminee 	de 	la 

premiere partie du touret. 

L'enroulement est avantageusement realise de maniere ordonnee, 

Dans la suite du texte, par nombre de tours de touret, on entend le nombre 

de tours effectues par la premiere partie du touret dans l'enroulement, par 

15 rapport a une position initiale predeterminee. 

Le premier nombre de tour N1 est determine de fagon que l'arrivee du 

poisson 12 au niveau de la tete de trancannage 25 soit proche. N1 est, par 

exemple, determine en fonction de la distance separant, le long du cable de 

remorquage 14, l'extremite du cable de remorquage qui est fixee au navire 

20 10 et la position du poisson 12 	lorsque le cable de remorquage 14 est 

detendu de fagon que lorsque le nombre de tours de touret est egal a N1, la 

distance 	separant 	le 	poisson 	12 	et 	plus 	particulierement 	les 	moyens 

d'accrochage 12 de la tete de trancannage 25, lorsque le cable 	14 est 

detendu, est inferieure a une premiere distance seuil predeterminee. Le 

25 systeme comprend avantageusement des moyens pour compter le nombre 

de tours du touret et pour les comparer a un ou plusieurs nombre de tours 

predetermines. 

Dans cette etape d'enroulement du cable autour de la premiere partie 

22 du 	touret, 	les 	moyens d'accouplement 	101 	sont avantageusement 

30 configures de fagon a accoupler les deux parties 	22, 23 du touret 21. 

Autrement dit, les deux parties du touret 22, 23 tournent ensemble. Les 

premieres et deuxiemes parties sont avantageusement agencees de fagon 

que lorsque le nombre de tours de touret est egal a N1 Ia deuxieme partie du 

touret est dans Ia position d'attente representee sur les figures 4a et 4b. 
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Pour realiser la phase de recuperation, il faut commencer par enrouler 
le cable de remorquage 14a sur le touret 21. Cette phase doit etre realisee 
de maniere a ne pas bloquer I'acces ulterieur du poisson 12 a la butee 28. 

Les moyens d'entraTnement de la tete de trancannage et du touret 
5 sont avantageusement configures de fagon a enrouler le cable de 

remorquage 14 sur la premiere partie du touret 22, et plus particulierement la 
partie du cable 14a situee devant le poisson 12, tant que la premiere partie 
du touret a realise, autour de I'axe x et dans le sens de I'enroulement, un 
nombre de tours, dits de touret, inferieur a un premier nombre de tours N1 

10 predetermine, par rapport a une position initiale predeterminee de la 
premiere partie du touret. 

L'enroulement est avantageusement realise de maniere ordonnee, 
Dans la suite du texte, par nombre de tours de touret, on entend le nombre 
de tours effectues par la premiere partie du touret dans I'enroulement, par 

15 rapport a une position initiale predeterminee. 
Le premier nombre de tour N1 est determine de fagon que I'arrivee du 

poisson 12 au niveau de la tete de trancannage 25 soit proche. N1 est, par 
exemple, determine en fonction de la distance separant, le long du cable de 
remorquage 14, I'extremite du cable de remorquage qui est fixee au navire 

20 10 et la position du poisson 12 lorsque le cable de remorquage 14 est 
detendu de fagon que lorsque le nombre de tours de touret est egal a N1, la 
distance separant le poisson 12 et plus particulierement les moyens 
d'accrochage 12 de la tete de trancannage 25, lorsque le cable 14 est 
detendu, est inferieure a une premiere distance seuil predeterminee. Le 

25 systeme comprend avantageusement des moyens pour compter le nombre 
de tours du touret et pour les comparer a un ou plusieurs nombre de tours 
predetermines. 

Dans cette etape d'enroulement du cable autour de la premiere partie 
22 du touret, les moyens d'accouplement 101 sont avantageusement 

30 configures de fagon a accoupler les deux parties 22, 23 du touret 21. 
Autrement dit, les deux parties du touret 22, 23 tournent ensemble. Les 
premieres et deuxiemes parties sont avantageusement agencees de fagon 
que lorsque le nombre de tours de touret est egal a N1 la deuxieme partie du 
touret est dans la position d'attente representee sur les figures 4a et 4b. 
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Dans cette position, il est possible de venir inserer le cable de remorquage 

dans la rainure 31. 

On 	pourrait, en variante, configurer le systerne de fagon a faire 

tourner uniquement la premiere partie 22 du touret jusqu'a ce que le nombre 

5 de tours de touret atteigne N1 et positionner la deuxieme partie du touret 

dans sa position d'attente. 

Les moyens d'accouplement sont configures de fagon a desaccoupler 

les deux parties du touret 22, 23, les moyens d'entrainement100 du touret et 

les 	moyens 	d'entrainement 	des 	moyens 	de 	trancannage 	103 	sont 

10 avantageusement configures de fagon a entrainer la deuxieme partie 23 du 

touret en rotation tout en amenant la tete de trancannage 25 en regard de la 

deuxieme partie du touret 23 de fagon a inserer le cable de remorquage 14 

dans la rainure 31, une fois que le nombre de tours de touret a atteint N1 et 

que la deuxieme partie du touret est dans sa position d'attente et jusqu'a ce 

15 que le nombre de tours de touret atteigne un deuxieme nombre de tours N2 

superieur a N1. Cette configuration est representee sur Ia figure 5. 

Le 	dispositif 	selon 	('invention 	comprend 	avantageusement 	des 

moyens d'immobilisation IMM, 104, realises, par exemple sous forme d'un 

20 frein ou d'un embrayage, permettant d'immobiliser Ia deuxieme partie 23 du 

touret 21 par rapport au chassis 27. Ces moyens sont avantageusement 

configures de fagon a immobiliser Ia deuxieme partie du touret 23 

La deuxieme partie du touret 23 est munie d'une deuxieme butee 32 

25 qui est visible sur Ia figure 2c et sur les figures 3a a 3e. Cette deuxieme 

butee a une fonction de premiers moyens de guidage aptes a guider Ia ligne 

de remorquage 11 selon un plan perpendiculaire a l'axe x sur Ia deuxieme 

partie du touret 23 a sa sortie de Ia tete de trancannage 25 (en phase de 

recuperation) et avant son entree dans Ia tete de trancannage 25 (en phase 

30 de mise a Ia mer) lorsque Ia deuxieme partie du touret est dans une position 

de transfert qui sera decrite ulterieurement. Les premiers moyens de guidage 

pourraient etre realises sous une autre forme. Par exemple, les premiers 

moyens de guidage peuvent etre formes par Ia rainure. Dans ce cas, Ia 

rainure doit etre dimensionnee de fagon a pouvoir recevoir en glissement les 

35 moyens d'accrochage. 

WO 2014/026817 14 PCT/EP2013/064872 

Dans cette position, il est possible de venir inserer le cable de remorquage 
dans la rainure 31. 

On pourrait, en variante, configurer le systeme de fagon a faire 
tourner uniquement la premiere partie 22 du touret jusqu'a ce que le nombre 

5 de tours de touret atteigne N1 et positionner la deuxieme partie du touret 
dans sa position d'attente. 

Les moyens d'accouplement sont configures de fagon a desaccoupler 
les deux parties du touret 22, 23, les moyens d'entraTnementlOO du touret et 
les moyens d'entraTnement des moyens de trancannage 103 sont 

10 avantageusement configures de fagon a entraTner la deuxieme partie 23 du 
touret en rotation tout en amenant la tete de trancannage 25 en regard de la 
deuxieme partie du touret 23 de fagon a inserer le cable de remorquage 14 
dans la rainure 31, une fois que le nombre de tours de touret a atteint N1 et 
que la deuxieme partie du touret est dans sa position d'attente et jusqu'a ce 

15 que le nombre de tours de touret atteigne un deuxieme nombre de tours N2 
superieur a N1. Cette configuration est representee sur la figure 5. 

Le dispositif selon l'invention comprend avantageusement des 
moyens d'immobilisation IMM, 104, realises, par exemple sous forme d'un 

20 frein ou d'un embrayage, permettant d'immobiliser la deuxieme partie 23 du 
touret 21 par rapport au chassis 27. Ces moyens sont avantageusement 
configures de fagon a immobiliser la deuxieme partie du touret 23 

La deuxieme partie du touret 23 est munie d'une deuxieme butee 32 
25 qui est visible sur la figure 2c et sur les figures 3a a 3e. Cette deuxieme 

butee a une fonction de premiers moyens de guidage aptes a guider la ligne 
de remorquage 11 selon un plan perpendiculaire a I'axe x sur la deuxieme 
partie du touret 23 a sa sortie de la tete de trancannage 25 (en phase de 
recuperation) et avant son entree dans la tete de trancannage 25 (en phase 

30 de mise a la mer) lorsque la deuxieme partie du touret est dans une position 
de transfert qui sera decrite ulterieurement. Les premiers moyens de guidage 
pourraient etre realises sous une autre forme. Par exemple, les premiers 
moyens de guidage peuvent etre formes par la rainure. Dans ce cas, la 
rainure doit etre dimensionnee de fagon a pouvoir recevoir en glissement les 

35 moyens d'accrochage. 
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Une fois que le nombre de tours de touret a atteint le deuxieme 

nombre N2, les moyens d'accouplement 101 	sont configures de fagon 

accoupler les deux parties 22, 23 du touret, et les moyens d'entrainement de 

la tete de trancannage 103 et les moyens d'entrainement du touret 100 sont 

5 configures de fagon a enrouler le cable de remorquage 14 sur la rainure 31 

(c'est-a-dire sur les moyens d'appui 31), avantageusement a venir mettre le 

cable de remorquage en butee contre une deuxieme butee 32 (c'est-a-dire a 

venir positionner le cable de remorquage de fagon a etre guide par les 

premiers moyens de guidage 32), puis et a venir immobiliser la deuxieme 

10 partie du touret 23 et la tete de trancannage 25 dans des positions de 

transfert respectives permettant le transfert du poisson 12 depuis la tete de 

trancannage jusqu'a la premiere butee 28 (et inversement). 

Les positions de transfert de la tete de trancannage 25 et de la 

deuxieme partie du touret 23 sont representees sur la figure 2b. Lorsque la 

15 deuxieme partie 23 du touret est dans sa position de transfert, l'ouverture 

23c fait face a la tete de trancannage 25. Lorsque la tete de trancannage 25 

est 	dans 	sa 	position 	de 	transfert, 	elle 	fait 	face 	a 	la 	butee 	28. 	Plus 

precisement, dans le mode de realisation des figures 3a a 3c, elle est 

disposee, selon l'axe x, de fagon a permettre au poisson 12 de passer a 

20 travers l'ouverture 23c. 

Dans la suite du texte, 	on appelle premier sens, 	respectivement 

deuxieme sens, le sens de translation selon l'axe x oriente de la premiere 

partie 22 vers la deuxieme 	partie du 	touret 23, 	respectivement de 	la 

deuxieme partie 23 vers la premiere partie 22 du touret. 

25 

Dans 	une 	configuration 	particuliere, 	non 	limitative, 	on 	fait, 	par 

exemple, tourner les deux parties du touret 22, 23 en meme temps que Ion 

translate Ia tete de trancannage 25 dans le premier sens, de fagon a enrouler 

le 	cable 14 sur Ia rainure 31, et jusqu'a ce que le cable 14 se retrouve de 

30 l'autre cote de Ia deuxieme butee 32. On immobilise ensuite le touret 21 et 

on translate Ia tete de trancannage 25 selon le deuxieme sens de fagon a 

venir mettre le cable 14 en appui contre Ia deuxieme butee 32 et a placer Ia 

tete de trancannage 25 en regard de Ia deuxieme partie du touret 23 dans sa 

position de transfert. Puis on tourne le touret 21 jusqu'a ce que l'ouverture 

WO 2014/026817 15 PCT/EP2013/064872 

Une fois que le nombre de tours de touret a atteint le deuxieme 
nombre N2, les moyens d'accouplement 101 sont configures de fagon 
accoupler les deux parties 22, 23 du touret, et les moyens d'entraTnement de 
la tete de trancannage 103 et les moyens d'entraTnement du touret 100 sont 

5 configures de fagon a enrouler le cable de remorquage 14 sur la rainure 31 
(c'est-a-dire sur les moyens d'appui 31), avantageusement a venir mettre le 
cable de remorquage en butee contre une deuxieme butee 32 (c'est-a-dire a 
venir positionner le cable de remorquage de fagon a etre guide par les 
premiers moyens de guidage 32), puis et a venir immobiliser la deuxieme 

10 partie du touret 23 et la tete de trancannage 25 dans des positions de 
transfert respectives permettant le transfert du poisson 12 depuis la tete de 
trancannage jusqu'a la premiere butee 28 (et inversement). 

Les positions de transfert de la tete de trancannage 25 et de la 
deuxieme partie du touret 23 sont representees sur la figure 2b. Lorsque la 

15 deuxieme partie 23 du touret est dans sa position de transfert, l'ouverture 
23c fait face a la tete de trancannage 25. Lorsque la tete de trancannage 25 
est dans sa position de transfert, elle fait face a la butee 28. Plus 
precisement, dans le mode de realisation des figures 3a a 3c, elle est 
disposee, selon I'axe x, de fagon a permettre au poisson 12 de passer a 

20 travers l'ouverture 23c. 
Dans la suite du texte, on appelle premier sens, respectivement 

deuxieme sens, le sens de translation selon I'axe x oriente de la premiere 
partie 22 vers la deuxieme partie du touret 23, respectivement de la 
deuxieme partie 23 vers la premiere partie 22 du touret. 

25 

Dans une configuration particuliere, non limitative, on fait, par 
exemple, tourner les deux parties du touret 22, 23 en meme temps que I'on 
translate la tete de trancannage 25 dans le premier sens, de fagon a enrouler 
le cable 14 sur la rainure 31, et jusqu'a ce que le cable 14 se retrouve de 

30 I'autre cote de la deuxieme butee 32. On immobilise ensuite le touret 21 et 
on translate la tete de trancannage 25 selon le deuxieme sens de fagon a 
venir mettre le cable 14 en appui contre la deuxieme butee 32 et a placer la 
tete de trancannage 25 en regard de la deuxieme partie du touret 23 dans sa 
position de transfert. Puis on tourne le touret 21 jusqu'a ce que l'ouverture 
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23c soit correctement positionnée par rapport a la tete de trancannage, c'est- 

a-dire jusqu'a sa position de transfert. 

A la fin de cette etape, le nombre de tours realise par le touret est egal 

a un troisieme nombre de tours N3. Ici N3 est superieur a N1 et N2. 	La 

5 position de transfert de Ia deuxieme partie du touret est, par exemple, 

determinee, en fonction du nombre de tours de touret, Iorsque le nombre de 

tours de touret est egale a N3. 

On va maintenant decrire l'etape de recuperation du poisson 12 a sa 

sortie de Ia tete de trancannage 25. 

10 Avantageusement, une fois que Ia tete de trancannage 25 et Ia 

deuxieme 	partie 	du 	touret 	23 	sont 	immobilisees 	dans 	leurs 	positions 

respectives de transfert et, jusqu'a ce que poisson 12 arrive en butee contre 

Ia premiere butee 28, les moyens d'accouplement 101 sont configures de 

fagon a desaccoupler les deux parties du touret, les moyens d'immobilisation 

15 104 sont avantageusement configures de fagon a immobiliser Ia deuxieme 

partie du touret 23 et les moyens d'entrainement du touret 21 100 sont 

configures de fagon a entrainer Ia premiere partie du touret 22 en rotation de 

maniere a enrouler le cable de remorquage 14 autour du touret 21. Le 

dispositif est avantageusement muni de moyens 105, DET, permettant de 

20 detecter le moment ou le poisson 12 arrive en butee contre Ia butee 28. 

Ce qui se passe alors est represents sur les figures 3a a 3f, le poisson 

12 se trouve initialement derriere Ia tete de trancannage 25 (figure 3a, 3b). 

Comme Ia premiere partie du touret 22 tourne, les moyens d'accrochage 12a 

traversent Ia tete de trancannage 25 (figure 3c, 3d) puis Ia deuxieme butee 

25 32 tandis que le poisson 12 traverse I'ouverture 23c et penetre dans le 

logement 30 (figures 3e, 3f). Le poisson 12 vient en butee contre Ia premiere 

butee 28. 

Les moyens de verrouillage 29 maintiennent le poisson 12 	en appui 

sur Ia butee 28. 

30 Lors de cette etape, le cable de remorquage 14 glisse dans Ia rainure 

31 et s'enroule autour de Ia premiere partie du touret 22. II ne s'agit la que de 

quelques metres de cable 14 sur les centaines ou milliers de metres que 

peut mesurer le cable. 

Nous rappelons ici que la longueur de la ligne de remorquage varie en 

35 fonction de la vitesse du navire et de l'etat de la mer. Cette variation de 
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23c soit correctement positionnee par rapport a la tete de trancannage, c'est-
a-dire jusqu'a sa position de transfert. 

A la fin de cette etape, le nombre de tours realise par le touret est egal 
a un troisieme nombre de tours N3. Ici N3 est superieur a N1 et N2. La 

5 position de transfert de la deuxieme partie du touret est, par exemple, 
determinee, en fonction du nombre de tours de touret, lorsque le nombre de 
tours de touret est egale a N3. 

On va maintenant decrire I'etape de recuperation du poisson 12 a sa 
sortie de la tete de trancannage 25. 

10 Avantageusement, une fois que la tete de trancannage 25 et la 
deuxieme partie du touret 23 sont immobilisees dans leurs positions 
respectives de transfert et, jusqu'a ce que poisson 12 arrive en butee contre 
la premiere butee 28, les moyens d'accouplement 101 sont configures de 
fagon a desaccoupler les deux parties du touret, les moyens d'immobilisation 

15 104 sont avantageusement configures de fagon a immobiliser la deuxieme 
partie du touret 23 et les moyens d'entraTnement du touret 21 100 sont 
configures de fagon a entraTner la premiere partie du touret 22 en rotation de 
maniere a enrouler le cable de remorquage 14 autour du touret 21. Le 
dispositif est avantageusement muni de moyens 105, DET, permettant de 

20 detecter le moment ou le poisson 12 arrive en butee contre la butee 28. 
Ce qui se passe alors est represente sur les figures 3a a 3f, le poisson 

12 se trouve initialement derriere la tete de trancannage 25 (figure 3a, 3b). 
Comme la premiere partie du touret 22 tourne, les moyens d'accrochage 12a 
traversent la tete de trancannage 25 (figure 3c, 3d) puis la deuxieme butee 

25 32 tandis que le poisson 12 traverse l'ouverture 23c et penetre dans le 
logement 30 (figures 3e, 3f). Le poisson 12 vient en butee contre la premiere 
butee 28. 

Les moyens de verrouillage 29 maintiennent le poisson 12 en appui 
sur la butee 28. 

30 Lors de cette etape, le cable de remorquage 14 glisse dans la rainure 
31 et s'enroule autour de la premiere partie du touret 22. II ne s'agit la que de 
quelques metres de cable 14 sur les centaines ou milliers de metres que 
peut mesurer le cable. 

Nous rappelons ici que la longueur de la ligne de remorquage varie en 
35 fonction de la vitesse du navire et de I'etat de la mer. Cette variation de 
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longueur est due a l'elasticite de la ligne de remorquage. 	Un cable de 

remorquage 14 d'environ 1000 m peut subir une variation de longueur de 

plus d'un metre. II est necessaire de prendre en compte ces variations de 

longueur afin 	de 	pouvoir 	recuperer correctement 	le 	poisson 	12. 	II 	est 

5 necessaire de configurer correctement le dispositif pour ne pas realiser, 

avant Ia recuperation du poisson 12, un enroulement qui bloquerait l'acces 

du poisson 12 a I'ouverture 23c et plus particulierement a Ia premiere butee 

28. 	II faut egalement positionner correctement Ia premiere butee 28 (et 

l'ouverture 23c) pour qu'a son arrivee, le poisson 12 	puisse venir en butee 

10 contre Ia premiere butee 28. 

Le dispositif selon ('invention permet donc d'assurer une recuperation 

correcte du poisson 12 et du sonar dans son ensemble meme si Ia longueur 

du cable de remorquage 14 varie. II ne necessite toutefois pas de mettre en 

oeuvre une synchronisation tits precise du 	moment ou 	Ion 	positionne 

15 correctement Ia tete de trancannage 25 et Ia premiere butee 28 l'une par 

rapport a l'autre avec l'arrivee effective du poisson 12 au niveau de Ia tete de 

trancannage 25. Si le cable de remorquage 14 est etire, le poisson arrive au 

niveau de Ia tete de trancannage au moment ou on positionne correctement 

la tete de trancannage et la premiere butee l'un par rapport a l'autre. Dans ce 

20 cas, le cable 14 vient glisser sur Ia rainure 31 et s'enrouler sur Ia premiere 

partie du touret 22, 	jusqu'a ce que le poisson 12 vienne en butee contre Ia 

premiere butee 28. N3 est aussi determine de fagon que lorsque le nombre 

de tours est egal a N3, Ia distance separant le poisson 12 de Ia tete de 

trancannage 25, 	lorsque le cable 	14 est detendu, est inferieure a une 

25 deuxieme distance seuil predeterminee inferieure a Ia premiere distance 

seuil. 

Le fait d'immobiliser Ia deuxieme partie du touret 23 dans sa position 

de transfert et pas uniquement de Ia positionner dans cette position permet 

de garantir Ia venue du poisson 12 en butee contre Ia premiere butee 28 

30 apres sa traversee de Ia tete de trancannage 25. On pourrait dans une 

variante moins avantageuse, uniquement positionner Ia deuxieme partie du 

touret 23 dans cette position et ne pas munir le dispositif des moyens 

d'i m mobilisation. 

La rainure 31 faisant office de moyens de coulissement, comme vu 

35 precedemment, elle favorise le guidage du cable lors du glissement. 

WO 2014/026817 17 PCT/EP2013/064872 

longueur est due a I'elasticite de la ligne de remorquage. Un cable de 
remorquage 14 d'environ 1000 m peut subir une variation de longueur de 
plus d'un metre. II est necessaire de prendre en compte ces variations de 
longueur afin de pouvoir recuperer correctement le poisson 12. II est 

5 necessaire de configurer correctement le dispositif pour ne pas realiser, 
avant la recuperation du poisson 12, un enroulement qui bloquerait I'acces 
du poisson 12 a l'ouverture 23c et plus particulierement a la premiere butee 
28. II faut egalement positionner correctement la premiere butee 28 (et 
l'ouverture 23c) pour qu'a son arrivee, le poisson 12 puisse venir en butee 

10 contre la premiere butee 28. 
Le dispositif selon l'invention permet done d'assurer une recuperation 

correcte du poisson 12 et du sonar dans son ensemble meme si la longueur 
du cable de remorquage 14 varie. II ne necessite toutefois pas de mettre en 
oeuvre une synchronisation tres precise du moment ou I'on positionne 

15 correctement la tete de trancannage 25 et la premiere butee 28 I'une par 
rapport a I'autre avec I'arrivee effective du poisson 12 au niveau de la tete de 
trancannage 25. Si le cable de remorquage 14 est etire, le poisson arrive au 
niveau de la tete de trancannage au moment ou on positionne correctement 
la tete de trancannage et la premiere butee I'un par rapport a I'autre. Dans ce 

20 cas, le cable 14 vient glisser sur la rainure 31 et s'enrouler sur la premiere 
partie du touret 22, jusqu'a ce que le poisson 12 vienne en butee contre la 
premiere butee 28. N3 est aussi determine de fagon que lorsque le nombre 
de tours est egal a N3, la distance separant le poisson 12 de la tete de 
trancannage 25, lorsque le cable 14 est detendu, est inferieure a une 

25 deuxieme distance seuil predeterminee inferieure a la premiere distance 
seuil. 

Le fait d'immobiliser la deuxieme partie du touret 23 dans sa position 
de transfert et pas uniquement de la positionner dans cette position permet 
de garantir la venue du poisson 12 en butee contre la premiere butee 28 

30 apres sa traversee de la tete de trancannage 25. On pourrait dans une 
variante moins avantageuse, uniquement positionner la deuxieme partie du 
touret 23 dans cette position et ne pas munir le dispositif des moyens 
d'immobilisation. 

La rainure 31 faisant office de moyens de coulissement, comme vu 
35 precedemment, elle favorise le guidage du cable lors du glissement. 
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Avantageusement, comme visible sur les figures 3a a 3f, le dispositif 

comprend des deuxiemes moyens de guidage 33 permettant de maintenir 

l'inclinaison du Poisson 12 fixe par rapport a un plan perpendiculaire a l'axe 

de rotation x lorsque les moyens d'accrochage 12a traversent la tete de 

5 trancannage 25. Cette caracteristique permet d'assurer une entrée effective 

du poisson dans le logement meme si la mer est agitee puisqu'ils evitent au 

poisson de pivoter autour de la ligne de remorquage. 

Sur la realisation des figures ces deuxiemes moyens de guidage 

comprennent deux bras 33a aptes a pivoter par rapport au chassis 27 autour 

10 d'un deuxieme axe x2 	(visible sur la figure 2a) parallele a l'axe de rotation x 

entre une position abaissee (figures 3a et 3b) et une position relevee (figures 

3e et 3f). Ces bras sont agences de fagon enserrer le poisson entre ces deux 

positions choisies de fagon 	a enserrer le poisson 	lorsque 	les moyens 

d'accrochage traversent la tete de trancannage. 

15 Avantageusement, 	comme 	visible 	sur 	la 	figure 	2b, 	le 	dispositif 

comprend des troisiemes moyens de guidage 34 permettant de guide et 

maintenir 	le 	poisson 	12 	dans 	le 	logement 	30 	selon 	une 	direction 

predeterminee perpendiculaire a l'axe x. Ce rail et les moyens de verrouillage 

29 permettent d'immobiliser le poisson dans son logement 30 car ainsi it n'a 

20 plus la possibilite de se deplacer selon la direction axiale, ni par rapport a la 

premiere butee. Ainsi le roulis du bateau ne produit pas de mouvement du 

poisson. Sur la realisation non limitative des figures, les troisiemes moyens 

de guidage sont realises sous forme d'un rail de guidage 34 agence dans le 

logement 30. 

25 Dans la configuration precedemment decrite N2 et N3 sont differents. 

Autrement dit, on tourne les premiere 22 et deuxieme 23 	parties du touret 

solidarisees entre elles, entre la fin de la phase d'enroulement du cable de 

remorquage 14 autour de la premiere partie du touret 22 et le moment ou la 

deuxieme partie du touret 23 et la tete de trancannage 25 se trouvent dans 

30 leurs positions respectives de transfert. Cette configuration permet de venir 

positionner le cable de remorquage en butee contre la deuxieme butee 32 

sans avoir a prevoir de moyens permettant d'abaisser ou de soulever la tete 

de trancannage 25. 	Elle permet egalement de limiter les efforts sur la 

deuxieme butee 32 (ou deuxiemes moyens de guidage), ou sur la tete de 

35 trancannage (si le dispositif est depourvu de deuxiemes moyens de guidage 
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Avantageusement, comme visible sur les figures 3a a 3f, le dispositif 
comprend des deuxiemes moyens de guidage 33 permettant de maintenir 
I'inclinaison du poisson 12 fixe par rapport a un plan perpendiculaire a I'axe 
de rotation x lorsque les moyens d'accrochage 12a traversent la tete de 

5 trancannage 25. Cette caracteristique permet d'assurer une entree effective 
du poisson dans le logement meme si la mer est agitee puisqu'ils evitent au 
poisson de pivoter autour de la ligne de remorquage. 

Sur la realisation des figures ces deuxiemes moyens de guidage 
comprennent deux bras 33a aptes a pivoter par rapport au chassis 27 autour 

10 d'un deuxieme axe x2 (visible sur la figure 2a) parallele a I'axe de rotation x 
entre une position abaissee (figures 3a et 3b) et une position relevee (figures 
3e et 3f). Ces bras sont agences de fagon enserrer le poisson entre ces deux 
positions choisies de fagon a enserrer le poisson lorsque les moyens 
d'accrochage traversent la tete de trancannage. 

15 Avantageusement, comme visible sur la figure 2b, le dispositif 
comprend des troisiemes moyens de guidage 34 permettant de guide et 
maintenir le poisson 12 dans le logement 30 selon une direction 
predeterminee perpendiculaire a I'axe x. Ce rail et les moyens de verrouillage 
29 permettent d'immobiliser le poisson dans son logement 30 car ainsi il n'a 

20 plus la possibility de se deplacer selon la direction axiale, ni par rapport a la 
premiere butee. Ainsi le roulis du bateau ne produit pas de mouvement du 
poisson. Sur la realisation non limitative des figures, les troisiemes moyens 
de guidage sont realises sous forme d'un rail de guidage 34 agence dans le 
logement 30. 

25 Dans la configuration precedemment decrite N2 et N3 sont differents. 
Autrement dit, on tourne les premiere 22 et deuxieme 23 parties du touret 
solidarisees entre elles, entre la fin de la phase d'enroulement du cable de 
remorquage 14 autour de la premiere partie du touret 22 et le moment ou la 
deuxieme partie du touret 23 et la tete de trancannage 25 se trouvent dans 

30 leurs positions respectives de transfert. Cette configuration permet de venir 
positionner le cable de remorquage en butee contre la deuxieme butee 32 
sans avoir a prevoir de moyens permettant d'abaisser ou de soulever la tete 
de trancannage 25. Elle permet egalement de limiter les efforts sur la 
deuxieme butee 32 (ou deuxiemes moyens de guidage), ou sur la tete de 

35 trancannage (si le dispositif est depourvu de deuxiemes moyens de guidage 
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32). En effet, si on venait positionner la tete de trancannage 25 face a la 

deuxieme partie du touret 23 a la fin de l'etape d'enroulement autour de la 

premiere 	partie du 	touret 22 	sans faire 	pivoter 	le 	touret, 	le 	cable 	de 

remorquage 14 exercerait un effort important sur la deuxieme butee (ou 

5 deuxiemes moyens de guidage) selon la direction axiale (ou sur la tete de 

trancannage 25) et donc sur les moyens d'entrainement du touret. Toutefois, 

en variante, on peut agencer et configurer le dispositif de fagon que N2 = N3 

et eventuellement N1. 

10 Dans le mode de realisation des figures, dans lequel la rainure 31 ne 

realise pas la fonction de deuxieme butee 32, est avantageux car il permet 

de prevoir une butee 32 de taille plus importante et ainsi guider correctement 

des moyens d'accrochage 12a de taille superieure au diametre du cable 14a. 

La rainure 31 permet de maitriser la zone de glissement du cable et donc de 

15 limiter la longueur de la rainure, c'est-a-dire la longueur sur laquelle le cable 

va glisser sur la deuxieme partie du touret pendant la phase de recuperation 

du poisson. Or, il est interessant de limiter cette longueur pour eviter des 

frottements trop importants du cable de remorquage sur la deuxieme partie 

du 	touret 	23 	qui 	pourraient 	rendre 	le 	transfert 	du 	poisson 	12 	difficile. 

20 Avantageusement, la rainure 31 ou les moyens d'appui s'etendent sur 

un angle d'ouverture compris entre 30° et 270° autour de l'axe x. 

Une fois que le poisson 12 est en butee contre la butee 28, il reste 

une phase de recuperation de la fin du cable de remorquage 14, de l'antenne 

lineaire et du cable d'extremite 15. 

25 Les moyens de verrouillage 29 sont configures de fagon a maintenir le 

poisson 12 en butee contre la premiere butee 28 lorsqu'il est en butee contre 

ladite premiere butee 28. 

Les moyens d'accouplement 101 sont avantageusement configures 

de fagon accoupler les deux parties 22 et 23 du touret. 	Les moyens 

30 d'entrainement de la tete de trancannage 103 et les moyens d'entrainement 

du touret 100 sont avantageusement configures de fagon a realiser un 

enroulement, de preference ordonne, de la ligne de remorquage 11 autour 

de ('ensemble forme par les premiere et deuxieme parties du touret 22, 23. 

Comme le poisson 12 n'est pas desarrime lorsqu'il se trouve dans son 

35 logement, 	il 	est necessaire de faire tourner les deux parties du 	touret 
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32). En effet, si on venait positionner la tete de trancannage 25 face a la 
deuxieme partie du touret 23 a la fin de I'etape d'enroulement autour de la 
premiere partie du touret 22 sans faire pivoter le touret, le cable de 
remorquage 14 exercerait un effort important sur la deuxieme butee (ou 

5 deuxiemes moyens de guidage) selon la direction axiale (ou sur la tete de 
trancannage 25) et done sur les moyens d'entraTnement du touret. Toutefois, 
en variante, on peut agencer et configurer le dispositif de fagon que N2 = N3 
et eventuellement N1. 

10 Dans le mode de realisation des figures, dans lequel la rainure 31 ne 
realise pas la fonction de deuxieme butee 32, est avantageux car il permet 
de prevoir une butee 32 de taille plus importante et ainsi guider correctement 
des moyens d'accrochage 12a de taille superieure au diametre du cable 14a. 
La rainure 31 permet de maitriser la zone de glissement du cable et done de 

15 limiter la longueur de la rainure, c'est-a-dire la longueur sur laquelle le cable 
va glisser sur la deuxieme partie du touret pendant la phase de recuperation 
du poisson. Or, il est interessant de limiter cette longueur pour eviter des 
frottements trap importants du cable de remorquage sur la deuxieme partie 
du touret 23 qui pourraient rendre le transfert du poisson 12 difficile. 

20 Avantageusement, la rainure 31 ou les moyens d'appui s'etendent sur 
un angle d'ouverture compris entre 30° et 270° autour de I'axe x. 

Une fois que le poisson 12 est en butee contre la butee 28, il reste 
une phase de recuperation de la fin du cable de remorquage 14, de I'antenne 
lineaire et du cable d'extremite 15. 

25 Les moyens de verrouillage 29 sont configures de fagon a maintenir le 
poisson 12 en butee contre la premiere butee 28 lorsqu'il est en butee contre 
ladite premiere butee 28. 

Les moyens d'accouplement 101 sont avantageusement configures 
de fagon accoupler les deux parties 22 et 23 du touret. Les moyens 

30 d'entraTnement de la tete de trancannage 103 et les moyens d'entraTnement 
du touret 100 sont avantageusement configures de fagon a realiser un 
enroulement, de preference ordonne, de la ligne de remorquage 11 autour 
de I'ensemble forme par les premiere et deuxieme parties du touret 22, 23. 

Comme le poisson 12 n'est pas desarrime lorsqu'il se trouve dans son 
35 logement, il est necessaire de faire tourner les deux parties du touret 



WO 2014/026817 
	 20 	 PCT/EP2013/064872 

ensemble. L'enroulement de la ligne de remorquage autour des deux parties 

du touret permet de realiser un dispositif compact, puisqu'il utilise toute la 

longueur du touret, meme la partie qui loge le poisson. 

Cet avantage est obtenu grace a la forme cylindrique de la coque 

5 autour de laquelle un enroulement cylindrique ou quasi-cylindrique (de fait de 

l'ouverture) 	est 	possible. 	En 	variante, 	les 	moyens 	du 	dispositif 	sont 

configures de fagon a enrouler la partie de la ligne de remorquage situee 

derriere le poisson 12 autour de la premiere partie du touret. C'est, par 

exemple, le cas lorsque la premiere partie du touret 23 est depourvue de 

10 coque 23a. 

L'agencement de la rainure de 	maniere a ce que le cable de 

remorquage ne fasse pas saillie sur la face exterieure de la coque permet 

d'eviter de deteriorer la partie du cable qui se trouve dans la rainure lors de 

l'enroulement du reste de la ligne de remorquage. II permet egalement de 

15 pouvoir obtenir un agencement bien ordonne des spires. 

Avantageusement, 	comme 	visible 	sur 	la 	figure 	2b, 	le 	diametre 

exterieur de la coque est superieur au diametre exterieur de la premiere 

partie du touret. 	Cela permet de favoriser ('agencement ordonne des spires 

autour du touret. 

20 Avantageusement la difference entre le diametre exterieur de la coque 

et le diametre exterieur de la premiere partie du cylindre est sensiblement 

egal a l'epaisseur necessaire pour enrouler le cable de remorquage de 

maniere ordonnee autour de la premiere partie du touret en realisant un 

nombre de tour de touret egal au deuxieme nombre N2 de tours (qui peut 

25 etre egal a N1). Lorsque le nombre de tours touret est egal a N2, la surface 

formee par l'enroulement de spires et la coque est une surface quasi-

cylindrique ce qui permet d'obtenir au final un arrangement particulierement 

bien ordonne de spires. 

30 Nous 	allons 	maintenant decrire 	une 	utilisation 	du 	dispositif selon 

('invention lors de la phase de deploiement ou de mise a la mer du sonar. 

Un operateur a prealablement declenche cette etape au moyen des 

deuxiemes moyens de declenchement. 
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ensemble. L'enroulement de la ligne de remorquage autour des deux parties 
du touret permet de realiser un dispositif compact, puisqu'il utilise toute la 
longueur du touret, meme la partie qui loge le poisson. 

Cet avantage est obtenu grace a la forme cylindrique de la coque 
5 autour de laquelle un enroulement cylindrique ou quasi-cylindrique (de fait de 

l'ouverture) est possible. En variante, les moyens du dispositif sont 
configures de fagon a enrouler la partie de la ligne de remorquage situee 
derriere le poisson 12 autour de la premiere partie du touret. C'est, par 
exemple, le cas lorsque la premiere partie du touret 23 est depourvue de 

10 coque 23a. 
L'agencement de la rainure de maniere a ce que le cable de 

remorquage ne fasse pas saillie sur la face exterieure de la coque permet 
d'eviter de deteriorer la partie du cable qui se trouve dans la rainure lors de 
I'enroulement du reste de la ligne de remorquage. II permet egalement de 

15 pouvoir obtenir un agencement bien ordonne des spires. 
Avantageusement, comme visible sur la figure 2b, le diametre 

exterieur de la coque est superieur au diametre exterieur de la premiere 
partie du touret. Cela permet de favoriser l'agencement ordonne des spires 
autour du touret. 

20 Avantageusement la difference entre le diametre exterieur de la coque 
et le diametre exterieur de la premiere partie du cylindre est sensiblement 
egal a I'epaisseur necessaire pour enrouler le cable de remorquage de 
maniere ordonnee autour de la premiere partie du touret en realisant un 
nombre de tour de touret egal au deuxieme nombre N2 de tours (qui peut 

25 etre egal a N1). Lorsque le nombre de tours touret est egal a N2, la surface 
formee par I'enroulement de spires et la coque est une surface quasi-
cylindrique ce qui permet d'obtenir au final un arrangement particulierement 
bien ordonne de spires. 

30 Nous allons maintenant decrire une utilisation du dispositif selon 
l'invention lors de la phase de deploiement ou de mise a la mer du sonar. 

Un operateur a prealablement declenche cette etape au moyen des 
deuxiemes moyens de declenchement. 
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Les moyens d'entrainement des moyens de trancannage 103 sont 

avantageusement configures de fagon a aligner les moyens de guidage avec 

la spire qui est en train d'être deroulee sur le touret 21. 

II faut tout d'abord derouler la partie de la ligne de remorquage 11 qui 

5 est disposee derriere le poisson 12. 

Les moyens d'accouplement 101 sont avantageusement configures 

de 	fagon 	a 	accoupler 	les 	deux 	parties 	du 	touret, 	et 	les 	moyens 

d'entrainement du touret 100, de fagon a derouler la ligne de remorquage 

tant que le nombre de tours realises par le touret autour de l'axe x, par 

10 rapport a une position initiale, dans le sens de l'enroulement, est superieur a 

un quatrieme nombre de tours N4 correspondant sensiblement au nombre de 

tours realises par le touret 21 lorsque le poisson 12 vient toucher la premiere 

butee 28 lors de la phase d'enroulement. 

A cet effet le dispositif comprend avantageusement des moyens 

15 permettant de memoriser le nombre de tours de touret au moment ou le 

poisson vient se mettre en appui contre la butee lors de la phase de 

recuperation. 

Lorsque le nombre de tours de touret est egal a N4, l'antenne lineaire 

est deroulee et mise a la mer, c'est au tour du poisson d'être mis a la mer. 

20 Les moyens d'entrainement des moyens de trancannage 103 et les 

eventuels moyens d'immobilisation 104 sont avantageusement configures de 

fagon a immobiliser la tete de trancannage 25 et la deuxieme partie du touret 

23 dans leurs positions respectives de transfert 	lorsque le nombre de tours 

est egal a N4 (figures 3e et 3f). Cette configuration permet ('expulsion du 

25 poisson de son logement 30. 

Les 	moyens 	d'accouplement 	101 	sont 	configures 	de 	fagon 	a 

desaccoupler les deux parties 22, 23 du touret, 	les eventuels moyens 

d'immobilisation 	104 	sont 	avantageusement 	configures 	de 	fagon 	a 

immobiliser la deuxieme partie du touret, et les moyens d'entrainement du 

30 touret 100 sont configures de fagon a entrainer la premiere partie du touret 

22 en rotation de maniere a derouler le cable de remorquage 14 a partir du 

moment ou la tete de trancannage 25 et la deuxieme partie du touret sont 

immobilisees dans leurs positions respectives de transfert et tant que le 

poisson 12 n'est pas situe au-dela des moyens de trancannage par rapport 

35 au touret 21, par exemple, jusqu'a ce que le nombre de tours de touret 
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Les moyens d'entraTnement des moyens de trancannage 103 sont 
avantageusement configures de fagon a aligner les moyens de guidage avec 
la spire qui est en train d'etre deroulee sur le touret 21. 

II faut tout d'abord derouler la partie de la ligne de remorquage 11 qui 
5 est disposee derriere le poisson 12. 

Les moyens d'accouplement 101 sont avantageusement configures 
de fagon a accoupler les deux parties du touret, et les moyens 
d'entraTnement du touret 100, de fagon a derouler la ligne de remorquage 
tant que le nombre de tours realises par le touret autour de I'axe x, par 

10 rapport a une position initiale, dans le sens de I'enroulement, est superieur a 
un quatrieme nombre de tours N4 correspondant sensiblement au nombre de 
tours realises par le touret 21 lorsque le poisson 12 vient toucher la premiere 
butee 28 lors de la phase d'enroulement. 

A cet effet le dispositif comprend avantageusement des moyens 
15 permettant de memoriser le nombre de tours de touret au moment ou le 

poisson vient se mettre en appui contre la butee lors de la phase de 
recuperation. 

Lorsque le nombre de tours de touret est egal a N4, I'antenne lineaire 
est deroulee et mise a la mer, c'est au tour du poisson d'etre mis a la mer. 

20 Les moyens d'entraTnement des moyens de trancannage 103 et les 
eventuels moyens d'immobilisation 104 sont avantageusement configures de 
fagon a immobiliser la tete de trancannage 25 et la deuxieme partie du touret 
23 dans leurs positions respectives de transfert lorsque le nombre de tours 
est egal a N4 (figures 3e et 3f). Cette configuration permet I'expulsion du 

25 poisson de son logement 30. 
Les moyens d'accouplement 101 sont configures de fagon a 

desaccoupler les deux parties 22, 23 du touret, les eventuels moyens 
d'immobilisation 104 sont avantageusement configures de fagon a 
immobiliser la deuxieme partie du touret, et les moyens d'entraTnement du 

30 touret 100 sont configures de fagon a entraTner la premiere partie du touret 
22 en rotation de maniere a derouler le cable de remorquage 14 a partir du 
moment ou la tete de trancannage 25 et la deuxieme partie du touret sont 
immobilisees dans leurs positions respectives de transfert et tant que le 
poisson 12 n'est pas situe au-dela des moyens de trancannage par rapport 

35 au touret 21, par exemple, jusqu'a ce que le nombre de tours de touret 
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atteigne un cinquieme nombre de tours N5, par exemple, egal au troisieme 

nombre de tours N3 ou inferieur a N1. 

La trainee hydrodynamique produite par la partie immergee de la ligne 

de remorquage genere un effort de traction sur le poisson 12. Le touret 

5 	deroule le cable et combine avec ('effort de traction generee par la trainee 

hydrodynamique genere un effort de traction sur le poisson 12 capable 

d'extraire le poisson 12 de son logement 30 ou de la premiere butee 28. De 

cette fagon, le poisson 	12 quitte le logement 30, passe par la tete de 

trancannage et se retrouve immerge. 

10 Lors de la phase d'immobilisation de la premiere partie du touret 

pendant 	laquelle 	le 	poisson 	est extrait de 	son 	logement, 	le 	cable de 

remorquage glisse dans la rainure. 

Lorsque le poisson est extrait de sa position de stockage, on fait 

avantageusement tourner la premiere partie du touret (accouplee ou non a la 

15 	deuxieme partie du touret) de fagon a derouler le cable de remorquage 

jusqu'a obtention d'une immersion recherchee pour le sonar. 

L'invention 	a egalement pour objet un 	systeme de 	remorquage 

comprenant un dispositif de deploiement et de mise a la mer selon ('invention 

20 	ainsi qu'un sonar comprenant une antenne de reception lineaire 13, une 

antenne d'emission volumique integree dans un corps volumique de fagon a 

former un corps volumique 12 appele poisson et une ligne de remorquage 11 

comprenant un cable de remorquage 14 auquel le poisson 12 est suspendu 

et auquel ('antenne lineaire 13 est arrimee derriere le cable 14 par rapport au 

25 	batiment 10, le cable de remorquage 14 etant attaché audit dispositif. 
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atteigne un cinquieme nombre de tours N5, par exemple, egal au troisieme 
nombre de tours N3 ou inferieur a N1. 

La trainee hydrodynamique produite par la partie immergee de la ligne 
de remorquage genere un effort de traction sur le poisson 12. Le touret 

5 deroule le cable et combine avec I'effort de traction generee par la trainee 
hydrodynamique genere un effort de traction sur le poisson 12 capable 
d'extraire le poisson 12 de son logement 30 ou de la premiere butee 28. De 
cette fagon, le poisson 12 quitte le logement 30, passe par la tete de 
trancannage et se retrouve immerge. 

10 Lors de la phase d'immobilisation de la premiere partie du touret 
pendant laquelle le poisson est extrait de son logement, le cable de 
remorquage glisse dans la rainure. 

Lorsque le poisson est extrait de sa position de stockage, on fait 
avantageusement tourner la premiere partie du touret (accouplee ou non a la 

15 deuxieme partie du touret) de fagon a derouler le cable de remorquage 
jusqu'a obtention d'une immersion recherchee pour le sonar. 

L'invention a egalement pour objet un systeme de remorquage 
comprenant un dispositif de deploiement et de mise a la mer selon l'invention 

20 ainsi qu'un sonar comprenant une antenne de reception lineaire 13, une 
antenne d'emission volumique integree dans un corps volumique de fagon a 
former un corps volumique 12 appele poisson et une ligne de remorquage 11 
comprenant un cable de remorquage 14 auquel le poisson 12 est suspendu 
et auquel I'antenne lineaire 13 est arrimee derriere le cable 14 par rapport au 

25 batiment 10, le cable de remorquage 14 etant attache audit dispositif. 



WO 2014/026817 
	 23 	 PCT/EP2013/064872 

REVENDICATIONS 

1.  Dispositif de mise a l'eau et de recuperation d'un sonar comprenant une 

5 antenne de reception lineaire (13) et une antenne d'emission volumique 

integree dans un corps volumique appele poisson (12), ledit sonar etant 

remorque par un batiment de surface (10) au moyen d'une ligne de 

remorquage (11) comprenant un cable de remorquage (14) auquel est 

suspendu le poisson (12), ('antenne lineaire (13) etant arrimee derriere le 

10 cable (14) par rapport au batiment (10), ledit dispositif comprenant 	un 

treuil de remorquage 	(20) comprenant un chassis (27) solidaire du 

batiment de surface (10) et permettant d'enrouler et de derouler Ia ligne 

de remorquage (11) autour d'un touret (21), caracterise en ce que le 

touret (21) comprend deux parties (22, 23) mobiles en rotation autour 

15 d'un axe de rotation (x), des moyens d'accouplement (101) des deux 

parties (22, 23), Ia premiere partie (22) presentant une forme cylindrique 

sur laquelle Ia ligne de remorquage (11) est destinee a s'enrouler, Ia 

deuxieme partie (23) comprenant une premiere butee (28) destinee a 

accueillir le poisson (12). 

20 

2.  Dispositif de 	mise 	a 	l'eau 	et de 	recuperation 	d'un 	sonar selon 	Ia 

revendication 	precedente, 	comprenant 	des 	moyens 	d'immobilisation 

(104), aptes a immobiliser Ia deuxieme partie (23) du touret (21) par 

rapport au chassis (27). 

25 

3.  Dispositif de mise a l'eau et de recuperation d'un sonar selon ('une 

quelconque des revendications precedentes, dans lequel Ia deuxieme 

partie du touret (23) comprend une coque rigide (23a) globalement 

cylindrique dont ('axe est ('axe de rotation (x) et delimitant un logement 

30 (30) apte a recevoir au moins radialement le poisson (12), Ia coque 

permettant I'enroulement du cable sur sa surface externe (23b). 

4.  Dispositif de 	mise 	a 	l'eau 	et de 	recuperation 	d'un 	sonar selon 	Ia 

revendication precedente, dans lequel le diametre de Ia coque (23a) est 

35 superieur au diametre de Ia premiere partie du touret (22). 
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REVENDICATIONS 

1. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar comprenant une 
5 antenne de reception lineaire (13) et une antenne d'emission volumique 

integree dans un corps volumique appele poisson (12), ledit sonar etant 
remorque par un batiment de surface (10) au moyen d'une ligne de 
remorquage (11) comprenant un cable de remorquage (14) auquel est 
suspendu le poisson (12), I'antenne lineaire (13) etant arrimee derriere le 

10 cable (14) par rapport au batiment (10), ledit dispositif comprenant un 
treuil de remorquage (20) comprenant un chassis (27) solidaire du 
batiment de surface (10) et permettant d'enrouler et de derouler la ligne 
de remorquage (11) autour d'un touret (21), caracterise en ce que le 
touret (21) comprend deux parties (22, 23) mobiles en rotation autour 

15 d'un axe de rotation (x), des moyens d'accouplement (101) des deux 
parties (22, 23), la premiere partie (22) presentant une forme cylindrique 
sur laquelle la ligne de remorquage (11) est destinee a s'enrouler, la 
deuxieme partie (23) comprenant une premiere butee (28) destinee a 
accueillir le poisson (12). 

20 

2. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon la 
revendication precedente, comprenant des moyens d'immobilisation 
(104), aptes a immobiliser la deuxieme partie (23) du touret (21) par 
rapport au chassis (27). 

25 

3. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 
quelconque des revendications precedentes, dans lequel la deuxieme 
partie du touret (23) comprend une coque rigide (23a) globalement 
cylindrique dont I'axe est I'axe de rotation (x) et delimitant un logement 

30 (30) apte a recevoir au moins radialement le poisson (12), la coque 
permettant I'enroulement du cable sur sa surface externe (23b). 

4. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon la 
revendication precedente, dans lequel le diametre de la coque (23a) est 

35 superieur au diametre de la premiere partie du touret (22). 
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5. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon I'une quelconque 

des revendications precedentes, dans lequel Ia deuxieme partie du touret 

(23) 	comprend 	des 	moyens 	d'appui 	(31) 	et 	eventuellement 	de 

coulissement contre lesquels le cable de remorquage (14) est apte a 

5 glisser, et eventuellement etre guide. 

6.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon Ia revendication 

precedente, dans lequel les moyens d'appui 	(31) comprennent une 

rainure (31) menagee sur Ia face externe (23b) de Ia coque (23a). 
10 

7.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon Ia revendication 

precedente, dans lequel Ia rainure (31) est configuree de fagon a etre 

apte a recevoir le cable de remorquage (14) de fagon qu'iI ne fasse pas 

saillie sur Ia face externe (23b) de Ia coque (23a). 

15 

8.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 

quelconque des revendications precedentes, dans lequel Ia deuxieme 

partie du touret (23) comprend des premiers moyens de guidage (32) 

pour guider Ia ligne de remorquage (11) selon un plan perpendiculaire a 

20 I'axe de rotation (x), sur Ia deuxieme partie du touret (23) a sa sortie de 

Ia tete de trancannage (25), en phase de recuperation, et avant son 

entrée dans Ia tete de trancannage (25), en phase de mise a Ia mer. 

25 9.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 

quelconque des revendications precedentes, comprenant des moyens de 

trancannage comprenant une tete de trancannage (25), permettant de 

guider Ia ligne de remorquage (11) et des moyens d'entrainement (103) 

de Ia tete de trancannage (25), 	permettant de deplacer Ia tete de 

30 trancannage 	(25) 	parallelement 	a 	I'axe 	de 	rotation 	(x), 	le 	dispositif 

comprenant en outre des moyens d'entrainement (100) du touret (21), 

aptes a faire pivoter Ia 	premiere partie du touret (22) autour de I'axe de 

rotation (x), les moyens d'entrainement de Ia tete de trancannage (25) et 

du touret etant configures de fagon a enrouler le cable de remorquage 

35 (14) sur Ia premiere partie du touret (22) lorsque Ia recuperation du sonar 

est declenchee et tant que la premiere partie du touret (22) a realise, 
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5. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon I'une quelconque 
des revendications precedentes, dans lequel la deuxieme partie du touret 
(23) comprend des moyens d'appui (31) et eventuellement de 
coulissement contre lesquels le cable de remorquage (14) est apte a 

5 glisser, et eventuellement etre guide. 

6. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon la revendication 
precedente, dans lequel les moyens d'appui (31) comprennent une 
rainure (31) menagee sur la face externe (23b) de la coque (23a). 

10 

7. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon la revendication 
precedente, dans lequel la rainure (31) est configuree de fagon a etre 
apte a recevoir le cable de remorquage (14) de fagon qu'il ne fasse pas 
saillie sur la face externe (23b) de la coque (23a). 

15 

8. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 
quelconque des revendications precedentes, dans lequel la deuxieme 
partie du touret (23) comprend des premiers moyens de guidage (32) 
pour guider la ligne de remorquage (11) selon un plan perpendiculaire a 

20 I'axe de rotation (x), sur la deuxieme partie du touret (23) a sa sortie de 
la tete de trancannage (25), en phase de recuperation, et avant son 
entree dans la tete de trancannage (25), en phase de mise a la mer. 

25 9. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 
quelconque des revendications precedentes, comprenant des moyens de 
trancannage comprenant une tete de trancannage (25), permettant de 
guider la ligne de remorquage (11) et des moyens d'entraTnement (103) 
de la tete de trancannage (25), permettant de deplacer la tete de 

30 trancannage (25) parallelement a I'axe de rotation (x), le dispositif 
comprenant en outre des moyens d'entraTnement (100) du touret (21), 
aptes a faire pivoter la premiere partie du touret (22) autour de I'axe de 
rotation (x), les moyens d'entraTnement de la tete de trancannage (25) et 
du touret etant configures de fagon a enrouler le cable de remorquage 

35 (14) sur la premiere partie du touret (22) lorsque la recuperation du sonar 
est declenchee et tant que la premiere partie du touret (22) a realise, 
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autour de l'axe de rotation (x) et dans le sens de I'enroulement, un 

nombre de tours, dits de touret, inferieur a un premier nombre de tours 

N1 predetermine, par rapport a une position initiale predeterminee de la 

premiere partie du touret. 

5 

10.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon I'une quelconque des 

revendications precedentes, comprenant des moyens de trancannage 

comprenant une tete de trancannage (25), permettant de guider Ia ligne 

de remorquage 	(11) et des moyens d'entrainement de Ia tete de 

10 trancannage (25), permettant de deplacer Ia tete de trancannage (25) 

parallelement a l'axe de rotation (x), le dispositif comprenant en outre 

des moyens d'entrainement du touret (100), aptes a faire pivoter Ia 

premiere partie du touret (22) autour de l'axe de rotation (x), dans lequel 

les moyens d'entrainement (103) de Ia tete de trancannage (25) sont 

15 configures de fagon a immobiliser Ia tete de trancannage dans une 

position 	de 	transfert 	de 	Ia 	tete 	de 	trancannage 	et 	les 	moyens 

d'entrainement (100) du touret sont configures de fagon a positionner Ia 

deuxieme partie du touret (23) dans une position de transfert de Ia 

deuxieme partie du touret (23), lesdites positions respectives permettant 

20 le transfert du poisson (12) depuis Ia tete de trancannage (25) jusqu'a Ia 

premiere butee (28), lorsque Ia recuperation du sonar est declenchee et 

lorsque le nombre de tours de touret est egal a un troisieme nombre de 

tours N3 au moins egal au premier nombre de tours N1. 

25 11.  Dispositif de 	mise 	a 	l'eau 	et de 	recuperation 	d'un 	sonar selon 	Ia 

revendication 10 en ce qu'elle depend de Ia revendication 6 ou 7, dans 

lequel les moyens d'accouplement (101) sont configures de fagon a 

accoupler Ia premiere partie du touret (22) et Ia deuxieme partie du touret 

(23), les moyens d'entrainement (103) de Ia tete de trancannage (25) et 

30 du touret sont configures de fagon a enrouler le cable de remorquage 

(14) autour de Ia deuxieme partie du touret sur les moyens d'appui (31) 

lorsque Ia phase de recuperation est declenchee, une fois que le nombre 

de tours de touret a atteint un nombre de tours de tourets egal a un 

deuxieme nombre de tours N2 au moins egal au premier nombre de 

35 tours de touret N1 et avant qu'iI n'atteigne le troisieme nombre de tours 

de tourets N3. 

WO 2014/026817 25 PCT/EP2013/064872 

autour de I'axe de rotation (x) et dans le sens de I'enroulement, un 
nombre de tours, dits de touret, inferieur a un premier nombre de tours 
N1 predetermine, par rapport a une position initiale predeterminee de la 
premiere partie du touret. 

5 

10. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation selon I'une quelconque des 
revendications precedentes, comprenant des moyens de trancannage 
comprenant une tete de trancannage (25), permettant de guider la ligne 
de remorquage (11) et des moyens d'entraTnement de la tete de 

10 trancannage (25), permettant de deplacer la tete de trancannage (25) 
parallelement a I'axe de rotation (x), le dispositif comprenant en outre 
des moyens d'entraTnement du touret (100), aptes a faire pivoter la 
premiere partie du touret (22) autour de I'axe de rotation (x), dans lequel 
les moyens d'entraTnement (103) de la tete de trancannage (25) sont 

15 configures de fagon a immobiliser la tete de trancannage dans une 
position de transfert de la tete de trancannage et les moyens 
d'entraTnement (100) du touret sont configures de fagon a positionner la 
deuxieme partie du touret (23) dans une position de transfert de la 
deuxieme partie du touret (23), lesdites positions respectives permettant 

20 le transfert du poisson (12) depuis la tete de trancannage (25) jusqu'a la 
premiere butee (28), lorsque la recuperation du sonar est declenchee et 
lorsque le nombre de tours de touret est egal a un troisieme nombre de 
tours N3 au moins egal au premier nombre de tours N1. 

25 11. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon la 
revendication 10 en ce qu'elle depend de la revendication 6 ou 7, dans 
lequel les moyens d'accouplement (101) sont configures de fagon a 
accoupler la premiere partie du touret (22) et la deuxieme partie du touret 
(23), les moyens d'entraTnement (103) de la tete de trancannage (25) et 

30 du touret sont configures de fagon a enrouler le cable de remorquage 
(14) autour de la deuxieme partie du touret sur les moyens d'appui (31) 
lorsque la phase de recuperation est declenchee, une fois que le nombre 
de tours de touret a atteint un nombre de tours de tourets egal a un 
deuxieme nombre de tours N2 au moins egal au premier nombre de 

35 tours de touret N1 et avant qu'il n'atteigne le troisieme nombre de tours 
de tourets N3. 
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12.  Dispositif de 	mise 	a 	I'eau 	et de 	recuperation 	d'un 	sonar selon 	la 

revendication precedente lorsqu'elle depend de la revendication 8, dans 

lequel les moyens d'entrainement (103) de Ia tete de trancannage (25) et 

5 du touret sont en outre configures de fagon a venir positionner le cable 

de remorquage (14) de fagon a etre guide par les premiers moyens de 

guidage avant que le nombre de tours de tourets n'atteigne le troisieme 

nombre de tours N3. 

10 13.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 

quelconque des revendications 10 a 12, dans lequel Iorsque Ia phase de 

recuperation est declenchee et quand le nombre de tours de tourets a 

atteint le troisieme nombre de tours N3 et jusqu'a ce que le poisson (12) 

vienne 	en 	butee 	contre 	Ia 	premiere 	butee 	(28), 	les 	moyens 

15 d'accouplement 	(101) 	sont 	configures 	de 	fagon 	a desaccoupler 	Ia 

premiere partie du touret (22) et Ia deuxieme partie du touret (23) et les 

moyens d'entrainement du touret sont configures de fagon a entrainer Ia 

premiere partie du touret (22) en rotation de maniere a enrouler le cable 

de remorquage (14) autour du touret (21). 
20 

14.  Dispositif de 	mise 	a 	I'eau 	et de 	recuperation 	d'un 	sonar selon 	Ia 

revendication precedente lorsqu'elle depend Ia revendication 2, dans 

laquelle les moyens d'immobilisation (104) 	de Ia deuxieme partie du 

25 touret sont configures de fagon a immobiliser Ia deuxieme partie du 

touret (23) dans sa position de transfert, Iorsque le nombre de tours de 

touret a atteint le troisieme nombre de tours N3 et jusqu'a ce que le 

poisson (12) vienne en butee contre Ia premiere butee (28). 

30 15.  Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 

quelconque des revendications 1 	a 14, comprenant des moyens de 

verrouillage 	(29) 	aptes a 	maintenir le poisson 	(12) 	en 	appui 	sur Ia 

premiere butee (28), des moyens de trancannage comprenant une tete 

de trancannage (25), permettant de guider Ia ligne de remorquage (11) 

35 et des moyens d'entrainement (103) de Ia tete de trancannage (25), 

permettant de deplacer Ia tete de trancannage (25) parallelement a I'axe 
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12. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon la 
revendication precedente lorsqu'elle depend de la revendication 8, dans 
lequel les moyens d'entraTnement (103) de la tete de trancannage (25) et 

5 du touret sont en outre configures de fagon a venir positionner le cable 
de remorquage (14) de fagon a etre guide par les premiers moyens de 
guidage avant que le nombre de tours de tourets n'atteigne le troisieme 
nombre de tours N3. 

10 13. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 
quelconque des revendications 10 a 12, dans lequel lorsque la phase de 
recuperation est declenchee et quand le nombre de tours de tourets a 
atteint le troisieme nombre de tours N3 et jusqu'a ce que le poisson (12) 
vienne en butee contre la premiere butee (28), les moyens 

15 d'accouplement (101) sont configures de fagon a desaccoupler la 
premiere partie du touret (22) et la deuxieme partie du touret (23) et les 
moyens d'entraTnement du touret sont configures de fagon a entraTner la 
premiere partie du touret (22) en rotation de maniere a enrouler le cable 
de remorquage (14) autour du touret (21). 

20 

14. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon la 
revendication precedente lorsqu'elle depend la revendication 2, dans 
laquelle les moyens d'immobilisation (104) de la deuxieme partie du 

25 touret sont configures de fagon a immobiliser la deuxieme partie du 
touret (23) dans sa position de transfert, lorsque le nombre de tours de 
touret a atteint le troisieme nombre de tours N3 et jusqu'a ce que le 
poisson (12) vienne en butee contre la premiere butee (28). 

30 15. Dispositif de mise a I'eau et de recuperation d'un sonar selon I'une 
quelconque des revendications 1 a 14, comprenant des moyens de 
verrouillage (29) aptes a maintenir le poisson (12) en appui sur la 
premiere butee (28), des moyens de trancannage comprenant une tete 
de trancannage (25), permettant de guider la ligne de remorquage (11) 

35 et des moyens d'entraTnement (103) de la tete de trancannage (25), 
permettant de deplacer la tete de trancannage (25) parallelement a I'axe 
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de 	rotation 	(x), 	le 	dispositif 	comprenant 	en 	outre 	des 	moyens 

d'entrainement (100) du touret, aptes a faire pivoter la premiere partie du 

touret autour de ('axe de rotation (x), et dans lequel lorsque la phase de 

recuperation est declenchee et le poisson (12) est en butee contre la 

5 premiere butee (28), les moyens de verrouillage (29) sont configures de 

fagon a maintenir le poisson (12) en appui sur la premiere butee (28), les 

moyens d'accouplement (101) sont configures de fagon a accoupler la 

premiere partie (22) et la deuxieme partie (23) du touret et les moyens 

d'entrainement de la tete de trancannage et du touret sont configures de 

10 fagon a realiser un enroulement de la ligne de remorquage 	(11) autour 

de ('ensemble forme par les premiere et deuxieme parties du touret (22, 

23). 

16.  Dispositif 	selon 	('une 	quelconque 	des 	revendications 	precedentes, 

15 comprenant des deuxiemes moyens de guidage (33) permettant de 

maintenir une inclinaison du poisson (12) fixe par rapport a un plan 

perpendiculaire a ('axe de rotation (x) lorsque les moyens d'accrochage 

(12a) traversent la tete de trancannage (25). 

20 17.  Dispositif 	selon 	('une 	quelconque 	des 	revendications 	precedentes, 

comprenant des troisiemes moyens de guidage (34) permettant de 

guider et maintenir le poisson (12) dans le logement (30) selon une 

direction predeterminee perpendiculaire a ('axe de rotation (x). 

25 18.  Systeme de remorquage comprenant un dispositif de deploiement et de 

mise a la mer selon ('une quelconque des revendications precedentes, 

comprenant en outre une antenne de reception lineaire (13) et une 

antenne d'emission volumique integree dans un corps appele poisson, et 

une ligne de remorquage (11) comprenant un cable de remorquage (14) 

30 auquel le poisson (12) est suspendu et auquel ('antenne lineaire (13) est 

arrimee derriere le cable par rapport au batiment (10), 	le cable de 

remorquage (14) etant attache audit dispositif. 
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de rotation (x), le dispositif comprenant en outre des moyens 
d'entraTnement (100) du touret, aptes a faire pivoter la premiere partie du 
touret autour de I'axe de rotation (x), et dans lequel lorsque la phase de 
recuperation est declenchee et le poisson (12) est en butee contre la 

5 premiere butee (28), les moyens de verrouillage (29) sont configures de 
fagon a maintenir le poisson (12) en appui sur la premiere butee (28), les 
moyens d'accouplement (101) sont configures de fagon a accoupler la 
premiere partie (22) et la deuxieme partie (23) du touret et les moyens 
d'entraTnement de la tete de trancannage et du touret sont configures de 

10 fagon a realiser un enroulement de la ligne de remorquage (11) autour 
de I'ensemble forme par les premiere et deuxieme parties du touret (22, 
23). 

16. Dispositif selon I'une quelconque des revendications precedentes, 
15 comprenant des deuxiemes moyens de guidage (33) permettant de 

maintenir une inclinaison du poisson (12) fixe par rapport a un plan 
perpendiculaire a I'axe de rotation (x) lorsque les moyens d'accrochage 
(12a) traversent la tete de trancannage (25). 

20 17. Dispositif selon I'une quelconque des revendications precedentes, 
comprenant des troisiemes moyens de guidage (34) permettant de 
guider et maintenir le poisson (12) dans le logement (30) selon une 
direction predeterminee perpendiculaire a I'axe de rotation (x). 

25 18. Systeme de remorquage comprenant un dispositif de deploiement et de 
mise a la mer selon I'une quelconque des revendications precedentes, 
comprenant en outre une antenne de reception lineaire (13) et une 
antenne d'emission volumique integree dans un corps appele poisson, et 
une ligne de remorquage (11) comprenant un cable de remorquage (14) 

30 auquel le poisson (12) est suspendu et auquel I'antenne lineaire (13) est 
arrimee derriere le cable par rapport au batiment (10), le cable de 
remorquage (14) etant attache audit dispositif. 


