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(57) Abstract: In order to separate excess material (WS) from an additively manufactured component (BT), spatially resolved structural
data (CAD) onthe component (BT) are received. On the basis of the structural data (CAD), a cavity (H) of the component (BT) is divided
by avirtual spatial grid (G) into grid cells (GZ), wherein a spatial orientation of the grid (G) relative to the component (BT) is specified
by an orientation specification (RA). On the basis of the orientation specification (RA), a discrete grid (R) of spatial orientations of the
component (BT) is determined. Furthermore, the grid cells (GZ) of the cavity (H) are simulatively filled with virtual material (VWP).
On the basis of the structural data (CAD), an emptying process of the virtual material (VWP) from the component (BT) for spatial
orientations limited to the discrete grid (R) is then simulated, wherein a temporal sequence of orientations (AP(1),...,AP(N)) limited to
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the discrete grid (R) is then determined. According to the simulated emptying process, the component (BT) is then successively rotated
into the orientations (AP(1),..., AP(N)) of the temporal sequence.

(57) Zusammenfassung: Zum Separieren tiberschiissigen Werkstoffs (WS) von einem additiv hergestellten Bauteil (BT), werden
raumlich aufgeloste Strukturdaten (CAD) des Bauteils (BT) empfangen. Anhand der Strukturdaten (CAD) wird ein Hohlraum (H) des
Bauteils (BT) durch ein virtuelles rdumliches Gitter (G) in Gitterzellen (GZ) eingeteilt, wobei eine rdumliche Ausrichtung des Gitters
(G) relativ zum Bauteil (BT) durch eine Ausrichtungsangabe (RA) spezifiziert wird. Anhand der Ausrichtungsangabe (RA) wird ein
diskretes Raster (R) von rdumlichen Orientierungen des Bauteils (BT) ermittelt. Weiterhin werden die Gitterzellen (GZ) des Hohlraums
(H) simulativ mit virtuellem Werkstoff (VWP) gefiillt. Anhand der Strukturdaten (CAD) wird dann ein Ausschiittvorgang des virtuellen
Werkstoffs (VWP) aus dem Bauteil (BT) fiir auf das diskrete Raster (R) beschrankte raumliche Orientierungen simuliert, wobei eine
zeitliche Abfolge von auf das diskrete Raster (R) beschrankten Orientierungen (AP(1),...,AP(N)) ermittelt wird. Abhingig vom simu-
lierten Ausschiittvorgang wird das Bauteil (BT) dann sukzessive in die Orientierungen (AP(1),...,AP(N)) der zeitlichen Abfolge rotiert.



