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La figure 2 est une vue de A du réducteur illustré a la figure 1, le boitier étant retiré.

Les figures 3 2 9 illustrent les sept pas successifs nécessaires pour provoquer la rotation de 1/11 de
~ tour de l'organe de réduction entrainé interne par rapport a I'organe de réduction d’appui externe.
45 Les figures 10 3 20 illustrent les onze pas nécessaires pour provoquer la rotation de 1/7 de tour de

" l'organe de réduction entrainé externe par rapport 2 l'organe de réduction d'appui interne.. '
La figure 21 illustre graphiquement le pivotement instantané du rotor du réducteur.
La figure 22 illustre une troisieme forme d'exécution du réducteur présentant un rotor a quatre

branches.
50 . La figure 23 lllustre une variante du réducteur illustré a la figure 22.
La figure 24 est une vue n coupe axiale d’'une quatriéme forme d’exécution du réducteur presentant

deux rotors. , S,
La figure 25 estgf -.'~‘ ’. @ducteur lllustre a la figure 24, le bomer étant enleve
La figure 26 ¢ :"&, e axid ?’*ia
55 La figure 27 £ 4 ne c% |ale e sixiéeme forme d’exécution du réducteur.
La flgure 28, es'- unemfé: dte d _ ‘y ucteur |llustre a la figure 27, le flasque 51 et Ia couronne 62

60 d’actionnement -f_ e dermere forme d exécution,
La premiére fo -.‘exeautlon au ‘réducteur illustré aux figures 1 2 9 comporte un axe moteur 1

pivoté dans deux paliers i@gom—'l’un est pratiqué dans un boitier 4 du réducteur et 'autre dans un
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performed with a great precision. The present  reducer permts al so
limting tthe points in novable contact in order to limt the wear as well
as the | osse_s by [friection. -3- Th® 185497 cal reducer according to the
I nventi on di stingui shes itself t hr ough the caracteristics
enuner at ed mayed (e’ coinpgredabrd aeisngie 6L arbramatels 1 Sfhabmtde awtredisadt coakiagt ohoent a
schemat i caldey viteasés lapoulgirgs edpeadahen @QWFS@R/@F’%H“%%MPWt@%'QLPhe r educer
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e T e e

of the out Guéi@ ll0§e fr C pR mE Snstdhtapé tpréoqdet un entiir@ment en
coaxi al  angtibre¥dleneochat1 deabaEherEducepeamaing eppisdiaveg I'brgane crmonnememns dams le
rati o of thensreehaicteal. Persidutee mouviniest du natee e Raire d’organesd{astionnement A%y PP jafiés

furt her 3% dégagéecdes epeoghrst 10o1 ehddph&p dudit ypment oy pps, rotor 12 la paire d'organes
d'actionnement 17, 18 enire dans des encoches 10, respectivement au moment ol les organes

d'actionnement 15, 16 quittent les encoches 10, 11 avec lesqueiles ils coopéraient.
Pendant ce mouvement unitaire ou pas du rotor, le déplacement angulaire de 'organe reducteur
entrainé 7 est dans cet exemple de 1/77 de tour.

40 Il faut deux tours de Parbre moteur 1 pour qu'un des bras 14 du rotor 12 revienne dans ia position
. : illustrée a la figure 3.
k/ En sept pas successifs I'organe réducteur entrainé 7 a effectué 1/11 de tour comme on peut ie voir par

la position des encoches correspondantes 10, 11 sur les figures 3 et 9.
L'amplitude de la rotation pour chaque pas du rotor 12 de forgane réducteur ‘interne 7 est
45 dépendante de la distance séparant les axes des organes d'actionnement d’'une méme paire et de
ramplitude angulaire du pivotement instantané du rotor autour de I'organe d’actionnement en prise avec
~ Iencoche 10 correspondante.
Il va de soi qu'il n’est pas possible de choisir arbitrairement le nombre d'encoches 10 et 11 ainsi que
le nombre de paires d’organes d’actionnement car il faut qu'a des moments bien précis du mouvement
50 des encoches 10, 11 soient alignées pour qu’une paire d'organes d'actionnement puisse y pénétrer.
' Ce nombre d’encoches 10, 11 des organes réducteurs 6, 7 est donné par la formule suivante :

N a-Ny-n b.N
55 VTTN,om 2
dans laquelie : '
N, est le nomb_rencoches 10 de lorgane réducteur d’appui, ici 'organe réducteur externe 6.
anf e upeneur ou égal a1.
60 i w périeur ou égal a 1.
entier su‘“pneur ou égal a 0.
Q@}meﬁt‘s d’entrainement 11 de I'organe réducteur entraingé, ici 'organe réducteur
‘l
g’re delements d’entrainement de I'organe réducteur entrainé, ici I'organe
65 ,_ deux organes d'actionnement 16, 18, 20 appartenant a des paires différentes en

3



dreduction nenber 7 coaxial with each other and with the notor shaft 1. In
fthe exanple shown the bearer reduction nenber 6 is fixed, fast with
#t he housing 4, wherea% the driven regussag7nenber 7 is fast with the

gout put shaft 5. Each of the reduction menber s 6, 7 conprises an

annul ar cr prisas 8ver @stpagdne \rédugtelr ertriainé 7ar e concentric and have different

ddi anet ers. EReRs leges dédip ci-desyanen voB, 9 Noedinpr Nsés=3a ei2iie8 =0f etdr ¥ Qiane:

el ements, here constituted by notches 10, respectively 11, uniformy
distribufed around the axis of rotatjon2of! the,corresponding reduction
menger 6, 7. In this particular enbodi ment3, the dri- ven reduction nember
7, that is the internal crown 9, -5- conprises eleven notches 11,
wher eas téde rdppont de rédectivati on nenber 6, that is the outside crown
8, conprises seven notches 10. The reducer conprises further an
Meccentrit rotor 12 driven in its RovettRt® sbhh 123Rs of an eccentric 13 fast._ .

guith the ot o o hhk jﬂo B 1 1o @ utiSn mb&@he8 oy r&é e Rk G ShtraihdF Eofnpoh@6Hize|
darms 14, éu%%ﬂé&ﬁi@ﬁfr@&l%&% ﬁﬁd’ﬁ%ﬁldmﬁé s{ﬂ)e EndeGbLer Of the Pefee
Meach carryi ngl ésnagginiat bbesibfe d'exbrimerSie a0albb démennSéritiainédtd dp Tbfganeféducteur
Mlact uat i N “ertainé es fonBtion dugnantbes diéiépéntscdientmainemertt de Herganetréductetihdiappot eostmersyit :
Mrenbers 15, 17 and 19 cooperate with the notches 10 of the bearer reduction
#@nenbers 6 whereas the actuating nenpeig'.":‘he“,'“\lg_@lnd 20 cooperate with the
@not ches 11 of the driven reduction renbékin7. During the novements of the
JMrotor 12 the pairs of actuating nenbers 15,16 ; 17,18 ; 19, 20 successively
@coaper at e o t lot dlsont tdee nonatireshegied0, 11 of the reducti on nenbers 6, 7. However,
Ano nore than Danplesas de laofremigrefotmendexeutibe décrits enus t aneously mesh with the
@notches 10,11, the third pair beci_nﬂ_frgﬁ._ Ir_11i.t§l pgs‘ition shown in Figure
|3, the ggcentric 13 is driven in the Urréclidi Ot “the arrow f, ‘the pair of
Wactuating ngriBess 15,16 just penetrates into a notch 10, respectively
M1l of the reduction nenbers 6,7, whereas the pair of actuating nenbers 19,
iM20 just |eaves a notch 10, respectivelyz11 a,n_cl1 he pair of actuating -
Mnenbers 17,18 is free of all notches 20, 2T " ."Wen the rotor 12 passes
;| rom i % position shown in Figure 3 up to its position shown in Figure 4,
gariven by {hg, %Nﬁw;a o fobte @é,&aﬁ:&m&&%eia@x% #8 ol NSt ant aneous

oI voting ar O%b&pdé Be%ﬁﬁslb%&é @m frhe d'exébiitioRliPd faMHdduR révbﬂti@ﬁtcshplét@sﬁé['atr&}@_
Mbear er mbteur’ £ pal provoquee i @épldtemétit @hgulsire tda U'srgaiegtébctduy eftratr@dy, dé 11 Whe br. i t
i s | ocaf®dl ofhiesrédusteunn tantaciselidaire de Fankye devensiiesS ia rabpPt dercgduction de eet féducteyf esthe
fnot ch 11 ofeneiie=&%i ven C;eduction menbe geshi,n W th the actuating member
W6 i1 the di CECPRRSR S SPAUEHED BT BRPGTOTIR 9FE] STHPE PROBIREME of the rotor 12,
Wt he pair of actuating nmenbers 19, 20 o Niin- N, ' :
0. T n

ol N,in est le nombre d’éléments d'entrainement de ['organe réducteur d’appui 6 situés entre deux
organes d’actionnement appartenant & des paires différentes en prise avec cet organe réducteur, soit ici
45 2, N, est le nombre d'éléments d'entrainement de I'organe réducteur entrainé 7, soit ici 11, et n un
nombre entier, ici 1. : '
Dans e cas illustré le rapport de réduction est égal a:

50 1

En modifiant le nombre d’éléments d’entrainement des organes réducteurs 6, 7 ainsi que le nombre
d’élément d’entrainement de I'organe réducteur d’appui compris entre deux paires d'organes d’actionne-
55 ment du rotor, il est possible de réaliser un trés grand nombre de rapports différents.
Ceci est d’autant plus vrai qu’'il est encore possible de faire varier le nombre n. Ainsi si I'on se donne
les valeurs suivantes : :

N.=15; Njn=4; Nyin=5
a=1; n=3;etb=1

60 2

alot§.on a:
~7 gt

1.15-3 _
Ny = = +1:15=18




has come out of notches 10,11 and at the end of said novement or step of

the rotor 712 the pair
10, respectively -11 at

not ches 10,
or step of

of actuating nenbgé%%w enters into the notches
11 @ the time the ad? [ menbers 15, 16 | eaves the

11 wit ich they are cooperating. During this unitary novement
tehde FapRAsy de epnction B9 di spl acement of the driven reduction

menber 7 is in this exanple 1/77 of a revolution. Two revol utions of the
notor shaft 1 are necessary for one ofgtHelarmg 14 of the rotor 12 to cone
back in thke position shown in Figure 3. Af¥er seven successive steps the
drwen reduction nmenber 7 has effectuated 1/11 of a revolution as can be
seen fromthe pditrediesamnis nontimitatifyanaPsysitelilesyalawrs e¥ivagtey gui épopgentiouias a fgmulpy!
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9. The anpl igtRigergeestRReedem™A ‘on for each step of the rotor 12 of the

I nternal jfeduction nmenber 7 depends on-ntah f“ stance separating the
axes of the actuating nenbers of a sa b%ﬁ‘f "~ and on -the angul ar anpli-tude
of the instant anegus—pi~vet+-hRg—ot—the—Foter et t+he e ttatrg—— :
nmenber nmeshing | gith o the q\priglespggd\_mg' ngﬁ chi 40.4Jt goespwit hout
.saying that it i{sinof pdss|blédto farbitraly chpoode the|nunber of nétches
10 and 117as wel | fas—tfe—Tumper o pPar TS Of act Uaf TNy MEMper s S| Dt

IS necessary that 7 a}l yeryl przecisle pointgf the movengnt, 1pd bl 11
be aligned'in 417-_ ofd 5_ that a pair of agtuatihpg nbens i

enter them The numfer o? no chess_lo, 11 of te reduclion i

given by #he foll gwingledlat{on 8. [lerr] in8hich{ [edr] is

nat ghes 10 of thebear¢rpeductipn nenber, here the gutsid

menber 6. a is a Whol e|nunbef which j s equal_or superior f

nunber which is equet griduperiot to| 1. b i< whpl e nunbg

to or higeer than{03s[¢raf i$ thHe nupber oflsl¥ivipg €l ener '
driven reduction reppen, ;ger¢ t i nfernal rggduct|ongmenbgr 7. [ =l s
t he nunmber of drivinqg ¢l ements of the driven redugtion nerber, here tHhe.
reduction menber 7,24 odqatt€d |bettween| two uat [ ng? nmenfjers * 16, 18,|20
bel ongi ngsd o di ffgrent |pasrsinmeshinglwth tiés dr|ves redycti an nenber| 7.
In the case describfgi abqye, one; seep, that jf [efr],= 11 ; [egr] in {3 ;
a=2; n=1and|b= at 12 .7 11 1[err% and{the redyction ratio

_ il va de soi qué toutes les combinaisons de valeurs arbitraires pour les facteurs a, b, ¢, d et n ne
peuvent pas conduire & des réalisations constructibles il faut encore satisfaire a la condition que les
nombres d'éléments d'entrainement N, et N, ainsi que les nombres correspondants N, - in et N,-in

" soient des nombres entiers. Néanmoins comme on le voit au tableau | qui n’est de loin pas exhaustif de

trés nombreuses exécutions sont possibles conduisant & une muititude de rapports de réduction
différents,

Dans cette forme d'exécution ou I'organe réducteur d'appui 6 est extérieur & 'organe réducteur
entrainé 7, 'arbre moteur 1 et I'organe réducteur entrainé 7 tournent dans le méme sens. Le rotor 12
tourne en sens inverse. . '

La seconde forme d’exécution’ du réducteur mécanique illustrée aux figures 10 & 20 comporte un
arbre moteur 1 entrainant un rotor 12, identique au rotor 12 de la premiére forme d’exécution comportant
des paires d’organes d’actionnement 15, 16 ; 17, 18 ; 19, 20, coopérant, comme dans Ia premiere forme
- d’exécution avec des éiéments d'entrainement sous forme d'encoches 10, 11 portées par des organes
réducteurs 6, 7 respectivement. Comme dans la premiére forme d'exécution, I'organe réducteur externe
comporte sept encoches 10, tandis que |'organe réducteur interne comporte onze encoches 11.

La seule différence de cette forme d’exécution d’avec la premiére réside dans le fait que I'organe
réducteur d’appui, fixe angulairement, est ici I'organe réducteur interne 7 et que I'organe réducteur-
entrainé est I'organe réducteur externe 6. De plus, I'arbre moteur 1 et I'excentrique 13 tournent en sens
inverse de I'organe réducteur entrainé 6. Le rotor 12 tourne dans le méme sens que |'organe réducteur
entrainé 6. . _

Dans ce cas, ol les sens de rotation entre I'excentrique 13 et I'organe réducteur entrainé 6 sont
inversés la formule permettant la détermination du nombre d'éiéments d'entrainement des organes
réducteurs est : '

e-Ny;+n
= )]
60 1 N2 . il"l
ou /¥ R
g-gst UnYribmbre Shtier supérieur ou égal 4 1
65 mest un hq_g;bfe entier supérieur ou égal a 1

- «)’
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"R = 2, .- 11_. =22 if [err] in =2 This is in conformty with the enbodi nent
- shown wher'ein the driven reduction nmenber 7 conprises eleven notches 11 and
t he bearer reduction- nmenber 6 seven 8848 10. It is al so possible to

express the nunber of driving
- function g{of.}

. as follow

. first enbodi nent descri
|| that iss1 7 + 1 [err] e=9 ;- nthi S tearr RRORAs N, Q 7digofdT0di ment shown in
Figqures 3 to 9. It has been: seen in this first enbodinent that

it was

e

? i P@@F eb‘fe'd,'l‘ﬂe")f‘ﬁg’“égé‘r?e?\t s. of the bearer reduction nenber
San & bas a1

:%3 g%%gﬁﬁ:&os gcuéioni o? a H

oneé has =1;:; d=1; NL=7Nin =

necessary to conplete two.rewol utions of the notor shaft 1 to

el ements of the driven reduction nmenber as a

;?Qbﬂr"é'e\ﬁﬁﬁﬁf"mf%ers. In the case of the

2

cause an-angul ar di spl acenent  of the argvenh'reddtti on menber 7 of 1/11 of a

revol utjpon. ‘The reduction nmenber 7 being here fast with the output shaft 5

t he reductki @iagpekide reduclidhi S. reducer is thus R = 22. This reduction.ratio

can be expressed in a general nner. b
[err] in is the nunber of driv{%ﬁ%éll&ézg
|-ocat eﬁ __bgt peen two. act u_at_i_,n% renbers bel onging to different pairs neshing
? sd?a'g'uﬁ;gjfgigg"ﬁgm‘é’ﬂ‘uf" e lenepibrest giamenir AgimingrentN; 99 Rgaer exdestew of

educ d Ser™P™that is 11, and Nis a whol e nunber, here 1.

Wwith t
the driven

$ -Gl earer reduction nenber

I on nmenber

In the case shown the reduction ratio is equal to [err] By nodifying the
nunber of driving el enments of the reﬂpgi.t‘.dmarenbers 6,7 as well as the
nunber 2f the driving el ements of the bedrer -10- - reducti on nmenber

of actuating nenbers of the rotor it is possible

| acat'ed bet ween t airs nber _
to realiz&% °§r°§%1p9?18‘7?ﬂb?gab? uget IPPRARE deJpqustion SPRAIE even nore true in

that it is possible to vary the nunbeg_R.,So if the follow ng values are

given [eerr] = 15 ; [err] in =4 ; [err] =5a=1; n=3,; and b = 1 one

has t hen [ erlcilégaierdert he psut exptitneoia nombre @'éiétnefite Kiehtrafiementdel loffahd BEuCHUABRIaRS
one can cén tenction du nombre d’éléments d'entrainement de I'organe réducteur d'appui.
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2™ " N,in ! (Ita)

ou :
g et n sont des nombres entiers supérieurs ou égal a 1, et
h est un nombre entier supérieur ou égal a 0.
Dans le cas de cette seconde forme d’exécution on a:

‘N;=11; Nyjin=3; g=2; n=1eth=20

et:

N, =2 113 1 =7
ce qui correspond bien a la forme d'exécution illustrée aux figures 10 a 20.

On voit donc que pour des réducteurs dont le rotor est identique de méme que ie nombre d'éléments
d’entrainement des organes réducteurs des rapports de réduction différents d’une unité sont obtenus
suivant que l'organe réducteur d'appui est 'organe externe ou interne. : .

Dans cette seconde forme d’exécution il faut onze pas successifs pour réaliser un cycle du rotor et
pour que l'organe réducteur entrainé ait parcouru 1/7 de tour par rapport a I'organe réducteur d’appui
Lixe. Comme on le voit aux figures 10 & 20 il faut trois tours de I'arbre moteur 1 pour effectuer les onze pas

u rotor. : : ' '

Ici également on peut donner un exemple ol n serait différent de 1 comme précédemment. Ainsi si
'on se donne les valeurs suivantes :

N,=18; Np-in=5; N,-in=4
e=4; n=3etf=0

4.18+ 3 . )

{@@ﬁﬂ%%gogn [err] wher ei n

6



t he fO’HO\.Ni ng val ues which all respond to the fornulas | and la given above

TABLE | [er;_]_ [err] [err] in Re[ergyssdgFr] n 7 11 2

22 3 118 + 11 5 - 55 3 1 29 11 8
88 © 3 etle Apport delréduction esf : _ 17 4 121 17 S
85 4 138 .. 17 7 153 4 111 15 3
45 4 1 26 15 7 1054 4 141 15 11
165 4 118 15 5 R=—p5=2¢ 4 3 1t goes without

'sayi ng th&t not all conbinaisons of ar bitrary values for the factors

2 ¢, d, and Negidndnfafls lebal 63t drdddb ridlGe it Wl 630 pebif mé
further neCQﬁ&ﬁE)ﬁohﬁreﬁﬁ?dpSédé Jeq'egﬁﬁorpﬁﬂaieﬁli:ggl;st E'ogrfn?@dé?ﬁ rﬂ?@erssgfé% méf? 'f:\(?f ue
el enents [ erteds @mdorizieatontd.| as the corresponding nunbers [err].in and

[err].in ®e whol e nunbers. Nevertheless as seen in Table | which is far
from bei ng exhaustive, very nuner ous exetderbs are- possi bl e leading to a

mul titude of diffe 44-0-Emr wdeerlA—t-hH-S wher ein
t he bearer reduction 6 is oufsi dez t.he ik i vien redugti on nenb 7, the
- mot.or shafst 1.andf ( dact if Bre-r r duglnve ji.nnt he safre
direction. The rofor Ives inlthe reverse direction. The second
enbodi ment - of t he[TECHanT cal| T eduUCer SHTOWT 11T FT gu Tpri ses” a
notor shaft 1 drivViyng fa votgr B2, idlenticalpyto the rotor {1210f the|first
enbodi meng, conpri i{}g pihrs of _actudting mg ers {15,116 ; {17,18 ; 19, 20,
cooperating, as i Prst]| efbodi nt, t'h drijvimg el gneiits having the
shape of notches 1@X1 @arriled Dy the reducﬁﬂr on miers ¢, 71respectfively
As in the first efbpgdijmegt, jtheg outside redygction mejrber jcogprises}seven
not ches .10 whereag the inside reducti on nenber conprises |el even notches 11.
The only &ifferendetof| Ehis |entfodi mgnt frofdthe frst enodinent reésides in
the fact that thejlearjensreductd on nber ,15angul ay | y7 fi xed, }is her¢ the
“internal reduction yenbgr 7 {and, that the drj,ven riedugtion ngnber i$ the
external reduction ne .| Furthefnore, the notlor shaft]. 1_and the¢ -
“eccentric®13 revol\d iln2fhe feverseldirecti®n from the drfi vén redugtion
nmenber 6. The rotqryd r4gvol ves i n fhe sangedirectipn as the drive
reducti on nmenber §. Jog éla casg, herei n the di rec%r ong rot atijon of
the eccentric 13 gn th drijen red ctron r?é"rrber ar e rever3sed th
equatlon ::perm tti gﬂ‘lc UCL 117 lTaLTun of—thre—trher—of—dr+ o™ erenent s of

t he reduction nenbers is [err] wher ei n - 13- e is a whol e nunber

equal or super I gt in “Uee Sga dF §°"<§taWE . @di] %EP&I'“B?':" Eﬁ’" régpCleur aveg up des
whol e nurrber r£e6£1 #E‘:@ﬁ rfaeﬁ ﬂ'féa &eﬁ: tﬁmgnegy beégﬁgnt Ijgﬁtra?r?e%m
si gni fi C adaC & diSp fGane réducteur entrainé externe 6, soit dans le cadre de la seconde forme d'exécution
décrite le passage de la position illustrée a la figure 10 jusqu’a celle illustrée & la figure 11.
Le rotor 12 est symbolisé par un triangle dont les sommets portent les paires d'organes '
Y d'actionnement 15, 16 ; 17, 18 et 19, 20.
Au moment oll I'organe d’actionnement 18 quitte 'encoche 11 de I'organe réducteur d'appui 7 et que
45 l'organe d’actionnement 17 quitte I'encoche 10 de 'organe réducteur entrainé 6, les organes d’actionne-
ment 15, 16 entrent dans les encoches 10’ respectivement 11 des organes réducteurs 6, 7 que le pas
précédent du rotor 12 a placées l'une en face de l'autre.
Pendant le pas suivant du mouvement du rotor, celui-ci se dépiace de la position illustrée en trait -
plein a la position illustrée en traits pointillés par un pivotement instantané autour du centre de 'organe

50 d'actionnement 16 prisonnier de I'encoche 11 de I'organe réducteur d’appui 7. Pendant ce pivotement
seule la paire d'organes d'actionnement 15, 16 est en prise avec les organes réducteurs 6, 7 'organe
d'actionnement 16 restant fixe, son axe servant d'axe de pivotement au rotor 12, tandis que l'organe
d'actionnement 15, en prise avec I'encoche 10’ entraine celle-ci jusque dans sa position illustrée en traits
pointillés 15, 10", A ce moment une encoche 10 de V'organe réducteur entrainé est arrivé en 10’ dans une

55 * position pour laquelle elle est située en face d’une encoche 11 de I'organe réducteur 7.

' Ainsi, I'organe réducteur entrainé 6 a été déplacé d'une valeur angulaire o pendant cette rotation
instantanée du rotor 12 autour de {'axe de l'organe d'actionnement 16. Au moment ou l'organe
d’'actionnement 15 est arrivé en 15’ et va quitter 'encoche 10" les organes d'actionnement 19, 20 sont
arrivés en 19’ et 20’ pre S QAT dans une encoche 10" et 11" Un nouveau pas s'effectue alors par

60 un pivotement rnsta ' fote

Dans les deux DT es 'un des organes de réduction est frxe et sert d'appui lors
quer 'entrainement de 'autre organe réducteur. Dans ces

@\ pivotement instantané du rotor est 'axe de l'organe
d’actionnement duzdtor guo Wtﬁ% mdignt en prise avec un élément d’entrainement de l'organe
65 réducteur d'appui.y;




- exter n

In the case of the second enbodi ment one has e =1 ; n=1; f = 1, [err] I n
= 2 and [-err] =7 and thus [err] and the reduction ratio R = [err].

[err] with ‘[err] |n =3, that is R =0318549Z 21 in the recited case one
sees t hat = Q0 the nunber of driving elenents [err] of the bearer

‘reduction né'ﬁf)@F'“‘W?HT gvapiaogs fley 4dyerpurs MeFaniaups selag; '§“"E‘§§’é $[’%‘r'r] in woul d be

equal to ong, @quanBPe BRMRUGR! Ji E@rﬁ‘JQs gled chQIFrelt t & F;rnsﬁ av%: Torecisions - Here
al so, one cal LQ¥ihtndel MspoRs B faudtion Ghiiert.NJ € nts Iven

reduct i®n neEe posbilite deirdaliseoim grand hunbie 59 edppers ddrréstichigh. €l enent s of the
bear er reduch iLerossibiti¥e dans|undaibif engonbrement de réaliser un rappbrt Blevéntogt saneinsmestare un

whol e nungrple '@ Qr!ﬂ"f or reater than 1 and h is a whol e nunber e ual to or

gr eat er thae o aﬁ \ee fesﬁs £ t e par’T% f’e B??é";ﬁ%{é:f PPf’sw%Eé
[err] '15' mo :"S@V 3 'ﬁpéﬁg r l’en §ﬂ' 8 to
t he enbOdH H&Bhn ﬁWihnls Rind-p&Jkar d& ndafte f e oret

reducers the rotors of mhlch are |dent|cal as mell as t he nunber of dr|V|ng

I elenents of Siken Faodider poreerEeiben vciey serfomerict ans So bl gl mudh<cHe ¢
| are obt ai P@%ﬁﬁe EH‘UH‘“\RH@FHE? the ear er reduction rrerrber i's the

rececvmar I gl kil T “ﬁqﬁﬁr@f 3o ot SR %"Emﬁ;mit or
and in OrdﬁfaxgE ntttbﬁk GUu: \dedladas) bl@i’rb &g:e%‘ie.ﬁy o,-p ,n@‘é’m iy M‘gﬁe

i Wi th respaste due l¢ htorf Cetiediabseracinimaliquaueii man examplecitre fdkmee:aar uncpigree pivbté sur le

Fi gur egf’ 193'1’% eZ(P“t mseevmmsdeoqusrmnm RAT @mtdearc@aneeceeesqws Dans 1‘1!:3‘e :\Q"@
5 ne-

ke gqu; A" &Fp:%&@ 'P%%S“ ZS %  renant
REel 0 o Eﬂe&ﬁ?ﬁd fiLin A'ﬁs:&" e réll) ‘% g
f0| | owi ngpdiﬁ stu @rferl fant let Sdntres ded deuxd g @JJ ctibrihe erﬂde’l aire :“Hﬁ' avaBibsf =
- 0 one theorgh®s rddnttedrsand the reduction ratio is : [err] Hereg b6l ] the
"~ case Wwher eiAinsi, [dhwee figsemntaut arfaitigdnéralenia rfmfmbbmemsetttaMdeemeem oxl le e
. can be not'ewrnement\derpraaomesdisteur degRi €#ton rati os can be rfé AS
- in the preceding case all satisfy equation Il or Ila.
i [err] sgerr] [err] - R=Terr] VN;{=emr]XN n
ol : , .
V et n sont des nombres entiers supérieurs ou égal a 1, et
35 X est un nombre entier supérieur ou égal a 0, les symboles ayant ia méme signification que

précédemment et le signe utilisé au rémunérateur du premier terme de cette équation étant le sighe —
lorsque I'exentrique tourne dans le méme sens que I'organe réducteur entrainé et le signe + lorsqu ils
tournent en sens inverse I'un de lautre.

. . On peut également exprimer N, en fonction de N, ce qui donne la formule :

40 :

=3+ Z.N, : ' (lia)

45 ou .

Y et n sont des nombres entiers supérieurs ou égal a 1,

Z un nombre entier supérieur ou égal & 0 et les symboles ayant la méme signification que
. précédemment et ol le signe utilisé au numérotateur du premier terme de cette éguation est le signe +
lorsque I'excentrique tourne dans le méme sens que {'organe réducteur entrainé et le signe — lorsqu'ils

50 tournent en sens inverse l'un de l'autre.

On remarque que dans ces formulesl, !l et Il ou la, lla et IHa si N, est divisible par N,in
respectivement que N, est divisible par n,in il est impossible de satisfaire a la relation ce qui veut dire
qu'il n'est pas possible de réaliser un réducteur avec les chiffres choisis. En effet, tous ces nombres
doivent obligatoirement étre entiers.

55 La troisiéme forme d’'exécution du réducteur mécanique lllustree a la figure 22 comporte un organe
réducteur externe 21 présentant cinq éléments d'entrainement 22 et un organe réducteur interne 23
présentant onze éléments d’entrainement 24, Un rotor 25 entrainé par un excentrique 26 solidaire d'un
arbre moteur 27 comporte quatre bras portant chacun une paire d’'organes d’actionnement 28, 29 ; 30,

;32 33 et 34, 35 cooperant successwemem avec les éléments d'entrainement 22, 24 des organes

60 reducteurs 21, 23. ;

Dans cette ex@utlahald e le nombre d'éléments d’ entramement 22 et 24 est bien conforme & la

o, & e
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11 4 3 21 -1 11 18 3

54 5 111 29 2 fss 47 87 8 117
4 4 16- 1 ]t 84

5 . 1 1-}6 srgne3-8 est utilisé L{)msque Iorgane lfglfteur en ralne tourr}e dans le mimel%ens qu<=1 excentnqu%r
44 3 . 115 265iv=1:4x=0; et n=%0%na: 7 ' 115
41 4 164 11 1 15 18 4 24

5 3%t is interesting to note t hatyywhat ever the particul ar

real ization of the reducer is with o =tzrhe®b reducing members fixed,
thenpeduction ratio is always a whol e nunber. Figure 21 shows schematlcal |y
t he i nstant anegug pPUrVaY feBELtiod dddd e el &t aggausi ng the driving by one step of

- the out side drlven reduction nmenber 6, that is the case of the second .
enbodi nent descri bed, by the passa@@ﬂrdhttﬂhestﬁfsﬂtlon shown in Figure 10

-to that shown in Fi 17- The rrbo%;Ia zed by a .
‘triangle theSidBré& ’és'%’fe ‘@/b!‘?l'(?f?aﬂedf”f"ﬁ/’"f"ﬁgaﬁ%t‘l' P%t 8f935 Wi}é'te ¢ "enber s

15, 16,18 gnd 19,20. At the nonent the actuating menber 18 Ieaves the notch
o1 -of the bearer . reduction nenber 7 anNzt#re ﬁ_uati_ng menber 17 | eaves

_' the notch 10 of the driven reducti oM fEmREHn B, 't hE “act-uating menbers’ 15, 16
; enter the notches 10' respectively 11 of the reduction nmenbers 6,7 which:

 have been pl aced by the precedjn ste of the rotor 12 the ogne in front of
the ot her® l!%lﬁ'?'t“rg* Fﬂé‘"t‘f‘éﬂ"s%‘t"e'ﬁ °“Fﬂ5x‘r‘8ﬁ?é’?ﬁ toffPe 0315 I¢ §3nginversh de fHPRRriaue
noves from the 'position show in full Iines to the position shown in dashed

| i hes through an i nstantaneous piwot: xg- af agnd =tihengenter of the actuati ng
menber 16 maintained in the notch 11 of the bearer reduction nmenber 7.
During tH¥s pivoting only the pair of ag-uati ng“rrerrbers 15,16 in is nesh
with the reduction nmenbers 6,7 the acf‘t‘ua't—hﬁ menber 16 being fixed, iits,
axis serving as the pivot axis for the rotor 12, whereas the actuating
menber 15, ERhhiEn\Yelboukiih 2pkech 10' drives it to its position shown in

- dashed |isnes 15', 10' ". At this nonment a notch 10 of the driven reduction
menber has arrlved in 10" in a posRE=iNgaN;rinwhiieh=i1l. is | ocated in front of
of a notch 11 of the reducti on nenber 7. Thu the dr | ven reducti on nmenbe

6 has been dis re ul an%ﬂ l[l erl ust ftq re r§s laquelle, le rotor
i nst ant a%oﬁgj't e L}e "b{ei%?r) é:f b?gae% cast euxcw:‘%zrﬁéu rn[onte?s Pune s;:;

menber 16. @m{rﬁ\ 1b tuating menper 15 arrlves I'n 15 and eaves
t he notch 10' 'Cetstueu:ap*éaaasmgommhﬁmlek@gze demaaex/awgahsréﬁbntamd p’dﬂrappceaiiyame
engage i n. acemtediaction élastigud d'unrélément ressantMBep i s than made by an

i nst ant ango Eqliggyio H’Pé“cr" ’?5?3"12"8&?“6%%1 nﬂe‘f P'EEiSW'H?s
R Y ﬂsﬁgét e

and serves gnaffet, @ergeene st.m entr ehes bidanes at a@ﬂﬁhﬂé’rﬁenp NEedssid v n rfalc@lix-di O
: c au se the diansi iegeraberied CorfiisfoRitiariteCiLettbdtssane B2l ménlensi ldsasiéranas esnttthe sgreees)t

d which tlzequatrieing darme derésoinn ||tbusvgt aux gglf% et 25 shustitue on d4if etvacdantech feuix
the axi s 486f rtttwédatepemw stmésur 92 En pifot. Gp régditeys méganique comporte uparbramaieus
with adriv :"?% ’gﬁﬁg‘ ’F, @‘{e%?‘@‘ﬁ'?a&w H%H“ﬁe%%?"“ﬁ*ﬂ‘é‘ed Fﬁﬂ‘lfﬁ‘atmm“me

hfv‘ Rl a

avantages o tro:s branches également est tourillonné sur une surface annulaire 41 du

' premier rotor 12 concentnque a I'excentrique 13. Les branches de ce second rotor s'étendent suivant les

50 bisectrices des angles que forment les branches du premier rotor 12. Les branches de ce second rotor

portent également des paires d’organes d'actionnement 42, 43 ; 44, 45 et 46, 47 coopérant avec les
encoches 10, 11 des organes réducteurs.

On remarque toutefois que I'organe réducteur d'appui, ici I'organe externe 6 comporte sept

encoches 10, comme dans la premiére forme d’exécution, mais que du fait du second rotor 40, décalé

55 angulairement par rapport au premier rotor 12, le nombre d'encoches 11 de I'organe réducteur entrainé 7

est doublé, mais n'a aucune influence sur le fonctionnement ou le rapport de réduction du réducteur. Les

deux rotors travaillent chacun pour soi et il faut tenir compte de cet état de fait pour fa calculation du

réducteur.
Un des avantages d une telle réalisation réside dans I'augmentation du couple qui peut étre transmis
- 60 parle reducteur du reyjours deux paires d'organes d’actionnement, une de chaque rotor, qui
1 gaTts teurs

e forme d'exécution du réducteur comprenant un arbre d’entrée
hinant un rotor 152 comportant au moins trois paires d'organes
"-, aque paire d’organes d’actionnement 153, 154 est constituée

65 Uiritlon 155 chassé ou goupillé dans un pergage du rotor 152. De




! reducer. according to the invention are 1. A reduced nunber of parts the

t machining ‘of which is easy and can bg {g$hgged with precision. 2. The
. obtention of whol e nunber reduction ratios. 3. The possibility of providing
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| {menber s 15 anmité/dointie fabaeanem esTTRARBR facile Gracé Adur ddhdeptivh et mmbeﬁe qubRefGHICN
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‘teeth cggried each by one of the requctipon ygraters.  In sfich g---.'jre
:the reduction nenbers displ ace anguly@ehy [ mz.ﬁe\eersed di r egtij or
§opgr/at|on Due to this novenent of Rhesseducti=on nmenbers, YtRe |
‘pi voting of the rotor bearln on t'he bearer reductlon me xe)

the driyen r i §° Péﬁ"é’“‘&!" \. "
ecrnec: ek e f#i :"a?“'ﬁﬁem o b s

il meshi ng Wi tiindridGe & QtttﬁeQQr 5c<'feur i finfdrigbe'55 & cgﬁﬂ?er&k g upi he
il equat i on IOSU dast%hserw &inﬂfoﬁb BéurGarlg t%@ﬁacy b%%@e@ifﬁﬂﬂiﬁ&m@fawj%ﬁemem

il bear er r edwpartiosur nepéviphérie gle kétte. ,u;{eeena]que rangée étant disposie elams O marCherpeadiculaifeGlue

il nunber s %q%ralles &% Sélﬂse Pereages ¥. 37 conptituspt ieselanm entrainerhrnt de'tﬂmne regugeurfficgier

t han O, t b jfo s havi ng .t he same s ance s bef 0

t
il < vapCuCRe BRI B R et S i
m nus sign W J dnborb &N Blo¥ et.heuaﬁ@reorﬁhwsér uRRioRRe do/\Bidbi Y&
reducti an mné)erunarméca qal Mﬁncﬁil@ﬂa%ﬁl&’arb entrain@\V32] \denti 18 jipRVer syiddribjut @8t biftde
1from each @inbetriquénent edmtmbmneda( jopeSsde] l'orgahe wducheun tizel cord'appui[58.54] SSvbiexdiémité
t gi ves the & qu?ll“ ts°"da"e d'“"e bague 62 pixpiée gur yn 'T'%?HG" W%em&lﬂesqqaﬁ’t%ﬁ’s

; gan %Fﬁ entrainé 60,61 ¢ qzwﬁﬁ es i 80
jequal to 0 @i:g eessur dns%o:‘?enan hG a 0%@ F nere %e e ?l{‘%{'e
and t he«ﬁy A Rpdriies 3d &on %ﬁe éé’a.sﬁe .%ng%e%e 44 fnbeteg
iused in r@vgméms@&tw&hm fcbﬁsﬁiuaﬁteésra enis [l entraifaRhi ¥ Vordafie AdRGtALE eﬁ:lracm
when t he eccC datdiamdtre dasOpevgages 64, 631est pasgrait mee teidindes pergdyes 86,15Ven reducti on
rrertg,er and a Cairedystedr epmpattroencoleaipu experitiiaues 66, fLeatidajres] dell'ariere tmoteyr 50, décalés de
i 180° soit en opposition I'un par rapport a I'autre et dont les plans médians sont alignés sur les centres des
45 pergages 56, 64 respectwement 57, 65.
: Des rotors 68, 69 a trois branches A, B, C sont tourillonnés fous sur les excentriques 66, 67
respectivement. Ces rotors 68, 69 sont ainsi décalés axialement I'un par rapport a 'autre mais sont placés
. dans des positions angulaires identiques par rapport a leur centre de rotation respectif 70, 71.
Chaque branche A, B, C de chaque rotor 68, 68 porte une paire d'organes d'actionnement 72, 73
50 respectivement 74, 75 formés par des tétons dont la surface périphérique est une tranche de sphére. Le-
diameétre des tranches de sphéres constituant les tétons extérieurs 72, 74 destinés a coopérer avec les
percages 56, 57 de I'organe réducteur fixe 53, 54, 55 correspond au diamétre de ces pergages 56, 57. Le.
plus grand diameétre des tranches de sphéres constituant les tétons intérieurs 73, 75 destinés a coopérer
, avec les percages 64, 65 de. Iorgane réducteur mobile entrainé 60, 61 correspond au diamétre de ces.
55 percages 64, 65.

La difféerence entre le dnametre des pergages 56, 57 et 64, 65 est suffisante pour que lors du
fonctionnement du réducteur les tétons 72, 74 pu:ssent passer au travers des percages 64, 65 avant de
coopérer avec les pergages 56, 57..

Une certaine quantité d' huule est fermee dans I'espace interne du carter 58 afin de lubrifier toutes

60 les surfaces en mouvement relatlf\%)ers et organes d’actionnement, lors du fonctionnement du
réducteur. : Ty

Cette sixiéme forme d’ execuho?l du\ Bucteur fonctionne suivant le méme principe que les formes
d’exécution précédemment: decntes“ ellelpdésente toutefois les avantages supplémentaires suivants :

1. Les masses en mouveqent sont Jca? ilibrées puisque les rotors 68, 69 sont en opposition.

65 2. Les organes d actlonnement po 5 par les tranches des rotors ne subissent aucun couple puisque

y.
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fromeach otHer. It is to be noted that in these equations I,Il and Il or
nd lla, if J[err] is diUNSBART by [err].in respectively
that [e is divisible by [err].in it is inpossible to satisfy the

' 't higs forees qui lqus spritap {S!S%qsb?aeset"d’af &e4i[si 3x@s EpsPastiiScleac ot ehalerRIt KIRLRAYA les

nunp€rs. | n PAEEMS gieptrd ol nher
S rent "o A d o e LB A Bl e

out side redigtyods parEedNGles daruRFENd &]ﬂe slio\ﬁS cé.rrés\sbmn:e ement S 22 an
i nternal reductbame dm#BE varbteR @ Sréthictedf) pelrentesontbbrari mgp»smlrsemrt Stréis] quatrer diit PIs.

25 dfi ven by tawiliwéstous chacesiragtexqantriquesaligaiterdesiagire mptut Gapeicemeaues sent dégmss
carryi ng eacRn9uipin P‘?‘ L urmmaappwg a%ﬂ%@? e pgetérenog sle manierna gtge ropadis ugilormgment

cooperating ¢ ol the by X i ire qu'il es
reduction negpg;'g &?ﬁg ﬂ:| tﬂ!‘n%db é?@‘kﬁ\éﬂg&igl agg% %} fw‘g?ré\%é &iﬁrtu?f l:h?:at;urat

nunber of driavpiag oﬁJaniH&hﬁ It 8k vaangelsbui des h'd’bpSrQH’ﬁeQﬁﬁﬂlﬁWatWh lelavdshecdipe evotdur pourrait

equat on |11 émhemhibhtié out si de reduction nenber 21 is the bearer nenber.
[err] Enfin, le réductpunpsh @yneéwgn ¢§Ff'8r§@%|q'§i ‘rP(E'Efe ﬂwetremevbﬁrer%ra@? F‘Uhdaﬂs un
rrerrber r eVl m sot ans lﬁgtre c&u? $ p rotatlon ]!'

) es V; nt nement pourralen re cons |fu r dés es ufrazsufes
X=0 ; and les 5:1 ﬁﬁh‘a udéur, il

llles dems e1c. Pou
ratio is in kg @ﬂﬁi@e@rene‘r@ﬁtrsi deso Xhctid nn@ﬂer& eﬁmﬁeﬁk@ﬁﬁ d‘%hb?d’inehﬁﬁt quelles
bear er reduchiuesoiene ndues forsest he |nternal menber 23 one has : [err]

a plus sign i s Oseuhasiuseacardauetiany emrédedienc sélom!'inventian: 'exeentiiaue exdontetungelativement
r e\@s ed di r 8PP BRUYEMER %ﬂﬁ@a'memhaw Pf ge yofte gu'un jpu de b@xcerm"quaﬁer Igrbremotgy@u du

— rotor sur e entri ag a. I’

Ea err] = E fm. it aut golgrr% sfw va g@:&g mcf t%ttg érrﬁg ﬁg 50 ?e]'ms. reél}ct»o‘z%

= 11 Figure g3um ct@r“ré%ﬂ iof Tdut {d' e£ plus Fb?é’l‘ﬂepc a
i n which tzhevaalrw,m@vweél yeahsgasmbhcsupada ta&Zxand the eccentric 26-i.s ™
constituted by Cesoéqrmteuss ﬁﬁveaVetmumscuam ommtréux dotnhives tachhidues: |t¢lg!aeamnlwi
arnms carryi nipaghiess agricles. lagmeqhineoHt). fasTrRepRISE, Tairgples altigtRope pRiagiquess la/ Miefy
30, 31 and 34MEEEniapReled insiyypenis R @paareils e fresurgs. -dés tasemissions. Bfspl ace angul ar 4
the one wigh respect to the other against the elastic action of a- resili e
menber 38. TRbvendicatidh@! | zat i on S particul arly advantageous since i
IS possible to adjust with precision the dianeter of the pins
formi ng the act Rétlatgr mevhdqe @mprenentruotaxe moteur I ekultorgaoé enttainér{G) totmping

forming the Wiesseeidgoyieirmelfiarentes fonetiangiy feRoPE e fRABANSIugEEucleHt, cOTROTART PN anes
takes pl ack { (YA Py se:% H}, e e
the SUCC@S§bt¥@r du ééﬁ ond Séducte Felcl6PiSk paln 1el € qu'il comporte

cor r espondi Ngu RYikENGS rdtsr (TREtrdting | Qzut‘arﬁrboﬁ‘d{etﬁ\(ﬂncohfprénbﬁ duOhEIhE 618 aitésCd’¥ighnks
ti ght d’actionnement (15, 16 ; 17, 18 ; 19. 20) réparties uniformément autour de son centre, 'un des organes
40 d’actionnement de chaque paire coopérant ‘avec les éléments d'entrainement d'un des organes
réducteurs, tandis que lautre organe d'actionnement de chagque paire coopére avec les éiéments
: d’entrainement de {'autre organe réducteur ; par je fait qu'au plus deux paires d’organes d’actionnement
3 du rotor {12) sont simuitanément en prise avec ies éléments d’entrainement correspondants ; et par le fait
que le mouvement rotatif relatif entre les deux organes réducteurs (6, 7) est provoqué par un pivotement
45 instantané du rotor {12) prenant appui sur au moins I'un des organes réducteurs autour d’un point situé
sur une ligne reliant les centres de pivotement des organes d'actionnement de la paire en prise avec les
éléments d'entrainement correspondants et provoquant I'entrainement de lautre organe réducteur,
Pamplitude de chaque pas du déplacement angulaire relatif des organes réducteurs (6, 7) dépendant
d'une part de I'angle dudit pivotement instantané et d'autre part de fa distance séparant les points de
50 contact des organes d’actionnement (15, 16) de ladite paire en prise avec les organes réducteurs.
2. Reéducteur selon Ja revendication 1, caractérisé par le fait que la série d’éléments d'entrainement
(10) de Forgane réducteur d'appui (6) est située sur un cercle d’un diamétre ditférent du cercle sur iequel
sont situés les éiéments d'entrainement (11) de I'organe réducteur entrainé (7).
3. Réducteur seion la revendication 1, caractérisé par le fait que le pivotement instantané du rotor
55 (12) s'effectue autour du centre d'un des organes d’actionnement (15) de la paire en prise avec Ies
organes réducteurs.
) 4, Réducteur selon la revendication 1, caractérisé par le fait que le pivotement instantané du rotor
(12) s'effectue autour d'un point situé sur un rayon du rotor reliant les centres de pivotement des organes
d’actionnement (15, 16) d'une méme paire.
60 5. Réducteur selon la revendication 3, caractérisé par. le fait que l'organe réducteur (6) coopérant
avec les organes d’actionnement servant de centres aux pivotements instantanés successifs du rotor est
fixe tandis que 'autre organe réducteur (7) est solidaire de I'organe entrainé (5).
6. Réducteur selon l'une des revendications 1 a 5. caractérisé par le fait que le nombre d’ élements
d’entrainement (10) de I'organe réducteur d'appui (6) est égal a:
65 .
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Tiqe fourth enmbodi ment shown in Figures 24 and 25 constitutes in fact a
variant with.two rotors of the reduce0 185487 n Fi gures 1 to 9. In fact,
this mechani cal reducer conprises-a nmotor shaft 1, an output shaft 5, a
housi ng 4, BuPreesd clePfoW"mtmess Bssentiprd leawrs axes exspeactifs. Qedi &8 égudnent @8 mur ies
rotor 12 a?eq‘gﬁ'"st ‘é‘“la|"F é?ﬁ‘bﬂ"@?'??ém"““ﬂ"&econd rotor 40 having three arns
also is piv ergnllg’ ¢ xgpytion; leg [Flons iet. leg trpusy gypc fegquels ils coopérent

concent 11 £op) yaledt B GHee fbguietss U:H;g‘:g‘fﬁ@‘“ﬁfre a}ma'g S PPBE Pasdee Sl o

al ong |ines bipars tialigkest vaRaritddQ e Roailidd: J?fﬁ:o rst R36ord, itfont quattb QL 91&
Thé.ar ns  of toutifiognés dausrvtiaquo tsar uncexcenyriqné selicgie deS!’ aﬂ:fre M6teLraCes dkcsvtaes Sonftdacdias ;
44,45 andaﬂ%'ame!"ﬁﬂbbpe'ﬂm’#frfg’nmtdqx ?Meesrﬂstméiqsn@@eman@fe 4 bize répartic Lhitbrmément
menbers. ,Or "°"'§% arbre he bearer reducti on nenber, here

the outsid EpdZB B Qv bree: 142 t SL cteyr.est revers p Ia'd"'e 'qu'il est
Tl R el et ol
-23- displ amecbrwmmf respect to the f| rst rotor , he nunb not ches 11
of the driven En@dmteﬂmﬁeqmﬁtﬁsmetﬁquesc ekbérdire que lbthmﬁhntseekpastémeehmiuhmmans)ﬁh

i the oper & i $A® #At %‘l wqur%ﬁgﬁlealenbursfmweﬁ@nr@cﬁec%ﬁe rofitien gdevbarbretdgrsortie.
operate i ndeq

H‘F‘ iy ¢ :
this reduceg %ane rene a’?%q:e \9\% Cct» neEor#th?is ele t?ﬁ%f%gs %t:ts:lrles

resides in dda%oieﬁtclétﬁﬁ&ﬁm t e can be transm
reducer, 2adue ©o rereeqdecemtort hed denk e Bdedteir adiovERicvehtiva, IRRtehHiqd exdcitelah Fe@ivement
rrenber S, orﬂé’a"fddm"emf ?ftsvbtfe Pqnht'@huerms#ﬁ m hu tnhjgu demczetntrune st fidrre snotelar GuUdLE

26—$hows a Pt K seo@"t"h’é'q ‘&rﬁ°m¢ ut shaft 150
Fart o ATy i

s

rt’)f\i/i ?{;% ﬁzﬁf samligtﬁl Blgs ran$ e, )
pairs ofzsaqialéartu,ﬂgevm i -est acll B
menbers 153, wmu&tamﬁéuvéwswutbiyesaaﬁsy&el wveHbreuR domdingd téoaﬁﬁ;uéyl ik I@erB RS
155 driven rmchme,/emncoles.aa mathineiitilt s mépbmsmes Srairex déhafichages, atnbueg.sﬁasd:s
| ocat ed on TEASRRIANE lep dfstryrments e aprarejls demeswren, das trensiissipas.citet ance séparat
t hei.r es can be very small without reducing their dimensi dns and- -'-u’ s
their conmpag, his reducer conprises further a bearer, fu{ :
reducti on rrenber 1?5“ constituted by one of the lateral waf|s. of t he h 9 ng

157 and a dri vemsdo@elrahdcaniqueedtiprenant 28 ax@imered) etObh orb&}ﬁ en‘t\rh@&(@_‘- Eena
150 and_coftesses angiigices ditférentep tonctivinalis traphbid de TEidecticn dy rédgctalrcoveipbsantisiitfesanes
reduct i off rf%rfbe? 9&% argﬂa'gﬁ\snfdﬁnm fPERPéG' trera&pmauwmtreewxmbpamworlewarpel

respectivelys mu Eg'%@tgug r% (s caracﬁ@nse it §‘°F' ot réppytis
t'he previoyy & iné P nfolh!rup nacr\'npg Ej mg?tl'o g Eg a
very sl ow f&!’cﬂﬁfndmémt(ﬁom fﬂ( 1836‘9112@@5}116&1: un‘ifbﬁhe Eﬂlt\éﬂﬂuf R,

thus a 40r yd'agtigmement ddec thaune rpatre @ospérant apeer e tdidmeatst dientrainemént - &'l @es m'giﬁéson
of high t or purs, ta"F'S qo|lgeira owhne d'Retiopnement ge cbhgue iPhilke doapiisoaieeriast élénts

rat re,organe e par le fait qu'au plus deux paires d'organes d'actionnement
tbreduce ﬁgf@% ":!li‘ SorgnefPduie s

tanément'en prise avec les éléments d’'entrainement correspondants et par le fait
que Ie mouvement rotatif relatif entre les deux organes réducteurs (6, 7) est provoqué par un pivotement

45 _instantané du rotor (12) prenant appui sur au moins I'un des organes réducteurs autour d’'un point situé
sur une ligne reliant les centres de pivotement des organes d'actionnement de la paire en prise avec les
éléments d'entrainement correspondants et provoquant I'entrainement de I’'autre organe réducteur,
I'amplitude de chaque pas du déplacement angulaire relatif des organes réducteurs (6, 7) dépéndant
d’une part de I'angle dudit pivotement instantané et d’autre part de la distance séparant les points de

50 contact des organes d'actionnement (15, 16) de ladite paire en prise avec les organes réducteurs.

2. Réducteur seion la revendication 1, caractérisé par le fait que Ia série d’éléments d’entrainement
(10) de I'organe réducteur d'appui (6) est située sur un cercle d'un diamétre différent du cercle sur lequel
sont situés les éléments d’entrainement (11) de I'organe réducteur entrainé (7). -

3. Réducteur selon la revendication 1, caractérisé par le fait que le pivotement instantané du rotor

85 (12) s'effectue autour du centre d'un des organes d'actionnement (15) de la paire en prise avec les
organes réducteurs.

' 4. Réducteur selon ia revendlcatlon 1, caractérisé par ie fait que e pnvotement instantané du rotor
(12) s’effectue autour d’un point situé sur un rayon du rotor reliant les centres de pivotement des organes
d’actionnement (15, 16) d’'une méme paire.

60 5. Réducteur selon la revendication 3, caractérisé par le fait que I'organe réducteur (6) coopérant
avec les organes d’actionnement servant de centres aux pivotements instantanés successifs du rotor est
fixe tandis que l'autre organe réducteur (7) est solidaire de I'organe entrainé (5). . :

6. Réducteur selon I'une des revendications 1 & 5, caractérisé par le fait que le nombre d'éléments
d'entrainement (10) de I'organe réducteur d'appui (6) est égal a:

’ ) O D
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lone or-several equilibrating masses, fast with the notor shaft and wth the
' eccentric® in order to dynamcally eqgy{s®ugke its parts which are in rapid
rotation. The sixth enbodi ment of the reducer shown in Figures 27,28,

and 29 < shows an industrial realizgtjop of it, particularly conpact with
a small size, conprising a |inwed erx.- NQf pi eces the manufacture
of which is rendered very easy thanks o P he desi gn and their shapes which
;nece55|tate only easy- nachlnlng such as borlng or turning. This realization

| correspohd8”t e t _the econd line of Table I, that
fISuO say tha\??p:rtnua%ﬁa%j "bjfrseg ‘E%eﬁ 'e‘Wrﬁ h are the fol lowing [err] =

{

i : N, est le@obre- dé?emen eman l'organe réducteur d'appal.’] 1N = 3 R =

I 55 . Ny est leMmombre-t’éléntets dehitrﬁmerﬁdnxﬁ rorgaHROBdusROL entlafdg.. 1 educer

§ corrprl Sé& an Ninpest les herhtre gitélémenisrd'entraihemen0 de I'beybeh leuasur tehiaini situé ebtre Geua
A i xed flan a%f GIORMEMeH caRpRIERBAN Y Fes Pwes Wéfeeqmsm‘urawmmnpmsesqm ret organe

: 52 coaxi al ?t{gtnge &Prttg&ghoaim ObreTh, eur u;tnes aft 52 | ssrot at I eel é}el}rhe
: “hub 53 of @ntQﬁJe et ie*dflgne 4 éjﬂ ﬁ d? W ?ﬁﬁ' ths . g

fithe- fixed 7. Regletlt Sbn l’uF@H&G&vendlcatl ﬁa 8 g : o

Wit h the nerairemeditt de3@rganel réduidtus tentsdinil dst Bght and corrprl ses t
gei ghteen circular holes 56,57 uniformy distributed on the
{thl s skirt, each row being disposeq i - ahplnarf hﬁerpendl cul
3! 50, 52. },hese hol es -25- 56,57 C@AsSIN,tat e driving
;‘the fixed reduction nmenber 53,54,55. The reducer conpris
@ housing 58o0igidly fixed and in a seal ed manner by nmeans oNg
. ifl ange 51 ahet rosonbdesoddgibresfentidns édaheu Bupéaelr keduct i on menbe ,
g conprises. THesst édtﬂe@'?feébtrﬁplegéés SPW'FWeBrOa dri ven reduct i on -

% constit@ied By & 'Bé’ (@ clgmeats drgnt Eﬁ'? PH'rl ven shaft 52,

? 't he cyli ndr' ﬁfgg o 'ljmbm éelemhtgﬁ%t;r: ea?te&b%? c(ﬁg ﬁiﬁe eux

, ot eﬁtﬂﬂ Udpbarfdina & pdifes fotor Crddn€ €
f end of thi®dedtéurt 61 is fast with a ring 62 plvoted on a hub

8 provi de® on Letsigee +fqtanedt"is¢ tmgee Balbreﬂqtegr@ktpmtne @dnsdd méreeseds quedlorgaedteduotm
8 rerber 60, %‘i’awﬁ? Tg‘ﬂ“d "6!3"'0? §9ﬂ¥ yverspol usdegiautess 5| i gned in the
8ol ane contai At !é'ﬁtt?f‘ 'gaf'°5f5° FRBRIENISE PREl 3t que e raRRAT d reductign 3t Sop!
B nenber and uniformy distributed on the periphery of this skirt 61. Each

& row of aholes conprises eleven holes dnfip, respectively constituting
8 the driving el enment s of the dr |Fi/eﬁ—|=educt i on nenber. The dianeter
E'of' the holes 64,65 is greater t han that of the hoI es 56,57. The

& educer cogprq >3 tvvo eccent r t he rmt or
-5 saall S sl BT ﬁftrmgté. i
aond the nedpomedudt @QQSn ltfh deé/\ié{/ icatfoh&1 a daﬂ@@ é pafie fdit ﬁrlQ:@ ro

Bbor es 56, Gids parep dotganel dfaciohnéihent lded css éthiit ifiétcaldea el mle thihGuwae né\'hHiFB de téi
. \_ d'entrainement d’au moins un organe réducteur est doublé.
i : 11. Réducteur selon l'une des revendications 1 2 10, caractérisé par le fait que deux paires
45 adjacentes d'organes d'actionnement d'un rotor sont reliées entre elles par un dispositif permettant un
" décalage angulaire de la position de ces paires I'une par rapport a 'autre.
~12. Réducteur selon 'une des revendications 1 & 9, caractérisé par le fait qu'il comporte un seul rotor
et que le nombre d'éléments d’entrainement d'au moins un organe réducteur est impair.
13. Réducteur selon la revendication 1 ou la revendication 12, caractérisé par le fait que les éléments
50 d'entrainement des organes réducteurs d'appui et entrainé sont disposés dans un plan perpendicuiaire a
I'arbre moteur (1), situé du méme c6té du rotor, les organes d'actionnement de ce rotor s’étendant
perpendiculairement hors d'une des faces latérales de celui-ci (Fig. 1).
14. Réducteur selon la revendication 1 ou la revendication 12, caractérisé par le fait que les éléments
d'entrainement des organes réducteurs d'appui et entrainé sont disposés dans des plans perpendiculaires
55 @& l'arbre moteur (1) situés de part et d’autre du rotor, les organes d’actionnement de chaque paire du
rotor s'étendant sur les faces opposées de ce rotor (Fig. 26).
15. Réducteur selon la revendication 6 ou 7, caractérisé par le fait que N,in ou N,in est égal ou
supérieur & deux.
16. Réducteur selon l'une des revendications 1 89 ou 12 & 14, caractense par le fait que le rotor est
60 entrainé par I'arbre moteur (1) par I'intermédiaire d’'un excentrique (13).
17. Réducteur’ ‘selon la, revendlcatron 10, caractérisé par le fait que les deux rotors sont entrainés par
I'arbre moteur (1) s:par l'mtermedrarre d un méme excentrique ou de deux excentriques concentriques
entre eux, =

18. Réducteu lon la revendrcatlon 10 caractense par le fait que chaque rotor est entrainé par
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are .freely rotatable on these eccentrics 66, 67 respectively.
These rotors 68,69 are thus axi @{1s54d49ypl aced the one with respect
to the other but are disposed in identical angular positions with
respect:- o 19- Réfacteut Son lar RSgHRARKIIVNS1S; @BlactEséOfar O tal b&¥ led Qsdbhtrigb@C Bondle
A B, C, of eemhitiemtor 68,69 carries a pair of actuating nembers 72,73,
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axes. Thi Sdésseléij\e% J chaqu rgarte an

menbers. In variants of t |s enbodl rrent the pins and t he holes vmth whi ch
they cooperatme could have different shapes. For exanple the pins could
be replaced b roIIers and t he holes b rectan ular sl ots of correspondlng
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ot her, pr etmrcakbiot nﬂatﬁ»u6hnacmaowam@&dﬁcﬁobeemwfafardcgen D thie it Mmak ibdobiphisks

t he rmt @6 sthadst onel mtoa (1@)xdtizeraldy theamotor &hait ﬁl)bajnnwnmetlwt threa paitsinf gctpatihg ovembers

Teversibl e(1a5't 1§a'g7n’t§aﬁ§ @h'&(tj':ﬂ'“!e'y sty to f . cqniay.cang of ﬂ‘ﬁé“?ﬁﬁéﬂemigrfsgrj:tmg
Idlneluéefhaf g éﬁ;& fi e?chdq ,}%%efateasf:{:tm w'E'%(?e'ltﬁ| d-e ?hegztre? rF:dE,ct» ?\aén Ir a e fact

t ot th
torque Q@UEéreE&)ng?nQ 'nhhé bl&ﬂemﬁ% m @t tﬁﬁ h@%ﬁaﬂbsﬁo&‘ﬁ%&ﬂ’eh@ﬁ betvie@ﬁ’-ihe' tﬁgt o

say t hat t Feudtiop iemdéra{e, 7)1myauke birah\nefhnﬁndohepwotément of the rotor (12) bearing against one
_ of the reduction members around a point located on a line connecting the centers of pivotement of the
W actuating members of the pair which is meshing with the corresponding driving members and causing the
driving of the other reduction members, the amplitude of each step of the relative angular displacement of
45 the reduction members (6, 7) depending on the one hand from the said instantaneous pivotement and on
the other hand from the distance separating the two contact points of the actuating members (15, 16) of
the said pair meshing with the reduction members.

2. Reducer according to claim 1, characterized by the fact that the series of driving members (10) of

the bearer reduction member (6) is located on a circle having a different diameter from the cercle on
50 which are located the driving element (11) of the driven reduction member (7).

3. Reducer according to claim 1, characterized by the fact that the instantaneous pivotement of the
rotor (12) is made around the center of one of the actuating members (15) of the pair which is meshing
with the reduction members.

4. Reducer according to claim 1, characterized by the fact that the mstantaneous pwotement of the

55 rotor (12) is made around a point located on a radius of the rotor connecting the centers of pivotement of
the actuating members (15, 16) of the same pair.

5. Reducer according to claim 3, characterized by the fact that the reduction member (6) cooperating
with the actuating members serving as center for the successive instantaneous pwotements of the rotor is
fixed whereas the other reduction member (7) is fast with the driven member (5)." )

60 6. Reducer according to one of claims 1 to 5, characterized by the fact that the dnvmg elemen{%
of the bearer reduction emmber (6) is equal to : SR *

V-N,=n
Ny = N-zin = XN, .
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L one direction or in the other, causing also a reversal of the direction of
;rotatlon of the output shaft. In varlantg4 the actuating nenbers could be
~constituted by slots-or mlled f or mePi13%%2Ad t he driving el ements by pins,

tﬁeth and ‘{%o on. For the good working of the reducer it is necessary that
~the actuat n%n’bgrsw @q} B&s AhdaY bR nts mesh wthout play whatever
~is their shaQ@,s a' h;fesm? Eﬁh ,g,éh 35 rg‘mﬁhat in a reducer accordingto

the inventiomn, i e nﬁﬁ.ﬁ&errdhﬁngmkra&us':\ofrtﬁé Béaer @égycipnendmbangul ar nmovenent for
each step so szkatheaﬂmb@'l(ﬂy!rlﬂiﬁg élereerecafaethd diiven oadluttive nmeptber. shaft or of t he

;rotégr on t hgin is gbe anmber cof drlmgg elements tdf dbe xven rpm{ctlon memge_r lpcsiasy ? %g
mbesy el t rs ction mem

E;gns?lrjbgﬂ ?/%W&f'ﬂ ion %%N‘Z&ggdg 1 rg'l B@ gﬁﬁ\@g’ reyoly sglm sgP t?lﬁ’(ﬁéﬁ an the d?ve{ah

i ireducer 4 r gn mem cfr:ﬁﬁg %sj &ﬂ {d 5 chdrsbid ed h@'ﬁﬁuﬁﬁt thd ndﬁibéhbﬂ’url’\lgg

l;and gr eat CBlerRErRS biSth® Brivenieichon anaﬁdeue dqgding: . i n and/ or of [err].in is equal
A to or higher than two. These reducers may be used in numerous technical
fields such as robotic, machines fQr_ tYhél B ricy ture, nmachine-tools, tines
nmechani sprs, . anal o- gi cal .di splays; Niil cmnrechanl ¢s, instrunents and appa-
ratus fdt fmeasur enent, transn ssions and so on. No 85101555.2 /[err]

S. A CLAI Mgnere : Mechani cal reducer conprising a nmotor shaft (1) and a:
driven nenbery §&) n aeWalow fughbeis edidi foe higher taamgiul ar speeds depending from the
reducti on ratd s aofhdlehsumbedeguacerhigheother Psi ng tvvo reductlon nmenbers (6, 7)
angul arB 5 dhdp Fh&d‘ab‘!bef of 1isivipg BlemPAtH O 'B%B%?é‘t” r and co- axi al

e —
=

f t '
be{ ween the "vﬁ‘t ! SN H’"Ya@,%%gﬂjd Gl i‘?ﬂh?ﬁf ‘l’i@’fin e e QAR S0
a series of i 'gs‘ u@gﬁ A LR f e TRRLc mdbHiAg WRAHNRCTo oAb o be?
center ‘of ro-tne dno.p being (ue&l WRYN 16S Poftdlishdt (1 Ebudives OM theesaime rdireatioa rtizemt the dfi@n

ri zed byst rauétatmednibat andt the sigp— when they feedves inoraeersedtdiyection 2he) ongrfrogetie igthet. he
not or shaft (8l)Redusepaccerding tagiaima B ot 7.charecterized bydhesfactibat theredyitiqndainis gaual to :
(15,16; 17,18; 19,20) unifornely distributed around its center, one of the
actuating rrenbers of each pair cooperati R IWnth the 15 driving el enent . of
one of the reduction nmenbers, whereas R$e—ofher actuating nmenber of each
pair cooperates with the driving el enents 8f the other reduction nenber; by
the fact that at nost two pairs of actuating marrbers of the rotor (12) are

si nmul taneousl rreshl n WI t h the cor- 20 re nd drl i qd by
o ect e et e e e R T
nmenber s f6 tl? @°‘8 °"" ANt aneous p oterren o e rotor ? '

earing agal nl%t R%@er%a&rﬁiﬁg Eoed'léQif h&ﬂ:lﬁiﬁﬂbﬁf ® chdradiétedibyDmé Mdct {heCIah@'ﬁbrtsGs Wwo

| ne connegdtdrsiGhd fiirs dhactatrigatiantefs qtthembtembﬂhg mferctamedaod mame ragt mmtﬁem@befr of

he pair whiidrig elqnemsdrnan agtiong retdqeﬂooonerr@s l§
causi ng 4 he dilj e e"cﬂcc @9 15 99 of F' tﬁrﬁd °§'L Pali
tep of th 2*'%&%42& os D &t 9‘35 “‘ﬁﬂ" e "‘“"s on TEMDEr S (o, 1)

e- \-30 pe ﬁébut: Q;qe fthé1d H91 fodl al'aeﬁﬁﬁﬂﬁaﬁﬂh@fﬂdﬁthﬁht-compnses only one
rotor and that the number of driving elements of at least one reduction member is uneven.

45 13. Reducer according to claim 1 or to claim 12, characterized by the fact that the driving elements of
the bearer and driven reduction members are located in a plan perpendicular to the motor shaft (1),
located on the same side of the rotor, the actuating members of this rotor extendmg perpendlcularly from

- one of its lateral faces (Fig. 1).

14, Reducer according to claim 1 or to claim 12, characterized by the fact that the driving elements of

50 the bearer and the driven reduction members are located in perpendicular plans to the motor shaft (1)
located on either side of the rotors, the actuatmg members of each palr of the rotor extending on opposed
faces of this rotor (Fig. 26).

15. Reducer according to claims 6 or 7.characterized by the fact that the N,in or N,in is equal or
higher than two.

55 16. Reducer according to one of the claims 1 to 9, or 12 to 14, characterized by the fact that the rotor
is driven by the motor shaft (1) through an excentric (13).

17. Reducer according to claim 10, characterized by the fact that the two rotors are driven by the
motor shaft (1) through the same excentric or through two excentrics which are- em{r entric between
them. T Lk Ed f

60 18. Reducer according.ta claim 10, charactenzed by the fact that each sotor 3
shaft (1) by means.of:én ekceﬁn “ i _

19. Reducer, aceommcixm, 48. characterized by the fact that the excentnc ard i o

20. Reducer ac/ cording<to one of’ claims 1 1o 9, characterized by the fact tba‘t |t'qémpnses re».-':\ ral
rotors each drivén by:an-excentric f {stwith the motor shaft (1) and by the

65 uniformely dlstnbuted a‘fé'bh ? sa,p.\?-lotor shaft.
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votement and on the other hand fromthe distance separa- ting the two
‘cont act pol nts of the actuati ng nmenber s élS,-lG) of the said pair neshing
with the reduction nenbers. . 0135 ﬁ ucer accordi ng to claim1l,

char act eri zed the seri

ct that
s iR b i

the drivebed @6 u57t is@nesre b Reducer according to claim1
char act er i. zz2d Regucereecdrdiod totdtm 21 hearamizemttyamcmhqmmehve Feied aretirdulaeandahar
( 12L i's Mdaawthtﬂe thh'es Gbredkeat ﬂvfmfeme' reductigremereiescis ngerltﬁamﬁeﬁb@rty 1l(e1®)330f

Ithe pai r‘ﬁﬂ’%& "'i!ﬁ“t'F‘F';‘2 i ‘:H% dgb Redu
accordi ng,y R e e e e IR S

T pi vot SHE Bérredbonid around ol nt ocat ed on a radi us of
. the 15 rot cza. aedwecu‘ctmgng ha:naaﬁm eha-aaénzéu dChenierthat e dildg72C3)have & pefigheral
menber s (Sllrticé_ﬁavmfthe Bigape afre sipaiof spiisre. Reducer according to claim 3,

characteri z@d %‘:‘EW"?"&@E tg slaim ﬂ\é’h?@‘ﬂﬂﬁ?q B‘hthﬁé‘?ﬁbéhat( '°'@6o@% ré8t pR °‘Wef1h

. the ac ué‘fq % th ' Thecmpoigpecg Spues Oseglﬂvmg |
s b R AR e R %ﬁ*’?ﬁ%ﬁ%&@ i on

, (Eéarérsreﬁ@éilbn\m Srnprised) om? El'se dtiving elemefi@ &rat&@oﬁfrﬂthﬁg to
- one of clcmespon]:m’gcacﬁaturrghmmheacttmm meals 1R, 40he fact that the driving el enents

(10) of 25 asheeqyemporﬂwmnemf claiment 14 0): 20 ehaeagigrited by thieciagt]that the rotors are

t hey VSGVQhMebsbleétﬁé/rﬁ‘(ﬁeﬁ) kad;géreetenmnakhﬁem 4so;m;éd?@1eeh ferse ungsorganes
"Reducer gkicbinaliggertetit sind dabiurch gekeanzkichiet,5gas ods aaumirtdest iemedl vby demBlofoavalie t(hat

t he nu b @ngetrfebehen \Roty (ea)ememr@mtaﬁt thhePehréwm Ardipbearganan (Sniie 17 5186q1@a20)t 0.

ie um seme M'Wh rtﬂlt e esn V: bsg (§‘
n | e rse! { |r eg
than Ls %‘gj& ﬁ{%ﬁéﬁ‘ A'h#i‘é‘@e. ‘m mﬁim J"L m@ﬂ‘éfasof
driving @ nARHESYorda |'E:hz F\ udedrdh @nmms&
driving elneﬁemrsaejnﬂtdi&edrmmeﬂa ﬂeduatve Oﬂah Erg, zwiselﬁern]deh Beideh Urliesefdufigsor- of
~driving ekrengdiTsduéh enmuoujentwwhvwewuoes Rutorsiti BXhervoigenien airdixiet avcaymirides einem -
-actuati ngern@ﬁrsqsengsomene Ponky pagreiit.def ayd ginpsLigip lipgiawelohe Gie Sebwenkmgjten
. _ 40 der Antriebsorgane des mit en geordneten Antriebselementen in Eingriff stehenden und den Antrieb
des anderen Untersetzungsorganes bewirkenden Paares verbindet, wobei die Amplitude jedes Schrittes
: der relativen Winkelbewegung der Untersetzungsorgane (6, 7) einerseits vom Winkel der Momentan-
— schwenkbewegung und anderseits vom Abstand zwischen den Berlhrungspunkten der Antriebsorgane
(15, 16) des mit den Untersetzungsorganen in Eingriff stehenden Paares abhéngt. '
45 2. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Reihe von Antriebsele-
menten (10) des AbstiGtzungs-Untersetzungsorganes (6) auf einem Kreis liegt, dessen Durchmesser sich
vom Durchmesser jenes Kreises unterscheidet, auf weichem die Antriebselemente (11) des angetriebenen
Untersetzungsorganes (7) liegen.
3. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 1. dadurch gekennzeichnet, daB die Momentanschwenkbe-
50 wegung des Rotors (12) um die Mitte eines der Antriebsorgane (15) des im Eingriff mit den
Untersetzungsorganen stehenden Paares erfoigt.

4. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Momentanschwenkbe-
wegung des Rotors (12) um einen Punkt erfoigt, der auf einem Rotorstrahl liegt, welcher die
Schwenkmitten der Antriebsorgane (15, 16) des gleichen Paares verbindet.

-55 5. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, daB das Untersetzungsorgan
(6). das mit den als Mitten fiir aufeinanderfoigende Momentanschwenkbewegungen des Rotors
" dienenden Antriebsorganen zusammenwirkt, festliegt, wogegen das andere Untersetzungsorgan (7) mit
dem angetriebenen Organ (5) verbunden ist. . .
6. Untersetzungsgetriebe nach einem der Anspriiche 1 brs 5. dadurch gekeDRZ
60 Anzahl der Antriebselemente (10) des Abstiitzungs-Untersetzungsorganes (6) gl&igh

wher e %/ gﬁﬁ‘e "h 'ﬁtﬂg éﬂ'g B‘E‘;‘ "g??e‘?ac'l FPAQT cpopettte With goreespgiding ;
nuikier ef4?e %?mﬂ"s P 1598 "ﬁTT"g(t'Q‘i dnumber of driving el ements of the
bearer reduction marrber. -2- N2 is the nunber of driving elenents of the y
driven r gewatahsprucherber. N2in is the nunber of drivi ng el ements of the
“driver®reduction rrenber | ocat ed between two actuating menber s =
bel ongi n tb Mechanis Ab nqssetaenedn-bﬁmwwwwaueeﬁhww mgﬁweblﬁ'P% 8;93" =
reauctt ol g@g e ﬁgg%‘gn;gggamvg IR o5 _
_in the S@mﬂel Qﬁhn é\éﬁun Mo h §n§ Adlte othen —
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25 with this reduction menber. The sign + being used when the nmotor shaft
(1) ‘revolves in the sane direction thOmM&$:49@riven reducti on nenber and the
sign - when they revolves in reversed direction the one fromthe other. 30
8. s Redefrer accor di nq to clains 6 or 7, characte- rized by the fact
that the reduc ¥¥nhn eafize dalh'en @ejefnpder groBer 1 gind= [ err] 9. Reducer
according to a e%fg;f zed by the fact that

o) gl E:gf’?gaiiﬁtg characteri

. ie_Anz mente des Abstlitzungs-Unté LUNgSsor ist.
the reducs | on N KPR Cenpa SIS A A VAR e e e by
cinematic | i nkg@esisAnLaRi d¢v AntHdSRRREAR det RJErieBsheh UnRirsetziibsorganes RATME SWischen
~acvordi ng t ewed AttriatisoightenGhgdordhetlsiridowélche @l earstbiednied Pghrdneirde! Mit iR6dm Uitérketiungs-
., conpri ses tongarl i Fivariifrgehetdee Rotory gehdfenact uat i ng nenbers of the rotors being .
i ntercal 25 eg 298 2pighenio "f‘ﬁ’t(‘:‘t:“:_{;l’?aﬁ!é- vens g;RJNeBn@I‘"m el Tﬂf@?egif'%%%g @fehywie das
il east one r - h : . , one, of .
T 1 on ettty s Tl o forichy T Bl AR e
B : actuating nenbers of a rotor are connected between them by neans of a
L i device pernmitting an angul ar dis- placemant sof the position of these pairs
ithe one Wth respect to the other.. M=t2g—m—*%Rbducer aceording to one of
M the clains 1 to 9, characterized by the fact that it conprises only one.

: “rotor and t &in L he nunber of driving el enents of at |east one reduction

i-menber 1S UNeWefhg d danze zahidREFIbIOEbdergRBEN SRu.t0 claim 1 or to claim 12, 25
@ charact ees zed Zogind ez 24H gleldRilodériessar o wt.ng el ements of the bearer and
@ driven reduct iNymiiendnzise der Snteebbeieraantecides rAbsiipinga-Upersplevngsargdnes ist.o t he not or
¥ shaft (1), | o-Nz,é’eﬁt,’é'Ha'erﬁ’le't fariedgeiem %‘Fﬁ:l??sdggqt'?ﬁ??e?%tgﬂ'e'seﬁte ggsa@grﬂP&t'ﬁtn gienb,er s
g or s o gt S R I e B G
g (Fig. 1) Qs'ﬁ%gsorg n Eingriff 6 RAGIS Yehrlly tO Clal m-1l or to clarm1Z,
& characterized gay ZeidRerl /Girdt yarkentidiCwéhinl dié RBtoPVeBBENtin dhdicheh SinR6aé Ghs aiddtriebne
B driven redugstersetzumgstingansiret.aintl cles Eeichen A, penpeiadegensianig gehers t 0 t he not or
3§ shaft 5 (1) | GeHmemeynoseetrarernadi fespreh B pder rdggusch geennzaichoss- o dey) Unemeeungs-
g of each pai YAEREINHor extending on opposed faces of this rotor (Fig.
3 26). 15. Reducer .according to clains o 7, charac- terized by the
 fact that the [err] in or [err] in isgeq 0 or hi gher than two. 16.
8l Reducer according to one of the clains 1 to"9, or 12 to 14, characterized
g by the fact that the rotor is driven by the notor shaft (1) through an :
i excentri é (13 8. U!!'S'si‘?l?"gsget"e%Gﬁfééf"e'&@éb‘f"me h‘!’_lge'tf\'&jPWP'l@ dad@rﬁargatﬁnezerczzw- 4?_g
4 the fact t hﬁe‘i‘ 3n‘1§’é:'?§}§5'"9§9f51%% beyyeglicung yptersipadden dyreh gjpe %’?‘t‘”(“f?b'laﬁfi'%ﬁ‘ﬁe'?%'
sane excent ['go6f 1 el SE6 SR 6 AR 1350, GO ol BhIISE o DT
18. Re dH&t8len RGweist] waBei o Baar voh trieﬁgbﬂaa&{ & IRéRFenARbikdndérbedchaofbit biRd@lund
each rot es daB die Anaahl dey Abthiebsaiente sdmifdest dines Wntensetznagsodyartes verdempet fist.C.
o 11. Untersetzungsgetriebe nach einem der Angpriiche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB zwei
benachbarte Paare von Antriebsorganen eines Rotors untereinander durch eine Vorrichtung verbunden
‘ sind, die eine Winkelversetzung der Position dieser Paare relativ zueinander ermoglicht.
N 12. Untersetzungsgetriebe nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB es einen
45 einzigen Rotor aufweist und daB die Anzahl der Antriebselemente zumindest eines Untersetzungsorganes
ungerade ist. ' '
13. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 1 oder 12, dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebsele-
mente des Abstiitzungs-Untersetzungsorganes und des angetriebenen Untersetzungsorganes in einer
Ebene senkrecht zur Motorwelle (1) angeordnet sind, welche auf ein und derge m* Rotors liegt,
50 wobei die Antriebsorgane dieses Rotors sich (iber eine der Seiten desselbeh se Thigaase
(Fig. 1). : . :
14. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 1 oder Anspruch 12,
Antriebselemente des Abstiitzungs-Untersetzungsorganes und des an
in Ebenen senkrecht zur Motorwellenachse (1) angeordnet sind, die z{( beid “’-:sé'
55 wobei die Antriebsorgane jedes Paares des Rotors sich ber die ggge nﬁbe,q)l@gpﬁ
Rotors hinauserstrecken (Fig. 26). : z g e
15. Untersetzungsgetriebe nach Anspruch 6 oder 7. dadurch gekeNpZeichrst,
gleich oder gréBer 2 ist. _
16. Untersetzungsgatrigbe! nachi einem der Anspriiche 1 bis 9 oder 12 bis™™
60 net, daB der Rotor &y} ap Mo:torv'vellé (1) Gber einen Exzenter (13) angetrieben ist,
SGetriebe, pach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Rotoren von
der Motorwelle (1)f/dbér ein-und desselber Exzenter oder iber zwei zueinander konzentrische Exzenter
angetrieben sind. HEL VL E
ungsgetriebe. nathpAnspriich 10, dadurch gekennzeichnet, daB jeder Rotor von der
65 Motorwelie (1) GbEf einen Exzenter angetrieben ist.
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Flg. . Reducer according to claim18, characterized by the fact that the
_excentri cs are in opposition. 20. g 1$®deyer according to one of the
tclainms 1 to 25 9, chdracterized by the fact that it conprises several
~rotors each @r Ume@etbahgad%trewmmnsprﬁ@sm ddlidn GERneichret, SBMbe Ekdehtenarigdayn-t he
fact that gédetzsangeordamtsindcs are unifornely distributed around the said notor
_shaft. -5- 20 Qmersetzungﬂ@m&e%mﬁbelmldw Ansgrighee 1 dfs 9.1riad P'é@e'@d!’%%?ﬁf -afafees

' char actgrf“f%’ﬂ'e % ‘E %ﬁfg{ geggr togﬁg}ﬁ Iﬂ??%?%? {;% ?’ foseeB 1)t wo
conqent 7id g,ee &}Eh ehidBichmt Or s
68, 69) g@ .e fsg% rek nnu‘i?sage Ror2BRAdche efemuaem eg ﬁde'fgand
i rrenber s anvelcﬁé)mtddémgadothyn (6] SQSur(AdiBen b dalf 4jeGmjriebs2Bmente diebée doeeezargsargati ng
“jto cl ai m 24 durch Bobrotgeni (5% &7 b§t ﬁﬁ@eb@@tsmdqat the said holes are ci rcuI ar and
} 10 t hat'0t heigr&qﬁﬁ%ﬁé?u’%ggggée Wﬁé@u‘ d't'J’Fh ‘ﬂ‘é’"\zﬂ? i‘lg%ﬁ% q@%%%ﬂ';? s Wpers
: |s greate 5 57'"ij§
- menber . ? ) ﬂbﬁ%@ 9)9 Q:'h%sﬂrﬁhhcgz gel& El@%@'&h@ﬁ@bs%aﬂ\}aﬁ Ahies-
t hat eaChs&@érfen @lvei kBaxi Aﬂ%&zeme fﬁfvfe%mder&ED%hrﬁeserHWDtﬂﬂaﬂdséﬂm @érBdhrudgen73)
. the di aseterentsprechindén Unesezposvrgane entsdrechan.anet ers -of the holes of the cor-
r espondi n% r@dUB‘F eiFungegetyiepe nach Anspruch mée%mgeﬁwwﬂmﬁgdqﬂa'%ﬁ"am (223 73) eine

' hg inFor ) ittgs-ay o
characteri E rs@ ; 5Ie]ine ﬁ?fanIrﬁf cﬁ% 3 durc gﬁ%%hr% a IBQ%{o%n (?p ) im
: surface h@\é lc ;ﬁ Ib%@l;w ae r Lt ar\.ﬁ'ﬁ angetrie %f 0
.claim b4, ef QJrs?&TR&hé %86 A ersBngﬁSﬁ abifihaitt, Biaem QE@&@ge()r]:IRetérD)\nﬁé&o}gﬁﬁe%

“subs- t anRowbd Jusafiménwiraére spliarethe awditd Relbe tdneArddbsetementadudié imondereavpenrdrieién

" cowgri ses Aatnsvorgamenodeschnderemgotmrmmezwﬁlrieoowv@ﬂ|dn? Abgtatrunghintersetruag

$pegedi n
“actuati ng (%WBGWS'QQ)Fe'EP Yo tgtriebasiemantemauivRisttin ik dengimisgiephAnARy Afitipbearganen der

cooper g %ﬁnte %ﬁ%ﬁmﬂ@i o2 e TE 0% S0l Bl P
wher eas” t gy i harkifl Bhet NEHB1 BE AnfPRbabrgaRe j6u6d IRSforsDimit den
~driving elz@gsefah&emﬁtﬁa,senaaem@t,em UhtekdatzliiRorg s acsammenwitem (Fig)ani ng menber
of both rotors (12,40). - 6.- 26. -Reducer according to one of clains
.18, 19 or 20 characterized by the fact that the rotors are located in
_;parallé? pl ans and that the actuating nenbers of each rotor cooperate wth
~corresponding driving elenments of 5 each reduction nenbers (Fig. 27.) - 7 -
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