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(54) Title: METHOD FOR OPEN-LOOP AND/OR CLOSED-LOOP CONTROL OF A VEHICLE-MOUNTED LIFTING GEAR
(54) Bezeichnung: VERFAHREN ZUM STEUERN UND/ODER REGELN EINES FAHRZEUGGEBUNDENEN HEBEZEUGES

Fig. 1

(57) Abstract: The invention relates to a method for open-loop and/or closed-loop control of a vehicle-mounted lifting gear (1), com-
prising an articulated crane arm system (2) having a crane (3) and a crane base (4), by taking into account a determined position of at
least one point (5) of the crane arm system (2), wherein a deformation (6) of the crane arm system (2) arising under the action of dynamic
and/or static forces is taken into account when determining the position of the at least one point (5), wherein an oblique position of the
lifting gear (1) resulting from an inclination (7) of the crane base (4) relative to a predetermined or predeterminable direction in space
is determined and taken into account when determining the position of the at least one point (5).

(57) Zusammenfassung: Verfahren zum Steuern und/oder Regeln eines fahrzeuggebundenen Hebezeuges (1), umfassend ein gelenki-
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Veritfentlicht:
—  mit internationalem Recherchenbericht (Artikel 21 Absatz

3)
ges Kranarmsystem (2) mit einer Kranspitze (3) und einer Kranbasis (4), unter Beriicksichtigung einer ermittelten Position wenigstens
eines Punktes (5) des Kranarmsystems (2), insbesondere der Kranspitze (3), wobei eine sich unter Einwirkung von dynamischen und/
oder statischen Kréften ergebende Verformung (6) des Kranarmsystems (2) bei einer Bestimmung der Position des wenigstens einen
Punktes (5) beriicksichtigt wird, wobei eine Schragstellung des Hebezeuges (1) aufgrund einer Neigung (7) der Kranbasis (4) relativ zu
einer vorgegebenen oder vorgebbaren Richtung im Raum bei der Bestimmung der Position des wenigstens einen Punktes (5) bestimmt
und beriicksichtigt wird.




