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(57) Abstract: The invention relates to a system (10) for weighing a predetermined mass of a food product, comprising an electric
stepping motor (30) supported by a chassis (11) and having an output shaft, a food-product receiving member (22) which is able to
move along the axis of travel between a position for receiving and a position for tipping out the food product, and an electronic control
unit for controlling the electric motor. According to the invention, the receiving member is unable to move independently of the output
shaft and the weighing system is configured so that, in the receiving position, the receiving member and food product apply a static
torque to the output shaft, and that the electronic control unit is configured to apply a resistive torque, for a predetermined mass of the
food product, to the output shaft so that when the static torque is at least equal to the resistive torque, the output shaft changes position.
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(57) Abrégé : L'invention concerne un systeme de pesée (10) une masse prédéterminée d'un produit alimentaire, comprenant un moteur
électrique (30) pas a pas porté par un chassis (11) et ayant un arbre de sortie, un organe de réception (22) du produit alimentaire qui
est mobile suivant I'axe de déplacement entre une position de réception et une position de déversement du produit alimentaire, et une
unité électronique de commande pour piloter le moteur électrique. Selon l'invention, 1'organe de réception est solidaire en déplacement
de l'arbre de sortie et le systeme de pesée est configuré pour que, dans ladite position de réception, l'organe de réception et le produit
alimentaire, appliquent un couple statique sur l'arbre de sortie, et que l'unité électronique de commande est configurée pour appliquer
un couple résistant, pour une masse prédéterminée du produit alimentaire, sur l'arbre de sortie de sorte que lorsque le couple statique
est au moins égal au couple résistant, l'arbre de sortie change de position.



