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(57) Abstract: The invention proposes guiding or rotating a laser beam (12) around the centre (13) of the instantaneous target
course of a projectile (1) in such a way that the projectile (1) itself detects a divergence thereof and subsequently carries out a self-
correction. To this end, a first laser beam (11) is emitted over a certain region (15) around the target course of the projectile (1),
wherein said laser beam can at the same time initiate the start of a timing process. For example, a further rotating laser beam (12)
having a fixed rotational frequency Q is simultaneously positioned around the region (15). With the help of said second laser
beam (12), the projectile recognises the divergence thereof from the target course and initiates the correction based on the determi-
ned divergence. The magnitude of the determined divergence is then used to effect the timed initiation of the correction. To this
end, delays in the release are implemented in the projectile (1).

(57) Zusammenfassung:
[Fortsetzung auf der néichsten Seite]
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Vorgeschlagen wird, ein Laserstrahlbiindel (12) so um das Zentrum (13) des momentanen Sollkurses eines Geschosses (1) zu tiih-
ren bzw. zu drehen, dass das Geschoss (1) seine Ablage selbst erkennt und dann eine Selbstkorrektur vornimmt. Dazu wird ein
erster Laserstrahls (11) {iber einen bestimmten Bereich (15) um den Sollkurs des Geschosses (1) herum ausgesendet, der gleichzei-
tig den Beginn einer Zeitzéhlung ausldsen kann. Beispielsweise zeitgleich wird ein weiterer, rotierender Laserstrahls (12) mit ei-
ner festen Rotationsfrequenz () um den Bereich (15) herum gelegt. Anhand dieses zweiten Laserstrahls (12) erkennt dieses seine
Ablage gegeniiber dem Sollkurs und initiiert die Korrektur aufgrund der ermittelten Ablage. Die Gréfle der ermittelten Ablage
wird dann dazu genutzt, das zeitliche Einleiten der Korrektur vorzunehmen. Dazu sind Im Geschoss (1) Verzégerungen der Aus-
16sung implementiert.



