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S300
N

Bestimmen der Orientierung eines Sensors
relativ zur Erdrotationsachse

S302\ ¢

Ubertragen der Orientierung an eine Zentraleinheit

S304—~ ¢

Ermitteln einer Drehrate oder Beschleunigung
eines zweiten Sensors, der bei Inbetriebnahme
des Systems in einer bekannten ersten
Orientierung zum ersten Sensor steht

S306—~ l
Ubertragen der Drehrate oder Beschleunigung

an die Zentraleinheit

S308—~ l
Generieren eines Uberwachungswertes aus
Ubermittelter Orientierung und Drehrate oder

Beschleunigung
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8800\\
Strukturveranderung (z.B. Erdbeben)

5802~ l

Drehratenanderung, Drehwinkeldnderung (Auslenkung),
Beschleunigungsénderung, Orientierungsanderung

8804\\ ¢

Auslesung Mastersensor

8806\\ ¢

Vergleich mit Sollwert aus Konfigurationsdatei

8808\\ v
' Auslesung Slave Sensoren (z.B. aus Sensorarray)
3810\\ v

Signélverarbeitung: Filterung (Rauschminderung, Driftreduktion, Bestimmung von
Frequenzspektren aus den Sensormessungen)

S812~ ¢

Bestimmung der Veranderung in Drehrate und ggf. Beschleunigung

S814\\ ¢

Vergleich mit Mastersensor:
Berechnung von Veranderungen (z.B. Deformationen) zwischen Master und Slaves

Uberprifung der Integritat der Daten (Vermeidung von Fehimessungen)

Alarmfunktion bei sicherheitsrelevanten Zustanden

8816\\ l

Protokolldatei erstellen, Dateniibertragung an Kontrolistelle, Frihwarnfunktion
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