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déterm P%'%a:ggsl J3B SeEpdits fixe BdikedralseiPii®ode du d6pl acement du fal soesu
. . obs S ! .
lum neux. B¥ DA Stte shivle par byl t & une vitesso constants, depuls un
- poi nt dg %ggmﬁswnﬂﬂ@m posiétﬂiséon 2 | aquel l e il touche un reflectQur.
: 6.4_Proo 6y, PRic6ya sklan lagevendicagion 1, act saractoérls 35 ence quel eftisceau
- | U neupkGk hieiaidstensindion de lacpogition u' t deux photo-dCtecteuns, disposes
cCOWA- " \iiéscast etfaniiéd pas pligtagn 4 Y :sssé)‘( e sont ajout~s avec un i signe
‘oppose Qﬁqequbctdrampﬂmle_éf@hﬂ'ﬁ’,“eﬁ“m o f | yautre, Aw par | e faisceau
| UM neueuk Géint6ibies par utfisation L SYET tlhoc6d6 selon | a revondicaflon 1,
‘car act 6rib s@oubgontélé bP'PQEa'?'&‘Teq& dhdeManeux est enis pres du plan do
- dépl acenmmoirdg;ﬂ/ctgg:f; Bt &es E?."'"‘Er oc6d6 salon ia revendication 1, caractérlse
. €N Cco quo¢mding n JaHEdtactehsd vehi cul e est 45 plac6 dane une
.position eﬁ-?'e?é&fFﬁm' ﬁ%ﬁjﬁmd& ois% e souhait6e, qui est d6placee
Pl us ou pFaRLe}s ,:ss onP il iScebiiintnéuxgen | a traj ectolre de consigne, lors des
'p,as_sage_s‘aé’éﬂ?gg 4 fi%a‘éiwnt akll Vidsse lcajstaotei rs. 5Q0 655 |
S explorant ho! : u'a une position &
depuls un point de référence jusq

aquelle 1l touche un réflecteur. .
Iaqus. Procédé selon la revendication 1, caractérisé 35 |

en ce que e faisceau jumineux réfléchi est détecgttée-ear:
“ytilisant deux photo-détecteurs, disposés -
IR véte, dont les signaux de sortie sont sjoutés aveo t:"e
o | { slgn'e oppossé et qui sont touchés, 'un aprés lautre,
ANy le falsceau jumineux réfiéchi. .
\/ et 7. Procédé selon la revendication 1, caractér:sé
en ce que le faisceau jumineux est émis prés du plan
éplacement du véhicule. o _
e dBpProcédé selon la revendication 1, camc!:érisét .
- en ce- que, lors de son déplacement, le véhicule es
| placé dans une position en relation avec um—: :acjreuo-n
oln
i uhaitée, qui est déplacée plus ou m
?;;2 z: de lautre de la trajectoire de consigne, lors
des passages successifs sur ladite trajectolre.
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