The fnvertion is based on a scanning pattern.correction circuit in a
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values of the ? g' dr}gérfm ungsgem dlg ftal a en n eg ﬁqltung wird sichergestelit, daB jeweils nach einer ge-
AL 30  naudefinierten Zahl von Zeilen, die der Zahl von Zeilen zwischen zwei aufeinanderfolgendeh Kreuzungspunk-
<« ten entspricht, der Maximaiwert der Dreieckspannung fiir die Uberblendung erreicht ist. Durch die digitale Ar-
beitsweise, die vorzugsweise mit einem Prozessor eingestelit wird, werden Toleranzen weitestgehend ausge-
schlossen, so daB die Schaltung auch bei unterschiedlicher Zeilenzahl zwischen zwel Kreuzungspunkten stets
_ einwandfrei arbeitet und eine exakte lineare Interpolation bewirkt. Die Schaltung arbeitet also stets einwandfrei
85 bei unterschiedlichen Modes, also unterschiedlichen Zeilenzahlen wihrend der sichtbaren Bildfi&che, also

auch unterschiedlichen Zeilenzahlen zwischen zwei Kreuzungspunkten des Gitterrasters.

Die Erfindung wird anhand der Zeichnung am Beispiel der Konvergenzkorrektur fiir ein Projektions-
Fernsehgerét erlautert. Darin zeigen
Fig. 1 im Prinzip die durch die Erfindung erzielbare Dreieckspannung fiir die Uberblendung,

\J 4 Fig.2 ein Blockschaltbild der Erfindung und _
Fig. 3 ein praktisches Ausfiihrungsbeispiel der Schaltung gemas Fig. 2.

In Fig. 1 ist angenommen, daB Kreuzungspunkte des Gitterrasters in Vertikalrichtung einen Abstand von
fiinf Zeilen haben, also die Kreuzungspunkte bei den Zeilen 5, 10, 15, 20 .... liegen. Diesen Zeilen sind bei der
Konvergenzeinstellung ermittelte und in Speichern abgelegte Konvergenz-Korrekturwerte K1, K2, K3, K4 zu-

45 geordnet, die im Regelfall von Kreuzungspunkt zu Kreuzungspunkt unterschiedlich sind. Es ist daher jeweils
eine lineare Interpolation von einem Kreuzungspunkt zum néchsten Kreuzungspunkt erforderlich, d.h. ein kon-
tinuierliches oder schrittweises Uberblenden des wirksamen Konvergenzkorrekturwertes z.B. von K1 nach K2,
K2 nach K3 usw. Dieses erfolgt durch die dargestelite treppenfdrmige Dreieckspannung x, die in finf Stufen
eine Anderung zwischen den Korrekturwerten K1, K2, K3, K4 bewirkt. Diese treppenfdrmige Korrekturspan-

80 nung x wirkt wie die ebenfalls eingezeichnete lineare Dreieckspannung x1.

Fig. 2 zeigt eine Schaltung fiir die Erzielung der Uberblendung von einem Korrekturwert K zum n&chsten.
Ein Register 1 liefert eine Folge von gleichen digitalen Wértern d, und zwar jeweils ein Wort d in jeder der N
Zeilen zwischen zwei Korrekturwerten K. Diese digitalen Worter werden dem Addierer 2 zugefiihrt, dessen
Ausgang an den Eingang des Registers 3 angeschlossen ist. An das Register 3 ist von der Klemme 4 eine

8  Folge zeilenfrequenter Impulse H angelegt. Der Ausgang 5 des Registers 3 ist liber die Leitung 6 mit einem
zweiten Eingang des Addierers 2 verbunden und liefert auRerdem die treppenférmige Spannung x in digitaler
Form, mit x(D) bezeichnet. Dadurch, daB der Ausgangswert des Registers 3 jeweils an den Addierer 2 zur{ick-
gefiihrt und dem Addierer 2 in jeder Zeile ein weiteres digitales Wort d zugefiihrt wird, entsteht am Ausgang
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This*task'is solved by the invention specified in claim1. Further

advant ageous devel opments of the inverﬂﬁm9938@1speci fied in the dependent

cl ains. Through using the circuit operating digitally according to the
invention, it sdes ﬂ@&t&ﬂhasha&peﬁm'gmghw@mﬁ%m @bs jedrsits Witirdnd e ZemOmh ik Stufe
t he fade-over angeigtl Ways reached following a precisely defined nunmber of -
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case of diff erdPR§inarAefwdbrend dar pirbafen e fxalep intigo! 4issaeniKa yndits; yongem Avegangswestres
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f th
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i nvention, Fi GhbEiiede Spdahuig bis Stelibrshahnu b&%i@'ﬂﬁuﬂ nk&tlaﬁss{ufb\éetmh lalQWenSn%. aIsQWo%r
a practi cal e@t}eﬁhuraﬁgme\m‘tentdaﬁn aifldRWultipikesorsstliv®d. t o Fig. 2. 1

it is assumed t hoér speidhesiH @ddaPdis R dnvéddent-RétreBtinwidrtd gdspeidhért Skl iRfert UB§Hawé] mx\ wsndler
fiwe |ines i n 282einvdargestelidn Zeitaligenblickdie Korrel@urwéred(1 (H20dietin dig ERGEnDE dor Muliliplikaticrizbiaeén
at {nes 52 10, 10ldalang®@. In der Multiftikhtipnsstuslo Wit delWertvoh KnegchatiesSpamronex wihrena der Zeit T
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and stored i n 1frwahverdder Zsth i edin Wert Qiauf dendaximalwerit berhiht. DiecAusdangsapapnungen dagStyfen 110
t 0 crossi ng paverdeningisAddidreiyfe 12 ddgierb BesemAwsgang 1 3ieptplehends Kerrektyssignatist alsp jéwellwabrand
crossing poi nteinezeft Aeeing dixaaredpterpelatie 'ﬁ;\fﬂﬁﬂhm aufeinapqistilgegdamKorrektuswerten Kaiit2, K44 e
st ep-wi se adScialiung hewirkt gleo bt lingqres Wherblepdep @P'g'@ﬁ&'@c"e&)ﬂ%‘!ﬂ"wﬂ%ﬂ@ée" Hogrekturwer-
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= u Ggsc fi
delta voltage X Il'lfgmsfz}ggj:me prak isc erprot%@%altung ur ?en opegen 1131 m 2 m| J;n Bau (%erllgr? E 4O 5, 6.

, Der Eingang 14, mit V-Reset bezeichnet, dient zum Zuriicksetzen auf null Jewells am Anfang eines Halbblldes. Der
o 30  Eingang 15 bewirkt die beschriebene Umschaltung zwischen dem Hochz&hien und dem Rickz&hlen (up/down) im
: Addierer 2 jeweils bei einem Kreuzungspunkt K. Der Addierer 2 ist durch die dargesteliten vier Addierstufen
jeweils mit zwei bzw. vier Bit gebildet. Die Umsteuerung zwischen dem Hochzéhlen und dem Riickzéhlen durch
. die digitalen Wérter d mit je 10 Bit erfolgt durch die EXOR-Gatter 16, 17, 18, die von dem LSB-Signal vom
Eingang 15 jeweils an einem Kreuzungspunkt K umgesteuert werden. Das Register 3 arbeitet wie in Fig. 2und
35 liefert am Ausgang 5 das digitale Signal x(D) das die Dreieckspannung x gem&R Fig. 1 darstellt. Das Register
3 wird wie in Fig. 2 von den zeilenfrequenten Impulsen H von der Klemme 4 gesteuert. Fiir die Zahi N der Zeilen
zwischen zwei Kreuzungspunkten (5 in Fig. 1) einerseits und den Zahlenwert von d andererseits ergeben sich

je nach verwendetem Mode mit unterschiedlicher Vertikalablenkamplitude in der Praxis folgende Werte:
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Val ues K, K2, K3, K4 in five steps. This stepped correction voltage x -
functions like the linear delta voltaBeo4do0a8Bb il|ustrated. Fig. 2 shows a
cirguit for achieving the,fade-over fromone correction value Kto the
next. Aregister 1 supplies a series of equal digital words d; to be
precise, one word d in each of e N lines between t correction val ues K
These digital words are fed to the adder 2, the output of which is
connected to the input of the réfi ster 3. A series2®$ |ine-frequency

i mpul ses Hsare applied to the register 3 fromthe ts4yinal 4. The output 5
of register 3 is connected via line 6 to a second i t of the adder 2 and
al so supplies the stepped vol tad‘g. x in digital forn{l& esignated x(D). By

f eedi ng back the output value of#0register 3 to the #@3ler 2 in every line,
the stepped signal x according g Fig. 1 arises at g put S of register 3
and clinbs®by one step during each line. After the time T between two
successi ve crossing points and drrection val ues, t¥Bdecoder circuit 21
detects that x(D) has reached a3oalue of 1. It suppd4&s a signal to the
input S of RS flipflop 22. Ther§lgy, flipflop 22 alt its 4 state and,
therewith, the value US at its Output which is connécted to the control

i nput of adder 2. A reversal in3ghe function of theS¥dder 2 then takes
place in the sense that during blge next period T, iggr between K2 and K3 in
Fig. 1, adigital word d is subtracted fromthe output value of register 3.
in.the adder 3 so that the val uélx decreases again er-wi se and

approxi matses the delta-type vol gage xl. At point KBX D) again reaches a
valug of 0. This value is det ectlﬁd by the decoder .a The RS flipflop 22 is
reset via input R so that the vallue of US is altered and controls adder 2
to the adding state. The digital signal x(D) fromoutput 5is fed via line
7 to the D/ A coriedinsiquergngjpivaiispei dinemdiayemotpunidK kana auch dadyreh prérioe).Ipk apyusganagies
Thi s i deal %8st Bedistassdein Dosadepyorgepahen ipteder dep Mayimalwertder Spanping ,arekigitynd ggraughin die Um-
| ow- pass fi | t 8pueryng gusidst Die § erspiipingrre Bisarzank fr den Maximalyedt fer ralecioqrayng,x,ag-
according to A%Fio.1 betiptzReI63fher hand, this voltage arrives as control
voltage to the nultiplication stage 9 and as the val ue (+1-

\../ 30 Patentanspriiche

1. Schaltung-zur Rasterkorrektur in einem Fernsehgerdt, bei der Korrekturwerte fiir um N Zeilen
beabstandete, durch ein Gitterraster definierte Kreuzungspunkte gespeichert sind und zwischen den
Kreuzungspunkten eine Interpolation von einem Korrekturwert zum néchsten mittels einer Dreieckspan-
3 nung erfolgt, dadurch gekennzeichnet, daR wihrend jeder der N Zeilen das gleiche digitale Wort (d) an
den Eingang eines Addierers (2) angelegt ist, dessen Ausgang mit einem Eingang eines von zeilenfre-
quenten Impulsen (H) gesteuerten Registers (3) verbunden ist, daB der Ausgang des Registers mit einem
Eingang des Addierers (2) und dem Eingang eines die Dreiecksspannung (x) liefernden D/A-Wandlers
. (8) verbunden ist, daR abwechseind jeweils von einem Kreuzungspunkt (K) zum néchsten das digitale
y 40 Wort (d) zu dem Ausgangswert des Register (3) addiert und vom nachsten zum ibern&chsten Kreuzungs-
punkt (K) subtrahiert wird und daB die Korrekturwerte (K1, K2) fiir zwei in Vertikalrichtung untereinander
liegende Kreuzungspunkte {iber zwei Multiplikationsstufen (9, 10) an eine die interpolierten Werte liefern-
de Addierstufe (12) angelegt sind und die Dreiecksspannung (x) an die Multiplikationsstufen (9, 10} im
Sinne einer entgegengesetzten Anderung deren Multiplikationsfaktoren angelegt sind, und daB am Aus-
45 gang (13) ein entstehendes Kormrektursignal jeweils wéhrend einer definierten Zeit (t) eine lineare inter-
polation zwischen aufeinanderfolgenden Korrekturwerten (K1, K2, K3, K4) ausgibt.

2. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da die Zahl (N) der Zeilen, wahrend der die di-
gitalen Worter (d) dem Addierer (2) zugefiihrt und im Addierer (2) zum Ausgangswert (X) des Registers
- 50 (3) addiert oder subtrahiert werden, einstelibar ist.

3. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da vor dem Addierer (2) EXOR-Gatter (16 - 18)
liegen, die jeweils bei einem Kreuzungspunkt (K) zur Umschaltung der Polaritét der digitalen Warter (d)
umgesteuert werden (Fig. 3).

4. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dal ein Decoder (21) vorgesehen ist, der den

Maximalwert (16383) und ein weiterer Decoder (20) der den Minimalwert (0) am Ausgang des Registers
(5) erkennt und daR von den Decodern eine Umsteuerung des Addierers (2) zwischen Addition und Sub-

.4
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X),. i e., 'in the formindicated by the broken Iine, to the nultiplication
stage 10. The nenory 11, in which the ER®489%038Rte correction val ues are
stored, supplies, at the illustrated monent in tinme, the correction val ues
Kl,- K2 via two D/ A converters 23, 24 which values arrive at the inputs of
the multiplication stages 9, 10. yn the nultiplicatiog stage 9, the value

of Kl is linearly reduced by the voltage x during time T from the maxi num
value of 1 to a value of 0. On t#% other hand, in nuBPPplication stage 10,
the value K is raised during timg T fromthe value @10 to the maxi num

val ue of 1. The output vol tages f50n1the stages 9, 13 @re added in the
addition stage 12. The correctioff si gnal ensuing at 3 put 13 is,

therefore, always a linear inter@dd ati on between suc889sive correction

val ues K1, K2, K3, K4 during a tizge T. Consequently, gkge circuit effects a
li near fadd?over between 5t successive correctign values for the

I ndi vi dual crossing points respggFively as is desiraﬁgé for an opti nal
correction of the convergence foBothe lines |ying bes#en two crossing

poi nts respectively. Fig. 3 showg.a practically‘testggzcirCUit for the

upper sectign in Fig. 2 with the conponents 2, 3, 4,75 6. The input 14,

desi gnated as V-Reset, serves foB2resetting to zero &l0Othe start of every
field. The input 15 .effects the dgscribed sw tch-oveggpet ween the counting
up and the counting down respectively in adder 2 (upédomn) al wvays at a
crossjng point K The adder 2 i €1f or ned by the four Qeding st ages
illustratedowith two or four bi t g0respectively. The g8e8ersal between the
countidb up and the counting dowpgthrough the digita} &ords d each with 10
bits is carried out by the EXOR gates 16, 17, 18 mhic% are reversed by the
LSB signal frominput 15 at a respective crossing point K. The register 3
functions as in Pledimsieuernrg jensjitie| eingm Keguzungapupih s kann guchdadurchiegfpigen dabiamfysgang des
x(D) whi ch # epRegistern Lein Prsodgeyoragsehey) it igeden Maﬁ@ﬂY’ﬂFf?gs'E%‘“‘F'P??’"l‘?e'th_E"aPé@I"é’teé#“"
3 is, as in Figjeuening aysiast Rip hacstaglort erseheinprde Binfrzgh| 85 25 Yarmalvasides Preipgkspannung x ge-
terminal 4. FJPARHE 1REAIEFB-N6P- | i nes between two crossing points. (5 in

Fig. 1) on the one hand, and the nunerical value of d on the other, there

r_esgi_)t S, | r}opr@acig.;gggsprlti&e‘, foll owi ng values with

1. Schaltung zur Rasterkorrektur in einem Fernsehgerdt, bei der Korrekturwerte fir um N Zeilen
beabstandete, durch ein Gitterraster definierte Kreuzungspunkte gespeichert sind und zwischen den
Kreuzungspunkten eine Interpolation von einem Korrekturwert zum néichsten mittels einer Dreieckspan-

35 nung erfolgt, dadurch gekennzeichnet, dak wahrend jeder der N Zeilen das gleiche digitale Wort (d) an
den Eingang eines Addierers (2) angelegt ist, dessen Ausgang mit einem Eingang eines von zeilenfre-
quenten Impulsen (H) gesteuerten Registers (3) verbunden ist, daB der Ausgang des Registers mit einem
Eingang des Addierers (2) und dem Eingang eines die Dreiecksspannung (x) liefernden D/A-Wandlers
(8) verbunden ist, daB abwechselnd jeweils von einem Kreuzungspunkt (K) zum néchsten das digitale

40 Wort (d) zu dem Ausgangswert des Register (3) addiert und vom nachsten zum iibernachsten Kreuzungs-
punkt (K) subtrahiert wird und daB die Korrekturwerte (K1, K2) fiir zwei in Vertikalrichtung untereinander
liegende Kreuzungspunkte Giber zwei Multiplikationsstufen (9, 10) an eine die interpolierten Werte liefern-
de Addierstufe (12) angelegt sind und die Dreiecksspannung (x) an die Multiplikationsstufen (9, 10) im
Sinne einer entgegengesetzten Anderung deren Multiplikationsfaktoren angelegt sind, und daR am Aus-

45 gang {13) ein entstehendes Korrektursignal jeweils wahrend einer definierten Zeit () eine lineare Inter-
polation zwischen aufeinanderfolgenden Korrekturwerten (K1, K2, K3, K4) ausgibt.

2. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB die Zah! (N) der Zeilen, wahrend der die di-
gitalen Worter (d) dem Addierer (2) zugefihrt und im Addierer (2) zum Ausgangswert (x) des Registers
50 (3) addiert oder subtrahiert werden, einstelibar ist.

3. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB vor dem Addierer (2) EXOR-Gatter (16 - 18)
liegen, die jeweils bei einem Kreuzungspunkt (K) zur Umschaltung der Polaritét der digitalen Worter (d)
umgesteuert werden (Fig. 3). —

4. Schaltung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, da ein Decoder (21) vorgesehen ist, der den

Maximalwert (18383) und ein weiterer Decoder (20) der den Minimalwert (0) am Ausgang des Registers
(5) erkennt und daR von den Decodern eine Umsteusrung des Addierers (2) zwischen Addition und Sub-

RN

4



di ff-%ri ng vertical deflection anplitude depending on the node used: N

d 64 - 255 48 ' 3ER 0489 038 B1 390 40

409 36 455 35 . . 468 30 546 56

292 32  traktidhbRw.dthgekehrt ausgeldst wird6 82 6 21 780 20

818 18 910 The reversal always at a crossing point K can al so
be carried ouf- i$eheltvag nagh Anspricy1; dadurchyfekensgeiehnat; da dieSehaptungifir eine Konvergenzeinrich-
decoder whi ch delueginpiprasFernseh-Regiektiopsgpriiauy fatergeplation der (fenvergqpe-Ken 1n &) uerwendet

triggers the revirsal. The highest binary number for the maximum val ue of
the delta voltage x according to Fig. 1 appearing there has a value of, for
exanpl e, 16383, 1111112 12111 112211 11211 * © C L M S * 7

Clainms 1. A@ML Uit for scanni ng pattern correction in a tel evision

device in ghigh &Mit&&%&ﬂﬁﬁﬁ%&ﬁ&n@&iﬁn ifik Qﬁgnki @“&' iVt Qﬁiegfgia@xfofu&gm oints
pattern and sepajehdatby Q¥%ridpdttelAGRd Siphrated BY 1§ fined 3 sBfbd'ahtl &' ibPlorh brfd on
correction val uegjg tott!%,@neﬁ@aiés PIAES BetwPenAfeTrddSha YRR by MBans bARA G138, Haractohsed In
neans of a del t ankQhkird@8ch ofREK el Thd saMEl dibifdl wordi(t) i€kpbiled B t t d?bn 4406 (3)| the difpan
the same di gital ofWhls dorlectsdtoaR Mbut 61 régister (3contfdietiby -Gy bes((i4)) in tHafife output
out put of phich 4ftheceyRe @) € donhétteatito an'iput of the addef @)JnG the inpdt 3)a DIA Bdrnvérel @Psubdlying
| i ne-frequency pitié deits voitide,(x)) ilthat, alternatingly, in each case from one crossing point (K) to the next, the digital
word (d) is added to the output value of the register (3) and from the next to the next-but-one crossing
point(K) is substracted, and in that the correction values (K1, K2) for two crossing points situated verticaily
one below the other are applied, via two multiplication stages (9, 10), to an adding stage (12) supplying
o 20 the interpolated values, and the delta voltage (x) is applied to the multiplication stages (2, 10) in the sense
(\_", of areversing change of their multiplication factors, and in that at the output (13) a correction signal arising
) provides a respective linear interpolation during a defined time (t) between two successive correction val-
ues (K1, K2, K3, K4). ' :

25 2. Acircuit according to claim 1, characterised in that the number (N) of lines is adjustable during which
the digital words (d) are fed to the adder (2) and added to or subtracted from the output value (x) of the
register (3).

3. Acircuit according to claim 1, characterised in that EXOR gates (16 - 18) are located prior to the adder
L % {(2), the gates being reversed in each case at a crossing point (K) for switching over the polarity of the
N/ digital words {d) (Fig. 3).

4. Acircuit according to claim 1, characterised in that a decoder (21) is provided which detects the maxi-
mum value (16383) and a further decoder (20) which detects the minimum value (0) at the output of the
register (5) and in that a switch-over of the adder (2) from addition to substraction or vice versa is triggered

% by the decoders. '

§. Adcircuit according to claim 1, characterised in that the circuit is used as a convergence arrangement in
a projection television device for interpolation of the convergence-correction values (K).

Revendications

1. Circuit de correction de trame dans un téléviseur, dans lequel des valeurs de correction sont mémorisées

pour des points d'infersection définis par une trame en grille, distants de N lignes et une interpolation

45 d’une valeur de correction a [a suivante est effectuée entre fes points d'infersection a I'aide d’'une tension

triangulaire, caractérisé par le fait que pendant chacune des lignes N, le méme mot numérique (d) est

appliqué & I'entrée d'un additionneur (2), dont 1a sortie est connectée a I'entrée d'un registre (3) comman-

dé par des impulsions & fréquence de ligne (H}), que la sortie du registre est connectée & une entrée de

I'additionneur (2) et & I'entrée d'un convertisseur N/A (8) qui fournit la tension triangulaire (x), que, alter-

&0 nativement, d'un point d'intersection (K) & 'autre, le mot numérique (d) est additionné & la valeur de sortie

du registre (3) et soustrait du point d’intersection (K) suivant, que les valeurs de correction (K1, K2) pour

deux points d'intersection disposés verticalement 'un sous I'autre sont appliquées par deux niveaux de

multiplication (9, 10) & un niveau d'addition (12) délivrant les valeurs interpolées, que la tension triangu-

laire (x) est appliquée aux niveaux de multiplication (9, 10) au sens d'une modification inverse de leurs

66 facteurs de muitiplication et qu'a la sortie (13) un signal de correction délivre pendant un temps défini (f)
une interpolation linéaire entre des valeurs de correction consécutives (K1, K2, K3, K4).

2. Circuit selon la revendication 1, caractérisé par le fait que le nombre (N) des lignes pendant lesquelles
e
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that” t he ‘out put of the register (3) is connected to an input of the adder
(2) and the input of a D)A converter (EP0489P38Bling the delta voltage (x),
in that, alternatingly, in each case fromone crossing point (K) to the
next, the digit aleswatsthuinéjquess(dsdntaiigdsaers Padiditioingui {2) v blise sant additiennieschi antseustriifds
and from t he nextle tacalbivae satis (x)iu tegistne(3); esbesgliablgg poi nt (K). i s substracted,
and in that the correction values (K1, K2) .for two crossin oi nts
situated ver tidcafrgitgpen'pieyandicaliof.!. earaptarisspat le ,"P,éﬁ,9°'ﬁ38i‘@¥%1g?ﬁ?'tff'pﬂs@a_em
stages (9, 50), fafed ""%Tﬂ%ﬂ’ e}‘?ﬁ 5%%“@533 40P A B interRECtion (A PYETORIUEET K Relariades
and the delta volPEJU™ eIy e Q@SN ed to the multiplication stages (9, 10)
in the sense Qf ikR%abok Adefitaidn ¥, Qfactshsy dar IRt dufil dsCrtbvu R ddBEuPL T quAitiltfiela
that at the out pylledr hdrimale (IOSI3P& uh Alire AbBUGAF (20) uiSddntiriels ClduElRMinRle (@ 2RLke U re-
l'inear interpol abishé(s§let'qué@s dstétRbisREAmitdntTaddilionndye [2\etid abiifon Bt SustRaStiod Bu inverse-
correction val uemettKl, K2, K3, K4). 2. A circuit according to claim1,
characterised in that the nunber (N) of lines is adjustable during which
the digital wd d§irw)selarrlerweru!ieetbn,ﬂmraa@d&paémfaim lepifenit @stiulisé dansyh équinement de
fromthe output efvergenckyumiglévisew de prglectiop pour tnterpaiation deg velpyrgdf qorrectiensle gprveroenge
claim1, charact®ised in that EXOR gates (16 - 18) are |located prior to
the adder (2), the gates being reversed in each case at a crossing point
(K)y for 8 switching over the polarity of the digital words (d) (Fig. 3).
4, A circuit according to claim1, characterised in that a decoder (21)
i s-provided which detects the maxi num val ue (16383) and a further decoder
(203~ whi ch2ddet ects the mininumvalue (0) at the output of the register (5)
and insthat a switch-over of the adder (2) fromaddition to substraction or
vice versa is triggered by the decoders. 5. A circuit according to claim
1, characterised in that the circuit is used as a convergence arrangenment
in a projection television device for interpolation of the

convergenc& correction val ues (K).
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