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(57) Abstract: The invention relates to a drive method for a drive system which provides a drive method for a drive system having 
the following method steps: operation of at least one drive propeller 2 of the drive system below a first predefinable propeller 
rotational speed according to a first operating state by operating at least one drive motor 5, connected to the at least one drive 
propeller 2, of the drive system by means of a first alternating voltage, wherein according to the first operating state at least one 
power inverter 22 makes available the first alternating voltage; operation of the at least one drive propeller 2 above the first 
predefinable propeller rotational speed according to a second operating state by operating the at least one drive motor 5 by means of 
a second alternating voltage, wherein according to the second operating state a first internal combustion engine 3 drives a first 
generator 4 which generates the second alternating voltage. In order to be able to move a watercraft from the stationary state up to 
the maximum speed, and vice versa, with continuous propulsion while avoiding jerky changes in propulsion with simultaneously 
economical operation of the individual drive components, it is proposed, in the case of a transition from the first operating state into 
the second operating state or vice versa, initially to operate the first internal combustion engine 3 at such a rotational speed that the 
at least one drive propeller 2 is driven at the first predefinable propeller rotational speed, and to synchronize the first alternating 
voltage with the second alternating voltage by means of the at least one power inverter. 

(57) Zusammenfassung: 
[Fortsetzung auf der nachsten Seite] 



WO 2013/135557 A11 lllll llllllll II llllll III lllll lllll III III III lllll lllll lllll lllll lllll llll lllllll llll llll llll 

Zusammenfassend betrifft die Erfindung ein Antriebsverfahren fur ein Antriebssystem, welches vorsieht Antriebsverfahren fur ein 
Antriebssystem mit den folgenden Verfahrensschritten : Betreiben zumindest eines Antriebspropellers 2 des Antriebssystems 
unterhalb einer ersten vorgebbaren Propellerdrehzahl gemaB einem ersten Betriebszustand durch Betreiben zumindest eines, mit 
dem zumindest einen Antriebspropeller 2 verbundenen Antriebsmotors 5 des Antriebssystems mittels einer ersten 
Wechselspannung, wobei gemaB dem ersten Betriebszustand zumindest ein Umrichter 22 die erste Wechselspannung bereitstellt, 
Betreiben des zumindest einen Antriebspropellers 2 oberhalb der ersten vorgebbaren Propellerdrehzahl gemaB einem zweiten 
Betriebszustand durch Betreiben des zumindest einen Antriebsmotors 5 mittels einer zweiten Wechselspannung, wobei gemaB 
dem zweiten Betriebszustand eine erste Verbrennungskraftmaschine 3 einen ersten Generator 4 antreibt, welcher die zweite 
Wechselspannung erzeugt. Um ein Wasserfahrzeug vom Stillstand bis zur Maximalgeschwindigkeit und umgekehrt bei 
kontinuierlichem Vortrieb unter Vermeidung von ruckhaften Vortriebsanderungen bei gleichzeitig wirtschaftlichem Betrieb der 
einzelnen Antriebskomponenten bewegen zu konnen, wird vorgeschlagen, bei einem Ubergang vom ersten in den zweiten 
Betriebszustand oder umgekehrt die erste Verbrennungskraftmaschine 3 zunachst mit einer derartigen Drehzahl zu betreiben, dass 
der zumindest eine Antriebspropeller 2 mit der ersten vorgebbaren Propellerdrehzahl betrieben wird, und die erste 
Wechselspannung mit der zweiten Wechselspannung mittels des zumindest einen Umrichters zu synchronisieren. 


