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die im kennzeichnenden Teil angegebenen Merk-
male geldst.

Bei der Erfindung werden zun#chst unter-
schiedliche Steuersignale gewonnen, von denen
die ersten jeweils eine zusammengehdrige Daten-
folge kennzeichnen und dio zweiten das Auftreten
einer mit Sollwerten libereinstimmenden Datenfol-
ge angeben, z.B. ein Synchrondatenwort. Diese
getrennten Steuersignale werden dann zusammen-
gefiihrt und durch eine Verkniipfungsschaltung so

. verknlipft, daB die zeitliche Lénge das Kriterium

_\_Jaﬂlr bildet, welches von beiden Steuersignalen

“vorliegt. Besonders vorteilhaft ist diese Losung bei
Steuersignalen, von denen das eine seltener aber
immer zeitgleich mit dem anderen auftritt.

Waeiterbildungen und vorteilhafte Ausfithrungs-
formen der Erfindung ergeben sich aus den weite-
ren Anspriichen, der Beschreibung und der Zeich-
nung, die ein Ausflihrungsbeispiel veranschaulicht.

In der Zsichnung zeigen:

Fig.1 ein die Erfindung verkdrperndes
Schaltbild, als Bestandteil eines Emp-
fangers fiir digitalen Satelliten-Rund-
funks,
ein Impulsdiagramm zur Erl3uterung
der in Fig. 1 dargesteliten Schaltung.

Der Empfénger flir digitalen Satelliten-Rund-
funk ist daflir vorgesehen, Hrfunkprogramme nach
den Spezifikationen des Hrfunkiibertragungsver-
fahrens in TV-Sat zu empfangen. Die Verschachte-
lung der Programme in eine Rahmenstruktur und
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von einem Datenprozessor ausgewertet. Der Daten-
prozessor ist jedoch nicht in der Lage, neben den
auszufiihrenden’ Berechnungen auch eine Uberwa-
chung von im Datenstrom auftretenden Synchron-
worten durchzufiihren. Diese Aufgabe Ubernimmt
eine Auswerteschaltung, die anhand der ausgewer-
teten Signale entsprechende Steuersignale dem
Datenprozessor Uibermittelt, der dadurch den An-
fang bestimmter Datenfolgen erkennt.

Bei den von der Auswerteschaltung abgegebe-
nen Steuersignalen handelt es sich um erste Steu-
ersignale A die das Ende zusammengeh&render
Datenworte, in diesem Falle solche von 8 Bit L&n-
ge, kennzeichnen und um zweite Steuersignale

" PR1, die den Beginn der Programmartinformatio-

nen fiir das Programm 1 kennzeichnen. Die ersten
Steuersignale sollen als INTR1 und die zweiten als
INTR2 zu Datenprozessor gelangen. Ein zusitzli-
ches Steuersignal INTR3 soll dann den Datenpro-
zessor erreichen, wenn die Auswerteschaltung kei-
ne Synchronsignale SYOKN erkennen kann.

Die in Fig. 1 dargestelite Schaltung ist in der
Lage, diese drei von der Auswerteschaltung abge-
gebenen Steuersignale zusammenzufassen, so daB
sie als in der Pulsléinge unterschiedlich verdnderte
Signale Uber eine einzige Steuerleitung zum Daten-
prozessor gefilhrt werden knnen.

Zur Erlduterung wird der Zeitabschnitt betrach-
tet, in der die Informationen der Programmart flir
das Programm 1 Uberiragen werden. Der diesen
Zeitabschnitt enthaitende Sonderdienst-Rahmen ist
deshalb in Fig. 2 unten gedehnt gezeichnet. Zum
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apper fuad dés §igerist F16-23 sowohl mit dem Signal fungsschaltung (4) eine ODER-Schaltung ist.
TR1 als auch mit dem Signal A in einem Verknlip-
fungsglied 7 und VerzSgerung dieses Signals in 30 4. Schaltungsanordnung nach einem oder mehre-
einem Flip-Flop 3 wird ein Signal B gewonnen, das ren der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekenn-

um eine Taktperiode dem Signal A nacheilt. Durch zeichnet, daB die ersten periodischen Steuersi-
Verknilpfung des Signals B mit dem Signal A in gnale (A) durch Taktsignale T32N gewonnen
einem Verknlipfungsglied 4 erscheint ein Signal werden, die einem Frequenzteiler (1) zugefiihrt
INTR2, das die doppslte Pulsldnge wie das Signal 35 werden, dessen Teilerverhiitnis der Anzahl der
INTR1 umfaBt. Dieses Signal wird vom Datenpro- in einem Datenwort zusammengehdrenden
zessor derart verarbeitet, daB er zunichst durch Bits entspricht.
IRTN1 veraniaBt wird, Daten zu {lbernehmen und
\/ nach der Ubernahme der Daten die durch INTR2 5. Schaltungsanordnung nach Anspruch 4, wobei
" erhaltens Information ergénzt, daB es sich hierbei 40 dis Datenfolge in eine wenigstens zweistufige
um Daten flir das Programm 1 handelt. Rahmenstruktur eingegliedert ist, dadurch ge-
SchiieBlich ist noch der Fall dargestelit, daB kennzeichnet, da8 auch die zweiten periodi-
kein Synchronsignal empfangen wird. Dies- ge- schen Steuersignale (B) durch Taktsignale
schieht durch SYOKN, das durch den Zustand lo- T32N gewonnen werden, die einem Frequenz-
gisch H fehlende Synchronisation anzeigt und zum 45 teiler (1) zugefilhrt werden, dessen Teilerver-
Eingang eines als Verzbgerungsglied dienenden hiltinis der Anzahl der in einem Rahmen SA
Flip-Flop 5 gelangt. Ein durch Verkniipfung des enthaltenen zusammengehdrenden Datenworte
Taktes T32N sowie F16 - 23 und A mittels eines entspricht und daB Ausgangssignale (F16-23)
Verkniipfungsgliedes 8 gebildetes Taktsignal liegt des Teilers (1) mit den zweiten Steuersignalen
am Takteingang des Flip-Flop 5 an. An dessen 50 (PR1) verknlpft sind.
Ausgang erscheint das Signal C. Durch Verkniip-
fung mit den Uibrigen Signalen A und B entsteht 6. Schaltungsanordnung nach sinem oder mehre-
hinter dem Verkniipfungsglied 4 ein Signal INTR3, ren der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekenn-
das statisch auf logisch H liegt und z.B. den Daten- ' zelcnet, daB eine weitere Vergleichsschaltung
prozessor flr weitere Datenverarbeitung spert. 55 vorgesehen ist, die Datenfolgen mit einer vor-

gegebenen Sollwertfolge vergleicht und dritte
statische Steuersignale (SYOKN) liefert, und
daB die dritten Steuersignale (SYOKN) nach
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um eine Taktperiode dem Signal A nacheilt. Durch zeichnet, daB die ersten periodischen Steuersi-
Verkniipfung des Signals B mit dem Signal A in gnale (A) durch Taktsignale T32N gewonnen
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erhaltene Information ergénzt, daB es sich hierbei 40 die Datenfolge in eine wenigstens zweistufige
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SchiieBlich ist noch der Fall dargestellt, da8 ' kennzeichnet, da8 auch die zweiten periodi-
kein Synchronsignal empfangen wird. Dies ge- schen Steuersignale (B) durch Takisignale
schieht durch SYOKN, das durch den Zustand lo- T32N gewonnen werden, die einem Frequenz-
gisch H fehlende Synchronisation anzeigt und zum 45 teiler (1) zugefiihrt werden, dessen Teilerver-
Eingang eines als Verzdgerungsglied dienenden hiltnis der Anzahl der in einem Rahmen SA
Flip-Flop 5 gelangt. Ein durch Verknlpfung des enthaltenen zusammengehdrenden Datenworte
Taktes T32N sowie F16 - 23 und A mittels eines entspricht und daB Ausgangssignale (F16-23)
Verkniipfungsgliedes 8 gebildetes Taktsignal liegt des Teilers (1) mit den zwsiten Steuersignalen
am Takteingang des Flip-Flop 5 an. An dessen 50 (PR1) verknlpft sind.
Ausgang erscheint das Signal C. Durch Verkniip-
fung mit den iibrigen Signalen A und B entsteht 6. Schaltungsanordnung nach einem oder mehre-
hinter dem Verkniipfungsglied 4 ein Signal INTR3, ren der Anspriiche 1 bis 4, dadurch gekenn-
das statisch auf logisch H liegt und z.B. den Daten-. zelcnet, daB eine weitere Vergleichsschaltung
prozessor flir weitere Datenverarbeitung sperrt. 55 vorgesehen ist, die Datenfolgen mit einer vor-

gegebenen Sollwertfolge vergleicht und dritte
statische Steuersignale (SYOKN) liefert, und
daB die dritten Steuersignale (SYOKN) nach
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2. Circuit arrangement in accordance with Claim 25 de commande périodiques (B) décalés dans le
1, characterised in that, the storage circuit (3) temps par rapport aux premiers signaux de
is a flip-flop which displaces the second con- commande et que les premiers st les seconds
trol signals (B) by the pulse duration of the first signaux de commande (A, B) sont amenés au
(A). processeur de données comme signaux de

: 30 “commande (INTR1, INTR2) par l'intermédiaire

8. Circuit arrangement in accordance with Claim d'un circuit d*enchainement (4).

1 or 2, characterised in that, the gating circuit
(4) is an OR circuit. _ 2. Dispositif de circuit selon la revendication 1,
caractérisé en ce que le circuit de mise en

4. Circuit arrangement in accordance withone or 35 mémoire (3) est un flip-flop qui décale les
more of the Claims 1 to 3, characterised in seconds signaux de commande (B) de la lon-
that, the first periodic control signals (A) are gueur d'impulsion des premiers (A).
obtained from clock signals T32N which are

i ; supplied to a frequency divider (1) whose di- 3. Dispositif de circuit selon la revendication 1 ou
~“  vision ratio corresponds to the number of the <0 2, caractérisé en ce que le circuit d'enchat
bits contained in a data word. nement (4) est un circuit OU.

5. Circuit arrangement in accordance with Claim 4. Dispositif de circuit selon l'une ou plusieurs
4, wherein the data sequence is incorporated des revendications 1 & 3, caractérisé en ce
into an at least two stage frame structure, 45 que les premiers signaux de commande pério-
characterised in that, the second periodic con- diques {A) sont obtenus par des signaux d'hor-
trol signals (B} are also obtained from clock loge T32N qui sont amends & un diviseur de
signals T32N which are supplied to a frequen- fréquence (1) dont le rapport de division cor-
cy divider (1) whose division ratio corresponds respond au nombre des bits qui font partie
to the number of the appertaining data words 5o ensemble d'un mot de données.
contained in a frame SA and that output sig-
nals (F16 - 23) of the divider (1) are logically 8. Dispositif de circuit selon la revendication 4, la
combined with the second conirol signals séquence de données étant intégrée 2 au
(PR1). moins une structure de cadre bidtagée, carac-

65 térisé en ce que les seconds signaux de

6. Circuit arrangement in accordance with one or commande périodiques (B) sont également ob-
more of the Claims 1 to 4, characterised in tenus par des signaux d'horloge T32N qui sont
that, there is provided a further comparison amenées A un diviseur de fréquence (1) dont



* predefined reference val ue sequence.and supplies themto a-storage circuit
(3) whi ch delivers second periodic control signals ( that are displaced
intime relative to7the first coRPOR04H4BAl s and that t He fU!lﬂIU cll Hm,r"(m,
control signals (A, B) are supplied to the data processor vi

circuit (4). as control signals (INTRL, INTR2). 2. Crcuit arrangerrent

accor darfft BPagry e eivisiorporresRoRd a4 PBPPsed in that, the storage circuit (3) is
a flip-7pP ‘6°WHPE‘H‘" gp'r"aet sef'}’? °§§‘ﬂond control signals (B) by the pulse

dur ati o ;ﬁ:?de o IS 3& B sgnl{lt arrangement in accordance with daim
1 or 2, eﬁ‘%gsc;ugrsé ﬁ%égﬂa&hﬁ? Q%egatl ng circuit (4) is an ORcircuit. 4.
Crcuit angement I'n-accor dance with one or more of the dains | to 3,

characterised in that, the first periodic control signals (A are obtained
by/neansj,sggs,tﬁldac&ﬁc@g gm,?,l fund o2 Npdikeh are supplied to a frequency divider
(1) whosBs thvaridbtRRs fi al4, Qaﬁefenwam&ds to the nunber of the bits in a rel ated
dat a Worgghil eft.-prévl UF blitle cRduit 2BgisaRdLk quin accordance with C aim 4, wherein the
dat a se@uapre 1dsSséqiintdspady dbredes Btwean at | east two stage franme structure,
char act eéqueard dervalliraide cordsigns eéddamperi odi ¢ control signals (B) are al so
obt ai neaédpt nuw alesneodesdtoidhres isigmeak sle T32N whi ch are supplied to a frequency
di vi der cprdpangh statiqud$ (8YOKNhetraup iles tobr r esponds to t he nunber of the
apper t aisigmag) sigaguy dospaande {BYPKN gomtn # frame SA and that output signals
(F16 - 28ghaiés. iap@s dplpiddear yni§lémane dF’ogl cally conbined with the second
control "4pg 2l '9“3“’6"9 £9reanHg (arrangerrent in accordance with one or
nmore of PhEremes a‘t"oseﬂm?% 'ﬂﬂaéfétdérl sed in that, there is provided a
further 'B i B2 cP oK td?f\)ﬁ ™ rBrrpar es data sequences with a predefined
reter ené " m:i‘gﬁﬁ“ ERRES NG U &r st hird static control signals (SYOKN)
and that er el ay by neans of a delay menber (5), the third
control si gnal s (SYCKN) are logically conbined as control signals (O
with the first (A and second control signals (B) via the gating circuit
(4) and are supplied to the data procgssor as (I NTR3).
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