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Beschrelbung 

Die Erflndung betrifft eine elektrische ZahnbOr­
ste mit einem Griffteil, der einen elektro-motori­
schen Antrieb umraBt. Mit dem Griffteil ist ein 
BOrstenteil verbindbar, wobei der BOrstenteil eine 
Welle mit Mitteln zur Drehmomentabgabe an einen 
Borstentrlger aufweist und an einem dem Griffteil 
abgewandten Ende des BOrstenteils ein Borstentrli­
ger drehbar gelagert angeordnet ist. Der Borsten­
trlger umfaBt Mittel zur Drehmomentaufnahme und 
Mittel zur Halterung von Borsten, wobei eine Dreh­
achse des Borstentrlgers winklig, insbesondere in 

_etWa rechtwinklig, zu einer Uingsmittelachse des 
BUrstenteils ausgerichtet ist. 

Eine ZahnbOrste mit den genannten Merkma­
len ist bereits aus der internationalen Patentanmel­
dung, Ver6ffentlichungsnummer WO 84/02453 bzw. 
der aus dieser Anmeldung hervorgegangenen US­
PS 4 619 009 bekannt. Der Borstentrlger dieser 
ZahnbUrste ist mit einem Lagerabschnitt in einer 
Lagerbohrung am Kopfende des BUrstenteils gela­
gert. Fixiert wird der Borstentrlger mittels eines 
Steckriegels, der in eine Ringnut des Lagerab­
schnitts eingreift. Angetrieben wird der Borstentrl­
ger mittels einer Antriebswelle,· welche ein Trlger­
rohr durchsetzt und am kopfseitigen Ende einen 
Kegelradzahnkranz aufweist. Dieser Kegelradzahn­
kranz greift in einen Zahnkranz am Borstentrlger 
ein, wobei dieser Zahnkranz am Borstentrager un­
mittelbar unterhalb einer Trlgerplatte des Borsten­
trlgers angeordnet ist. Da die Drehachse des Bor­
stentrlgers rechtwinklig zur Tragerrohrlangsachse 
angeordnet ist, sind die Tragerplatte und die Mittel 
zur Aufnahme des Drehmoments des Borstentrl­
gers beide auf einer Seite der Uingsmittelachse 
des Tragerrohrs bzw. BUrstenteils angeordnet. 

Diese bekannte Anordnung waist die folgenden 
Nachteile auf: Die drehbaren Teile, wie z.B. die 
Antriebswelle und der Borstentrlger, aber auch die 
Verriegelung und die Lageraufnahme des Borsten­
tragers sowie insbesondere die Mittel zur Drehmo-

- mentabgabe bzw. -aufnahme, sind einem starken 
• VerschleiB ausgesetzt. Hierbei ist insbesondere zu 

berUcksichtigen, daB ZahnbUrsten im Regelfall un­
ter Verwendung von Zahnputzmitteln eingesetzt 
warden, die in mehr oder weniger hohem MaBe 
Schleifmittel enthalten. Aus diesen GrUnden ist es 
angezeigt, MaBnahmen zu treffen, die die LebenS'" 
dauer der elektrischen ZahnbUrste verllingem, 
selbst dann, wenn diese ZahnbUrste unter Verwen­
dung von Zahnputzmitteln benutzt wird. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die 
Nachteile des bekannten Standes der Technik zu 
vermeiden und eine elektrisch betriebene ZahnbUr­
ste zu schaffen, die auch unter Einsatz von Zahn­
putzmitteln eine hohe Lebensdauer aufweist und 
wirtschaftlich zu fertigen ist. 
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Diese . Aufgabe wird durch eine elektrische 
ZahnbUrste mit den eingangs genannten Merkma­
len gelost, bei der alle Mittel zur DrehmomentOber­
tragung als separate Teile ausgebildet sind, aus 
Sintermetall bestehen und Uber Kertiverzahnungen, 
insbesondere Schwalbenschwanzverzahnungen je­
weils mit der Welle bzw. den Mitteln zur Halterung 
der Borsten verbunden sind. 

Die Ausgestaltung der Mittel zur Drehmoment­
Ubertragung als Sintermetallteile hat den Vorteil, 
daB der VerschleiB dieser stark beanspruchten Tel­
le stark reduziert wird, selbst dann, wenn die Zahn­
bUrste in Verbindung mit Zahnputzmittel eingesetzt 
wird. 

Aus KostengrUnden sind lediglich die Mittel zur 
DrehmomentObertragung, nicht aber die Welle und 
die Mittel zur Halterung der Borsten aus Sinterme­
tall hergestellt. Eine sichere und dauerhafte Festle­
gung der Mittel zur DrehmomentUbertragung, je­
weils an der Welle bzw. den Mitteln zur Halterung 
der Borsten wird dadurch gewlhrleistet, daB Kerb­
verzahnungen, insbesondere Schwalbenschwanz­
verzahnungen, zur Verbindung der Mittel zur Dreh­
momentObertragung jeweils mit der Welle bzw. den 
Mitteln zur Halterung der Borsten vorgesehen sind. 
Die Kerbverzahnungsverbindungen dieser Sinter­
metallteile mit der Welle bzw. den Mitteln zur Hal­
terung der Borsten, die beide in der Regel aus 
technischen Kunststoffen hergestellt sind, gewlhr­
leisten eine flachige und damit dauerhafte Obertra­
gung der erforderlichen Drehmomente im Vergleich 
zu herkommlichen Verbindungen. 

Dadurch, daB die Mittel zur Drehmomentauf­
nahme und die Mittel zur Halterung der Borsten 
einander gegenOberliegend, insbesondere jeweils 
unterhalb bzw. oberhalb der Uingsmittelachse des 
BUrstenteils am Borstentrlger angeordnet sind und 
die Mittel zur Drehmomentabgabe der Welle im 
Bereich zwischen den Mitteln zur Drehmomentauf­
nahme und den Mitteln zur Halterung der Borsten 
Uberlappend in den Borstentrlger eingreifen, wird 
folgender Vorteil erreicht. Durch diese MaBnahme 
wirkt die Welle mit den Mitteln zur Drehmomentab­
gabe gleichzeitig als Verriegelung des Borstentr§­
gers, da die Welle in den Borstentrlger zwischen 
den Mitteln zur Drehmomentaufnahme und den 
Mitteln zur Halterung der Borsten am Borstentrager 
Uberlappend eingreift. Eine zusltzliche Verriege­
lung des Borstentrlgers mit dem damit einherge­
henden erhohten VerschleiB der Lagerteile entflllt 
daher vollig. 

Dadurch, daB der Borstentrager auf einer Ach­
se des BOrstenteils gelagert ist und die Mittel zur 
Drehmomentaufnahme im · Bereich eines FuBpunk­
tes der Achse am Borstentrlger angeordnet sind, 
warden die aufgrund der Drehmomentabertragung 
im Getriebe auf die Achse des Borstentrlgers wir­
kenden radialen Krlfte dort in die Achse eingelei-
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tat, wo sie zu minimalen Kipp- bzw. Biegemomen­
ten fOhren. Durch diese MaBnahme wird die Rei­
bung der Lagerteile, wie auch der VerschleiB, ver­
mindert. 

DarOberhinaus trlgt diese MaBnahme unter ln­
kaufnahme eines gewissen Verschleisses der be­
wegbaren Teile dazu dennoch eine sichere Funk­
tion der ZahnbOrste zu gewlhrleisten. Anhand des 
genannten Standes der Technik sei dies im folgen­
den nlher erllutert. Nach einer llngeren Betriebs­
zeit wird der Lagerabschnitt bzw. die lagerbohrung 
einen gewissen Abrleb erfahren, so daB der Bor­
stentrllger aufgrund der speziellen Anordnung der 

• Zahnriider des Getriebes sowie der daraus resultie­
renden, auf den Borstentriiger wirkenden radialen 
Kraftkomponenten aus der idealen Drehachse her­
ausgekippt wird in Richtung der Seitenwand. Dies 
fOhrt dazu, daB mit zunehmendem VerschleiB der 
Lagerteile die Zahnrlder immer weniger in Eingriff 
miteinander gelangen und ab einem bestimmten 
Zeitpunkt Oberhaupt nicht mehr miteinander klm­
men. Die bekannte ZahnbOrste ist sodann un­
brauchbar und muB ausgewechselt warden. 

Eine besonders vorteilhafte Ausgestaltung stellt 
eine derartige Anordnung der DrehmomentObertra­
gungsmittel dar, bei der die Drehmoment!lbertra­
gung auf den Borstentrlger oberhalb eines FuB­
punktes einer Achse zur Lagerung des Borstentrl­
gers und unterhalb der Lllngsmittelachse des 
BOrstenteils erfolgt. Obwohl die bei der Drehmo­
mentObertragung entstehenden Radialkrlfte als 
Kippmoment axial auf den Borstentrlger einwirken 
und nach entsprechendem VerschleiB der Lagertei­
le auch ein tatslchliches Kippen des Borstentr§­
gers bewirken, fOhrt diese Kippbewegung der 
Drehachse des Borstentr§gers nicht dazu, daB die 
Drehmomentabgabe- bzw. Drehmomentaufnahme­
mittel auBer Eingriff geraten. Es zeigt sich, daB die 
DrehmomentUbertragungsmittel bei einem Kippen 
der Drehachse sogar in tieferen Eingriff gelangen. 
Diese spezielle Anordnung zur Einleitung des Dreh­
moments waist somit im Gegensatz zur AusfOh­
rungsform nach dem Stand der Technik die Ten­
denz auf, daB ein Abrieb der beweglichen Teile 
eine Bewegung der DrehmomentObertragungsmittel 
in Richtung festerer Verzahnung bewirkt. 

Die Ausbildung der Drehmomentabertragungs­
mittel als Kegelradverzahnung waist den Vorteil der 
herstellungstechnischen Beherrschbarkeit und rela­
tiv einfach zu berechnenden Geometrie auf. Die 
Anordnung einer Trlgerplatte, die der Kegelradver­
zahnung des Borstentrlgers gegenUberliegt, zur 
Aufnahme von Borsten oder BorstenbOscheln ge­
wlhrleistet eine freie Gestaltung und Optimierung 
des Borstenfeldes bezOglich der Reinigungswir­
kung der erfindungsgemlBen ZahnbOrste. Die Aus­
gestaltung der Kegelradverzahnung der Welle als 
Kegelradsegment erlaubt eine VerkOrzung der Bau-

5 

10 

15 

20 

25 

30 

40 

46 

50 

56 

3 

llnge des BOrstenteils unter Beibehaltung der oben 
erwlhnten Vorteile. Der in einem Bereich von etwa 
+I- 35 • alternierend drehbar angetriebene Bor­
stentr§ger gewlhrleistet eine intensive Putzwirkung 
der ZahnbOrste. Die Anbringung . von Durchbre­
chungen in einem Trlgerrohr des BUrstenteils ge­
wlhrleistet eine problemlose Reinigung und Trock­
nung der ZahnbOrste nach dem Putzvorgang und 
sorgt auch wlhrend des Putzvorganges dafOr, daB 
innerhalb des BOrstenteils keine oder eine nur ge­
ringe Pumpwirkung aufgrund der alternierenden 
Drehbewegung des Kegelradsegments der Welle 
auftreten. Durch diese MaBnahmen lllBt sich ein 
Eindringen von Zahnputzmitteln in die Lager wei­
testgehend vermeiden bzw. nach Beendigung des 
Putzvorganges bereits eingedrungenes Zahnputz­
mittel aus den Lagem wieder entfernen. Eine An­
bringung von keilf6rmigen Verdickungen auf der 
Welle im Bereich der Durchbrechungen des Tra­
gerrohrs des BOrstenteils bewirkt, daB in den Wel­
lenbereich eingedrungenes Wasser aufgrund der 
Zentrifugalkraft von den keilf6rmigen Verdickungen 
weg in den AuBenraum geschleudert wird. Diese 
MaBnahme gewlhrleistet, daB die in das Trlger­
rohr eingedrungene FIOssigkeit nicht oder nur we­
nig durch das gesamte Tragerrohr zum Griffteil 
wandern kann, sondern vorher zum gr6Bten Tail 
durch die Schleuderringe aus dem Tr§gerrohr ent­
fernt wird. Auch hierdurch wird ein VerschleiB des 
BOrstenteils aufgrund von in den Trlgerk6rper ein­
gedrungenen Zahnputzmitteln weitestgehend ver­
ringert. 

Weitere Vorteile der Erfindung ergeben sich 
aus der nachfolgenden Beschreibung eines AusfOh­
rungsbeispieles in Verbindung mit den Figuren. 

Es zeigen: 
Fig. 1 eine schematische Darstellung eines 

AusfOhrungsbeispiels der ZahnbOrste 
nach der Erfindung, 

Fig. 2 den vorderen Teil des BOrstenteils der 
ZahnbOrste nach Fig. 1 im Lllngs­
schnitt, wobei die Welle ungeschnitten 
dargestellt ist und 

Fig. 3 eine Draufsicht auf den HOlsenab­
schnitt, den Zapfen, die Kegelradver­
zahnung und die Achse gemae der 
Schnittlinie A-A der Fig. 2. 

In den Figuren ist mit der Bezugsziffer 20 eine 
elektrische ZahnbUrste bezeichnet. Die ZahnbUrste 
20 besteht aus einem Griffteil 22 und einem an den 
Griffteil 22 ankuppelbaren BUrstenteil 24. Der Griff­
teil 22 nimmt auf einen Akkumulator 26 oder auch 
eine Batterle, einen Elektromotor 28 und eine Um­
steuerungseinrichtung 30 zur Umsetzung der konti­
nuierlichen Rotationsbewegung des Elektromotors 
28 in eine altemierende Drehbewegung. Am Griff­
teil auBen ist ein Schalter 32 angeordnet zur Akti­
vierung der ZahnbOrste 20. Der BOrstenteil 24 be-
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steht aus einem hohen Trlgerrohr 36, · welches eine 
Welle 34 aufnimmt. Das Trllgerrohr 36 und die 
Welle 34 sind Ober eine nicht niher dargestellte 
Kupplung 40 mit dem Griffteil 22 verbindbar. An 
dem dem Griffteil 22 abgewandten Ende des BOrst­
enteils 24 ist ein Borstentrllger 38 angeordnet mit 
einer Trigerplatte 44 zur Aufnahme von Borsten 45 
bzw. BorstenbOscheln. Der Borstentrlger 38 waist 
an dem der Trlgerplatte 44 gegenOberliegenden 
Ende eine Kegelradverzahnung 46 auf, welche mit 
einem am Kopfende der Welle 34 angeordneten 
Kegelradsegment 48 ldimmt. Die Drehachse des 
Borstentrigers 38 schlieBt mit der Drehachse der 
.Welle 34 einen Winkel von ca. 90° ein. Dieser 
Winkel kann jedoch, ohne die Erfindung zu be­
schrinken, auch Werte von 30 • - 120 • einneh-

- men. Ober das aus den Kegelradverzahnungen 46 
und 48 bestehende Kegelradgetriebe 42 wird das 
Drehmoment der altemierend drehbaren Welle 34 
auf den im bevorzugt rechten Winkel zur Welle 34 
angeordneten Borstentriiger 38 Obertragen. Der 
vom Borstentrlger 38 Oberstrichene Drehwinkelbe­
reich kann Werte im Bereich zwischen +I- 20 • 
und +I- 100 • annehmen, bevorzugt jedoch einen 
Wert von etwa +I- 35 •. 

Wie genauer aus der Darstellung der Fig. 2 
ersichtlich ist, verjOngt sich das hohlkonische Tra­
gerrohr 36 in Richtung des dem Griffteil 22 atige­
wandten Kopfendes. Das Kopfende des Trager­
rohrs 36 ist als nach oben offene, topff6rmige 
Aufnahme 50 ausgebildet. In einem Obergangsbe­
reich 51 verringert sich der lnnendurchmesser des 
Trigerrohrs 36 sprungartig auf etwa 314 seines 
ursprOnglichen Durchmessers. Diese Anlagefllche 
dient in Verbindung mit dem Ring 60 und Siche­
rungsring 62 zur axialen Sicherung eines Wellen­
stOcks 75, welches im Obergangsbereich 51 des 
Trlgerrohrs 36 angeordnet ist. Am der topff6rmi­
gen Ausnehmung 50 zugewandten Ende waist das 
WellenstOck 75 ein Kegelradsegment 48 auf. Das 
Kegelradsegment 48 ist an dem dem Bodenbereich 
der topff5rmigen Ausnehmung 50 zugewandten 

_Tail des Wellenstacks 75 unterhalb einer Llngsmit­
telachse 52 des BOrstenteils 24 angeordnet. Das 
WellenstOck 75 weist in dem sprungartig verjOng-

. ten Bereich einen Querschnitt auf, der mit der 
Bezugsziffer 74 bezeichet ist. Der Durchmesser 
des WellenstOcks 75 vergr5Bert sich von einem 
geringen Durchmesser im oberen Bereich sprung­
artig in einen gr5Beren Durchmesser im unteren 
Bereich, wobei der kleine Durchmesser Ober einen 
Winkel bereich von etwa 250 • und der groBe 
Durchmesser Ober einen Winkel bereich von 110• 
eingehalten ist. Durch diese Formgebung ist eine 
altemierende Drehbewegung des WellenstOcks von 
etwa +I- 35 • m5glich. An dem dem Kegelradseg­
ment 48 abgewandten Ende waist das WellenstOck 
75 zylindrische, dem lnnendurchmesser des Tri-
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gerrohrs 36 angepaBte, UmfangsmaBe auf. Das 
WellenstOck lluft aus in eine Nabe 49, deren ln­
nenumfang eine Kerbverzahnung 80 aufweist. Die 
lnnenumfangslinie der Kerbverzahnung waist einen 
in etwa sinusf5rmigen oder rosettenartigen Verlauf 
auf, so daB eine optimale, flachige Drehmoment­
Obertragung von der Welle 34, deren Kopfende 
eine der Kerbinnenverzahnung 80 des Wellen­
stOcks 75 angepaBte KerbauBenverzahnung auf­
weist, gewihrleistet ist. Bevorzugt ist das Wellen­
stOck 75 aus. Sintermetall gefertigt, wlhrend die 
Welle 34 als SpritzguBteil aus technischen Kunst­
stoffen hergestellt ist. Der Boden der topff6rmigen 
Aufnahme 50 waist eine zentrisch angeordnete, 
kegel stumpfartige Erhebung 63 mit einer zentrisch 
angeordrieten Sacklochbohrung 57 auf, welche zur 
klemmenden Aufnahme einer Achse 56 dient, wel­
che bevorzugt aus einem abriebfesten Material, wie 
zum Beispiel Stahl, gefertigt ist. Die Achse 56 
schlieBt mit der Welle 34 einen rechten Winkel ein 
und dient zur Lagerung des drehbaren Borstentrii­
gers 38. Der Borstentrager 38 ist im AusfOhrungs­
beispiel zweistOckig aufgebaut, namlich aus einem 
Zapfen 59 mit einer angeformten Ringschulter 61 
und elnem den Zapfen 59 Obergreifenden HOlsen­
abschnitt 58 mit einer einstackig angeformten Tra­
gerplatte 44, die sich oberhalb der topff5rmigen 
Aufnahme 50 abdeckend Ober diese erstreckt. Im 
Obergangsbereich zwischen der Ringschulter 61 
und dem Zapfen 59 ist eine Kegelradverzahnung 
46 vorgesehen, welche mit dem Kegelradsegment 
48 klmmt. Die Kegelradverzahnung 46 ist im Be­
reich des FuBpunkts 53 der Achse 56 angeordnet. 
Bevorzugt liegt die genaue axiale Positionierung 
der Kegelradverzahnung 46 in einem solchen Be­
reich, daB die DrehmomentObertragung auf die Ke­
gelradverzahnung 46 etwas oberhalb des FuBpunk­
tes 53 erfolgt. Der Zapfen 59 waist auf der Unter­
seite einen zentrischen, kegelstumpff5rmigen 
ROcksprung auf, so daB ein Tail der Erhebung 63 
in diesen ROcksprung eingreifen kann, wobei eln 
geringer Spalt zwischen der Erhebung 63 und dem 
Zapfen 59 erhalten bleibt. Der Zapfen 59, die 
Ringschulter 61 und die Kegelradverzahnung 46 
bestehen bevorzugt aus einem einstOckigen Sinter­
metallteil, w!hrend der HOlsenabschnitt 58 und die 
Trigerplatte 44 aus technischen Kunststoffen als 
ein SpritzguBteil gefertigt sind. 

Zur Obertragung der erforderlichen Drehmo­
mente zwischen dam Zapfen 59 und dem HOlsen­
abschnitt 58 weisen diese eine Kerbverzahnung 81 
auf, wie sie in Fig. 3 dargestellt ist. Deutlich er­
kennbar ist die Kegelradverzahnung 46 und die 
Kerbverzahnung 81, die als einseitiger, exzentrisch 
angebrachter Schwalbenschwanz am zentrischen 
Tail des Zapfens 59 angeordnet ist. Die den Zap­
fen Obergrelfende HUise 58 waist eine entspre­
chende einseitige, exzentrische, schwalben-
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schwanzartige Ausbildung auf, so daB eine ausrei­
chende Fliiche zur Obertragung der Drehmomente 
auf die Triigerplatte 44 gewlhrleistet ist. Eine axia­
le Sicherung der Trlgerplatte 44 bzw. des Hlllsen­
abschnitts 58 an dam Zapfen 59 wird durch Hinter­
spritzen, Kleban oder UltraschallschweiBen bewerk­
stelligt. Der Zapfen 59 ist im Zentrum von einer 
Sacklochbohrung 55 durchsetzt, die zur Aufnahme 
des freien Endes der Achse 56 dient. In der Trii­
gerplatte 44 sind Bohrungen zur Aufnahme von 
einzelnen Borsten 45 oder BorstenbOscheln vorge­
sehen. 

Im auBermittigen Bodenbereich der topff6rmi­
gen Aufnahme 50 sind Durchbrechungen 64, 65 
des Gehluses vorgesehen. Ebensolche Durchbre­
chungen befinden sich im Gehlusewandbereich 
des Triigerrohrs 36. Im Bereich der Welle 34 sind 
die Durchbrechungen mit den Bezugsziffern 66 und 
ff7 bezeichnet. Weitere in der Zeichnung nicht 
sichtbare Durchbrechungen des Gehiiuses des 
Trlgerrohrs 36 befinden sich im Gehluseteil 68, 
und zwar in dem oberhalb des WellenstOcks 75 
liegenden, oberen Seitenwandbereich. 

Der BOrstenteil 24 wird wie im folgenden be­
schrieben zusammengebaut. Der Borstentrlger 38 
wird von oben in die topff6rmige Aufnahme 50 des 
Triigerrohrs 36 auf das freie Ende der Achse 56 
aufgeschoben. Die schwalbenschwanzartige, ex­
zentrisch angeordnete Kerbverzahnung ist in Rich­
tung des stimseitigen Endes des BOrstenteils 24, 
benachbart der Seitenwand 47, ausgerichtet. Durch 
die griffseitige Offnung des Triigerrohrs 36 wird 
das WellensWck 75 mittels eines Hilfswerkzeuges 
in das Triigerrohr 36 eingebracht, so daB das Wel­
lenstUck 75 an der Anlagefliiche im Obergangsbe­
reich 51 zur Anlage kommt. Aufgrund der Tatsa­
che, daB das WellenstOck 75 nur mit einem Kegel­
radsegment 48, nicht aber mit einer Verzahnung 
Ober den vollen Umfang versehen ist, ist das Ke­
gelradsegment 48 in einer vorbestimmten Winkella­
ge bezOglich der Liingsmittelachse 52 auszurich­
ten. AnschlieBend wird das WellenstUck 75 mittels 
des Ringes 60 und des Sicherungsringes 62, zum 
Beispiel einem Zackenring, axial gesichert. Durch 
das Obergreifen des Kegelradsegments 48 Uber 
die Kegelraclverzahnung 46 des Borstentriigers ist 
damit auch der Borstentriiger 38 gegen axiale Ver­
schiebungen auf der Achse 56 gesichert. SchlieB­
lich wird die Welle 34 in die Aufnahme im Bereich 
der Nabe 49 des WellenstOcks 75 eingebracht. 
Eine DrehmomentObertragung von der Welle 34 
auf das WellenstUck 75 ist durch die Kerbverzah­
nung 80 im Bereich des Eingriffs der Welle 34 in 
das WellenstOck 75 gewiihrleistet. Durch in der 
Zeichnung nicht niiher dargestellte Mittel wird auch 
die Welle 34 gegen eine axiale Verschiebung in 
Bezug auf die Liingsmittelachse 52 gesichert. Die 
Welle 34 ist mit einer Antriebswelle des Griffteils 

22 und das Triigerrohr 36 mit dem Gehiiuse des 
Griffteils kuppelbar. 

Durch die vorteilhafte Anordnung der Welle 34 
bzw. des WellenstUcks 75 in Bezug auf die Kegel-

5 radverzahnung 46 des Borstentriigers 38 erfOllt die 
Welle 34 bzw. das WellensWck 75 nicht nur die 
Funktion einer axialen Sicherung fOr den Borsten­
triiger, sondern es treten noch weitere Vorteile 
gemiiB der folgenden Beschreibung auf. Wie den 

10 allgemeinen FachbOchern zur Getriebelehre bzw. 
Kegelradkonstruktionen ohne weiteres zu entneh­
men ist, kann die auf ein angetriebenes Zahnrad 
wirkende Kraft. die im wesentlichen senkrecht zu 
den Zahnfliichen der Verzahnung wirkt, in ihre 

1s Komponenten Umfangskraft, Axialkraft und Radial­
kraft zerlegt warden. Die Umfangskraft ist gerade 
die Kraftkomponente, durch die das aufgenomme­
ne Drehmoment des angetriebenen Zahnrades be­
stimmt wird. Die Axialkraft und die Radialkraft sind 

20 Verlustkrlifte, die nichts zur Gr6Be des Obertrage­
nen Drehmoments beitragen, aber insbesondere 
auch die Lager des angetriebenen Zahnrades be­
anspruchen. Im vorliegenden AusfOhrungsbeispiel 
wirkt die Axialkraft entlang der Drehachse 54 des 

25 Borstentriigers in Richtung des Bodenteils der topf­
f6rmigen Aufnahme 50. Diese Axialkraft wird vom 
Widerlager zwischen dem Kopfende der Achse 56 
und dem Kopfbereich der Sacklochbohrung 55 auf­
genommen. In diesem Bereich treten auch kaum 

30 sichtbare VerschleiBerscheinungen des Lagers auf, 
da Zahnputzmittel in diesen Bereich aufgrund der 
exakten Passung zwischen Achse 56 und Sack­
lochbohrung 55 kaum eindringen kann. Dagegen 
Uben die Radialkrlfte ein Biegemoment auf die 

35 Achse 56 aus, welches naturgem§B mit dem Ab­
stand zwischen dem Punkt der KraftausUbung auf 
die Achse und dem Befestigungspunkt der Achse 
zunimmt. Es ist somit vorteilhaft, die Kraft- bzw. 
Drehmomenteinleitung in den Borstentrlger 38 in 

40 einem solchen axialen Bereich vorzunehmen, der 
m6glichst nahe am Befestigungspunkt der Achse 
56 liegt. Die auf die Achse 56 einwirkenden Biege­
momente aufgrund der bei der DrehmomentUber­
tragung entstehenden radialen Kraftkomponenten 

45 warden durch diese MaBnahme minimiert. Ganz 
beson- ders vorteilhaft erweist sich die MaBnahme, 
die Kraft in die Kegelradverzahnung 46 in einen 
solchen axialen Bereich der Dreh- achse 56 einzu­
leiten, der etwas oberhalb des Befestigungspunktes 

50 der Achse 56 liegt. Das aus den radialen Kraftantei­
len resultie- rende Kippmoment auf die Achse 56 
bewirkt ein Kippen der Achse 56 in Richtung der 
Seitenwand 47 der topff6rmigen Aufnahme 50. 
Folg- lich kippt auch die Ringschulter 61 mit der 

55 darOberliegenden Kegelradverzahnung 46 um die­
sen Winkel aus der ldeallage. Hier- durch greifen 
die Ziihne des Kegelradsegments 48 und die Ziih­
ne der Kegelradverzahnung 46 jedoch anger inein-

5 
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ander. Geht man davon aus, daB die Ziihne des 
Kegelradgetriebes 42 mit der Zeit aufgrund der 
Einwirkung von Zahnputzmitteln abgeschliffen bzw. 
abgenutzt warden und auch das Spiel zwischen der 
Achse 56 und der Sacklochbohrung 55 gr6Ber wird, s 
eine Drehmomenttlbertragung Ober liingere Zeit 
moglich, da die auf die Achse 56 einwirkenden 
Kippmomente aufgrund der Radialkriifte in Rich-
tung · eines tieferen Eingriffs der Zahnriider des 
Getriebes 42 wirken. Durch diese vorteilhafte An- 10 

ordnung der Zahnrlder des Getriebes 42 zueinan-
der und bezOglich des Befestigungspunktes der 
Achse 56 .ist eine Erhohung der Lebensdauer des 
BOrstenteils 24 auch unter lnkaufnahme eines be-
stimmten VerschleiBgrades erreichbar. 15 

Die Durchbrechungen 66 und 67 im Tragerrohr 
36 und die Durchbrechungen 64 und 65 im Boden 
der topff6rmigen Aufnahme 50 dienen einer leich­
teren Reinigung des BUrstenteils zur Entfemung 
von Zahnreinigungsmitteln und anderen Fremdkor- . 20 

pern. Die Durchbrechungen 68 oberhalb des Wel­
lenstacks 75 im oberen ·seitenwandbereich des 
Triigerrohrs 36 unterhalb der Trigerplatte 44 die-
nen nur untergeordnet einer Reinigung des BOrst-
enteils 24. Aufgrund der Formgebung des Wellen- 25 

stacks 75, wie sie durch den Querschnitt 74 ange-. 
deutet ist, wirkt das WellenstUck 75 im oszillieren-
den Betrieb wie eine Pumpe. und preBt die in 
diesem Bereich befindliche FIOssigkeit einerseits in 
die topfformige Aufnahme 50, andererseits aber 30 

auch in Richtung der Welle 34 durch die zwischen 
dem WellenstUck 75 und der lnnenwand des Tra­
gerrohrs 36 befindlichen Spalte. Um diesen Druck 
abzubauen, sind oberhalb des ·wellenstacks 75 
Durchbrechungen 68 im Gehiuse des Triigerrohrs . 35 

36 vorgesehen. Da trotz dieser MaBnahmen nicht 
ganz auszuschlieBen ist, daB FIUssigkeit mit 
Fremdkorperf! am WellenstUck 75 vorbei in das 
lnnere d.es Tragerrohrs 36 gelangt und entlang der 
Welle 34 in den Kupplungsbereich 40 zwischen 40 · 

das Griffteil 22 und BUrstenteil 24 eindringt, sind an 
der Welle 34 im Bereich der Durchbrechungen 66 
und 67 des Trigerrohrs 36 keilf6rmige Verdickun-
gen 70, 71, 72 angebracht. Liiutt mit Fremdkorpem 
vermischte FIUssigkeit Ober diese Verdickungen 4S 

70, 71, 72, so warden die FIOssigkeit und die 
Fremdkorper aufgrund der an diesen Verdickungen 
wirkenden erh6hten Zentrifugalkraft zum gr6Bten 
Teil von der Welle 34 weg und durch die Durchbre-
chungen 66, 67 aus dem Tragerrohr 36 hinausge- so 
schleudert. Die Verdickungen 70, 71, 72 haben 
somit die Wirkung von Schleuderringen zur Entfer-
nung von Fremdpartikeln und FIOssigkeit aus dem 
lnneren des Tragerrohrs 36. Auch durch diese 
MaBnahme wird eine erhohte Funktionssicherheit 55 

und VerschleiBfreiheit des BOrstenteils 24 gewiihr­
leistet. 

6 

Das AusfUhrungsbeispiel der Erfindung wurde 
anhand einer ZahnbOrste beschrieben, deren Bor­
stentriiger 38 senkrecht zur Liingsmittelachse 52 
des Bllrstenteils 24 altemierend in einem Winkel 
von ca. +I- 35 • rotiert. Die Erfindung ist jedoch 
nicht auf diese AusfUhrungsforrn beschrlnkt und 
llBt sich-ebenso vorteilhaft fllr kontinuierlich rotie­
rende ZahnbOrsten, die durchaus in anderen Win­
keln als in einem rechten Winkel bezOglich der 
Liingsmittelachse des BUrstenteils angeordnet sind, 
einsetzen. 

PatentansprUche 

1. Elektrische ZahnbUrste (20) mit den Merkma-
len 

a) ·ein Griffteil(22) umfaBt einen elektromoto­
rischen Antrieb (28), 
b) ein BOrstenteil (24) ist mit dem Griffteil 
(22) verbindbar, 
c) der BOrstenteil (24) umfaBt eine Welle 
(34) und Mittel (75) zur Drehmomentabgabe 
ail einen Borstentrlger (38) und einen am 
dem Griffteil (22) abgewandten Ende dreh­
bar gelagerten Borstentri.ger (38), 
d) der Borstentrlger (38) umfaBt Mittel (59, 
61) zur Drehmomentaufnahme und Mittel 
{44) zur Halterung von Borsten (45), 
e) eine Drehachse (54) des Borstentragers 
{38) ist winklig, insbesondere in etwa recht­
winklig zu einer Liingsmittelachse (52) des 
BOrstenteils (24) ausgerichtet, 

dadurch gekennzeichnet, daB alle Mittel (59, 
61, 75) zur DrehmomentObertragung als sepa­
rate Teile ausgebildet sind, aus Sintermetall 
bestehen und Ober Kerbverzahnungen (90, 81 ), 
insbesondere Schwalbenschwanzverzahnun-

. gen, jeweils mit der Welle (34) bzw. den Mit­
teln (44) zur Halterung der Borsten (45) ver­
bunden sind. 

2. Elektrische ZahnbOrste nach Anspruch 1, da­
durch gekennzeichnet, daB die Mittel zur Dreh­
momentaufnahme und die Mittel zur Halterung 
der Borsten (45) einander gegenOberliegend, 
insbesondere jeweils unterhalb bzw. oberhalb 
der Uingsmittelachse (52) des BUrstenteils 
(24) am Borstentrager (38) angeordnet sind 
und die Mittel zur Drehmomentabgabe der 
Welle (34) im Bereich zwischen den Mitteln zur 
Drehmomentaufnahme und den Mitteln zur 
Halterung der Borsten Oberlappend in den 
Borstentrlger(38) eingreifen. 

3. Elektrische ZahnbOrste nach Anspruch 1 oder 
2, dadurch gekennzeichnet, daB der Borsten­
triiger (38) auf einer Achse (56) des BOrstent­
eils (24) gelagert ist und die · Mittel zur Dreh-
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ander. Geht man davon aus, daB die Z§.hne des 
Kegelradgetriebes 42 mit der Zeit aufgrund der 
Elnwirkung von Zahnputzmitteln abgeschliffen bzw. 
abgenutzt warden und auch das Spiel zwischen der 
Achse 56 und der Sacklochbohrung 55 gr6Ber wird, 
eine DrehmomentUbertragung Uber l§ngere Zeit 
moglich, da die auf die Achse 56 einwirkenden 
Kippmomente aufgrund der Radialkrlifte in Rich­
tung eines tieferen Eingriffs der Zahnriider des 
Getriebes 42 wirken. Durch diese vorteilhafte An­
ordnung der lahnrlider des Getriebes 42 zueinan­
der und bezOglich des Befestigungspunktes der 
Achse 56 ist eine Erh6hung der Lebensdauer des 
.BUrstenteils 24 auch unter lnkaufnahme eines be­
stimmten VerschleiBgrades erreichbar. 

Die Durchbrechungen 66 und 67 im Trlgerrohr 
36 und die Durchbrechungen 64 und 65 im Boden 
der topff6rmigen Aufnahme 50 dienen einer leich­
teren Reinigung des BUrstenteils zur Entfernung 
von Zahnreinigungsmitteln und anderen Fremdkor­
pern. Die Durchbrechungen 68 oberhalb des Wel­
lenstOcks 75 im oberen Seitenwandbereich des 
Trlgerrohrs 36 unterhalb der Tr§.gerplatte 44 die­
nen nur untergeordnet einer Reinigung des Barst­
enteils 24. Aufgrund der Formgebung des Wellen­
stOcks 75, wie sie durch den Querschnltt 74 ange­
deutet ist, wirkt das WellenstOck 75 im oszillieren­
den Betrieb wie eine Pumpe und preBt die in 
diesem Bereich befindliche FIOssigkeif einerseits in 
die topff6rmige Aufnahme 50, andererseits aber 
auch in Richtung der Welle 34 durch die zwischen 
dem WellenstOck 75 und der lnnenwand des Tr§­
gerrohrs 36 befindlichen Spalte. Um diesen Druck 
abzubauen, sind oberhalb des WellenstOcks 75 
Durchbrechungen 68 im Geh§.use des Trlgerrohrs 
36 vorgesehen. Da trotz dieser MaBnahmen nicht 
ganz auszuschlieBen ist, daB FIUssigkeit mit 
Fremdk6rpem am WellenstUck 75 vorbei in das 
lnnere des Trlgerrohrs 36 gelangt und entlang der 
Welle 34 in den Kupplungsbereich 40 zwischen 
das Griffteil 22 und BUrstenteil 24 eindringt, sind an 
der Welle 34 im Bereich der Durchbrechungen 66 
und 67 des Tragerrohrs 36 keilf6rmige Verdickun­
gen 70, 71, 72 angebracht. Liuft mit Fremdk6rpern 
verrnischte FIUssigkeit Uber diese Verdickungen 
70, 71, 72, so warden die FIOssigkeit und die 
Fremdk6rper aufgrund der an diesen Verdickungen 
wirkenden erh6hten Zentrifugalkraft zum gr6Bten 
Teil von der Welle 34 weg und durch die Durchbre­
chungen 66, 67 aus dem Tragerrohr 36 hinausge­
schleudert. Die Verdickungen 70, 71, 72 haben 
somit die Wirkung von Schleuderringen zur Entfer­
nung von Fremdpartikeln und FIUssigkeit aus dem 
lnneren des Trligerrohrs 36. Auch durch diese 
MaBnahme wird eine erhohte Funktionssicherheit 
und VerschleiSfreiheit des BUrstenteils 24 gewlhr­
leistet. 
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Das AusfOhrungsbeispiel der Erfindung wurde 
anhand einer ZahnbOrste beschrieben, deren Bor­
stentrager 38 senkrecht zur Lingsmittelachse 52 
des BUrstenteils 24 alternierend in einem Winkel 
von ca. +I- 35 • rotiert. Die Erfindung ist jedoch 
nicht auf di~e AusfUhrungsform beschrankt und 
HiBt sich ebenso vorteilhaft fOr kontinuierlich rotie­
rende ZahnbOrsten, die durchaus in anderen Win­
keln als in einem rechten Winkel bezOglich der 
Lingsmittelachse des BOrstenteils angeordnet sind, 
einsetzen. 

PatentansprUche 

1. Elektrische ZahnbUrste (20) mit den Merkma-
len 

a) ein Griffteil(22) umfaBt einen elektromoto­
rischen Antrieb (28), 
b) ein BOrstenteil (24) ist mit dem Griffteil 
(22) verbindbar, 
c) der BOrstenteil (24) umfaBt eine Welle 
(34) und Mittel (75) zur Drehmomentabgabe 
an einen Borstentrlger (38) und einen am 
dam Griffteil (22) abgewandten Ende dreh­
bar gelagerten Borstentrager (38), 
d) der Borstentrlger (38) umfaBt Mittel (59, 
61) zur Drehmomentaufnahme und Mittel 
(44) zur Halterung von Borsten (45), 
e) eine Drehachse (54) des Borstentrlgers 
(38) ist winklig, insbesondere in etwa recht­
winklig zu einer Lingsmittelachse (52) des 
BUrstenteils (24) ausgerichtet, 

dadurch gekennzeichnet, daB alle Mittel (59, 
61, 75) zur DrehmomentUbertragung als sepa­
rate Telle ausgebildet sind, aus Sintermetall 
bestehen und Uber Kerbverzahnungen (90, 81 ), 
insbesondere Schwalbenschwanzverzahnun­
gen, jeweils mit der Welle (34) bzw. den Mit­
teln (44) zur Halterung der Borsten (45) ver­
bunden sind. 

2. Elektrische ZahnbOrste nach Anspruch 1, da­
durch gekennzeichnet, daB die Mittel zur Dreh­
momentaufnahme und die Mittel zur Halterung 
der Borsten (45) einander gegenUberliegend, 
insbesondere jeweils unterhalb bzw. oberhalb 
der Llngsmittelachse (52) des BOrstenteils 
(24) am Borstentrlger (38) angeordnet sind 
und die Mittel zur Drehmomentabgabe der 
Welle (34) im Bereich zwischen den Mitteln zur 
Drehmomentaufnahme und den Mitteln zur 
Halterung der Borsten Uberlappend in den 
Borstentriger(38) eingreifen. 

3. Elektrische ZahnbUrste nach Anspruch 1 oder 
2, dadurch gekennzeichnet, daB der Borsten­
trlger (38) auf einer Achse (56) des BUrstent­
eils (24) gelagert 1st und die Mittel zur Dreh-
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momentaufnahme im Bereich eines FuBpunk­
tes (53) der Achse (56) am Borstentrliger (38) 
angeordnet sind. 

gerrohr (36) Uber den Umfang eine keiltarmige 
Verdickung (70, 71, 72) aufweist. 

Claims 
4. Elektrische ZahnbUrste nach einem. der An- s 

sprUche 1 bis 3, gekennzeichet durch eine 
Anordnung der DrehmomentUbertragungsmittel 
in der Weise, daB die DrehmomentUbertragung 
auf den Borstentrliger (38) oberhalb eines FuB­
punktes (53) einer Achse (56) zur Lagerung 
des Borstentriigers (38) und unterhalb der 
Ulngsmittelachse (52) des BUrstenteils (24) er­
folgt. 

5. Elektrische ZahnbUrste nach einem der An­
sprUche 1 - 4, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Welle (34) an dem dam Borstentrliger (38) 
zugewandten Ende eine Kegelradverzahnung 
aufweist, die in eine Kegelradverzahnung (46) 
im Bodenbereich des Borstentrligers (38) ein­
greift. 

6. Elektrische ZahnbUrste nach Anspruch 5, da­
durch gekennzeichnet, daB der Borstentriiger 
(38) eine der Kegelradverzahnung (46) gegen­
Uberliegende Triigerplatte (44) zur Aufnahme 
von Borsten (45) bzw. BorstenbOscheln (45) 
aufweist. 

7. Elektrische ZahnbUrste nach Anspruch 5 oder 
6, dadurch gekennzeichnet, daB die Kegelrad­
verzahnung der Welle (34) als Kegelradseg­
ment (48) ausgebildet und der Borstentrliger 
(38) in einem Winkelbereich von etwa 
plus/minus 35 • alternierend drehbar angetrie­
ben ist. 

8. Elektrische ZahnbUrste nach einem der An­
sprUche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB 
das BUrstenteil (24) ein Trligerrohr (36) zur 
Aufnahme der Welle (34) umfaBt, wobei das 
Triigerrohr (36) in eine topff6rmige Aufnahme 
(50) filr den Borstentrliger (38) mOndet. 

9. Elektrische ZahnbUrste nach Anspruch 8, . da­
durch gekennzeichnet, daB am Boden der topf­
f6rmigen Aufnahme (50) eine Achse (56) ein­
seitig befestigt ist, die von einer Sacklochboh­
rung (55) Im Borstentriiger (38) aufnehmbar ist. 

10. Elektrische ZahnbOrste nach Anspruch 8 oder 
9, dadurch gekennzeichnet, daB das Triiger­
rohr (36) und die topffarmige Aufnahme '(50) 
Durchbrechungen (64-68) aufweist. 

11. Elektrische ZahnbUrste nach Anspruch 10, da· 
durch gekennzeichnet, daB die Welle (34) im 
Bereich der Durchbrechungen (66, 67) im Tri· 

1. An electric toothbrush (20) incorporating the 
following features: 

(a) a handle section (22) comprising an 
electric motor drive (28); 

10 (b) a brush section (24) adapted to be con­
nected to the handle section (22); 
(c) the brush section (24) comprising a shaft 
(34) and means (75) for delivering a torque 
to a bristle carrier (38), and a bristle carrier 

1s (38) rotatably carried at the end remote 
from the handle section (22); 
(d) the bristle carrier (38) comprising means 
(59, 61) for receiving the torque and means 
(44) for mounting bristles (45); 

20 (e) an axis of rotation (54) of the bristle 
carrier (38) being arranged at an angle, par­
ticularly at approximately right angles, to a 
longitudinal ceriter line (52) of the brush 
section (24); 

2s characterized in that all the means (59, 61, 
75) for transmitting a torque are configured as 
separate parts, are made of sintered metal and 
are connected to the shaft (34) and, respec­
tively, to the means (44) for mounting the 

30 bristles (45) by means of interengaging splines 
(80, 81 ), in particular dovetails. 

2. The electric toothbrush as claimed in claim 1, 
characterized in that the means for receiving 

35 the torque and the means for mounting. the 
bristles (45) are in relative opposite arrange­
ment on the bristle carrier (38), in particular 
below and, respectively, above the longitudinal 
center line (52) of the brush section (24), and 

40 the means for delivering the torque of the shaft 
(34) engage in an overlapping fashion in the 
bristle carrier (38) in the area intermediate the 
torque-receiving means and the means for 
mounting the bristles. 

45 

3. The electric toothbrush as claimed in claim 1 
or claim 2, characterized in that the bristle 
carrier (38) is mounted on a shaft (56) of the 
brush section (24), and the torque-receiving 

so means are arranged on the bristle carrier (38) 
in the area of a low end (53) of the shaft (56). 

4. The electric toothbrush as claimed in any one 
of the claims 1 to 3, characterized in that the 

55 torque-transmitting means are arranged in 
such a manner that the transmission of torques 
to the bristle carrier (38) occurs above a low 
end (53) of a shaft (56) for mounting the bristle 

7 
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carrier (38) and below the longitudinal center 
line (52) of the brush section (24). 

5. The electric toothbrush as claimed in any one 
of the claims 1 to 4, characterized in that the 
shaft (34) includes bevel gear teeth at its end 
close to the bristle carrier (38), which teeth are 
in engagement with bevel gear teeth (46) pro­
vided in the bottom area of the bristle carrier 
(38). 

6. The electric toothbrush as claimed in claim 5, 
characterized in that the bristle carrier (38) 
includes a mounting plate (44) opposite the 
bevel gear teeth (46) for the mounting of bris­
tles (45) or tufts (45) of bristles. 

7. The electric toothbrush as claimed in claim 5 
or claim 6, characterized in that the bevel gear 
teeth of the shaft (34) are configured as a 
bevel gear segment (48), and that the bristle 
carrier (38) is driven to rotate in an angular 
range of about plus/minus 35 • , reversing di­
rection in alternating sequence. 

8. The electric toothbrush as claimed in any one 
of the claims 1 to 7, characterized in that the 
brush section (24) includes a mounting tube 
(36) for receiving the shaft (34), with the 
mounting tube (36) terminating in a cup­
shaped socket (50) for receiving the bristle 
carrier (38). 

9. The electric toothbrush as claimed in claim 8, 
characterized in that a shaft (56) has one end 
fastened to the bottom of the cup-shaped 
socket (50), its other end being adapted to be 
received in a blind-end bore (55) in the bristle 
carrier (38). 

10. The electric toothbrush as claimed in claim 8 
or claim 9, characterized in that the mounting 
tube (36) and the cup-shaped socket (50) are 
provided with apertures (64-68). 

_ 11. The electric toothbrush as claimed in claim 10, 
charactSrized in that the shaft (34) includes 
wedge-shaped beadings (70, 71,72) extending 
over the shaft circumference in the area of the 
apertures (66, 67). 

Revendlcatlons 

1. Brosse a dents electrique (20) ayant les parti-
cularites suivantes 

a) elle comporte une partie manche (22) 
contenant un systeme d'entrainement a mo­
teur electrique (28), 

5 

10 

15 

20 

25 

b) elle compOrte une partie brosse (24) qui 
peut @tre reliee a la partie manche (22), 
c) la partie brosse (24) contient un arbre 
(34), des moyens (75) pour delivrer le cou­
ple a un porte-soies (38) et ca porte-soies 
(38), lequel est monte rotatif a une extremi­
te eloignee de la partie manche (22), . 
d) le porte-soies (38) comprend des 
moyens (59, 61) pour recevoir le couple et 
des moyens (44) pour maintenir des soies 
(45), 
e) l'axe de rotation (54) du porte-soies (38) 
etant oriente sous un angle, en particulier 
sous un angle a peu pres droit par rapport 
a l'axe longitudinal (52) de la partie brosse 
(24), 

caracterisee en ce qua tous les moyens (59, 
61, 75) pour la transmission dU couple sont 
realises comma des pieces separees en metal 
fritte et sont relies par des dentures ou assem­
blages a cannelures ou analogues (90, 91 ), en 
particulier des assemblag~ en queue d'aron­
de, respectivement a l'arbre (34) et aux 
moyens (44) pour malntenir les soies (45). 

2. Brosse a dents electrique salon la revendica­
tion 1, caracterisee en ce que les moyens pour 
recevoir le couple et les moyens pour mainte­
nir les soies (45) sont agences les uns a 

30 l'oppose des autres et sont disposes en parti­
culier au-dessous et au-dessus respectivement 
de l'axe longitudinal (52) de la partie brosse 
(24) sur le porte-soies (38), et les moyens pour 
delivrer le couple, moyens qui sont prevus sur 

35 l'arbre (34), penetrent a chevauchement dans 
le porte-soies (38) dans la zone entre las 
moyens pour recevoir le couple et las moyens 
pour maintenir les soles. 

40 3. Brosse a dents electrique salon la revendica-
tion 1 ou 2, caracterisee en ce que le porte­
soies (38) est monte sur un axe (56) de la 
partie brosse (24) et les moyens pour recevoir 
le couple sont disposes dans la zone de la 

45 base (53) de l'axe (56) sur le porte-soies (38). 

4. Brosse a dents electrique salon une des re­
vendications 1 a 3, caracterisee en ce que las 
moyens de transmission du couple sont agen-

50 ces de maniere que la transmission du couple 
au porte-soies s'effectue au-dessus de la base 
(53) d'un axe (56) pour le montage du porte­
soies (38) et au-dessous de l'axe longitudinal 
(52) de la partie brosse (24). 

55 

8 

5. Brosse a dents electrique salon une des re­
vendications 1 - 4, caracterisee en ce que 
l'arbre (34) presente, a l'extremite dirigee vers 
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le porte-soies (38), une denture de roue coni-
que qui est en prise avec une dentUre de roue 
conique (46) situee dans la zone :<iu fond du 
porte-soies (38). 

5 

6. Bresse a dents electrique salon la revendica-

.-·~ 'I"· .. 
tion 5, caracterisee en ce que le porte-soies 
(38) comporte une plaque support (44), situee 
a l'oppose de la denture de roue conique (46), 

pour la reception de soies (45) OU de _touffes 10 

de soies (45). 

7. Bresse a dents electrique salon la revendica-
. tion 5 ou 6, caracterisee en ce qli!3 la denture 
de roue conique de l'arbre (34) est realisee 16 

sous la forme d'un segment de roue conique 
(48) et le porte-soies (38) est entra1he en rota-
tion, en va-et-vient, dans une plage angulaire 
d'environ plus/moins 35 •. 

20 

8. Bresse a dents electrique salon une des re-
vendications 1 a 7, caracterisee en ce que la 
partie bresse (24) comprend un tube porteur 
(36) pour la reception de l'arbre (34), tube (36) 
qui debouche dans un logement (50) en forme 25 

de coupelle pour le porte-soies (38). 

9. Bresse a dents electrique salon la revendica-
tion 8, caracterisee en ce qu'un axe (56) est 
fixe par un cote au fond du logement (50) en 30 

forme de coupelle et engage par sa partie libre 
dans un trou borgne (55) du porte-soies (38). 

10. Bresse a dents electrique salon la revendica-
tion 8 ou 9, caracterisee en ce que le tube 35 

porteur (36) et le logement (50) en forme de 
coupelle presentent des ajours (64-68). 

·. 11. Bresse a dents electrique salon la revendica-
tion 10, caracterisee en ce que l'arbre (34) est 40 

entoure d'un epaississement en forme de coin 
(70, 71, 72) dans la zone des ajours (66, 67) 
du tube porteur (36). 

45 

50 

55 
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