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Rahmenkonstruktion fur ein Minitrampolin 

} TECHNISCHES GEBIET 

5 

Die vorliegende Erfmdung betrifft eine Rahmenkonstruktion fur ein Minitrampolin und ein 

Minitrampolin umfassend eine solche Rahmenkonstruktion. 

STAND DER TECHNIK 

10 Unter dem allgemeinen Begriff Trampolin werden zwei grundlegend unterschiedliche 

Typen von Geraten angeboten, die sich beztiglich ihrer Anforderungen, Anwendung und 

Konstruktion stark unterscheiden. Es sind dies zum einen Freizeit- Garten- und 

Sporttrampoline und zum anderen Gesundheits- Reha- oder Minitrampoline (auch 

Rebounder genannt). 

15 Freizeit-, Garten- und Sporttrampoline weisen einen Durchmesser von iiber 2 

Meter, in der Regel von 3 Meter bis 5 Meter auf. Die Sprungmatte dieser Gerate befindet 

sich mindestens 60 Zentimeter bis 100 Zentimeter liber dem festen Boden. Auf derartigen 

Geraten versuchen Personen moglichst hohe und kraftvolle Spriinge zu erleben -

Sprunghohen zwischen 1 Meter und 3 Meter sind ublich; Sportier schaffen auf speziellen 

20 Geraten auch Sprunghohen liber 5 Meter. 

Wenn ein Mensch mit Hilfe eines Trampolins zum Flug abhebt, kehrt er 

Sekundenbruchteile spater zur Erde respektive zum Sprungtuch zuruck. Bei der Landung 

wird das Gerat (und der Korper) durch Krafte belastet, die einem mehrfachen des normalen 

Korpergewichtes entsprechen. Bei Freizeit-, Garten- und Sporttrampolinen treten 

25 Belastungen im Bereich des Vier- bis Achtfachen der Erdbeschleunigung auf. Eine 

Sprungfrequenz kann bis zu 40 bis 60 Mai pro Minute betragen. Damit derartige Krafte 

vom Gerat dauerhaft absorbiert werden konnen, mussen die Sprungmatten mit kraftigen 

Federn unterschiedlichster Art oder einem anderen Typ von Elastizitatsystem (z.B. 

Gummiseile, Gummibander, vorgespannten Carbon- oder Federtahlstreifen) mit der 

30 stabilen Tragkonstruktion verbunden werden. Neben den vertikal einwirkenden Kraften 

konnen je nach Sprungart auch erhebliche horizontale Krafte oder Querkrafte auf die 

Konstruktion der Sprungplattform einwirken. 

Aus den oben erwahnten Fakten ergibt sich, dass Freizeit-, Garten- und 
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Sporttrampoline und deren spezifische Einsatzart eine massive Konstruktion erfordern. 

Gestange und Verbindungen mussen kraftig dimensioniert sein. In der Folge wiegen 

derartige Gerate mindestens 20 Kilogramm, in der Regel jedoch 60 Kilogramm bis 200 

Kilogramm. Zudem werden Freizeit-, Garten- und Sporttrampoline meist im Freien 

5 benutzt und mussen darum wetterbestandig sein. Aufgrund ihrer Dimension werden diese 

Gerate am Einsatzort aus vorgefertigten Elementen zusammengebaut. 

Minitrampoline im Sinne der vorliegenden Erfindung werden hingegen 

ublicherweise mit einem Durchmesser von 100 Zentimeter bis 150 Zentimeter angeboten. 

Ihre Sprungmatte ist 20 Zentimeter bis 35 Zentimeter tiber dem festen Boden positioniert. 

10 Derartige Gerate werden zur Erzielung von positiven Impulsen zur personlichen 

Gesundheitsforderung, zur Entspannung und fur physiotherapeutische Ubungen genutzt. 

Die Benutzungsart kann mit Wippen, Schwingen und leichtem Springen umschrieben 

werden. Ublicherweise bleiben dabei die Fiisse nahe bei der Mattenebene - d.h. 

Minitrampoline sind fur maximale Sprunghohen von 10 Zentimeter bis 40 Zentimeter 

15 ausgelegt. Beim normalen Gebrauch resultieren Belastungsspitzen im Bereich von 2.5- bis 

3.5-fachen der Erdbeschleunigung. 

Minitrampoline werden meist zuhause respektive in Raumen genutzt. Sie werden 

oft mehrfach am Tag aufgestellt oder verschoben. Aus dieser Anwendungsanforderung 

ergibt sich der Zwang zu leichten und dennoch stabilen Konstruktionen. Das Gewicht von 

20 Minitrampolinen sollte 10-15 Kilogramm nicht uberschreiten, sonst ist der Kundennutzen 

deutlich eingeschrankt. Minitrampoline werden praktisch immer im zusammengebauten 

Zustand ausgeliefert. Optimaler Nutzen wiirde bedingen, dass die Gerate praktisch 

gerauschlos funktionieren, weil Gerausche von der Konzentration auf die Korperhaltung 

ablenken und damit den praventiv-therapeutischen Nutzen abschwachen. 

25 Die Chassis-Rahmen von Minitrampolinen mit Beinen werden nun seit Jahrzehnten 

in gleicher Weise aufgebaut: Ein Ring wird aus einem Stahlrohr gebogen, die 

Endabschnitte abgelangt und mit einer Orbitalschweissnaht fest miteinander verbunden. 

Zur Montage der Beine werden Elemente von Schraub- oder Steckverbindungen oder 

Klappmechanismen am Ring angebracht. 

30 Beim Biegen des runden Rohrrahmens fallen betrachtliche Materialverluste von 

15% bis 25% des Rahmenumfangs an. Dies insbesondere auf Grand des notigen Yor- und 

Nachlaufs beim Biegeprozess in einer 3-Rollen-Biegepresse. Uberdies ist eine 

zeitaufwandige Nachbearbeitung an den Schweissverbindungen notwendig - bspw. 
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Schleifen, Polieren und Richten was sowohl Qualitat als auch Herstellungskosten des 

Minitrampolins negativ beeinflusst. 

Es sind heute Minitrampoline bekannt, bei welchen die Seine mittels 

Schraubverbindungen angebracht werden. Dazu werden am Rahmen Gewindestutzen 

5 angeschweisst und korrespondierende Gewindegange in die Beinrohre eingeschnitten. 

Konstruktionen dieser Art sind in der Praxis jedoch schadenanfallig (Nutzer lassen beim 

An- und Abschrauben erfahrungsgemass oftmals Beine fallen, was zu einer Beschadigung 

der Gewinde am Beinrohr fuhrt). Beschadigte Gewinde fuhren zu noch schnellerem 

Ausleiem der Verbindung und damit zum Wackeln und Klappern der Beine. 

10 Konstruktionsvarianten mit angeschraubten statt angeschweissten Verbindungselementen 

fur die Beine neigen im bestimmungsgemassen Gebrauch dazu, in den Verbindungszonen 

schneller auszuleiern. Die Verbindung der ineinandergefugten Elemente verschlechtert 

sich mit fortschreitendem Gebrauch und die Beine wackeln unter Sprungbelastung. Solche 

Gerate verlieren also nach kurzer Zeit ihre ursprungliche Schwingqualitat und damit einen 

15 grossen Teil ihres Nutzens. 

Eine weitere gebrauchliche Konstruktionsform nutzt auf den Kopf gestellte U-

formige Elemente, also bspw. zwei mit integriertem Steg verbundene Beine, wobei jeweils 

zwei Beine nebeneinander zu stehen kommen und zu einem 4- bis 8-eckigen Gebilde 

zusammengefugt werden. Die Stege bilden dann den Rahmen fur die Sprungmatte. 

20 Nicht alle Benutzer haben in ihrer Wohnung geniigend Platz um ihr Trainings-

Trampolin permanent aufgestellt zu lassen. Viele Besitzer wollen (oder mussen) ihr 

Trainingsgerat zwischen den einzelnen Ubungsrunden so platzsparend wie moglich 

wegraumen. Die Umstellung vom Benutzungs- zum Wegraum-Zustand soil schnell und 

komfortabel geschehen. 

25 Bei den heute ublichen Geraten mit Klappbeinen sind meist am Rahmenrohr 

Stutzen angeschweisst. Diese sind in der Mitte geschlitzt. Im Schlitz ist eine Leitstange an 

einer Drehachse montiert. Das gegenuberliegende Ende der Leitstangen wird mit Hilfe 

eines Sprengrings im Rohr des Beines verankert. Eine Feder dient dazu, das Bein im 

eingeklappten oder ausgeklappten Zustand an den Rahmen respektive an den Stutzen zu 

30 pressen oder zu ziehen. 

Die geschlitzten Stutzen weisen aufgrund der Herstellungsweise meist aussert 

scharfe Kanten auf. Diese Produktcharakteristik hat schon zu etlichen gravierenden 

Schnittverletzungen und auch Sachbeschadigungen an Boden und Mobeln gefuhrt. 
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Bei der Vorbereitung zur Benutzung des Gerates (Aufklappen) wird das Rohr 

gegen den Federdruck einige Zentimeter heraus gezogen, um 90° geschwenkt und dann 

iiber den fix montierten Stutzen geschoben. Dadurch entsteht eine mehr oder weniger steife 

Verbindung zwischen Bein und Rahmen. 

5 

DARSTELLUNG DER ERFINDUNG 

Es ist eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine verbesserte Rahmenkonstruktion fur 

ein Minitrampolin anzugeben. Die Rahmenkonstruktion soil stabil, materialsparend und 

kosteneffizient hergestellt werden. Sie soil wahrend der Benutzung gerauscharm sein und 

10 Personen- und Sach-Verletzungsrisiken bei der Bedienung/Wegraumung senken. 

Diese Aufgabe wird durch eine Rahmenkonstruktion mit den Merkmalen nach 

Anspruch 1 gelost. Demgemass wird eine Rahmenkonstruktion fur ein Minitrampolin 

vorgeschlagen, welche mindestens drei Nodien, mindestens drei langgestreckte Internodien 

und eine Vielzahl von Beinen umfasst, wobei jeweils zwei der Internodien sich mit 

15 Endabschnitten zugeordnet und iiber einen der Nodien fest miteinander verbunden sind, 

sodass ein vorzugsweise zumindest abschnittsweise runder, geschlossener und im 

Wesentlichen in einer Hauptebene liegender Rahmen gebildet ist. Flierbei ist jedes Bein 

jeweils direkt an einem der Nodien befestigt. 

Der Erfindung liegt die Erkenntnis zugrunde, dass ein modularer Aufbau aus 

20 Nodien und Internodien mit Beinen, welche an den Nodien befestigt sind, eine optimale 

Rahmenkonstruktion fur ein Minitrampolin ermoglicht, welche einen effizienten 

Zusammenbau und eine nachhaltig hohe Schwingqualitat bietet. Damit ist die hierin 

vorgeschlagene Konstruktion herkommlichen Rahmen durch hoheren Benutzerkomfort 

tiberlegen und sie weist zudem eine deutlich hohere Stabilitat auf. 

25 Unter dem Begriff „Nodien" sind funktionelle Verbindungselemente oder -knoten 

zu verstehen, an welchen Rahmensegmente, d.h. die Internodien, und die Beine befestigbar 

sind. Die Nodien sind Teil des Trampolinrahmens. Die Nodien konnen unterschiedliche 

Gestalt haben, von kugel- liber ellipsoidformig bis zu deformierten Konvexkorpern. Das 

Nodium, insbesondere der einfache Kugel-Knoten, kann als Spritzguss-, Dreh- oder 

30 Schmiedeteil kostengtinstig hergestellt werden. Dies ermoglicht die Produktion eines 

stabilen Low-Cost-Gerates. 

Unter dem Begriff .Jnternodien" sind langliche Rahmensegmente zu verstehen, 

welche gerade, gebogen oder gewinkelt ausgestaltet sein konnen. Die Rahmenelemente 
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konnen Yoll- oder Hohlprofile sein. Bevorzugt werden Rohrabschnitte. Querschnitte der 

Internodien konnen rund, vorzugsweise kreisrund, oder vieleckig, vorzugsweise 

regelmassig vieleckig ausgestaltet sein. Die Internodien definieren die Rahmenform und 

spannen die Hauptebene auf. Die Rahmenform kann hierbei kreisrund, langlich-oval, 

5 vieleckig oder eine Mischform davon sein. Es versteht sich also, dass Internodien 

verschiedenster Gestalt nach Kundenwunsch zu einem Rahmen zusammengesetzt werden 

konnen. 

Die Lange der Internodien kann relativ kurz gehalten werden. So konnen bspw. die 

einzelnen Internodien 1/4 bis 1/8, insbesondere 1/5 bis 1/6 des Gesamtumfangs des 

10 Rahmens lang sein. Dadurch sind insbesondere Rohrsegmente mit minimalem 

Materialverlust herstellbar. 

Ein Minitrampolin hat vorzugsweise einen maximalen Innendurchmesser der 

Rahmenkonstruktion in der Hauptebene im Bereich von 80 Zentimeter bis 200 Zentimeter, 

vorzugsweise im Bereich von 100 Zentimeter bis 160 Zentimeter. Dieser 

15 Innendurchmesser erlaubt eine Schwungmatte, welche fur ein bestimmungsgemasses 

Schwingen auf dem Minitrampolin optimal ist. (Ovale Gerate: idealerweise 140 x 220 

Zentimeter - sie werden bevorzugt genutzt um schwer behinderte Patienten bei Therapien 

liegend entspannende und Muskulatur anregende Schwingung erleben zu lassen z.B. 

Paraplegiker, Tetraplegiker). 

20 Die Beine sind vorzugsweise im Wesentlichen gerade Zylinderabschnitte, 

vorzugsweise mit kreisrundem Querschnitt. Der Querschnitt kann jedoch auch rund, oval, 

teilrund oder vieleckig sein. Vorzugsweise weisen die Beine endseitig jeweils einen Fuss 

auf, bspw. aus Gummi um ein Rutschen auf dem Boden und Gerausche wahrend der 

Benutzung zu vermeiden. Die Lange der Beine eines Minitrampolins senkrecht zur 

25 Hauptebene liegt vorzugsweise im Bereich von 15 Zentimeter bis 40 Zentimeter, 

insbesondere von 20 Zentimeter bis 30 Zentimeter. Diese Beinlange erlaubt eine 

ausreichende Schwingtuchbewegung fur das bestimmungsgemasse Schwingen auf dem 

Minitrampolin und hilft, das Gesamtgewicht des Minitrampolins gering zu halten. 

Dimensionen und Materialien der Rahmenkonstruktion sind vorzugsweise so 

30 gewahlt, dass ein Gewicht der Rahmenkonstruktion weniger als 18 Kilogramm, 

vorzugsweise weniger als 16 Kilogramm, insbesondere weniger als 15 Kilogramm betragt 

(idealerweise 10-12 Kilogramm). Da ein Minitrampolin einfach aufgestellt und nach der 

Benutzung bequem wieder verstaubar sein soil, ist eine solche Beschrankung in den 
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Abmessungen und/oder des Gewichts von Vorteil. 

Vorteilhafit ist uberdies, wenn die Nodien im Wesentlichen massive Korper sind. 

Aufgrund der Grosse der Minitrampoline bzw. der dazugehorigen Rahmenkonstruktion 

bietet die massive Ausgestaltung optimale Stabilitat. 

5 Die Internodien sind vorzugsweise als Rohrabschnitte ausgebildet. Dies erlaubt eine 

einfache und kostengiinstige Produktion. Ein maximaler Nodien-Durchmesser senkrecht 

zur Hauptflache ist hierbei vorzugsweise grosser als ein maximaler Intemodien-

Durchmesser senkrecht zur Hauptflache. Die Nodien sind also vorzugsweise 

Rnotenpunkte, welche sich bei zusammengesetztem Rahmen leicht iiber die Internodien 

10 abheben. Hierbei sind die Nodien vorzugsweise als Konvexkorper, besonders bevorzugt als 

Rotationskorper, insbesondere im Wesentlichen kugelartig ausgebildet. 

In einem Ausfuhrungsbeispiel sind mindestens einer, vorzugsweise alle Nodien als 

Breitbein-Nodien ausgebildet. Breitbein-Nodien sind derart deformiert, dass sie sich von 

den Internodien bzw. von der Rahmenkonstruktion parallel zur Hauptebene nach aussen 

15 und vorzugsweise gegen das jeweilige Bein hin erstrecken, sodass die Beine, welche an 

den Nodien befestigt sind, beziiglich des Rahmens nach aussen gestellt sind. Dies ergibt 

einen breiteren Stand des Minitrampolins, was eine Kippgefahr besonders vorteilhaft fur 

Ubungen mit grossen Querkraften senkt und zudem eine Stapelbarkeit der Minitrampoline 

mit montierten Beinen ermoglicht. 

20 Vorzugsweise sind die Nodien mit einem ersten Teil einer Befestigungsvorrichtung 

und die Beine mit einem zweiten Teil der Befestigungsvorrichtung versehen zur 

Befestigung jeweils eines der Beine an jeweils einem der Nodien. Die 

Befestigungsvorrichtung kann hierbei eine integrierte Schraub-, Bajonett-, Steck-

und/oder andere Kupplungsoptionen umfassen. Die Befestigungsvorrichtung ist 

25 vorzugsweise derart ausgebildet, dass eine Verbindungsachse der Befestigungsvorrichtung, 

entlang welcher das besagte Bein und Nodium verbindbar sind, im Wesentlichen senkrecht 

zur Hauptebene verlauft. Dadurch konnen auf die Befestigungsvorrichtung wirkende 

Querkrafte minimiert werden, da eine Hauptkraftrichtung im Wesentlichen parallel zur 

Gravitationsrichtung verlauft, was eine Langlebigkeit des Minitrampolins bei optimalem 

30 Erhalt der Schwingqualitat verbessert. 

In einem Ausfuhrungsbeispiel ist die Befestigungsvorrichtung eine 

Eingriffsverbindung und der eine der ersten oder zweiten Teile der 

Befestigungsvorrichtung umfasst einen distal sich verjungenden Konusabschnitt mit freiem 
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Ende, der andere der ersten oder zweiten Teile umfasst eine korrespondierende, sich 

konisch nach aussen erweiternde Vertiefung oder Senke. Im freien Ende des 

Konusabschnitts ist eine Eingriffsausnehmung, vorzugsweise ein Gewindeloch, 

eingelassen. In der Vertiefung ist ein mit der Eingriffsausnehmung korrespondierendes 

5 Eingriffselement, vorzugsweise ein Gewindebolzen, angeordnet. Das Eingriffselement und 

die Eingriffsausnehmung sind also komplementar geformt und zum gegenseitigen Eingriff 

ausgebildet. Vorzugweise ist das Eingriffselement, also insbesondere der Gewindebolzen, 

vollstandig in der Vertiefung versenkt. Hierbei kann das Eingriffselement bis zu einer 

Mundungsflache der Vertiefung reichen oder vollstandig in der Vertiefung versenkt sein. 

10 Aufgrund dieser Anordnung in der Vertiefung ist das Eingriffselement zu alien Seiten von 

einer Wan dung des Konusabschnitts schutzend umgeben und optimal vor schadigender 

mechanischer Einwirkung - bspw. vor Schlag- oder Fallschaden - geschutzt. 

Durch die Konus-Geometrie ist zusatzlich fur eine optimale Ausrichtung der Beine 

und optimale Druckbelastungsaufnahme bei der Benutzung gesorgt, da eine Achse der 

15 Konus-Verbindung parallel zur beniitzungsbedingten Krafitwirkung zwischen Rahmen und 

Beinen steht. 

Der Konus der Konus-Verbindung kann mittels einer zusatzlichen Materialschicht, 

insbesondere mittels einer Kappe abgedeckt sein. Die Materialschicht liegt als 

Zwischenschicht zwischen der Konusoberflache und den die Vertiefung fur den Konus 

20 bildenden Wanden des Nodiums. Die Materialschicht verhindert, dass der Konus sich an 

den besagten Wanden festbeisst, womit die Konus-Verbindung optimal losbar ist. Die 

Materialschicht sichert die Verbindung zudem gegen ungewolltes Losdrehen und 

minimiert eine Gerauschbildung wahrend der Benutzung. 

Die Materialschicht kann die gesamte Mantelflache des Konus abdecken. In einer 

25 Weiterbildung ist auch eine Deckflache des Konus von dieser Materialschicht abgedeckt. 

Es ist auch denkbar, dass die Kappe eine zusatzliche Flanschstruktur aufweist und so 

ausgebildet ist, dass die gesamte Kontaktflache zwischen dem Nodium und dem Bein von 

der Kappe abgedeckt ist. 

Die Materialschicht kann insbesondere aus Kunststoff bestehen. Die 

30 Materialschicht ist vorzugsweise ein einstiickiges Element. 

Zur Befestigung der Internodien weisen die Nodien vorzugsweise jeweils zwei 

gegenuberliegend abragende, in der Hauptebene verlaufende Vorsprtinge auf. Diese 

stutzenformigen Vorsprtinge sind zylindrisch und konnen gerade oder bogenformig 
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ausgebildet sein. 

Vorzugsweise sind die Stutzen angewinkelt oder derart gekriimmt geformt, dass sie 

an eine allfallige Bogenkriimmung des korrespondierenden Internodiumabschnitts, in 

welchen die Stutzen jeweils eingefuhrt werden, angepasst sind. Dies ist vorteilhaft, da bei 

5 angepasster Kriimmung, also wenn der Stutzen und der zugehorige Internodiumabschnitt 

die gleiche Krummung aufweisen, eine Kontaktflache zwischen den beiden Bauteilen 

maximiert ist und eine optimale und insbesondere passgenaue Verbindung moglich ist. 

Eine passgenaue Verbindung optimiert bspw. eine mogliche Klebeverbindung zwischen 

dem Nodium und dem Intern odium, insbesondere fuhrt dies zu einer Harmonisierung der 

10 Klebeschichtdicke iiber die Klebeflache. 

Im Fall von Klappbeinen kann die Kontaktflache zwischen Nodium und Klappbein 

durch Aufbringen von mindestens einer Materiallage verbessert werden. Bspw. kann eine 

Kunststoffbeschichtung auf die Vorspriinge aufgebracht oder in die Ausnehmung im Bein 

zur Aufnahme der Vorspriinge eingepresst werden. Damit ist das Bein auf einer Gleitlage 

15 gefuhrt, was eine Optimierung der Drehbewegung, der Lagerprazision und der 

Dauerhaftigkeit des Drehlagers bewirkt. Insbesondere kann eine verbesserte 

Drehlagerfunktion sowie ein Schutz der jeweiligen Kontaktflachen erreicht werden. Zudem 

bewirkt die Materiallage eine grossere Blockier-Prazision im eingeklappten wie auch im 

ausgeklappten Zustand des Klappbeines, das blockierte Klappbein klappert also nicht. 

20 Die Materiallage kann aus Kunststoff oder Metall bestehen. Die Materiallage wird 

vorzugsweise als Formteil bereitgestellt. 

Die Internodien konnen an den zugeordneten Endabschnitten jeweils mit einer 

Ausnehmung versehen sein, welche Ausnehmungen nun derart ausgebildet sind, dass 

jeweils einer der genannten Vorspriinge dort passgenau einsteckbar ist. Besonders 

25 vorteilhaft ist, wenn jeder Vorsprung iiber mindestens eine maximale Rahmenstarke, 

insbesondere iiber mindestens 2 Zentimeter, vorzugsweise iiber mindestens 3 Zentimeter 

oder mehr unter vorzugsweise flachigem Kontakt passgenau in das entsprechende 

Internodium eingreift. Durch einen tiefen Eingriff wird die Kontaktflache zwischen den 

beiden Elementen vergrossert, was die Verbindung zusatzlich stabilisiert. Zudem ist dann 

30 das Internodium bis iiber den Stutzen an den Nodiumkorper schiebbar, was eine 

Verletzungsgefahr vermindert und optisch ansprechend aussieht. 

Eine bevorzugte Ausfuhrungsvariante sieht vor, die seitlichen Verbindungsstutzen 

am Nodium in einer geometrischen Form auszugestalten, die eine eindeutige 
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Positionierung erleichtert und allfallige material- oder bearbeitungsbedingte 

Unregelmassigkeiten an den Internodien-Endstucken auffangt. Zu diesem Zweck konnen 

im Radius der Internodien vorgeformte Adapterstucke beidseitig in die Internodien 

eingefuhrt und durch Klebung, Verschweissung, Verformung oder Kombinationen dieser 

5 Befestigungstechniken im Inneren der dem Nodium zugeordneten 

Internodienendabschnitten fixiert werden. Um allfallige Beeintrachtigungen der 

Kontaktflachen im Inneren des Internodiums aufzufangen, konnen die Adapterstucke 

langer ausgefuhrt werden, als die seitlichen Verbindungsstutzen des Nodiums. Die 

Adapterteile weisen in ihrem Inneren Aussparungen auf, die mit der gewahlten 

10 geometrischen Form der seitlichen Verbindungsstutzen korrespondieren. Bei der 

Definition der Form wird auf moglichst grosse Kontaktflache und kostengunstige 

Bearbeitungsmoglichkeiten geachtet. Stutzen und Aussparungen konnen beispielsweise als 

harmonische Drei-, Vier- oder Vieleck-Polygone, als Vielzahnprofile oder 

Keilwellenprofile ausgestaltet sein. 

15 Vorzugsweise sind die Nodien und Internodien iiber eine Klebung, 

Verschweissung, Klemmung, Verformung oder Vernietung oder einer Kombination von 

Klebung, Verschweissung, Klemmung, Verformung und Vernietung fest, vorzugsweise 

flachig miteinander verbunden. 

Vorzugsweise werden die Internodien also auf die Vorspriinge gesteckt. 

20 Alternativerweise konnen die Vorspriinge auch Aufnahmen aufweisen, in welche die 

Endabschnitte der Internodien einsteckbar sind. Auch diese Steckverbindung kann durch 

konische Gegenstucke ausgebildet sein. 

Durch diese Nodien-Internodien-Struktur ergibt sich eine kosteneffizient 

herstellbare Rahmenkonstruktion mit erhohter Stabilitat. was sich optimal auf die 

25 Schwingqualitat des Minitrampolins auswirkt. Zudem erleichtert der schnelle 

Montageprozess und die Variability der Nodien (Bein- und Bedienungsformen) sowie der 

Internodien (insbesondere hinsichtlich Lange und Form) Just-in-Time-Produktion gemass 

Konfigurationswiinschen der Kunden. Gegeniiber der heutigen Situation lassen sich damit 

substantielle Kosten- und Lagerraumeinsparungen realisieren. 

30 In einer Weiterbildung sind die Trampolinbeine als Klappbeine ausgebildet. Eine 

solche Konstruktion bietet den Vorteil, dass die Klappbeine aus einer Ausklappposition in 

eine Einklappposition verschwenkbar sind, was den Stauraumbedarf vorteilhaft senkt. Die 

Klappbeine konnen in Ausklappposition bezuglich des Rahmens nach aussen gestellt sein, 
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also ein Breitbein-Design aufweisen. Das Klappbein kann dazu im rahmennahen Bereich 

gebogen sein, was den breiteren Stand ermoglicht. Durch die Verschwenkbarkeit des 

Klappbeins kann dann eine Ausdehnung der Rahmenkonstruktion entlang der Hauptebene 

trotz der Breitbeingeometrie durch Einklappen der Beine im Wesentlichen auf den 

5 Rahmendurchmesser reduziert werden. 

Die Klappoption bietet eine schnelle Alternative zur Abnahme der angeschraubten 

Trampolinbeine durch Aufhebung der Befestigung zwischen Nodium und Bein zwecks 

Verstauung des Trampolins. Uberdies mussen so die Beine nicht separat gelagert werden 

und konnen nicht verloren gehen. 

10 In einem Ausfuhrungsbeispiel sind also alle Beine um eine Schwenkachse entlang 

einer Schwenkbewegung schwenkbar zwischen einer Ausklapp- und einer 

Einklappposition am Nodium gelagert. Hierbei weist das Nodium einen ersten ausseren 

Rotationsanschlag und das Bein einen korrespondierenden zweiten ausseren 

Rotationsanschlag auf. Der erste und zweite aussere Rotationsanschlag definieren bei 

15 gegenseitigem Anschlag die Ausklappposition des Beines. Vorteilhafterweise weist jedes 

Nodium zusatzlich einen ersten inneren Rotationsanschlag und das entsprechende Bein 

vorzugsweise einen korrespondierenden zweiten inneren Rotationsanschlag auf, wobei der 

erste und zweite innere Rotationsanschlag bei gegenseitigem Anschlag die 

Einklappposition des Beines definieren. 

20 Vorteilhafterweise ist die Ausklappposition so gewahlt, dass das Trampolinbein 

zumindest im Bereich des freien Endes des Beins, d.h. des Bodenendes, im Wesentlichen 

senkrecht zur Hauptebene des Trampolinrahmens verlauft. Eine Einklappposition ist 

idealerweise so gewahlt, dass das freie Ende des Beines nach innen verklappt nahe der sich 

in Wesentlichen in der Hauptebene befindlichen Schwungmatte liegt. 

25 Besonders bevorzugt wird hierbei ein Klappmechanismus, bei welchem die 

Schwenkachse durch einen Rahmenquerschnittsmittelpunkt des verschwenkbaren Beins 

verlauft. Der Drehpunkt des Klappbeines kann also platzsparend in den Rahmen integriert 

werden, vorzugsweise in das Zentrum des Nodien- und Internodienquerschnitts gelegt 

werden. Damit kann ein in Langsrichtung durchgehendes Beinelement verwendet werden, 

30 was sich vorteilhaft auf Stabilitat, Schwingqualitat und Bedienungssicherheit, insbesondere 

auch hinsichtlich Quetschgefahr, auswirkt. Hierzu konnen die Nodien also als Drehgelenke 

ausgebildet sein. Dies vermeidet zudem lastige, wahrend der Benutzung von 

herkommlichen Geraten auftretende Klappergerausche und sich mit der 
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Gesamtgebrauchszeit vergrossernde Wackelbewegungen aufgrund eines mehrteiligen 

Beines. Storende Gerausche und Instability beeintrachtigen insbesondere die 

Konzentration auf die Korperhaltung des Benutzers und mindern so den Therapienutzen. 

Der hierin vorgeschlagene Dreh-Nodium ermoglicht also eine besonders gerauscharme 

5 Klapp-Losung bei stabilem Stand und platzsparenden Wegraum-Eigenschaften. Zudem ist 

ein Bedienungskomfort des Klappmechanismus auf Einhandigkeit optimiert, gleichzeitig 

ist die Rahmenkonstruktion wahrend der Benutzung gerauscharm und Personen- und Sach-

Verletzungsrisiken bei der Bedienung/Wegraumung minimiert. 

Um unerwiinschtes Verschwenken der Trampolinbeine zu vermeiden, kann in einer 

10 Weiterbildung eine Verriegelung im Klappvorgang vorgesehen sein. Die 

Rahmenkonstruktion kann also ein Verrieglungselement umfassen, welches entlang einer 

im Wesentlichen senkrecht zur Schwenkachse verlaufenden Verriegelungsbewegung 

zwischen einer Freigabeposition und einer Verriegelungsposition verschieblich am Bein 

oder am Nodium gelagert ist. Dieses Verrieglungselement ist zur sicheren Verriegelung 

15 des Trampolinbeins zumindest in der Ausklappposition ausgebildet. Hierbei blockiert das 

Verriegelungselement in der Verrieglungsposition die Schwenkbewegung und gibt diese in 

der Freigabeposition aber wieder frei. Das Verriegelungselement wirkt also auf die 

Relativbeweglichkeit zwischen dem Bein und dem Nodium und ist derart angeordnet, dass 

in der Verriegelungsposition das Bein auch bei bestimmungsgemasser Benutzung stabil 

20 verbleibt. 

Das Verriegelungselement ist vorzugsweise unter Vorspannung in der 

Verriegelungsposition gehalten und kann unter Kraftaufwand aus der 

Verriegelungsposition gegen die Vorspannung gedriickt werden. Zur Erzeugung der 

Vorspannung kann eine mechanische Druckfeder oder ein anderes Druckmittel verwendet 

25 werden. Je nach Konstruktion sind auch Zugfedern oder Zugmittel denkbar. 

Vorzugsweise ist ein erster Verriegelungsanschlag am Nodium angeordnet, wobei 

der erste Verriegelungsanschlag vorzugsweise der erste aussere Rotationsanschlag des 

Nodiums ist. Weiter ist zweiter Verriegelungsanschlag am Verriegelungselement 

angeordnet, wobei eine Kontakt- oder Drackflache zwischen dem ersten und dem zweiten 

30 Verriegelungsanschlag im Wesentlichen parallel zur Verriegelungsbewegung steht. Sie 

kann bspw. 0° bis 10° zur radialen Richtung beziiglich der Schwenkachse geneigt sein. 

Durch diese Orientierung stossen die beiden Anschlage im Wesentlichen frontal 

aufeinander, ohne dass bewegungsauslosende Querkrafte auftreten. 
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Vorzugsweise ist ein handisch von aussen betatigbares Betatigungselement 

vorgesehen, welches bei Betatigung derart auf das Verriegelungselement wirkt, dass das 

Verriegelungselement aus der Verriegelungsposition in die Freigabeposition uberfuhrbar 

ist. Das Betatigungselement kann insbesondere eine Steuerkurve bereitstellen, welche an 

5 einem Stift auf dem Verriegelungselement ansteht. Die Anordnung ist dann vorzugsweise 

so ausgebildet, dass durch Bewegung des Betatigungselements, - welches vorzugsweise 

als Druckknopf, alternativerweise als Hebel oder ahnlich ausgebildet ist die Steuerkurve 

am Stift entlang gedruckt wird, worauf der Stift eine Bewegung zwischen der 

Verriegelungs- und in Richtung der Freigabeposition, also weg von der Schwenkachse 

10 ausfiihrt. Das Betatigungselement kann selbst vorgespannt sein, sodass es nach 

Betatigungsaktion selbsttatig in die Ausgangslage zuruckkehrt und die Kurve den Stift 

freigibt. 

Alternativ konnen der erste Verriegelungsanschlag so am Nodium und der zweite 

Verriegelungsanschlag so am Verriegelungselement angeordnet sein, dass eine 

15 gegenseitige Kontakt- oder Andruckflache zwischen dem ersten und dem zweiten 

Verriegelungsanschlag derart winklig zur Verriegelungsbewegung angeordnet ist, dass das 

Verriegelungselement durch handisches Verschwenken des Beins aus der 

Verriegelungsposition in die Freigabeposition druckbar ist. Die winklige Stellung der 

Kontaktflache kann 8° bis 20°, insbesondere von 10° zur Verfahrrichtung des 

20 Verriegelungselements betragen, also knapp unter der selbsthemmenden Steigung 

ausgefuhrt sein. Diese winklig stehenden Andruckflachen bewirken, dass ein Teil des auf 

das Bein ausgeiibten Drehmoments in eine Kraftkomponente auf das Verriegelungselement 

transformiert wird, sodass das Verriegelungselement aus der Verriegelungsposition in die 

Freigabeposition druckbar wird. Das Bein wirkt hierbei als Hebel. 

25 Um nun die Verriegelung zu sichern kann ein Sicherungselement vorgesehen sein. 

Hierbei konnen ein erster Sicherungsanschlag am Sicherungselement und ein zweiter 

Sicherungsanschlag am Verriegelungselement vorgesehen sein. Das Sicherungselement ist 

dann derart ausgebildet und angeordnet, dass es entlang einer Sicherungsbewegung 

zwischen einer Sicherungsposition und einer Freigabeposition bewegbar ist, wobei bei sich 

30 in der Sicherungsposition befindlichem Sicherungselement der erste Sicherungsanschlag 

derart in der Verriegelungsbewegung am zweiten Sicherungsanschlag ansteht, dass das 

Verriegelungselement in der Verriegelungsposition blockiert ist. Hierbei ist das 

Sicherungselement handisch von aussen in die Freigabeposition bewegbar, sodass das 
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Verriegelungselement freigegeben werden kann. 

Das Sicherungselement kann ebenfalls unter Vorspannung stehen, vorzugsweise 

durch eine Druckfeder, sodass das Sicherungselement selbsttatig in die Sicherungsposition 

iibergeht und dort gehalten ist, bis zur nachstfolgenden Betatigung. 

5 In einer Weiterbildung ist das Verriegelungselement nach vorne, also gegen die 

Schwenkachse, konisch oder keilformig zulaufend ausgebildet und in der 

Verriegelungsposition stirnseitig, also gegen die Achse, von einem Freiraum umgeben. 

Durch diese Ausgestaltung und die vorteilhafte Vorspannung des Verriegelungselements in 

der Verriegelungslage wird das Verriegelungselement bei gebrauchsbedingten 

10 Strukturschaden durch Druckeinwirkung stets in die optimale Verriegelungsposition 

selbsttatig nachjustiert, sodass eine spielfreie Verriegelung auch nach langerem Gebrauch 

sichergestellt ist. Zudem wirkt die Konus- bzw. Keilform zentrierend auf das 

Verriegelungselement. In einer besonders bevorzugten Weiterbildung umfasst der 

Verriegelungsmechanismus also weiter selbst-justierende Komponenten, die iiber eine 

15 lange Benutzungszeit hinweg im aus - wie im eingeklappten Zustand eine weitestgehend 

spielfreie Fixierung garantieren und gerauschlos funktionieren. 

Die hierin vorgeschlagenen Verriegelungsmechanismen stellen somit eine 

Arretierungsmechanik bereit und bieten einen hohen Bedienungs- und Benutzungskomfort. 

Insbesondere erlauben sie auch die einhandige Bedienung. 

20 Die vorliegende Erfindung betrifft im Weiteren ein Minitrampolin mit einer 

Rahmenkonstruktion wie oben beschrieben, wobei das Minitrampolin weiter im 

Wesentlichen in der Hauptebene liegende Sprungmatte umfasst, welches auf den Rahmen 

gespannt ist. 

Das erfindungsgemasse Minitrampolin weist sich durch anhaltend hohe 

25 Schwingqualitat aufgrund langfristig sichergestellter Spielfreiheit der Verbindungsstellen 

der stabilen Rahmenkonstruktion aus. 

KURZE BESCHREIBUNG DER ZEICHNUN GEN 

Bevorzugte Ausfuhrungsformen der Erfindung werden im Folgenden anhand der 

30 Zeichnungen beschrieben, die lediglich zur Erlauterung dienen und nicht einschrankend 

auszulegen sind. In den Zeichnungen zeigen: 

Fig.la eine perspektivische Ansicht einer runden Rahmenkonstruktion umfassend 
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Nodien, Internodien und Beine; 

Fig. lb eine perspektivische Ansicht einer ovalen Rahmenkonstruktion umfassend 

Nodien, Internodien und Beine; 

Fig. 2 eine perspektivische Ansicht einer ersten Ausfuhrungsform des Nodiums; 

5 Fig. 3 eine perspektivische Ansicht des Nodiums nach Fig. 2 mit einem 

korrespondierenden Bein; 

Fig. 4 eine Frontalansicht des Nodiums und des Beins nach Fig. 3; 

Fig. 5 eine perspektivische Ansicht einer zweiten Ausfuhrungsform des Nodiums, 

namlich eines Breitbein-Nodiums; 

10 Fig. 6 eine perspektivische Ansicht des Nodiums nach Fig. 5 mit einem 

korrespondierenden Bein; 

Fig. 7 eine perspektivische Ansicht einer dritten Ausfuhrungsform eines Nodiums, 

namlich eines Kugel-Nodiums; 

Fig. 8 eine perspektivische Ansicht des Nodiums nach Fig. 7 mit einem 

15 korrespondierenden Bein; 

Fig. 9 eine Seitenansicht einer vierten Ausfuhrungsform des Nodiums mit 

verschwenkbarem Bein, wobei das Bein in einer Ausklappposition und 

durch ein Verriegelungselement nach einer ersten Ausfuhrungsform in einer 

Verriegelungsposition blockiert ist; 

20 Fig. 10 eine perspektivische Ansicht auf das Nodium mit Bein in der Situation nach 

Fig. 9; 

Fig. 11 eine Seitenansicht des Nodiums mit Bein nach Fig. 9, wobei das 

Verriegelungselement aus der Verriegelungsposition nach unten in eine 

Freigabeposition gebracht ist; 

25 Fig. 12 eine perspektivische Ansicht auf das Nodium mit Bein in der Situation nach 

Fig. 11; 

Fig. 13 eine Seitenansicht des Nodiums mit Bein nach Fig. 9, wobei das Bein aus 

der Ausklappposition nach links gegen eine Einklappposition verschwenkt 

ist; 

30 Fig. 14 eine Seitenansicht des Nodiums mit Bein nach Fig. 9, wobei das Bein aus 

der Ausklappposition nach links in die Einklappposition gebracht ist; 

Fig. 15 eine Seitenansicht auf eine funfte Ausfuhrungsform des Nodiums mit 

verschwenkbarem Bein, wobei das Bein in einer Ausklappposition und 
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durch ein Verriegelungselement nach einer zweiten Ausfuhrungsform in 

einer Verriegelungsposition blockiert ist; das Verriegelungselement ist 

durch ein Sicherungselement in der Verriegelungsposition gesichert; 

Fig. 16 eine perspektivische Ansicht des Nodiums mit Bein in der Situation nach 

5 Fig. 15; 

Fig. 17 eine Seitenansicht des Nodiums mit Bein nach Fig. 14, wobei das Bein aus 

der Ausklappposition nach links gegen eine Einklappposition verschwenkt 

ist; das Sicherungselement ist aus einer Sicherungsposition in eine 

Freigabeposition gedruckt und das Verriegelungselement durch Anschlag an 

10 einem erstem Verriegelungsanschlag am Nodium aus der 

Verriegelungsposition gegen die Freigabeposition gedruckt; 

Fig. 18 eine perspektivische Ansicht des Nodiums mit Bein in der Situation nach 

Fig. 17; 

Fig. 19 eine Seitenansicht des Nodiums mit Bein nach Fig. 17, wobei das 

15 Verriegelungselement vollends in die Freigabeposition gedruckt und das 

Bein weiter aus der Ausklappposition nach links gegen eine 

Einklappposition verschwenkt ist; 

Fig. 20 eine perspektivische Ansicht des Nodiums mit Bein in der Situation nach 

Fig. 19; 

20 Fig. 21 eine Seitenansicht des Nodiums mit Bein nach Fig. 17, wobei das Bein in 

die Einklappposition verschwenkt ist; das Verriegelungselement ist 

aufgrund seiner vorgespannten Lagerung in die Verriegelungsposition und 

das Sicherungselement in die Sicherungsposition zuriickgekehrt; 

Fig. 22 eine perspektivische Ansicht eines Adapterstiicks zur Verbindung von 

25 Nodium und Internodium; 

Fig. 23 eine Weiterbildung, bei welcher der Konus des Beines nach Fig. 3 oder 

Fig. 4 mit einer Kappe mit Flansch abgedeckt ist und eine solche Kappe; 

Fig. 24 eine Weiterbildung, bei welcher der Konus des Beines nach Fig. 3 oder 

Fig. 4 mit einer Kappe ohne Flansch abgedeckt ist und eine solche Kappe; 

30 Fig. 25 in perspektivischer Ansicht das Nodium mit dem Nocken, wobei der 

Nocken gemass einer Weiterbildung eingefasst ist; 

Fig. 26 den Gegenstand von Fig. 25 in einer Seitenansicht; 

Fig. 27 einen Beinabschnitt einer Weiterbildung des Klappbeines, wobei eine erste 
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Ausfuhrungsform einer Einlage in den Beinabschnitt zur optimalen Fiihrung 

des Verriegelungselements eingelegt ist; 

den Beinabschnitt des Klappbeines nach Fig. 27, wobei eine zweite 

Ausfuhrungsform der Einlage in den Beinabschnitt eingelegt ist; 

in perspektivischer Ansicht eine weitere Ausfuhrungsform des 

Verriegelungselements mit Druckknopf; 

den Gegenstand nach Fig. 29, wobei einige verdeckte Kanten (gestrichelt) 

sichtbar gemacht wurden; 

in perspektivischer Ansicht eine weitere Ausfuhrungsform des 

Verriegelungselements mit Druckknopf; und 

den Gegenstand nach Fig. 31, wobei einige verdeckte Kanten (gestrichelt) 

sichtbar gemacht wurden. 

BESCHREI BUNG BEVORZUGTER AUSFUHRUNGSFORMEN 

15 Anhand der Figuren la bis 21 werden nun bevorzugte Ausfuhrungsformen beschrieben. 

Figur la zeigt schematisch eine bevorzugte Ausfuhrungsform einer 

erfmdungsgemassen Rahmenkonstruktion 1. Die Rahmenkonstruktion 1 umfasst Nodien 2, 

Internodien 4 und Beine 5. In der dargestellten Ausfuhrungsform sind die Internodien 4 

gebogene Rohrsegmente, wobei jeweils ein Nodium 2 zwischen zwei Endabschnitten 41, 

20 42 von zwei sich zugeordneten Internodien 4 angeordnet ist. Die Nodien 2 werden 

passgenau in die Internodien 4 eingefiigt und befestigt, sodass ein im Wesentlichen 

kreisrunder Rahmen 10 mit nach unten abragenden Beinen 5 gebildet ist. Der Rahmen 10 

definiert eine Hauptebene H. 

Ein Rahmendurchmesser DRbetragt zwischen 100 Zentimeter und 200 Zentimeter. 

25 Ein Rohrdurchmesser Di der Internodien 4 betragt 2.5 Zentimeter bis 4 Zentimeter, 

vorzugsweise etwa 3 Zentimeter. 

An jedem der Nodien 2 ist jeweils ein Bein 5 befestigt. 

Die Rahmenkonstruktion 1 weist in einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform 

wie in Fig. la dargestellt funf Nodien 2, fiinf Internodien 4 und funf Beine 5 auf. Es 

30 versteht sich, dass jeweils 3, 4, 6, 7, 8 oder mehr Nodien 2 und Internodien 4 zu einem 

Rahmen 10 zusammengefugt werden konnen. Auch konnen unterschiedlich gebogene oder 

geformte Internodien 4 verwendet werden. 

Figur lb zeigt eine ovale Ausfuhrungsform mit vier viertelkreisformigen 

Fig. 28 

5 Fig. 29 

Fig. 30 

Fig. 31 

10 

Fig. 32 
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Internodien 4, zwei geraden Internodien 4 und sechs Nodien 2 mit jeweils einem Bein 5. 

Diese Ausfuhrungsform ist besonders geeignet fur eine liegende Benutzung (d.h. die 

liegende Person wird von einer zweiten Person passiv geschwungen). 

Figur 2 zeigt perspektivisch eine erste Ausfuhrungsform des Nodiums 2 im Detail. 

5 Ein Nodiumkorper 20 des Nodiums 2 umschlingt einen Vollzylinder, sodass seitlich des 

Nodiumkorpers 20 zwei Stutzen 21, 22 iiberstehen. Die Stutzen ragen iiber 2 Zentimeter 

bis 6 Zentimeter vom Nodiumkorper 20 ab und weisen einen Durchmesser von etwa 2 

Zentimeter bis 3.5 Zentimeter auf. Die Stutzen 21, 22 sind hierbei derart geformt, dass sie 

in entsprechende Ausnehmungen 43 an freien Enden der Internodien 4 passgenau und 

10 vollstandig einfuhrbar sind. Die Ausnehmungen 43 an den Internodien 4 sind also 

vorzugsweise so tief, dass der jeweilige Stutzen 21, 22 vollstandig aufgenommen werden 

kann. So ist eine maximale Kontaktflache zwischen Stutzen 21, 22 und Internodium 4 

moglich, was eine sichere Verbindung der beiden Elemente 2, 4 erlaubt. 

In einer besonders bevorzugten Ausfuhrungsform nach Figur 22 werden 

15 Adapterstucke 44 in die Ausnehmungen 43 an den freien Endabschnitten 41, 42 der 

Internodien 4 eingefuhrt. Eine Aussenflache 440 der Adapterstucke 44 kontaktiert einen 

die Ausnehmung 43 begrenzente Kontaktflache 430. Die Aussenflache 440 und die 

Kontaktflache 430 werden vorzugsweise fest verklebt. Diese Adapterstucke 44 weisen 

zumindest nach aussen offene Aussparungen 45 auf, welche korrespondierend zu den 

20 aufzunehmenden Stutzen 21, 22 geformt sind. Somit konnen die Stutzen 21, 22 passgenau 

in die Aussparungen 45 eingefuhrt werden. Vorzugsweise sind diese Aussparungen 45 

bzw. Stutzen 21, 22 derart geformt, dass eine drehfeste und wohldefinierte Verbindung 

zwischen Internodium 4 und Nodium 2 ermoglicht wird. In Fig. 22 wird eine im 

Wesentlichen dreieckige Querschnittsform gezeigt mit abgerundeten Ecken. Die 

25 Aussparungen 43 bzw. Stutzen 21, 22 konnen als Querschnittsform weiter eine 

harmonische Drei-, Vier- oder Vieleck-Polygonform, ein Vielzahnprofil oder 

Keilwellenprofil aufweisen. 

Vorzugsweise sind die Aussparungen 43 tiefer in der Langsrichtung des 

Intemodiums 4 als die Stutzen 21, 22 lang sind, sodass die Stutzen 21, 22 vollstandig in 

30 den Aussparungen aufgenommen werden. 

Durch das Vorsehen dieser Adapterstucke 44 ist eine optimale und sichere 

Aufnahme der Stutzen 21, 22 in den Internodienendabschnitten 41, 42 moglich. 

Der Nodiumkorper 20 nach Fig. 2 ist langestreckt nach unten in Fig. 2 ausgebildet 
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und weist dort einen ersten Teil 61 einer Befestigung 6 zur Befestigung des Beines 5 auf. 

Der erste Teil 61 weist am freien, dem Bein 5 zugerichteten Ende den gleichen Querschnitt 

wie das Bein 5 auf. Dieser Querschnitt ist vorzugsweise kreisrund. Alternativ kann er auch 

teilrund, rund oder vieleckig sein. 

5 Im freien, unteren Ende des Nodiumkorpers 20 ist eine konische Vertiefung 66 

vorgesehen. Die Vertiefung 66 hat einen kreisrunden Querschnitt und verjungt sich gegen 

ihre Tiefe derart, dass ein Gegenkonus 64 des Beins 5 passgenau einfuhrbar ist. Ein 

Neigungswinkel des Konus 64 kann 5° bis 10° zur Konuslangsachse betragen. Zentral in 

einer Mitte der Vertiefung 66 ist ein Eingriffselement 67, hier ein Gewindebolzen, versenkt 

10 und zu alien Seiten vom Nodiumkorper 20 schutzend umgeben. Der Nodiumkorper 20 

uberragt den Gewindebolzen 67 um 1 Millimeter bis 5 Millimeter, sodass der Bolzen 67 

optimal vor Fall- und Schlagschaden von alien Seiten geschiitzt ist. Der Gewindebolzen 67 

mit einem Durchmesser von 5 Millimeter bis 12 Millimeter verlauft senkrecht zur 

Langserstreckung der Stutzen 21, 22 und durch eine Mittelachse A der Stutzen 21, 22. Der 

15 Bolzen 67 ist an seinem freien Ende vorzugweise angefast. 

Figuren 3 und 4 zeigen eine perspektivische Ansicht und eine Frontalansicht des 

Nodiums nach Fig. 2 mit dem korrespondierenden Bein 5. Das Bein 5 ist ein gerades 

Rohrstuck und weist an einem Ende vorzugsweise einen Standfuss zum Bodenkontakt und 

am anderen Ende einen zweiten Teil 62 der Befestigung 6 auf. Der zweite Teil 62 der 

20 Befestigung 6 ist durch den freien Konusabschnitt 64 gegeben, welcher passgenau 

gegengleich zur Vertiefung 66 geformt ist und sich also in die distale Richtung gegen das 

Nodium 2 hin verjungt. Am proximalen, breiten Ende des Konusabschnitts 64 ist zudem 

ein Versatz 642 vorgesehen, welcher so ausgebildet ist, dass ein Rand bzw. eine 

Stirnflache 670 des Nodiumkorpers 20 nach aussen bundig aufsetzen kann. Der Versatz 

25 642 und die Stirnflache 670 weisen also im Wesentlichen den gleichen Aussen- und den 

gleichen Innendurchmesser auf und liegen im Wesentliche quer zur Langsachse des Beins 

5. So ist nach aussen ein versatzloser Ubergang vom Nodium 2 zum Bein 5 gewahrleistet 

und innen eine optimale seitliche Stiitzung fur gute Stabilitat geboten. 

An einem freien Ende 640 des Konusabschnitts 64 ist eine in Langsrichtung des 

30 Beines 5 einragende Eingriffsausnehmung 641 eingelassen. Die Eingriffsausnehmung 641 

verlauft von aussen in die proximale Richtung, im Wesentlichen parallel zur Langsrichtung 

des Beines 5 in dessen Tiefe. Eine Wandung der Eingriffsausnehmung 641 bzw. des 

Konusabschnitts 64 weist nalie seines freien Endes 640 vorzugsweise eine Starke von 
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mindestens 2 Millimeter bis 5 Millimeter auf, nimmt in die proximale Richtung zu und ist 

mit einem Gewinde versehen, welches mit dem Gewinde des Gewindebolzens 67 

korrespondiert. 

In der Praxis kann nun das Bein 5 durch eine Drehbewegung an das Nodium 2 

5 angeschraubt werden, wobei der Gewindebolzen 67 in die Eingriffsausnehmung 641 

eingeschraubt wird und gleichzeitig der Konusabschnitt 64 in die Vertiefung 66 vorstosst, 

bis Aussenflachen des Nodiumkorpers 20 und des Beines 5 biindig aneinander stossen. 

Die Verbindungsachse der Befestigung 6 verlauft parallel zur Langserstreckung des 

Beines 5, womit ein optimaler Kraftiibertrag und eine Zentrierung zwischen Nodium 2 und 

10 Bein 5 bei minimaler Querbelastung der Gewindeverbindung 67, 641 moglich ist. 

Da sowohl das Gewinde des Bolzens 67 als auch das Gewinde der 

Eingriffsausnehmung 641 versenkt sind, ist die Gewindeverbindung optimal vor Fall- oder 

Schlagschaden geschiitzt. 

Uberdies zeigt Fig. 3, dass auf einer Aussenflache des Konusabschnitts 64 eine 

15 umlaufende Nut vorgesehen sein kann, in welche ein O-Ring 59 eingelegt ist, welcher 

seitlich iiber die Nut hervorsteht. Bei der Verbindung des Beins 5 mit dem Nodium 2 wird 

der elastische O-Ring dann zusammengedriickt und sorgt so fur eine Klemmkraft 

zwischen Nodium 2 und Bein 5, welche verhindert, dass sich die Verbindung 6 bei der 

Benutzung lockert oder gar lost. 

20 In einer Weiterbildung wird die Aussenflache des Konus 64 mit einer zusatzlichen 

Materialschicht abgedeckt. Dies ist in den Figuren 23 und 24 gezeigt. 

Figur 23 zeigt Bein 5 mit dem Konusabschnitt 64, wobei der O-Ring 59 in eine 

Rille im oberen Endbereich des Konus 64 eingelegt ist und die seitliche Konusflache von 

Konus 64 mit einer Kappe 644 abgedeckt ist. Die Kappe 644 (rechts in Fig. 23 in 

25 Alleinstellung gezeigt) weist am unteren Ende einen umgehenden Flansch 645 auf und ist 

derart ausgebildet, dass sie einfach auf den Konus 64 aufsteckbar oder aufschiebbar ist. 

Der krempenartig nach aussen gerichtete Flansch 645 ist derart ausgestaltet, dass er auf den 

Absatz 643 des Beines 5 zu liegen kommt und diesen abdeckt. Wird nun die 

Konusverbindung hergestellt, so liegt die Materialschicht der Kappe 644 zwischen dem 

30 Bein 5 und dem ersten Teil 61 der Befestigungsvorrichtung 61 (s. bspw. Figs. 3, 4). 

Figur 24 zeigt eine Kappe 644 in einer weiteren Ausfuhrungsform ohne den 

Flansch 645. 

Die Kappe 644 kann in alien Ausfuhrungsformen altemativ oder zusatzlich zum O-
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Ring 59 verwendet werden. 

In einer nicht dargestellten Weiterbildung konnen weitere Flachen, wie etwa die 

distale Stirnflache am freien Ende 640 mit einer Materialschicht der Kappe 644 abgedeckt 

sein. Eine solche Abdeckung kann bspw. mittels eines weiteren, krempenartig nach inn en 

5 gerichteten Flansches verwirklicht sein. 

Die Materialschicht der Kappe 644 verhindert lokal den direkten Kontakt zwischen 

Nodium 2 und Bein 5. Durch Microschwingungen bei der Benutzung konnen sich 

Nodium 2 und Bein 5, insbesondere bei identischer Materialwahl der beiden Elemente, 

aneinander festbeissen, wenn keine Kappe 644 eingesetzt ist. Dabei konnte eine hohe 

10 Haftreibung entstehen, was nachteilig fur die Demontage der Beine 5 ist. Die 

Materialschicht 644 kann eine solche lokal erhohte Haftreibung zwischen Nodium 2 und 

Bein 5 vermeiden. Solche Microschwingungen treten bspw. auf, wenn das Bein 5 wahrend 

der Benutzung des Trampolins nur ungeniigend festgedreht ist. Uberdies kann durch die 

Materialschicht 644 einem ungewollten Losdrehen der S chraub verbindung 

15 entgegengewirkt werden, womit die Schraubverbindung gesichert ist. Mittels der Kappe 

644 konnen auch Klappergerausche vermindert werden. 

Die Materialschicht 644 kann bspw. aus Kunststoff geformt sein. Vorzugsweise ist 

die Kappe 644 ein einstuckiges Formteil.Figuren 5 und 6 zeigen eine perspektivische 

Ansicht und eine Frontalansieht einer zweiten Ausfuhrungsform des Nodiums 2, namlich 

20 ein Breitbein-Nodium 2. Figur 6 zeigt zusatzlich das Bein 5, wie es auch in Fig. 4 gezeigt 

ist. Das Breitbein-Nodium 2 nach Figuren 5 und 6 weist die gleiche Funktion und Struktur 

wie das Nodium 2 nach den Figuren 3 und 4 auf, mit der Ausnahme, dass das freie Ende 

des Nodiumkorpers 20 nun seitlich versetzt angeordnet ist. Das untere, freie Ende des 

Nodiumkorpers 20 ist also seitlich verschoben. Der Gewindebolzen 67 verlauft somit nicht 

25 mehr durch die Langsachse der Stutzen 21, 22, sondern 1 bis 8 Zentimeter versetzt dazu, 

jedoch immer noch im Wesentlichen senkrecht zur Hauptebene H. Durch die 

Breitbeinausbildung werden die Beine 5 bezuglich des Rahmens 10 nach aussen gestellt. 

Der Stand der Rahmenkonstruktion 1 wird also vergrossert und dadurch eine Kippneigung 

der Rahmenkonstruktion 1 gesenkt. Uberdies ist die Rahmenkonstruktion 1 durch das 

30 Ausstellen der Beine 5 mit montierten Beinen 5 stapelbar, da die Beine 5 versetzt zum 

Rahmen 10 verlaufen. 

Figuren 7 und 8 zeigen eine perspektivische Ansicht und eine Frontalansieht einer 

drittcn Ausfuhrungsform des Nodiums 2, namlich ein Kugel-Nodium 2. Figur 8 zeigt 
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zusatzlich das Bein 5, wie es auch in Fig. 4 gezeigt ist. Das Kugel-Nodium 2 nach Figuren 

7 und 8 weist die gleiche Funktion und Struktur wie das Nodium 2 nach den Figuren 3 und 

4 auf, mit der Ausnahme, dass nun den Nodiumkorper 20 im Wesentlichen kugelformig 

ausgestaltet ist. Im Bereich der Vertiefung 66 ist die Kugel 20 durch das ausgenommene 

5 Material natiirlich abgeflacht. Eine Mundungsflache der Vertiefung 66 bildet die Flachseite 

der Kugel 20. Ein Durchmesser DN der Kugel 20 ist hierbei etwa eineinhalb bis zweimal so 

gross wie ein Durchmesser der Stutzen 21, 22. Die Grossenaussage ist eher fragwiirdig 

Figuren 9 bis 14 zeigen eine vierte Ausfuhrungsform des Nodiums 2 mit einem 

versehwenkbaren Bein 5. Figur 9 zeigt das Bein 5 in einer Ausklappposition und durch ein 

10 Verriegelungselement 7 nach einer ersten Ausfuhrungsform in einer Verriegelungsposition 

blockiert. Figur 10 zeigt in perspektivischer Ansicht das Nodium 2 mit dem Bein 5 in der 

Situation nach Fig. 9. Das Schwenkbein 5 nach Figuren 9 bis 14 weist zwei parallel 

verlaufende Beinschenkel 50 auf. Der Ubersicht halber ist nur einer der Schenkel 50 in den 

Figuren 9 bis 14 dargestellt. Die Beinschenkel 50 sind im oberen Bereich gebogen, sodass 

15 das Bein 5 in Ausklappposition nach Fig. 9 nach aussen gestellt ist, was eine Standbreite 

der Rahmenkonstruktion 1 erhoht und eine deutlich vergrosserte Gesamtstandflache ergibt. 

Die Schenkel 50 sind um die Stutzen 21, 22 rotierbar am Nodium 2 gelagert und 

zwischen einer Ausklappposition nach Fig. 9 und einer Einklappposition nach Fig. 14 nach 

innen gegen die Hauptebene H verschwenkbar. Die Stutzen 21, 22 verbleiben derweil 

20 drehfest in den jeweiligen Internodien 4. Zwischen den Schenkeln 50 ist das 

Verriegelungselement 7 verschieblich in einer fest an den Schenkeln 50 angebrachten 

Lagerung 70 gehalten. Das Verriegelungselement 7 ist als senkrecht zur Schwenkachse A 

der Stutzen 21, 22 verschieblich gelagerter Riegel ausgestaltet. Das Verriegelungselement 

7 ist dazu in einer Riegel ausnehmung 780 gefuhrt, welche in der Lagerung 70 angebracht 

25 ist und direkt auf die Mittelachse A der Stutzen 21, 22 zufuhrt. Am stutzenseitigen Ende 

mtindet die Riegelausnehmung 780 in eine fast halbkreisformig um die Stutzen 21, 22 

verlaufende Rotationsausnehmung 54, welche in radialer Richtung beziiglich der 

Mittelachse A der Stutzen 21, 22 etwa 1 Zentimeter tief ist und sich ebenfalls in der 

Lagerung 70 befindet. Das Verriegelungselement 7 liegt nun in der Riegelausnehmung 

30 780, welche nodiumfern abgeschlossen ist, sodass eine Druckfeder 78 zwischen dem 

Verriegelungselement 7 und dem Boden der Riegelausnehmung 780 eingelegt werden 

kann, welche das Verriegelungselement 7 teilweise aus der Riegelausnehmung 780 bis in 

die Rotationsausnehmung 54 in die Verriegelungsposition nach Fig. 9 druckt. Das 
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Verriegelungselement 7 ist also durch Feder 78 vorgespannt. 

Das Verriegelungselement 7 weist stutzenseitig einen sich distal zum freien Ende 

hin verjungenden Endabschnitt 71 auf. Links in Fig. 9 weist dieser Endabschnitt 71 einen 

ersten Verriegelungsanschlag 79 auf, welcher in Fig. 9 nach links gerichtet in der 

5 Rotationsausnehmung 54 steht. 

Das Nodium 2 weist weiter einen in den Teilringraum 54 einragenden Nocken 23 

auf, welche den Raum 54 in radialer Richtung in etwa ausfullt. Bei einer Rotation des 

Beines 5 bewegt sich der drehfest mit den Stutzen 21, 22 verbundene Anschlagnocken 23 

im Rotationsraum 54. Der Nocken 23 weist einen radial im Raum 54 stehenden, nach links 

10 in Fig. 9 gerichteten ersten inneren Rotationsanschlag 28 auf. An einem dem ersten inneren 

Rotationsanschlag 28 gegenuberliegenden Ende des Nockens 23 ist ein nach rechts 

gerichteter erster ausserer Rotationsanschlag 25 angeordnet. An einem inneren 

umfangseitigen Ende weist der in der Lagerung 70 eingebrachte Teilringraum 54 einen 

zweiten inneren Rotationsanschlag 58 und aussen einen zweiten ausseren 

15 Rotationsanschlag 55 auf. Hierbei definieren die inneren Rotationsanschlage 28, 58 durch 

Anschlag aneinander die Ausklappposition nach Fig. 9 und die ausseren 

Rotationsanschlage 25, 55 durch Anschlag aneinander die Einklappposition nach Fig. 14. 

Die Klapppositionen sind also durch Anschlag des Nockens 23 an der Lagerung 70, welche 

Teil des Beines 5 ist, defmiert. 

20 Eine umfangseitige Lange von Nocken 23 und der inneren Halfte des Teilringraums 

54 sind nun so bemessen, dass der am ersten inneren Anschlag 58 anstehende Nocken 23 

auch am ersten Verriegelungsanschlag 79 des in Verriegelungsposition stehenden 

Verriegelungselements 7 ansteht. Die Kontaktflache zwischen 25 und 79 verlauft im 

Wesentlichen radial, so dass der Nocken 23 auch bei Krafteinwirkung auf das Bein 5, das 

25 Verriegelungselement 7 nicht gegen die Kraft der Druckfeder 78 in die Riegelausnehmung 

780 zu driicken vermag. Somit ist das Klappbein 5 nach Fig. 9 sicher in der 

Ausklappposition verriegelt. 

In einer Weiterbildung wird der Nocken 23 eingefasst, vorzugsweise in eine Kappe 

230. Figur 25 zeigt den eingefassten Nocken 23 in einer perspektivischen Ansicht auf das 

30 Nodium 2, Figur 26 zeigt das Nodium 2 mit der Kappe 230 in einer Seitenansicht. Mittels 

dieser Kappe 230 konnen Gleit- und/oder Verschleisseigenschaften des im Teilringraum 

54 bewegten Nockens 23 optimiert werden. 

Die Kappe 230 kann eine in Laufrichtung des Nockens 23 gerichtete Seitenflanke 



WO 2016/096784 

23 
PCT/EP2015/079688 

des Nockens 23 abdecken. Insbesondere die Seitenflanke, welche bei aufgeklapptem 

Klappbein 5 mit dem Verriegelungselement 7 in Kontakt steht, kann abdeckt sein. 

Vorzugsweise deckt die Kappe 230 aber beide Seitenflanken in Laufrichtung des Nockens 

23 ab. Besonders bevorzugt ist, wenn auch die senkrecht zur Laufrichtung des Nockens 23 

5 stehende Oberseite des Nockens 23 ebenfalls von der Kappe abgedeckt ist, wie in den 

Figuren 25, 26 gezeigt. 

In einer Weiterbildung kann die Kappe 230 den ganzen Nocken 23 abdecken. 

Vorzugsweise ist die Kappe 230 so geformt, dass sie auf den Nocken 23 klemmbar 

ist und dort zur bestimmungsgemassen Benutzung festsitzt. In der besonders bevorzugten 

10 Ausbildung Klammerkappe 230 ist diese auf den Nocken 23 schiebbar und so ausgebildet, 

dass sie sich in Endlage auf dem Nocken 23 iiber eine Klemmkraft festklemmt. Dazu kann 

die Kappe 230 bspw. aus einem federnden Material gefertigt sein. 

Die Kappe 230 kann aus Metall, insbesondere aus Stahl, vorzugsweise aus 

Federstahl oder Federbronze gefertigt sein. 

15 Eine solche Kappe 230 verhindert, dass sich der Nocken 23 und sein Gegenstiick 

am vorzugsweise aus Aluminium gebildeten Nodium 2 verklemmen. In den 

Ausfiihrungsformen nach den Figuren 9 bis 21 ist dieses Gegenstiick durch den 

Teilringraum 54 begrenzende Wandabschnitte des Beines 5 gegeben, an welchen der 

Nocken 23 entlang lauft. Eine derartige Verklemmung kann bspw. durch die wahrend der 

20 Benutzung des Trampolins auftretenden Micro-Vibrationen verursacht werden. Eine 

solche Verklemmung kann in extremen Fallen die Mechanik derart blockieren, dass 

normaler Fingerdruck nicht mehr ausreicht, um den Verriegelungsnocken 23 per 

Knopfdruck zuriickzuziehen, um das Ein- oder Ausklappen des Klappbeins 5 zu 

ermoglichen. Die Kappe 230 hilft, einer solchen Verklemmung vorzubeugen. Uberdies 

25 kann durch die Einfassung der vorzeitige Verschleiss des Nockens 23 vermieden und die 

Gleiteigenschaften konnen optimiert werden. 

In einer Weiterbildung kann zwischen den Stutzen 21, 22 und dem Klappbein 5 

eine Materiallage 211 (s. Fig. 25) vorgesehen sein. Die Beinabschnitte 50 (s. bspw. Fig. 27, 

28) konnen dann auf diese Materiallage 211 geschoben werden und bewegen sich bei den 

30 Klappvorgangen auf der Materiallage 211. Diese Materiallage 211 dient vorzugsweise 

gleichzeitig als Axial- und Radiallager und verbessert das Drehlager des Klappbeins 5 in 

mehrfacher Hinsicht. Es kann eine Optimierung der Drehbewegung, der Lagerprazision, 

und/oder Dauerhaftigkeit der Lagerung erreicht werden. 
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In einer Ausfuhrungsform kann die Materiallage 211 in beide Halbschalen der 

Beines 5 eingepresst oder, in einer anderen Ausfuhrungsform, auf die Stutzen 21, 22 

aufgebracht sein. 

Die Materiallage 211 kann aus Kunststoff oder Metall bestehen. Vorzugsweise ist 

5 sie als einstiickiges Formteil vorgesehen. 

Die Materiallage 211 hat eine Sehutzfunktion fur die Kontaktflachen. Bspw. kann 

ein Beinabschnitt 50, welcher aus Metall, insbesondere Aluminium besteht, vor 

Druckverformung geschutzt werden. Die Materiallage 211 bewirkt zudem eine grossere 

Blockier-Prazision im eingeklappten wie auch im ausgeklappten Zustand des Beines 5, 

10 man verringert also das Spiel beim Einklappen oder Ausklappen Beines 5. 

Anhand von Fig. 10 wird nun erlautert, wie das Klappbein 5 entriegelt werden 

kann. Hierzu ist ein Betatigungselement 8 mit einem Druckknopf 80 vorgesehen. Der 

Druckknopf 80 ragt durch einen oberen Bereich des nicht dargestellten Schenkels 50 

hindurch und ist so von aussen in Richtung der Mittelachse A der Stutzen 21, 22 in eine 

15 Ausnehmung 72 des Verriegelungselement 7 gegen die Beinmitte eindruckbar. Dadurch ist 

der Klappmechanismus einfach einhandig bedienbar. Wie in Fig. 10 erkennbar ist, ist das 

Betatigungselement 8 druckknopffern als abgeschragter Zylinder ausgestaltet, wobei eine 

Spitze des Zylinders auf der Seite der Mittelachse A liegt, sodass die Schragflache eine 

Steuerkurve 81 bereitstellt, welche auf einen seitlich abragenden Stift 74 des 

20 Verriegelungselements 7 greift. Wird nun dar Druckknopf 80 in A-Richtung eingedruckt, 

lauft die Kurve 81 auf den Stift 74 auf und driickt diesen gegen die Kraftwirkung der Feder 

78 in die Tiefe der Riegelausnehmung 780. Dadurch wird das Verriegelungselement 7 aus 

dem Rotationsraum 54 gezogen, der Rotationsraum 54 wird freigegebenen, wie in Figuren 

11 und 12 gezeigt, und das Bein 5 kann verschwenkt werden. 

25 Das Betatigungselement 8 kann zwei Kurven 81 bereitstellen, welche auf zwei 

gegeniiberliegend angeordnete Stifte 74 greifen, sodass eine Neigung des 

Verriegelungselements 7 zum Verkannten beim Verfahren minimiert ist. 

Lasst man nun den Druckknopf 80 los, so federt des Verriegelungselements 7 

wieder gegen die den Rotationsraum 54 und stosst mit einem distalen Ende 76 (s. Fig. 11) 

30 auf den Nocken 23, wie in Fig. 13 gezeigt. Sobald der Nocken 23 den Mundungsbereich 

der Riegelausnehmung 780 auf seinem Weg zum zweiten ausseren Rotationsanschlag 55 

wieder freigegeben hat, und den zweiten ausseren Rotationsanschlag 55 mit seinem ersten 

ausseren Rotationsanschlag 25 kontaktiert, kann das Verriegelungselement 7 wieder in den 
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Teilringraum 54 eingreifen. Gleichzeitig wandert der Druckknopf 80 am Stift 74 entlang 

nach aussen und ist fur eine neue Betatigung bereit. 

Das nach Fig. 14 in den Rotationsraum 54 eingreifende Verriegelungselement 7 

stellt dann seinen zweiten Verriegelungsanschlag 75 quer in den Teilringraum 54, sodass 

5 der Nocken 23 durch Anschlag mit seinem ersten inneren Anschlag 28 am 

Verriegelungselement 7 in der Einklappposition nach Fig. 14 blockiert ist. 

Zwischen der stutzenseitigen Stirnflache 76 des Verriegelungselements 7 (s. Fig. 

11) und dem Stutzen 21, 22 ist ein Abstand gelassen, sodass ein Freiraum 77 entsteht. Der 

Freiraum 77 erlaubt, dass das Verriegelungselement 7 bei gebrauchsmassig auftretenden 

10 Deformationen der Elemente selbsttagig durch die Feder 78 nachjustiert wird, damit der 

Nocken 23 in den Position nach Figuren 9 und 14 jeweils spielfrei zwischen den 

Anschlagen 58, 79 und 55, 75 gehalten ist. Aus diesem Grand stehen die Kontaktflachen 

25, 79 und 28, 75 nicht genau radial zur Mittelachse A, sondern derart leicht geneigt, dass 

eine solche Selbstjustierung moglich ist, das Verriegelungselement 7 jedoch nicht durch 

15 den Nocken 23 bei Drehmomentbeaufschlagung des Beines 5 aus der 

Verriegelungsposition in die Riegelausnehmung 780 stossbar ist. 

Wie aus den Figuren 9 bis 14 erkennbar ist, ist das Klappbein 5 um einen 

Mittelpunkt M der Stutzen 21, 22 bzw. des Rahmenquerschnitts rotierbar, durch welchen 

die Schwenkachse A verlauft. 

20 Auch in der funften Ausfuhrungsform des Nodiums 2 mit dem verschwenkbarem 

Bein 5 nach den Figuren 15 bis 21 wird das Bein 5 um die Langsachse der Stutzen 21, 22 

verschwenkt. 

In dieser Ausfuhrungsform wird ein Verriegelungselement 7 nach einer weiteren 

Bauart vorgestellt, wobei weiter ein Sicherungselement 9 zur Sicherung der 

25 Verriegelungsposition vorgesehen ist. Es wird bei der Beschreibung nun jeweils Bezug auf 

die Ausfuhrungsform nach Figuren 9 bis 14 genommen. Falls nichts anderes erwahnt ist, 

ist die Funktionsweise der gleich bezeichneten Elemente gleich. 

Erneut wird hierbei ein nach aussen gestelltes Schwenkbein 5 mit Schenkeln 50 

vorgeschlagen. Wiederum ist nur der eine Schenkel 50 gezeigt und zwischen den 

30 Schenkeln 50 die Lagerung 70 angeordnet. In der Lagerung 70 ist die Riegelausnehmung 

780 vorgesehen, welche aufgrund des starkeren Riegels 7 entsprechend breiter sein muss. 

Die Stutzen 21, 22 sind erneut drehfest mit dem in den Rotationsraum 54 der Lagerung 70 

eingreifenden Nocken 23 verbunden. Hierbei definieren die inneren Rotationsanschlage 
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28, 58 durch Anschlag aneinander in analoger Weise die Ausklappposition nach Fig. 15 

und die ausseren Rotationsanschlage 25, 55 durch Anschlag aneinander die 

Einklappposition nach Fig. 21. Erneut ist das Verriegelungselement 7 in der 

Verriegelungsposition nach Fig. 15 durch eine Druckfeder (nicht dargestellt) vorgespannt. 

5 Die Druckfeder ist hierbei nun nicht unter dem Verriegelungselement 7 wie in Figuren 9 

bis 14, sondern in einer Federausnehmung 781 im Verriegelungselement 7 nach Figuren 15 

bis 21 untergebracht. Die Druckfeder drtickt erneut mit dem einen Ende auf die Lagerung 

70 und mit dem anderen Ende von innen gegen das Verriegelungselement 7, sodass 

letzteres in der Verriegelungsposition gehalten ist. 

10 Aufgrund des dickeren Riegels 7 ist der Nocken 23 nach Fig. 15 schmaler als jener 

nach Fig. 9. 

Erneut kann das Verriegelungselement 7 gegen die Federkraft der Druckfeder in die 

Riegelausnehmung 780 gebracht werden, sodass der Nocken 23 bzw. das Bein 5 zwischen 

den Positionen nach Figuren 15 und 21 bewegbar ist. In dieser Ausfuhrungsform sind nun 

15 aber die Kontaktflachen 25, 79 und 28, 75 derart stark zur radialen Richtung geneigt, dass 

durch bestimmungsgemasse, handische Verschwenkung des Beines 5 der Nocken 23 eine 

Querkrafit entgegen der Druckrichtung der Druckfeder aufzubauen vermag, womit das Bein 

5 also ohne Druckknopf 80 im Sinne der Figuren 9 bis 14 als Hebel verschwenkbar ist. 

Um nun ungewollte Fehlmanipulation des Klappmechanismus zu verhindem, ist ein 

20 Sicherungselement 9 vorgesehen. Dieses Sicherungselement 9 umfasst erneut einen 

Druckknopf (hier 90), welcher zur einen Seite durch den nicht dargestellten Schenkel 50 

ragt und so von aussen betatigbar ist und zur anderen Seite an einer Sicherungsplatte 91 

angreift. Der Druckknopf 90 ist in der Position noch Fig. 15 durch eine weitere Druckfeder 

vorgespannt und in A-Richtung zum anderen Schenkel 50 hin eindruckbar, womit die 

25 Platte 91 gegen die Beinmitte verschiebbar ist. 

Am stutzenfernen Ende des Verriegelungselements 7, dort wo die Miindung in die 

Druckfederoffnung 781 liegt, ist eine Ausnehmung 782 vorgesehen. Wie aus Figuren 16 

und 18 erkennbar ist, ragen also schenkelnah zur Seite der Miindung des 

Driickfederausnehmung 781 zwei weitere Riegelschenkel 783, 784 ab, welche die 

30 Ausnehmung 782 schenkelseitig begrenzen. Der druckknopfnahe Riegelschenkel 783 wirkt 

nun mit seiner freien Stirnflache als zweitem Sicherungsanschlag 785 mit einem gegen das 

Verriegelungselement 7 gerichteten ersten Sicherungsanschlag 93 auf der Sicherungsplatte 

91 zusammen. Ist die Sicherungsplatte 91 in der Sicherungsposition nach Fig. 15, so steht 
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das Verriegelungselement 7 in der Verriegelungsposition auf der Sicherungsplatte 91 an. 

Damit kann das Verriegelungselement 7 nicht verschoben werden und die 

Ausklappposition nach Fig. 15 ist gesichert. 

Wird nun aber der Druckknopf 90 von aussen eingedriickt, so wird die 

5 Sicherungsplatte 91 gegen die Beinmitte wie in Fig. 18 gezeigt verschoben, der 

gegenseitige Anschlag des ersten und zweiten Sicherungsanschlages 93, 785 wird 

aufgehoben und das Verriegelungselement 7 kann durch Verschwenkung des Beines 5 

gegen die Position nach Fig. 21 iiber die Zwischenposition nach Figur 19 in die 

Einklappposition nach Fig. 21 gebracht werden. Hierbei greiflt die Sicherungsplatte 91 

10 dann in die Ausnehmung 782 ein, womit dem Verriegelungselement 7 der notige 

Verfahrraum gegeben ist. 

Die Ausfuhrungsform nach Figuren 9 bis 14 kann ebenfalls mit einer weiteren 

Sicherung im Sinne der Ausfuhrungsform nach Figuren 15 bis 21 ausgeriistet werden. 

Damit die Sicherungs- und Bedienfunktion auch in dieser Ausfuhrungsform 

15 einhandig geschehen kann, verfiigt das Bein 5 dann iiber zwei Druckknopfe 80, 90 (je 

einen im oberen Bereich der beiden Schenkel 50). Der Druckknopf 80 auf der einen Seite 

betatigt den Riickzug des Verriegelungselements 7, der Knopf 90 auf der anderen Seite lost 

den Sicherungsmechanismus mit dem ersten Sicherungsanschlag 93 und gibt damit die 

Riickzugsoption frei. 

20 Damit die Verkniipfung der Funktionen reibungslos fimktioniert und der Benutzer 

diese intuitiv bedienen kann, ist es vorteilhaft, wenn folgende Rahmenbedingungen 

eingehalten werden: 

Beim gleichzeitigem Einpressen beider Knopfe mit Daumen und Zeigfinger, driickt 

der eine Knopf 90 (Sicherungskomponente) den Sperrriegel 91 mit dem ersten 

25 Sicherungsanschlag 93 sofort aus dem Gleitbereich des Verriegelungselements 7. Hier 

diirfiten etwa 2 Millimeter bis 3 Millimeter Pressweg geniigen. Beim Bewegungsknopf 80 

(Bewegungskomponente) auf der anderen Seite des Beins 5 sind die ersten 2 Millimeter bis 

3 Millimeter Pressweg vorzugsweis „FreilauP - d.h. die Steuerkurve 81 ist so ausgelegt, 

dass auf der Freilauf-Distanz noch keine Verschiebung des Verriegelungselements 7 

30 stattfindet. Reflexmassig wird der Benutzer beide Knopfe gleichzeitig mit der gleichen 

Kraft eindriicken. Die Sicherung 9 wird mit Eindriicken des Sicherungsknopfes 90 aus der 

Blockierungsposition geschoben. Bei tieferem Einpressen der beiden Knopfe 80, 90 wird 

das Verriegelungselement 7 mit Hilfe der Steuerkurve 81 am Bewegungsknopf 80 soweit 
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aus den zwei moglichen Arretierungspositionen geschoben, dass das Bein 5 in die 

gewiinschte neue Position bewegbar wird (ausgeklappt zur Benutzung oder eingeklappt 

zum Wegraumen). 

Sobald die beiden Knopfe 80, 90 nicht mehr eingedriickt werden, bewegen sich die 

5 Knopfe 80, 90 und die mit ihnen verbundenen Elemente des Steuerungs- und Sicherungs-

Mechanismus selbsttatig aufgrund der Wirkung von passend platzierten Druckfedern in 

ihre Ausgangsposition zuriick. Zur Bereitstellung der erforderlichen Riickstellkraft sind 

also beide Knopfe/Systeme mit leichtgangigen Druckfedern ausgestattet. 

In einer abermaligen Weiterbildung kann in die Riegelausnehmung 780, in welcher 

10 das Verriegelungselement 7 lauft, eine Einlage 500 eingelegt sein, was die Bewegung des 

Verriegelungselements 7 in der Riegelausnehmung 780 optimiert. Der Gleitwiderstand und 

die Abrasion des Verriegelungselements 7 konnen bspw. durch ein Einlageblech oder ein 

Gleitband reduziert werden, wobei die Einlage die Riegelausnehmung 780 zumindest 

teilweise auskleidet. Vorzugsweise deckt die Einlage 500 den Boden der 

15 Riegelausnehmung 780 ab. Es ist aber auch denkbar, dass die Einlage 500 die ganze 

Riegelausnehmung 780 oder nur dessen Wande ohne Boden auskleidet. 

In Figuren 27 und 28 sind bevorzugte Ausfiihrungsformen der Einlage 500 

dargestellt. Der Ubers icht halber wurde der Beinschenkel 50 mit durchbrochenen Linien 

dargestellt und die Figuren 27, 28 zeigen die Einlage 500 in Einbaulage in diesem 

20 Beinschenkel 50. 

Die Einlage 500 nach Fig. 27 ist in die Riegelausnehmung 780, in welcher 

Ausnehmung das Verriegelungselement 7 bewegt wird, eingelegt. Diese Einlage 500 kann 

aus Metall, insbesondere gehartetem Metall, bspw. aus einem Gleitband aus gehartetem 

Metall, oder aus Kunststoff gefertigt sein und, wie in Figuren 27 und 28 dargestellt, die 

25 Schmalseite des Verriegelungselementes 7 kontaktierend, also bodenseitig im Kanal 780 

liegend, in den Kanal 780 eingelegt sein. 

In einer Weiterbildung kann im unteren Bereich des Kanales 780 eine Erweiterung 

786 vorgesehen sein, welche auch bei der Einlage 500 als Verdickung 501 vorgesehen ist, 

so das ein Formschluss zwischen der Verdickung 501 der Einlage 500 und dem 

30 Beinschenkel 50 realisiert ist, womit verhindert ist, dass sich die Einlage 500 bei einem 

Verschieben des Verriegelungselementes 7 bewegt. Dies ist beispielhaft in Fig. 27 

dargestellt. 

Die Einlage 500 nach der Ausfuhrungsform gemass Fig. 27 erstreckt sich lediglich 
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im Kanal 780. In einer Weiterbildung nach Fig. 28 kann sich diese Einlage 500 mit ersten 

Abschnitten 502 bis in den Teilringraum 54 erstrecken und dort zu Kontaktierung der 

axialen Flachen des Nockens 23 vorgesehen sein. 

In einer abermaligen Weiterbildung kann die Einlage 500 sich an die ersten 

5 Abschnitte 502 anschliessende zweite Abschnitte 503 aufweisen, welche den Teilringraum 

54 in Umfangsrichtung begrenzen und so die Rotationsanschlage 55, 58 fur den Nocken 23 

ausbilden, wie in Fig. 28 gezeigt. Dadurch sind besonders robuste Rotationsanschlage 55, 

58 bereitgestellt, was vorzeitige Abnutzung verhindert. 

In einer abermaligen Weiterbildung kann sich die Einlage 500 mit einem weiteren 

10 dritten Abschnitt 504, wie in Fig. 28 dargestellt, bis in die Ausnehmung im Beinschenkel 

50 zur Aufnahme des Nodiums 2 erstrecken. Vorzugsweise verbindet der dritte Abschnitt 

504 die ersten Abschnitte 502. Besonders bevorzugt ist, wenn die Einlage 500 mit den 

ersten und dritten Abschnitten 502, 504 die Ausnehmung im Beinschenkel 5 vollstandig 

auskleidet, so dass das Nodium 2 vollstandig von der Einlage 500 umgeben ist. Je nach 

15 Ausfuhrungsform kann die Einlage 500 dann auf der Materiallage 211 aufliegen. 

Vorzugsweise ist also das Verriegelungselement 7, besonders bevorzug auch der 

Nocken 23 und mit Vorteil auch das Nodium 2 (bzw. die Stutzen 21, 22) beim Auf- bzw. 

Einklappen des Klappbeines 5 jeweils an der Einlage 500 gefuhrt. 

Durch die Einlage 500 werden sowohl Gleit- als auch Verschleisseigenschaften des 

20 Klappbeines 5 optimiert. 

Die Figuren 29 und 30 zeigen eine weitere Ausfuhrungsform des 

Verriegelungselementes 7 und des Druckknopfs 80. Das Verriegelungselement 7 weist 

erneut einen sich verjiingenden Endabschnitt 71 mit den schragen Anschlagflachen 75, 79 

auf. Mittig in Langsrichtung im Verriegelungselement 7 ist die Ausnehmung 72 

25 vorhanden, in welche der Druckknopf 80 gegen Federkraft eindriickbar ist. 

Der Korper des Verriegelungselementes 7 ist im Bereich der Ausnehmung 72 

diinner ausgebildet. Dieser Diinnbereich 720 ist so ausgebildet, dass beidseitig des 

Verriegelungselements 7 eine schrag verlaufende Auflageflache 740 bereitgestellt ist, 

welche mit einer schragen Gegenflache 81 des Druckknopfs 80 so zusammenwirkt (s. 

30 Figuren 29, 30), dass die quer zur Langsrichtung des Beines 5 verlaufende Bewegung des 

Druckknopfes 80 in eine entlang des Beines 5 verlaufende Bewegung des 

Verriegelungselements 7 umgelenkt wird. Die schrage Auflageflache 740 stellt, wie in Fig. 

29 gezeigt, also eine Rampe oder Schragschiebeflache dar, auf welcher der linear in und 
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aus der Ausnehmung 72 gefuhrte Druckknopf 80 entlang lauft und so das 

Verriegelungselement 7 liber die Schragflache 740 in Langsrichtung des Beines 5 bewegt, 

wie dies im Zusammenhang mit den Figuren 10 und 12 beschrieben wurde. 

Der Druckknopf 80 weist hierzu eine schlitzformige Ausnehmung 82 auf, in welche 

5 die Gegenflachen 81 eingearbeitet sind. In diesem Zusammenhang wird auf die Fig. 30 

verwiesen. Der in Fig. 30 sich oben befmdliche Abschnitt des Schlitzes 82 ist derart breit, 

dass der Druckknopf 80 sich beidseitig an den Diinnbereich 720 anschmiegt, wobei sich 

der in Fig. 30 unten befmdliche Abschnitt des Schlitzes 82 sich iiber eine Stufe 81 derart 

erweitert, dass dieser untere Teil des Schlitzes 82 iiber den unteren Dickbereich 721 des 

10 Verriegelungselementes 7 schiebbar ist. Wie in Fig. 30 zu erkennen ist, kommt die ebene 

Schragflache 81 bei Linearverschiebung des Druckknopfs 80 iiber das 

Verriegelungselement 7 auf die gegengleich geformte rampenartige Auflageflache 740 zu 

liegen, was die besagte Bewegungsumlenkung bewirkt. 

Die Figuren 31 und 32 zeigen eine weitere Ausfuhrungsform des 

15 Verriegelungselementes 7 und des Druckknopfs 80. Das Verriegelungselement 7 ist erneut 

mit einer Ausnehmung 72 versehen, wobei mittige nun nicht mehr ein Diinnbereich 720 

wie in Figuren 29 und 30 vorgesehen ist, sondern die Rampe 740 seitlich und auf beiden 

Seiten auf das Verriegelungselement 7 aufgeformt oder aufgesetzt ist. Entsprechend ist der 

in den Figuren oben liegende Teil des Schlitzes 82 des Druckknopfs 80 so breit 

20 ausgebildet, dass sich dieser Schlitzabschnitt in der Tiefe der Ausnehmung 72 iiber das 

Verriegelungselement 72 schieben lasst. Der Schlitz 82 im Druckknopf 80 gemass der 

Ausfuhrungsform nach den Figuren 31 und 32 ist also zumindest im oberen Bereich breiter 

als jener, welcher in den Figuren 29 und 30 gezeigt ist. Der untere Teil des Schlitzes 82 des 

Druckknopfs 80 gemass den Figuren 31 und 32 ist erneut breiter als der obere Teil 

25 ausgebildet, so das eine Stufe 81 entsteht, welche gegengleich zur Rampe 740 ausgebildet 

ist, so das der Druckknopf 80 bei Linearverschiebung auf die Rampe 740 auflauft. 

In beiden Ausfuhrungsformen nach Figuren 29 - 32 ist der Druckknopf 80 und das 

Verriegelungselement 7 so ausgebildet, dass bei Linearverschiebung des Druckknopfs 80 

gegen das Verriegelungselement 7 letzteres nach unten weggedruckt wird. Erneut konnen 

30 Federn 78, wie in Figuren 9 -14 gezeigt, eingesetzt werden, um das Verriegelungselement 

7 nach Freilassen des Druckknopfs 80 unter Ruckschiebung des Druckknopfs 80 gegen den 

Nocken 23 zuriickzusetzen. 

Vorteilhaft an den Ausfuhrungsformen nach Figuren 29-32 ist, dass ein flachiger 
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Kontakt zwischen dem Druckknopf 80 und der Gegenflache 740 des 

Verriegelungselementes 7 gebildet ist und so iiber eine Schragschiebebahn die 

Bewegungsumsetzung aus einer Horizontalbewegung des Druckknopfs 80 in eine 

Vertikalbewegung des Verriegelungselementes 7 umgewandelt wird. Der im Vergleich zur 

Ausfuhrungsform nach Figuren 10 und 12 vergrosserte flachige Kontakt fuhrt zu einer 

geringeren Beanspruchung der Kontaktflachen. Zudem ist der Kontakt zwischen dem 

Druckknopf 80 und dem Verriegelungselement 7 besser defmiert. 

BEZUGSZEICHENLISTE 

1 Rahmenkonstruktion 
10 Rahmen 

2 Nodium 
20 Nodiumkorper 
21, 22 Vorsprung, Stutzen 
211 Hut 
23 Nocken 
230 Kappe 
25 erster ausserer 

Rotationsanschlag bzw. erster 
Verriegelungsanschlag an 2 

28 erster innerer 
Rotationsanschlag an 2 

4 Internodium 
41, 42 Endabschnitt von 4 
43 Ausnehmung in 41 
430 Kontaktflache von 41 
44 Adapterstiick 
45 Aussparung in 44 

5 Bein 
50 Beinschenkel 
500 Einlageteil 
501 Verdickung 
502 erster Abschnitt von 500 
503 zweiter Abschnitt von 500 
504 dritter Abschnitt von 500 

54 Rotationsausnehmung 
55 zweiter ausserer 

Rotationsanschlag 
58 zweiter innerer 

Rotationsanschlag 
59 O-Ring 
6 Befestigungsvorrichtung 
61 erster Teil von 6 
62 zweiter Teil von 6 
64 Konusabschnitt 
640 freies Ende von 64 
641 Eingriffsausnehmung in 640 
642 Versatz 
66 Vertiefung fur 64 
67 Eingriffselement 
670 Stirnflache 

7 Verriegelungselement 
70 Lagerung 
71 sich verj tingender Endabschnitt 
72 Ausnehmung in 7 
720 mittiger Diinnbereich721 

proximaler Dickbereich 
73 zweiter Sicherungsanschlag an 71 
74 Stift 
740 ebene Schragflache, Rampe 

75 erster Verriegelungsanschlag 
76 distale Stirnseite von 7 
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77 Freiraum 
78 Druckfeder fur 7 
780 Riegelausnehmung fur 7 
781 F ederausnehmung 
782 Ausnehmung fur 91 
783 Riegelschenkel von 7 
784 Riegelschenkel von 7 
785 zweiter Sicherungsanschlag 
786 vergrosserte Ausnehmung, 

Erweiterung 
79 zweiter Verriegelungsanschlag an 

7 

8 Betatigungselement 

80 Druckknopf 
81 Steuerkurve 
82 Schlitz 

9 Sicherungselement 
93 erster Sicherungsanschlag an 9 

A Schwenkachse 
Di max. Durchmesser von 4 
DN max. Durchmesser von 2 
DR max. Durchmesser von 10 
H Hauptebene von 10 
M Querschnittsmittelpunkt von 10 
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PATENT ANSPRUCHE 

1. Rahmenkonstruktion (1) fur ein Minitrampolin, wobei die Rahmenkonstruktion (1) 

mindestens drei Nodien (2), mindestens drei langestreckte Internodien (4) und eine 

Vielzahl von Beinen (5) umfasst, wobei jeweils zwei der Internodien (4) sich mit 

5 Endabschnitten (40) zugeordnet und iiber einen der Nodien (2) fest miteinander 

verbunden sind, sodass ein geschlossener und im Wesentlichen in einer 

Hauptebene (H) liegender Rahmen (10) gebildet ist, und wobei jedes Bein (5) jeweils 

direkt an einem der Nodien (2) befestigt ist. 

10 2. Rahmenkonstruktion (1) nach Anspruch 1, wobei ein maximaler 

Innendurchmesser (DR) der Rahmenkonstruktion (1) in der Hauptebene (H) im 

Bereich von 80 Zentimeter bis 200 Zentimeter, vorzugsweise im Bereich von 100 

Zentimeter bis 180 Zentimeter liegt, und/oder 

wobei eine Lange der Beine (5) senkrecht zur Hauptebene (H) 15 Zentimeter 

15 bis 35 Zentimeter, insbesondere 20 Zentimeter bis 30 Zentimeter betragt, und/oder 

wobei Dimensionen und Materialien der Rahmenkonstruktion (1) so gewahlt 

sind, dass ein Gewicht der Rahmenkonstruktion (1) weniger als 18 Kilogramm, 

vorzugsweise weniger als 16 Kilogramm, insbesondere weniger als 15 Kilogramm 

betragt, wobei eine Rahmenform vorzugsweise zumindest abschnittsweise rund, 

20 insbesondere kreisrund oder oval ist. 

3. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei die 

Nodien (2) im Wesentlichen massive Korper und/oder die Internodien (4) als 

Rohrabschnitte ausgebildet sind, wobei ein maximaler Nodien-Durchmesser (DN) 

25 senkrecht zur Hauptflache (H) vorzugsweise grosser als ein maximaler Internodien-

Durchmesser (DO senkrecht zur Hauptflache (H) ist, wobei die Nodien (2) 

vorzugsweise als Konvexkorper, besonders bevorzugt als Rotationskorper, 

insbesondere im Wesentlichen kugelartig ausgebildet sind. 

30 4. Rahmenkonstruktion (1) nach Anspruch 1 oder 2, wobei mindestens einer, 

vorzugsweise alle Nodien (2) als Breitbein-Nodien ausgebildet sind und sich von der 

Rahmenkonstruktion (1) parallel zur Hauptebene (H) deformiert nach aussen und 



WO 2016/096784 

34 

PCT/EP2015/079688 

vorzugsweise gegen das jeweilige Bein (5) hin erstrecken, sodass die Beine (5) 

beziiglich des Rahmens (10) nach aussen gestellt sind. 

5. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der Anspriiche 3 oder 4, wobei die Nodien (2) 

mit einem ersten Teil (61) einer Befestigungsvorrichtung (6) und die Beine (5) mit 

einem zweiten Teil (62) der Befestigungsvorrichtung (6) versehen sind zur 

Befestigung jeweils eines der Beine (5) an jeweils einem der Nodien (2), wobei die 

Befestigungsvorrichtung (6) derart ausgebildet ist, dass eine Verbindungsachse (V) 

der Befestigungsvorrichtung (6), entlang welcher das besagte Bein (5) und 

Nodium (2) verbindbar sind, im Wesentlichen senkrecht zur Hauptebene (H) 

verlauft. 

6. Rahmenkonstruktion (1) nach Anspruch 5, wobei die Befestigungsvorrichtung (6) 

eine Eingriffsverbindung ist und der eine der ersten oder zweiten Teile (61,62) der 

Befestigungsvorrichtung (6) einen distal sich verjiingenden Konusabschnitt (64) mit 

freiem Ende (640) umfasst und der andere der ersten oder zweiten Teile (61,62) eine 

korrespondierende, sich konisch nach aussen erweiternde Vertiefung (66) umfasst, 

wobei im freien Ende (640) des Konusabschnitts (64) eine 

Eingriffsausnehmung (641), vorzugsweise ein Gewindeloch, eingelassen ist und in 

der Vertiefung (66) ein mit der Eingriffsausnehmung korrespondierendes 

Eingriffselement (67), vorzugsweise ein Gewindebolzen, angeordnet ist, wobei das 

Eingriffselement (67) vorzugweise vollstandig in der Vertiefung (66) versenkt ist. 

7. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei die 

Nodien (2) jeweils zwei gegeniiberliegend abragende, in der Hauptebene (H) 

verlaufende und vorzugsweise zylindrisch und gerade oder bogenformig ausgebildete 

Vorspriinge (21,22) aufweisen, wobei die Internodien (4) an den zugeordneten 

Endabschnitten (41,42) jeweils mit einer Ausnehmung (43) versehen sind, welche 

Ausnehmungen (43) derart ausgebildet sind, dass jeweils einer der genannten 

Vorspriinge (21,22) passgenau einsteckbar ist, wobei jeder Vorsprung (21,22) 

vorzugsweise iiber mindestens eine maximale Rahmenstarke, insbesondere iiber 

mindestens 2 Zentimeter, vorzugsweise mindestens 3 Zentimeter unter vorzugsweise 

flachigem Kontakt in das entsprechende Internodium (4) eingreift, wobei 

vorzugsweise in den Ausnehmungen (43) in den besagten Endabschnitten (41, 42) 
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Adapterstucke (44) eingebracht sind, welche Aussparungen (45) zur passgenauen 

Aufnahme der Vorspriinge (21, 22) aufweisen. 

8. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der vorangehenden Anspriiche, wobei alle 

Beine (5) um eine Schwenkachse (A) entlang einer Schwenkbewegung schwenkbar 

zwischen einer Ausklapp- und einer Einklappposition am Nodium (2) gelagert sind, 

wobei das Nodium (2) einen ersten ausseren Rotationsanschlag (25) und das 

Bein (5) einen korrespondierenden zweiten ausseren Rotationsanschlag (55) 

aufweist, wobei der erste und zweite aussere Rotationsanschlag (25,55) die 

Ausklappposition des Beines (5) definieren, 

und wobei das Nodium (2) vorzugsweise einen ersten inneren 

Rotationsanschlag (28) und das Bein (5) vorzugsweise einen korrespondierenden 

zweiten inneren Rotationsanschlag (58) aufweist, wobei der erste und zweite innere 

Rotationsanschlag (28,58) die Einklappposition des Beines (5) definieren. 

9. Rahmenkonstruktion (1) nach dem vorangehenden Anspruch, wobei die 

Schwenkachse (A) des verschwenkbaren Beins (5) durch einen 

Rahmenquerschnittsmittelpunkt (M) verlauft. 

10. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der beiden vorangehenden Anspriiche, 

umfassend ein Verrieglungselement (7), welches Verriegelungselement (7) entlang 

einer im Wesentlichen senkrecht. zur Schwenkachse (A) verlaufenden 

Verriegelungsbewegung zwischen einer Freigabeposition und einer 

Verriegelungsposition verschieblich am Bein (5) oder am Nodium (2) gelagert ist, 

wobei das Verriegelungselement (7) in der Verrieglungsposition die 

Schwenkbewegung blockiert und in der Freigabeposition die Schwenkbewegung 

freigibt. 

11. Rahmenkonstruktion (1) nach dem vorangehenden Anspruch, wobei das 

Verriegelungselement (7) unter Vorspannung in der Verriegelungsposition gehalten 

ist, wobei ein erster Verriegelungsanschlag am Nodium (2) angeordnet ist, wobei der 

erste Verriegelungsanschlag vorzugsweise der erste aussere Rotationsanschlag (25) 

ist, wobei ein zweiter Verriegelungsanschlag (79) am Verriegelungselement (7) 

angeordnet ist, wobei eine Kontaktflache zwischen dem ersten und dem zweiten 
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Verriegelungsanschlag (25,79) im Wesentlichen parallel zur Verriegelungsbewegung 

steht, und wobei ein handisch von aussen betatigbares Betatigungselement (8) 

vorgesehen ist, welches bei Betatigung das Verriegelungselement (7) aus der 

Verriegelungsposition in die Freigabeposition iiberfuhrt. 

12. Rahmenkonstruktion (1) nach Anspruch 11, wobei ein erster Verriegelungsanschlag 

am Nodium (2) angeordnet ist, wobei der erste Verriegelungsanschlag vorzugsweise 

der erste aussere Rotationsanschlag (25) ist, wobei ein zweiter 

Verriegelungsanschlag (79) am Verriegelungselement (7) angeordnet ist, wobei eine 

Kontaktflache zwischen dem ersten und dem zweiten Verriegelungsanschlag (25,79) 

derart winklig zur Verriegelungsbewegung angeordnet ist, dass das 

Verriegelungselement (7) durch handisches Verschwenken des Beins (5) aus der 

Verriegelungsposition in die Freigabeposition druckbar ist. 

13. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der Anspriiche 11 oder 12, weiter umfassend 

ein Sicherungselement (9), wobei ein erster Sicherungsanschlag (93) am 

Verriegelungselement (7) und ein zweiter Sicherungsanschlag (73) am 

Sicherungselement (9) vorgesehen ist, wobei das Sicherungselement (9) entlang 

einer Sicherungsbewegung zwischen einer Sicherungsposition und einer 

Freigabeposition bewegbar ist, wobei bei sich in der Sicherungsposition 

befindlichem Sicherungselement (9) der erste Sicherungsanschlag (93) derart in der 

Verriegelungsbewegung am zweiten Sicherungsanschlag (73) steht, dass das 

Verriegelungselement (7) in der Verriegelungsposition blockiert ist, und wobei das 

Sicherungselement (9) handisch von aussen in die Freigabeposition bewegbar ist, 

sodass das Verriegelungselement (7) freigegeben ist. 

14. Rahmenkonstruktion (1) nach einem der Anspriiche 10 bis 13, wobei das 

Verriegelungselement (7) nach vorne konisch zulaufend ausgebildet ist und in der 

Verriegelungsposition stirnseitig von einem Freiraum (77) umgeben ist. 

15. Minitrampolin mit einer Rahmenkonstruktion (1) nach einem der vorangehenden 

Anspriiche, weiter umfassend eine Sprungmatte, welche auf den Rahmen (10) 

gespannt ist. 


