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(57) Abstract: The invention relates to a method (100) for correcting the thrust vector
created by a thrust assembly associated with electrical means for correcting said thrust
vector. Such a thrust assembly comprises a mechanical rotor rotated by a rotary shaft
of an internal combustion engine (12a-¢) in response to a power command (PC). Such
a method (100) comprises a step (110) of producing said power command (PC) so
as to decrease the difference (RSE) between a setpoint rotational speed (RSI) and a
measured rotational speed (RSM) of the shaft of the internal combustion engine (12a-
¢) and thereby feedback controlling the speed of the shaft of the internal combustion
engine (12a-e). The method further comprises a step (120) of producing an actuation
command (AC) for actuating electrical means (19a-¢) for correcting the thrust vector,
said command being produced on the basis of said difference (RSE) separately from
the step of feedback controlling the speed of the shaft of the internal combustion engine
(12a-¢).

(57) Abrégé : L'invention concerne un procédé (100) de correction du vecteur de pous-
sée créé par un groupe de poussée associ¢ a des moyens électriques correcteurs du-
dit vecteur de poussée. Un tel groupe de poussée comporte un rotor mécanique mu
en rotation par un arbre rotatif d'un moteur a combustion interne (12a-¢) en réponse
a une commande de puissance (PC). Un tel procédé (100) comporte une étape (110)
d'élaboration de cette derniere (PC) pour réduire I'écart (RSE) entre une vitesse de ro-
tation de consigne (RSI) et une vitesse de rotation mesurée (RSM) de I'arbre du moteur
a combustion interne (12a-¢) et ainsi asservir en vitesse l'arbre dudit moteur 4 combus-
tion interne (12a-¢). Le procédé comporte en outre une étape (120) d'élaboration d'une
commande d'actionnement (AC) de moyens électriques correcteurs (19a-¢) de vecteur
de poussée élaborée a partir dudit écart (RSE) indépendamment dudit asservissement
en vitesse de 'arbre dudit moteur a combustion interne (12a-e).
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