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Fig. 1

A

(57) Abstract: Disclosed is a method for supporting a carrier
vehicle (8), parked on a substrate (10), for a lifting apparatus (9)
with a support system (7), wherein the support system (7) has
supporting legs (1, 2, 3, 4), adjustable at least vertically in their
longitudinal extent, to provide support on the substrate (10), and
a controller (5) for controlling drives of the supporting legs (1, 2,
3, 4) using control commands, and at least one inclinometer (6)
for sensing an inclination (a) of the carrier vehicle (8) and/or of
the lifting apparatus (9) relative to at least one predetermined or
predeterminable spatial direction and/or spatial plane, wherein,
in a calculation method step (i), a sequence of control commands
is calculated, in a levelling method step (ii), sequential and time-
limited control of individual drives of the supporting legs (1, 2,
3, 4) takes place so as to minimize the inclination (a), the calcu-
lation method step (i) and the levelling method step (ii) being
repeated in a loop (iii).

(57) Zusammenfassung: Verfahren zum Abstiitzen eines auf
einem Untergrund (10) abgestellten Tragerfahrzeugs (8) fiir ei-
ne Hebevorrichtung (9) mit einem Abstiitzsystem (7), wobei das
Abstiitzsystem (7) zumindest vertikal in ihrer Langserstreckung
verstellbare Stiitzbeine (1, 2, 3, 4) zur Abstiitzung auf dem Un-
tergrund (10), und eine Steuerung (5) zur Ansteuerung von An-
trieben der Stiitzbeine (1, 2, 3, 4) mit Steuerbefehlen, und zumin-
dest einen Neigungssensor (6) zur Erfassung einer Neigung (a)
des Trdgerfahrzeugs (8) und/ oder der Hebevorrichtung (9) re-
lativ zu zumindest einer vorgegebenen oder vorgebbaren Raum-
richtung und/oder Raumebene aufweist, wobei in einem Berech-
nungs-Verfahrensschritt (i) eine Abfolge an
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Steuerbefehlen berechnet wird in einem Nivellierungs-Verfahrensschritt (1) eine sequentielle und zeitlich begrenzte Ansteuerung
einzelner Antriebe der Stiitzbeine (1, 2, 3, 4) erfolgt zur Minimierung der Neigung (a) in einer Schleife (iii) eine Wiederholung des
Berechnungs-Verfahrensschritts (i) und des Nivellierungs-Verfahrensschritts (ii) erfolgt.



