
P1050351

FI
G.

1

Se
cu

rit
y 

Sy
st

em

Fi
rs

t C
om

m
un

ica
tio

n 
Un

it

Se
co

nd
 C

om
mu

nic
at

ion
 U

nit

Th
ird

 C
om

m
un

ica
tio

n 
Un

it

Co
nt

ro
l U

nit

St
or

ag
e 

Un
it

Op
er

at
ing

 U
nit

Ga
te

 S
ys

te
m

Se
cu

rit
y 

Ga
te

Re
ad

er

Re
ad

er

Dr
ive

 D
ev

ice

Pa
ss

 S
en

so
r

No
tif

yin
g 

Un
it

Ro
bo

t

Pr
oc

es
sin

g 
Un

it

St
or

ag
e 

Un
it

Co
m

m
un

ica
tio

n 
Un

it

Se
ns

ing
 U

nit

Tr
av

eli
ng

 D
ev

ice

Po
we

r S
up

ply
 U

nit

Ro
bo

t

Ro
bo

t

Ro
bo

t S
er

ve
r

De
te

ct
io

n 
De

vic
e

1

1
1

1
2 1
3

1
4

1
5

1
6

4

2
A
(
2
)

2
B
(
2
)

3

3
1

3
2
A
(
3
2
)

3
2
B
(
3
2
)

3
3 3
4

3
5

5

X
1

5
1

5
2

5
3

5
4 5
5

5
6

5 5

Hu
m

an
De

te
ct

io
n 

De
vic

e
Hu

m
an

1/5



P1050351

FI
G.

2

2
A
(
2
)

7
A

H
h
4

7
1
A

6
A
(
6
)

7
2
A
(
7
2
)

7
3
A

5

3
2
A
(
3
2
)

3
1 3
2
B
(
3
2
)

7
3
B

6
B
(
6
)

2
B
(
2
)

7
4
B

7
B

7
2
B
(
7
2
)

2/5



P1050351

FIG.3
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