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(57) Abstract: The invention relates to an automatic method for increasing the throughput of a container reloading point or a con-
v« lainer storage space and for reducing the loading and unloading time for a container transport vehicle. According to said method,

after the identification of a container transport vehicle, the loading platform of the transport vehicle that has been parked in the

parking arca of the container storage space is mcasurcd. The position co-ordinates of the loading platform are determined by a data
& processing system. The container to be loaded is then automatically positioned by means of a crane, using the position co-ordinates
@\ of the loading platform. To align the container exactly in relation to the loading platform, the latter is measured agairi and any de-

viation in relation to the position of the container thus obtained is used for said exact alignment. The container is deposited on the
~ platform automatically. The unloading of a container transport vehicle involves practically identical steps.

S

R (57) Zusammenfassung: Zur Erhéhung des Durchsatzes eines Containerumschlagplatzes bzw. Eines Containerlagers, und zur Ver-

& kiirzung der Be- und Entladedauer eines Transportfahrzeuges fir Container wird jeweils ein automatisiertes Verfahren angegeben.

o Nach Identifizierung eines Transportfahrzeuges fiir Container wird in dem Parkbereich des Containerlagers die Ladeplattform des
dort abgestellten Transportfahrzeuges
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*ACTION*




of the loading platform To align the container exactly in relation to the
| oading platform the latter is nmeasured again and any de- viation in
relation to the position of the container thus obtained is used for said
exact alignnment. The container is deposited on the platform automatically.
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vermessen. Die Lagekoordinaten der Ladeplattform werden durch ein DV-System ermittelt. Der zu ludende Container wird dann
automatisch mittels eines Krans iiber die Lagekoordinate der Ladeplattform positioniert. Zum exakten Ausrichten des Containers
gegeniiber der Ladeplattform wird diese ein zweites Mal vermessen, und eine so festgestellie Abweichung zur Lage des Containers
wird zum exakten Ausrichten dessen verwendet. Das Absetzen des Containers auf der Ladeplattform erfolgt automatisch. Der
Entladevorgang eines Transportfahrzeuges fiir Contairer durchlauft nahezu identische Arbeitsschritte.



