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_ bildet, daR.der Ausgang des ersten Umschalters characterised in that both between the first differ-
(un ﬁbaroingn ersten Widerstand (R1) mit dem ential amplifier (V1) and: the multiplier (M). and
invertierendsn Eingang eines dritten Differenz- " also between. the second differential amplifier
verstiirkers (DV) verbunden ist, dai. der Ausgang (V2) and the muttiplier (M) thers Is located a fiiter
. des zweiten Umschalters (U2) {iber einén zwel- <0 (F). .
N ten Widerstam;l (R2) mit dem nichtinvertierenden
. E[nggng des dritten Differenzverstirkers (DV) 4. Afocus control circuit according to claim 1,2 or 3,
verbunden ist, der iber eine erste Kapazitiit (C2) characterised in that in at least one branch lead-
auf qu,uggpotgnﬂal liegt, und daR der Ausgang ing from an amplifier (V1,V2) to the multiplier (M),
des dritten Differenzverstéirkers (DV), der-den 45 there is provlded a phase shifter (PH).
Ausgang (A1) des Multiplizierers (M) bildet, Giber
' eing zwelte Kapazitdt (C1) auf.den invertierenden 5. Afocus clrcuit.acqqrdlng to q]gim- 1,2,3 or 4, char-
Eingang zurlckgekoppelt ist. . acterised in that the inferconnected first inputs of
S - a first and a second gontrollable change-over
: _ 80 switch (U1,U2) form the. fwgg[nput (E1) of the mul-
Claims . tiplier (M), which is supplied with the autput signal
: o _ of the second differantial amplifier (V2), in that
1. Afocus gontrol circuit for an optical scanning de- the second inputs of the twp controllable change-
.- 'viea, in which a light beam Is guided by means of over switches (U1;U2) are at reference potential,
-} trackinq control circuit along the data tracks of 55 in that the input of a comparator or limiter (K), the
a disc-shaped recording medium, which are wob- output of which is connected to the control inputs
" bled about a centre frequency, and is focussed of the two change-gver switches (U1,U2), forms
. by means of a focus control circuit onto the re- the second input (E2) of the mulitiplier (M), in that



signal can be derived, in that the output of the first diff
amplifier (V1) is connected to the first input of the nulti E M m"ﬂ I“III
t he- out put of the sdcond differentEPASRMTIBY i er (V2) |53co

e{;\oﬁd i nput of the nultiplier (M and to the first input of a sum*nn
~ poi Nt ( Sk o@put ofithid firstahanhdisvedwipnU10d t he Iommmoﬁudfaﬁe,{am)bamammmt ed

tothe senmetthdviap tiist redistér(re) Sumaliveding 0i Nt ( SE)ia dakidiné Sorisde1ddditdhneahird)a lahe
coutr ol mpwuyoral thifdaffetdntal tvppiitisr (Dintthat  Ci r CUi tsortieduge oal peut préieiver le sighal te régc
L M  the &itput of theSecond charigeoves swihi(U2p|  ci rcuﬂﬂtlonadlmimmnréuglategr dylfmuuathnor 2,
char act eisiconndotéchvie b spcond resistoeRRpterthe hesfirst differential anplifier (V1)
and the wnntinvesting input ¢fite thirddlifferential gronliveen t fe Cérel&tﬁéﬂ'am'fqﬂé?%'mtioalﬂlmm descr
(V2) andfier ). which st 'T"é?"‘(t eferange polans | ocat edevandigatians f oy chérieée o co guayg
control ﬁ'ﬂ' ‘f‘%‘!ﬂ'!te%?é@m(&?)n@‘ "(S"%'P&?‘Fﬁ"l 2 or '“’°d 8 XiRYV@ g5 enireile premisp amplifF o

| east nYligh| i fi fi M
her e .02 'w@atpgw "' ?ff(%'f b6 & Gl %ﬁgﬁ&ﬂ"”&?%&“ﬂ'(‘g
accor diny 5?‘3?%"1 ghejaverting, 2 ct er i SHYHle he i nterconnect ed
RS

first i | of a flrst and a second cont ol S 1
U2) formthe first input (El) of the rrultlliplé"a}::j Base “si%o:ﬁs\ﬁ’@_@e LJ

the oy Riimci@ng! of the second di ffer,cgntlal,m,;;1 nb ;Q%;,n B ,,,a "'L,' e
second inputs of the two controllable changegufy@irs fi A2 Bfmuiiphbete &}uaa@ at
r ef er anCerciRiegalitbut e fodsllsalididouri @sgoBP Ut OF  a cABIFIAE pridb&y (P s dréwt er t he
out put ofif dattatiags Sopique, @ Clakébal wplidagx control i nputs of the two change-over
SWi t cheséténtgyidédn moydnaiureicult Beregwatiomds | Nput 6.( ERuitabgulateer duLfbdailsationcyelot kvendi-n

t hat t hepisastiplvhg dé pistaedd dansées ehbiniges cwer Swatioodi!, 2LHJu 4, carsaiériséed exiqusi a a
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third difuteteuigterrsp fogalisation ?t@rfa'f%'"m'whl ch i s lequgipatacheming g signef desgitfe du deuxié-
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differen frﬁﬁﬂféfﬁﬁmwwt*‘(’ﬁw ¥R o h%Fﬁg;Fiqéz) HEURABRE | or
(M, is aractéjr&g en é/el q%o % s?gnﬁggrgeu?gdo p??e | tor (CL farence, que | ent un omparateur ou d'un
est agheminé vers la premiére entrée et le signal limitateur (K) dont la sort_le estreliée aux entrées
d'erreur de focalisation vers la seconde entrée 30 de pilotage des deux commutateurs (U1, U2) for-
d'un mulﬂplloataur (M) et que le signgl de sortie me la deuxidme entrée (E2) dumultiplicateur (M),
du muitiplicateur (M)est inject$ en tant que ten- que la sortie du premier commutateur (U1) estre-
sion de compensation dans le circuit-réguiateur liée par le bials d'une premidre résistance (R1)
~ de focalisation per le biais d'un filtre pagsa-bgs avec I'entrée inverseur ¢'un amplificateur diffé-
PB). - 35 rentlel (AD), que la sortle du second commute-
' teur (U2) est reliée au moyen d'une deuxlémg ré-
2. Clrcult-régulateur de focalisation selon revendi- sistance (R2) & l'entrée nqn-lnverseur de rampli-
cation 1 caractérisé en ce que les signaux de ficateur différentiel (AD) gppjlqué au pgtentlel de
sortie de I'une des deux paires de photodiodes référence par le biais d’un premier condensateur
(A, B).adjacentes du photodétecteur (PD)sontdi- 40 (C2) et qus la sortie du troigsiéme amplificateur
W rigés vers les entrées d'addition, et les signaux : différentiel (AD) formant la sortie (1) du muiti-
" de sortie des deux autres photodiodes (C,D) ad- plicateur (M) est réappliquée:4 'entrée inverseur
- jacpntjo.'s'- vers les entrées de soustraction d'un par le biais d’'un second condensateur (C1).

* premier amplificateur différentiel (A1), & la sortie

. duquel, onpsut prélever le signal d’erreur de pis- 45
- te, que les signaux de sortie de I'une des paires
de photodiodes diagonalement opposées (A, C)
sont acheminés vers les entrées d'addition etles
aignaux de sortie des deux autres photodiodes

(8, D) diagonalement opposées vers les entrées 50
. de.soustraction d'un deuxidme amplificateur dif-
férentiel A2, 2 la sortle duquel on peut préieverle
- signal d'erreur de focalisation, que la sortie du
pemier amplificateur différentiel (A1) est reliée &

" la premiére entrée du multiplicateur (M) etquela 55
- gortie du deuxidme amplificateur différantiel (A2)
estreliée 2 la deuxidme entrée du multipllc__ateur
(M) etla. premiére entrée d’un additionneur (Ad),



