
(12) 	 ti-cl .W-711 
--,, 

(19) A11A1N171110:71.7. 
q7=11APiLq 	 ...- 

11111111011110111011110111110101111100101011101111110110111001111101111# 

(10) qx11-W-7N". 
(43) q7=11-711V 	 1 ..........° 	 WO 2014/200313 Al 2014 IA 12 '-'0 18 V (18.12.2014) 	WIPO I PCT 

(51) "A11.4t+E--rr: 	 (81) 	Al 7N- ( Lg ____ 9-1 	-R- Al 71- ?), -It- -8-i- , 71-23-- -0- p •-_- --t-- -VI- 9-1 
H04N 19/573 (2014.01) 	H04N 19/503 (2014.01) 
H04N 19/51 (2014.01) 

---1-11 	1 al 9-1 	J__111q_.--E- ;114 01): AE, AG, AL, AM, AO, 
AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BH, BN, BR, BW, BY, BZ, 

(21)  .1*V 	S-: 	 PCT/KR2014/005226 
CA, CH, CL, CN, CO, CR, CU, CZ, DE, DK, DM, DO, 
DZ, EC, EE, EG, ES, Fl, GB, GD, GE, GH, GM, GT, HN, 

(22)  .1*V V: 	2014 IA 6 sa 13 V (13.06.2014) HR, HU, ID, IL, IN, IR, IS, JP, KE, KG, KN, KP, KR, KZ, 
LA, LC, LK, LR, LS, LT, LU, LY, MA, MD, ME, MG, 

(25)  *V°161: 	 -8-i-11°-1 MK, MN, MW, MX, MY, MZ, NA, NG, NI, NO, NZ, OM, 

(26)  -7111!..161: 	 -8-i-11°-1 PA, PE, PG, PH, PL, PT, QA, RO, RS, RU, RW, SA, SC, 
SD, SE, SG, SK, SL, SM, ST, SV, SY, TH, TJ, TM, TN, 

(30) -111-A,11_11.M.: TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, ZA, ZM, ZW. 
201310236309.6 2013 11 6 sa 14 V (14.06.2013) 	CN 

(84) 	Al 7N- ( Lg __- 9-1 	-X- A171- 19), -It' -0- 	71-23-- -0- --V--- 	--t-- -VI- 91 
(71)  *V11: Ili 7.44 --T---1S1A1- (SAMSUNG ELECTRON- 

ICS CO., LTD.) [KR/KR]; 443-742 70 71____ -21---- '--Z-1_ Al 	°O -Y,- 
- '1,41._q 129, Gyeonggi-do (KR). 

,-,_4 Lii 	La Ei 9_1 	J_:_q_.--E- --1-1 '61- °I ): ARIPO (BW, GH, GM, 
KE, LR, LS, MW, MZ, NA, RW, SD, SL, SZ, TZ, UG, 
ZM, ZW), -111r Ul- Al O1- (AM, AZ, BY, KG, KZ, RU, TJ, 

(72)  Vil A- : V z1°1 (CHEN, Jie); 100000 11- 7J Al 	-1- -2- 9:',b--7-- 
-61-4 al 	9 ,111q_. --'6--(C1-11a- luil 4 12 -1,-- , Beijing (CN). 71,1V:7- 
(KIM, Il-koo); 447-756 7J 71____ 9_/-2- A1 	.,-*-ril._q 332-14 

TM), * 	(AL, AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, 
ES, FI, FR, GB, GR, HR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, LV, MC, 
MK, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RS, SE, SI, SK, SM, TR), 
OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA, GN, GQ, GW, KM, 

,,  109 0 1903 111q_. Gyeonggi-do (KR). ML, MR, NE, SN, TD, TG). 
(74) r11 el 11: el °N %. 4t1A 11 (Y.P.LEE, MOCK & PART- 7.0: 

NERS); 135-971 Al 1.-a- Al 	7o11 '14 -7-- ;9___ ---1-- ._q 30 V 	13 4 ,1 
01-a_qg 120, Seoul (KR). 	 — .--- 4 -___ A 1-m_ a A-1 91- ti-1 (y 4 Al 21 -_7(3)) 

(54) Title: METHOD FOR OBTAINING MOTION INFORMATION 

(54) laq SA 11 : g 	A .,1 	a ti 	,s1-71 -?-1 ,eLl- g it 

(57) Abstract: Disclosed is a method for obtaining motion in-
formation for video encoding or decoding, the method com- Ax11 	ISA/A-IL' 	'2,-9-1 	''Ic.11 14E1 -9-I XII 1 Oil AAF7 F 

,A11 N A /Ad L Ng.9-1 xll 1 7L,' 	N 4, All 	°J9-I 
71 -± NA-0-1 gN cA E±1 ER cil *al AI 'Ijg . 

101 prising: calculating a first predictor of a motion vector of a 
current block or sub-block on the basis of the motion vector 

i
of each reference block in a first reference block set of the 
current block or sub-block; determining a first motion vector 
differential between the motion vector of each reference block 
in a second reference block set of the current block or sub- 

,xH NA/A-IL Eg.°1 x1I2 I'± E4 x11 	.°1sI 
4 g- 	1 1 21 gq gl '1 E1 C-E t'4 Al *A /Al u NAal 
x-112 ,'- 	'S', MI E °Pal fgZE tqal al of '4E121 
x111 oHl 	~F ? F°I x111 ~xl ,'N "4 N *o17E z~ o~ ~I

block 
-7 

tdA11 'gq/A1' IS' 	1°1 g'Nc. 	1 Etal- td Al Z A /A1 ' 5g, °I 102 

and a first predictor of the motion vector of the refer-
ence block in the second reference block set of the current 

g11°,1 '4E121 x-II1 011Ax1- 7,19-1 x1I 1 	̀1,°1 '4E1 	101t 
r,A41 MA/A-1 '=' 	IS' 	11D-1 x1I 1 g 	°,I qEd 	[0 1 9-1 011AAF5 

Alqt[21 PrIsloq x112 P_ 	'g, MI E Pisl 74 P2E 
11qt171 4Islo4 x112 P_ 	MI E °J-9-1 74 P7E 

block or sub-block, and predicting a first motion vector dif-
ferential between the motion vector of the current block or 
sub-block and the first predictor of the motion vector of the 
current block or sub-block on the basis of the first motion 
vector differential for each reference block in the second ref-
erence block set so as to obtain a predictor of the first motion 

d xl *. 	/A-1 u ff 4°1 	of t" E-1 °I Xi' 2 oil A xl) F z N of I--- 103 vector differential of the current block or sub-block; and de-
termining a second predictor of the motion vector of the cur- 

101 . Calculer premier predicteur de vecteur de mouvement de bloclsous-bloc actuel sur 
la base du vecteur de mouvement de cheque bloc de reference dans un premier ensemble 

rent block or sub-block on the basis of the predictor of the 
11 de blocs de reference du bloclsous-bloc actuel first motion vector differential of the current block or sub- 
..," 	102 Determiner premier differentiel de vecteur de mouvement entre vecteur de 

mouvement de chaque bloc de reference dans un second ensemble de blocs de reference 
block and the first predictor of the motion vector of the cur- 

M 

1-1 
du bloc/sous-bloc actuel et premier predicteur de vecteur de mouvement de bloc de 
reference dans un second ensemble de blocs de reference du bloclsous-bloc actuel, et 
predire premier differentiel de vecteur de mouvement entre vecteur de mouvement de 

rent block or sub-block. The method allows improvement of 
the performance of encoding or decoding. 

Mbloclsous-bloc actuel et premier predicteur de vecteur de mouvement de bloclsous-bloc 

© actuel sur la base du premier differentiel de vecteur de mouvement pour cheque bloc de (57) -13..(21,9: 
© 

N premier 
reference dans un second ensemble de blocs de reference de maniere a obtenir un 

predicteur de differentiel de vecteur de mouvement du bloc/sous-bloc actual 
[E[ g 	71A] 

......... 	103 . Determiner second predicteur de vecteur de mouvement de bloc/sous-bloc actuel 

7r 

11 

© 

N 
C 

(43) ^n^7B Q 
2014 \£ 12 ^ 18 H (18.12.2014) W1POIPCT 

(10) ^1^7111*1 Jl 
WO 2014/200313 A1 

(51) ^1^^: 
H04N19/573 (2014.01) 
H04N19/51 (2014.01) 

(21) 

(22) 

(25) 

(26) : 

H04N19/503 (2014.01) 

PCT/KR2014/005226 

2014 6 € 13 H (13.06.2014) 

^o] 

(30) 
201310236309.6 2013 6 € 14 H (14.06.2013) CN 

(71) (SAMSUNG ELECTRON­
ICS CO., LTD.) [KR/KR]; 443-742 ^ 7] £ =r€A1 ^ 
T1 129, Gyeonggi-do (KR). 

(72) ^1^1 <^fl (CHEN, Jie); 100000 %9-'l!:;r 
§}%5l 9 J: =f is} 12 =f, Beijing (CN). ^ 
(KIM, Il-koo); 447-756 ^7]£ 332-14 
109 ^ 1903 J:, Gyeonggi-do (KR). 

(74) rfl e| <?]; g] eijs. S-s] ̂  O] (Y.P.LEE, MOCK & PART­
NERS); 135-971 7-i^Al 7j-U-^ 30 -U 13 tfl%! 
o}3.S<fi 12 f\ Seoul (KR). 

(81) *13^ (l^2! iA] 7} 5L& ^fr°] 
e] S\ iL J:# ^ ): AE, AG, AL, AM, AO, 

AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BH, BN, BR, BW, BY, BZ, 
CA, CH, CL, CN, CO, CR, CU, CZ, DE, DK, DM, DO, 
DZ, EC, EE, EG, ES, FI, GB, GD, GE, GH, GM, GT, HN, 
HR, HU, ID, IL, IN, IR, IS, JP, KE, KG, KN, KP, KR, KZ, 
LA, LC, LK, LR, LS, LT, LU, LY, MA, MD, ME, MG, 
MK, MN, MW, MX, MY, MZ, NA, NG, NI, NO, NZ, OM, 
PA, PE, PG, PH, PL, PT, QA, RO, RS, RU, RW, SA, SC, 
SD, SE, SG, SK, SL, SM, ST, SV, SY, TH, TJ, TM, TN, 
TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, ZA, ZM, ZW. 

(84) X|^(!;£°] iAl7} &ir th7}^tl; 5L-S 
« ifl e] S\ iL J:# ^ ): ARIPO (BW, GH, GM, 
KE, LR, LS, MW, MZ, NA, RW, SD, SL, SZ, TZ, UG, 
ZM, ZW), -rr A1 °> (AM, AZ, BY, KG, KZ, RU, TJ, 
TM), -rr v! (AL, AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, EE, 
ES, FI, FR, GB, GR, HR, HU, IE, IS, IT, LT, LU, LV, MC, 
MK, MT, NL, NO, PL, PT, RO, RS, SE, SI, SK, SM, TR), 
OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA, GN, GQ, GW, KM, 
ML, MR, NE, SN, TD, TG). 

— (2:51= 2jj 21 2:(3)) 

(54) Title: METHOD FOR OBTAINING MOTION INFORMATION 

(54)1^ ^31 : 

m 
i-H m o o c* 

m 
S*H IfWS i 

7| Sl-^ gMo| 

•S| gsjoj ajE-jol HI 1 0^|=A|-7h 
:^s| *i| 15^ 41 = eh°| 
l»°J ^m\ 

•101 

m Si 4| = eh£| 
4 £5 £*|ei wiEHah 1^/AiH M^a| 
Ml2 4IS £}s| sso| OJJOJ mE]°\ 
*111 oi|^7}°| *111 BIN ^o|7fliSt|ll. 

°x[ol ME-|°| *||-| 0i|=Ah^o| flh ffljE-l ^0|^ 
Sj*n M^/AHH M^S| nu ®!N ^o|£| of|^4« 

S|^S|-7| §1-04 *)|2 ]§^ A||E o|.o| 2] 
5|^S|-7| §1-04 x]\2 S-i A||E o|-o| Zf 

— 102 

S®W- -gsjo, S|Ejo| XII 2 0|[ = ̂ 7|- a si 

101 ... Calculer premier predicteur de vecteur de mouvement de bloc/sous-bloc actuel sur 
la base du vecteur de mouvement de chaque bloc de reference dans un premier ensemble 
de blocs de reference du bloc/sous-bloc actuel 

102 ... Determiner premier differentiel de vecteur de mouvement entre vecteur de 
mouvement de chaque bloc de reference dans un second ensemble de blocs de reference 
du bloc/sous-bloc actuel et premier predicteur de vecteur de mouvement de bloc de 
reference dans un second ensemble de blocs de reference du bloc/sous-bloc actuel, et 
predire premier differentiel de vecteur de mouvement entre vecteur de mouvement de 
bloc/sous-bloc actuel et premier predicteur de vecteur de mouvement de bloc/sous-bloc 
actuel sur la base du premier differentiel de vecteur de mouvement pour chaque bloc de 
reference dans un second ensemble de blocs de reference de maniere a obtenir un 
premier predicteur de differentiel de vecteur de mouvement du bloc/sous-bloc actuel 

103 ... Determiner second predicteur de vecteur de mouvement de bloc/sous-bloc actuel 

(57) Abstract: Disclosed is a method for obtaining motion in­
formation for video encoding or decoding, the method com­
prising: calculating a first predictor of a motion vector of a 
current block or sub-block on the basis of the motion vector 
of each reference block in a first reference block set of the 
current block or sub-block; determining a first motion vector 
differential between the motion vector of each reference block 
in a second reference block set of the current block or sub-
block and a first predictor of the motion vector of the refer­
ence block in the second reference block set of the current 
block or sub-block, and predicting a first motion vector dif­
ferential between the motion vector of the current block or 
sub-block and the first predictor of the motion vector of the 
current block or sub-block on the basis of the first motion 
vector differential for each reference block in the second ref­
erence block set so as to obtain a predictor of the first motion 
vector differential of the current block or sub-block; and de­
termining a second predictor of the motion vector of the cur­
rent block or sub-block on the basis of the predictor of the 
first motion vector differential of the current block or sub-
block and the first predictor of the motion vector of the cur­
rent block or sub-block. The method allows improvement of 
the performance of encoding or decoding. 
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