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(57) Abstract: The fastenings of steel cables for loading
containers are subjected to high degrees of stress, result-
ing in the use of robust screw-type jaws. The systems cur-
rently installed on such cranes for fixing cables are fixed
screw-type jaws. This is a much more versatile and flex-
ible system that is based on a wedge mechanism that al-
lows automatic and instantaneous (remotely controlled)
actuation. The assembly includes the sliding clamps, ac-
tuation of said clamps, necessary additional guides and a
tensioning device for adjustment of the cables. This so-
Iution makes it possible: to carry out the cable-change
operation with the boom raised, thus allowing manoeu-
vring of the vessels and operation of nearby cranes; to
reduce cable-replacement times; and to use the anchoring
element (clamps) + tensioning device as a mechanism for
adjusting the length of the branches. It is possible instan-
taneously to correct possible spreader misalignments.au-
tomatic system for guiding, retaining and adjusting ca-
blesautomatic system for guiding, retaining and adjusting
cables

(57) Resumen: Las sujecciones de los cables de acero
para carga de contenedores estdn sometidas a grandes es-
fuerzos, lo que hace que se utilicen mordazas robustas
atornilladas. Los sistemas actualmente instalados en es-
tas grdas para fijacién de cables, son mordazas atornilla-
das fijas. Se presenta un sistema mucho mads versatil y

& flexible, basado en un mecanismo de cuilas que permite el accionamiento automdtico e instantdneo (controlado remotamente). El
& conjunto incluye las grapas deslizantes, el accionamiento de estas grapas, guias adicionales necesarias y tensor para el ajuste de
los cables. Esta solucién permite: realizar la operacién de cambio de cables con pluma izada, permitiendo asi las maniobras de
los buques y el funcionamiento de las grias contiguas; reducir los tiempos de sustitucién de cables; utilizar el elemento de anclaje
(grapas) + tensor como mecanismo de ajuste de la longitud de los ramales. Se pueden corregir de forma instantdnea las posibles

desalineaciones del spreader.
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