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(57) Abstract : The invention relates to a rolling robot (1000) comprising wheels (1010, 1020) articulated about two parallel axes of
rotation and a chassis having an essentially planar surface between the two axes of rotation, characterized in that the surtace of the
chassis exhibits, between the two axes of rotation, a groove (2010, 2020) running parallel to the axes of rotation to allow the robot
(1000) to pass over an obstacle that exhibits a corner without that corner striking the chassis between the axes of rotation.
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L'invention porte sur un robot roulant (1000) comprenant des roues (1010, 1020) articulées autour de deux axes de rotation paral -
Ieles, ainsi qu'un chéssis présentant une surface essentiellement plane entre les deux axes de rotation, caractérisé en ce que la sur -
face du chéssis présente, entre les deux axes de rotation, un sillon (2010, 2020) s'étendant parallélement aux axes de rotation pour
permettre au robot (1000) de progresser sur un obstacle présentant un angle sans que l'angle ne heurte le chassis entre les axes de
rotation.



