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(57) Abstract: The invention relates to an anti-collision warning system for marine vehicles (12), comprising: at least one optical
sensor (10) at least partially covering the horizon of the marine vehicle, image processing means for real-time extraction of posi-
tional information for objects visible on the surface of the sea from each image and anti-collision analysis means which periodically
calculate the change in the positional information for each visible object and evaluate the risk of collision of the marine vehicle with
I, each visible object as a function of the change in the positional information for the visible objects. The above is of application to all

(57) Abrégé : La présente invention concerne un systeme d'alerte anticollision pour véhicule marin (12), comprenant : au moins un
capteur optique (10) couvrant au moins partiellement 'horizon du véhicule marin ; des moyens de traitement d'image pour extraire
en temps réel de chaque image des informations de position d'objets visibles sur la surface de la mer ; et des moyens d'analyse
anticollision, qui calculent périodiquement I'évolution des informations de position de chaque objet visible, et qui évaluent un risque
de collision du véhicule marin avec chaque objet visible en fonction de I'évolution
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in the positional information for each visible object and evaluate the risk
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des informations de position de 1'objet visible. Application a tous les véhicules marins qu'ils soient habités ou non, ainsi qu'aux

engins flottants.



